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PREFACE  DE  [/AUTEUR 


Le  Traité  de  Gèoméinr,  analytique  que  nous  publions  aujour- 
d'hui est  fait  pour  les  élèves  et  pour  tous  ceux  qui  s'intéressent 
à  cette  science.  Nous  pensons  que  chacun,  fort  ou  faible,  saura 
y  puiser  dans  la  mesure  de  ses  besoins,  et  eu  égard  au  but 
qu'il  poursuit.  Il  n'est  le  reflet  d'aucun  de  ses  pareils;  mais,  à 
quelques  résultats  près,  dont  plusieurs  ont  été  indiqués  par 
nous  dans  des  travaux  antérieurs,  et  sous  la  réserve  de  ce  qui 
va  suivre,  il  ne  renferme  rien  qui  n'ait  été  dit  dans  un  livre  clas- 
sique. Il  a  sou  caractère  propre,  provenant  de  ce  que  nous  avons 
surtoutcherchéàvulgariserremploi  de  ces  méthodes,  si  connues 
et  si  appréciées  aujourd'hui  par  le  public  savant  et  par  le  corps 
enseignant,  mais  que  les  élèves  ignorent  en  général  :  nous  avons 
nommé  la  dualité  et  l'homographie.  En  consacrant,  dès  le 
début,  quelques  leçons  à  leur  présenter  franchement  ces  deux 
puissantes  méthodes  de  transformation,  quel  large  horizon 
n'ouvre-t-on  pas  à  ceux  qui  apprennent,  et  combien  d'efforts  pé- 
nibles et  stériles  sont  évités  lors  du  développement  ultérieur  de 
l'esprit  géométrique?  Aussi  trouvera-t-on,  dès  le  premier  livre,  un 
chapitre  consacré  à  l'étude  spéciale  de  chacuuedeces  méthodes, 
à  la  suite  immédiate  de  celle  de  la  ligne  droite  et  du  point. 

PccouET,  Géom.  imi'lyt. 
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Daus  1g  second  livre,  uous  abordoiis  la  Ihéorie  générale  des 
courbes  planes  ;  croyant  qu'elle  doit  être  placée  avant  la  théorie 
particulière  des  coniques,  afin  d'éviter  de  uombrenses  répéti- 
tions. L'asymptote  y  reçoit  sa  véiïtable  définition,  qui  est  celle 
de  la  géométrie  descriptive,  et  d'où  l'on  déduit  si  simplement 
son  équation  et  ses  propriétés.  Nous  y  insistons  [)ai-ticulièrement 
sur  la  recherche  des  points  singuliers,  dont  le  nombre  et  l'es- 
pèce modifient  si  profondément  la  nature  de  la  courbe. 

Le  troisième  livre  traite  exclusivement  des  courbes  du  second 
degré.  Un  chapitre  est  consacré  à  l'étude  dn  cercle,  dont  une 
suite  nécessaire  est  la  théorie  de  l'involutiou,  si  utile  par  ses 
applications  de  tonte  espèce.  Les  élèves  rencontreront  peut-être 
quelques  difficultés  provenant  de  la  notation  adoptée  pour 
l'équation  de  la  conique  générale.  Qu'il  nous  soit  permis  à  ce 
sujet  de  signaler  les  inconvénients  résultants  de  la  notation 
habituelle,  qui  ne  s'adapte  pas  à  la  géométrie  de  l'espace  dans 
laquelle  les  élèves  ne  reconnaissent  pins,  lors  de  l'étude  des 
surfaces  dn  second  degré,  certaines  fonctions  des  coefficients  de 
l'équation  générale  d'une  conique,  qui  se  présentent  constam- 
ment en  géométrie  k  deux  dimensions.  Pour  éviter  cet  incon- 
vénient, il  est  nécessaire  que  l'ensemble  des  termes  en  x,  j,  s, 
dans  l'équation  des  surfaces  du  second  degré  reproduise  identi- 
quement l'équation,  rendue  homogène,  des  coniques  :  c'est  ce  qui 
n'arrive  pas  avec  la  notation  habituelle,  tandis  que  les  notations 
anglaise  et  aUemancIe  s'y  prêtent  tout  à  fait.  La  seconde,  dans 
laquelle  les  coefficients  sont  tous  les  mêmes  et  ne  diffèrentque  par 
les  indices,  est  incontestablement  supérieure;  mais  l'habitude  en 
est  longue,  l'emploi  sujet  à  des  erreurs  ;  et  nous  avons  jugé  la 
première  préférable  pour  les  élèves.  Qu'il  nous  suffise  d'ajouter 
que,  dansl'étude  des  coniques,  nous  avons  regardé  la  théorie  du 
centre,  des  diamètres  et  des  axes,  comme  un  cas  particulier  de 
celle  des  pôles  etpolaii'es;  et  que  nous  avons  insisté,  à  propos  de 
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la  détermination  cle  ces  courbes,  sur  la  relation  linéaire  la  plus 
générale  entre  les  coefficients,  d'où  dérive  la  notion  des  systèmes 
linéaires. 

Eufin,  dans  le  quatrième  livre,  nous  donnons,  à  propos  de  la 
construction  des  courbes,  quelques  notions  sur  les  courbes  du 
troisième  ou  du  quatrième  degré;  et  un  second  chapitre  traite 
des  coordonnées  polaires  et  de  leurs  applications. 

Tel  est,  dans  son  ensemble,  l'ouvrage  que  nous  présentons  au 
public  :  nous  désirons  surtout  l'approbation  des  personnes  com- 
pétentes, et  leurs  observations  seront  toujours  accueillies  avec 
intérêt. 

Un  second  volume  sera  consacré  à  la  géométrie  analytique  à 
trois  dimensions. 

Paris,  le  io  oclobre  \SS{ . 
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INTRODUCTION 


11  ne  faut  pas  avoir  pénétré  bien  avant  dans  l'étude  des  sciences 
exactes  pour  reconnaître  que  celles-ci  procèdent  par  deux  mé- 
thodes générales  :  l'une,  dite  analytique,  par  laquelle  l'esprit, 
admettant  la  vérité  à  démontrer,  ou  supposant  résolu  le  problème 
cherché,  tire  de  cette  hypothèse  les  conséquences  qu'elle  comporte, 
les  isole  pour  les  examiner  tour  à  tour,  en  un  mot  analyse  la 
question,  pour  découvrir  tînalemeat  le  principe  connu  qui  la  ren- 
ferme :  c'est  le  procédé  qu'emploie  l'algèbre  lorsqu'elle  pose  l'é- 
quation à  laquelle  doit  satisfaire  l'inconnue,  afin  de  l'en  dégager 
ensuite  suivant  les  règles  du  calcul  ;  l'autre,  dite  synthétique,  qui 
consiste,  après  avoir  aperçu  la  proposition  qui  doit  servir  de  point 
de  départ,  et  le  lien  qui  la  rattache  à  l'objet  idéal  de  nos  recher- 
ches, à  les  rapprocher,  à  les  comparer,  et  enfin  à  proclamer  l'évi- 
dcnce  par  le  secours  du  raisonnement.  Cette  dernière  est  presque 
la  seule  dont  les  anciens  aient  fait  usage  depuis  Thaïes  et  Pytha- 
gore  qui  ont  inventé  la  géométrie,  jusqu'à  Pappus  et  Dîoclès,  après 
lesquels  elle  resta  stationnaire  pendant  dix  siècles.  Ces  géomètres 
Qu'avaient  pas  en  effet  à  leur  disposition  les  ressources  du  calcul 
algébrique  ;  la  méthode  analytique  est  d'ailleurs,  en  géométrie 
pure,  d'un  usage  restreint  ;  c'est  pourquoi  ils  étaient  à  peu  près 
réduits  à  la  synthèse.  Aussi,  comme  celle-ci  est  bien  plus  un  pro- 
cédé de  démonstration  qu'un  procédé  d'investigation  de  la  vérité, 
devons-nous  admirer  les  résultats  merveilleux  auxquels  ils  étaient 
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déjà  parvenus,  bien  loin  de  penser  qu'ils  n'aient  légué  qu'un  mince 
bagage  aux  géomètres  de  la  renaissance,  comme  on  sérail  volon- 
tiers tenté  de  le  faire  en  considérant  l'état  actuel  de  la  science  et  les 
progrès  extraordinaires  qu'elle  a  faits  depuis  trois  siècles.  Ces  pro- 
grès, elle  en  est  redevable  au  secours  de  l'analyse  algébrique,  et 
ce  qui  précède  suffit  pour  faire  comprendre  pourquoi  on  a  appelé 
Géométrie  analytique  cette  partie  de  la  science  qui  a  pour  but 
l'élude  de  la  géométrie  par  les  procédés  de  l'algèbre.  En  géométrie 
analytique,  l'algèbre  et  la  géométrie  se  prêtent  un  mutuel  appui, 
et  c'est  par  un  judicieux  emploi  de  chacune  d'elles  que  l'on  arrive 
à  démêler  les  questions  les  plus  complexes,  dont,  le  plus  souvent, 
l'une  ou  l'autre  isolément  serait  impuissante  à  trouver  la  solution. 
Les  énoncés  algébriques,  traduits  dans  le  langage  de  la  géométrie, 
empruntent  à  celle-ci  une  clarté  qui  les  rend  accessibles  aux  esprits 
le  moins  disposés  à  l'abstraction  mathématique,  tandis  qu'ils  don- 
nent aux  propriétés  géométriques,  dont  ils  sont  l'expression,  une 
généralité  qui  est  le  propre  de  l'algèbre  et  dont  les  anciens  auraient 
pu  difficilement  se  faire  une  idée.  Pour  en  donner  dès  à  présent 
un  exemple  simple,  l'on  sait,  d'après  le  théorème  de  Bezout,  que 
deux  équations  simultanées  à  deux  inconnues,  distinctes,  l'une  du 
premier  degré,  l'autre  du  second,  admettent  toujours  pour  les 
inconnues  deux  systèmes  de  valeurs,  réelles  ou  imaginaires,  dis- 
tinctes ou  confondues,  finies  ou  infinies.  Pour  une  certaine  forme 
de  l'équation  du  second  degré,  la  traduction  géométrique  de  cette 
propriété  est  la  suivante  :  une  ligne  droite  et  un  cercle,  qui  ont 
certaine  relation  de  position  (laquelle  relation  est  l'expression  de 
l'inégalité  qui  doit  être  satisfaite  par  les  coefficients  des  deux 
équations  pour  que  les  systèmes  de  valeurs  des  inconnues  soient 
réels)  ont  deux  points  d'intersection.  L'existence  de  ces  deux  points 
dans  le  plan  dépend,  comme  on  le  voit,  de  la  réalité  des  valeurs 
des  inconnues;  mais  comme  il  est  évident  que  ces  valeurs,  si  elles 
deviennent  imaginaires,  n'en  conservent  pas  meins  leur  existence 
algébrique,  on  en  conclut  que  les  points  d'intersection  qui  en  sont 
la  représentation  géométrique  ne  cessent  pas  d'exister  lorsque  ce 
fait  vient  à  se  présenter;  et  l'on  dit  que,  dans  le  pian,  une  droite  et 
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un  cercle  se  coupent  toujours  en  deux  points,  réels  ou  imaginaires, 
distincts  ou  confondus.  On  peut  même  se  boraer  à  dire  ({n'une 
droite  et  un  cercle  se  coupent  toujours  en  deux  points,  une  fois  qu'il 
est  bien  convenu  que  cet  énoncé  géométrique  est  la  traduction  de 
l'énoncé  algélirique  d'après  lequel  une  équation  du  second  degré  a 
toujours  deux  racines.  On  est  donc  bien  en  droit  d'affirmer  que 
cette  comparaison  des  deux  énoncés,  dans  des  langages  différents, 
d'une  même  propriété,  l'a  rendue  plus  claire  ;  puisqu'à  présent,  grâce 
au  premier,  elle  tombe  sous  nos  sens,  et  plus  générale,  puisque, 
grâce  au  second,  elle  se  trouve  vraie  dans  tous  les  cas  possibles. 

Si  l'on  considère  au  contraire  quatre  équations  du  premier  degré 
à  trois  variables,  elles  n'ont  pas  en  général  de  système  de  valeurs 
communes  pour  les  inconnues.  On  est  amené  par  là,  ainsi  que  nous 
le  verrons,  à  dire  que  deux  droites,  dans  l'espace,  ne  se  rencon- 
trent pas,  ni  à  distance  finie,  ni  à  l'infini,  à  moins  qu'elles  ne  soient 
dans  un  même  plan,  ce  qui  correspond  au  cas  oi!i  l'une  des  équa- 
tions résulte  des  trois  autres. 

Si  cela  a  lieu,  il  y  a  un  système  de  valeurs  des  inconnues,  fini 
ou  non,  qui  satisfait  les  quatre  équations  :  mais  en  dehors  de  ce 
cas  tout  à  fait  exceptionnel,  ces  valeurs  n'ont  plus  absolument 
aucune  existence  algébrique.  Aussi  dit-on  que  deux  droites  qui  ne 
sont  pas  dans  un  même  plan  ne  se  rencontrent  pas,  et  tel  géomètre 
de  l'antiquité  se  fût  sans  doute  trouvé  dans  l'embarras  si  on  lui  eût 
demandé  d'établir  une  distinction  entre  les  points  d'intersection 
d'une  droite  et  d'un  cercle  qui  dans  son  plan  lui  est  extérieur,  et 
celui  de  deux  droites  non  situées  dans  le  même  plan  ;  pour  lui,  ils 
n'existaient  pas  plus  dans  le  premier  cas  que  dans  le  second.  Nous 
voyons,  au  contraire,  que  s'ils  sont  imaginaires  dans  le  premier  cas, 
il  n'y  en  a  d'aucune  sorte  dans  le  second.  L'algèbre  seule  pouvait 
faire  cette  distinction  ;  appliquée  à  la  géométrie  par  Descartes  et 
ses  successeurs,  elle  lui  a  imprimé  un  caractère  ineffaçable  de 
généralité  dont  bénéficient  par  leur  origine  des  méthodes  plus  mo- 
dernes, auxquelles  la  géoméirie  analytique  a  donné  naissance,  qui 
procèdent  souvent  par  la  géométrie  seule  ;  et  que,  pour  cette  raison, 
mais  à  tort  peut-être,  certains  auteurs  ont  appelées  synthétiques.  Ces 
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méthodes  en  effet  ne  conservent  ce  caractère  de  généralité  qu'à  la 
condition  expresse  que  tout  énoncé  géométrique  soit,  au  moins  par 
la  pensée,  accompagne  de  l'énoncé  algébrique  dont  il  est  la  tra- 
duction, et  à  la  condition  de  ne  pas  renier,  comme  elles  tendent 
quelquefois  à  le  faire,  une  auxiliaire  puissante,  qui  leur  a  été  indis- 
pensable dans  le  principe  et  qui,  dans  leur  application,  nous  soit 
pas  à  pas  à  notre  insu, 

La  géométrie  analytique  embrasse  l'étude  des  lignes  et  des  sur- 
faces ^de  toute  espèce,  de  leurs  propriétés  particulières  et  de  leurs 
rapports  mutuels.  Elle  se  divise  en  deus  grandes  parties  :  la  géomé- 
trie plane,  ou  à  deux  dimensions,  qui  s'occupe  des  lignes  planes, 
et  la  géométrie  de  l'espace  ou  à  trois  dimensions,  qui  traite  des 
courbes  gauches  et  des  surfaces  de  toute  nature.  Nous  allons 
aborder  la  géométrie  analytique  à  deux  dimensions. 
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A    DEUX    DIMENSIONS 
LIVRE  PREMIER 


CHAPITRE    PREMIER 

GÉNÉRALITÉS.  —  TRANSFOIIMATION  DE  COORDONNÉES 

1.  Évaluation  des  lon^eurs  et  des  angles.  Règle  des 
signes-  —  Pour  pouvoir  traiier  dans  toute  leur  généralité  les 
problèmes  de  géoméirie  analytique,  on  est  conduit  à  distinguer 
sur  une  droite  deux  directions,  la  direction  positive  et  la  direction 
négative.  Sur  la  droite  XX'  par  exemple    (fig.  i),   les  longueurs 


seront  considérées  comme  affectées  du  signe  +  si  elles  sont  portées 
de  X'vers  X,  et  du  signe  ~  dans  le  cas  contraire.  Si  l'on  convient 
de  désigner  par  AB  la  distance  du  point  A  au  point  B  lorsqu'elle 
est  comptée  de  Â  vers  Ë,  il  résulte  de  ce  qui  précède  que 

AB-_=-B.'V 
ou 

AB  +  BA  =  o 

identité  évidente,  si  l'on  évalue  le  chemin  parcouru  par  un  mobile 
allant  de  A  vers  B,  puis  revenant  de  B  en  A. 
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Les  mêmes  règles  sont  adoptées  dans  l'évaluation  des  angles. 
Aux  deux  directions  opposées  auxquelles  donne  lieu  une  droite, 
ainsi  qu'on  vient  de  le  voir,  correspondent  deux  sens  pour  la  gé- 
nération des  angles.  Si  le  point  0  est  le  sommet  de  l'angle  (fig.  2}, 


/ 


// 


on  conviendra  de  considérer  cet  angle  comme  affecté  du  signe  + 
s'il  est  engendré  dans  le  sens  de  la  flèche  et  du  signe  —  dans  le 
cas  contraire.  Il  en  résulte,  comme  pour  les  longueurs  comptées  sur 
une  droite  et  avec  une  notation  analogue,  que 

angle  AOB  =  -  angle  BOA 

angle  AOB  +  angle  BOA  =  o 

ce  qui  est  encore  évident  si  l'on  évalue  l'angle  décrit  par  un  rayon 
mobile  coïncidant  d'abord  avec  OA,  décrivant  l'angle  AOB  dans  le 
sens  de  la  flèche,  puis  revenant  en  arrière  à  sa  position  primi- 
tive. 

■"  2.  —  Pour  évaluer  les  longueurs,  on  prend  une  origine  fixe  0 
sur  X'X  (fig.  i);  la  distance  OA  de  cette  origine  au  point  A,  la- 
quelle, d'après  les  conventions  précédentes,  est  positive  ou  néga- 
tive selon  la  direction  suivant  laquelle  elle  est  portée  de  0  vers  A 
sur  X'X,  est  dite  l'abscisse  du  point  A  ;  de  même  pour  le  point  B, 
et  l'on  a  dans  le  cas  de  la  figure  : 

OB  =  OA  -H  AB 
d 'oij 

AB  =  OB  ~  OA 

Cette  formule  est  générale,  quelles  que  soient  les  positions  res- 
pectives des  trois  points,  ainsi  qu'il  est  facile  de  s'en  assurer.  On 


y  Google 


GENERALITES.   —  TRANSFORMATION   DE  COORDONNÉES.  7 

aurait,  par  exemple,  en  appliquant  la  formule  à  la  figure  obtenue 
en  permutant  A  et  B 

BA=OA-OB 

ce  qui  n'est  que  la  première  égalité,  dans  laquelle  les  deux  mem- 
bres sont  changés  de  signe.  On  aurait  encore  (fig.  ^) 


Fig.  3 

AB  =  A0  +  OB 

Mais 

AO  =  -OA 

donc 

AB  =  OB-OA 

ou  bien  [fig.  4} 

ris.  1 

AO  =  AB  +  BO 

d'où 

AB=AO-BO=OB-0.\ 

La  formule  est  donc  générale  et  l'on  en  conclut  que  la  distance 
du  point  A  au  point  B  est  égale  à  l'abscisse  du  point  B  diminuée  de 
l'abscisse  du  point  A.  Elle  est,  comme  cela  devait  être,  égale  et 
de  signe  contraire  à  celle  du  point  R  au  point  A.  En  valeur  absolue, 
elle  est  égale  à  celle  .des  deux  différences  qui  est  positive. 

De  même,  on  évalue  les  angles  en  prenant  un  axe  fixe  OX  (fig.  a). 
L'angle  XOA  de  cet  axe  avec  le  rayon  0.\,  pris  en  valeur  absolue, 
puis  affecté  du  signe  +  ou  du  signe  —  suivant  qu'il  est  engendré 
de  OX  vers  OA  dans  le  sens  positif  ou  dans  le  sens  négatif,  est  dit 
l'angle  de  Taxe  OX  avec  la  direction  OA. 

De  même  pour  la  direction  OB,  et  l'on  a 

angle  XOB:^  angle  XOA  +  angle  AOB 
d'où 

angle  AOB  =  angle  XOB  -  angle  XOA 
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formule  générale,  comme  la  précédente,  quelles  que  soient  les 
positions  relatives  des  trois  directions.  On  en  conclut  que  l'angle 
AOB  d'une  direction  OA  avec  une  direction  OB  est  égal  à  l'angle 
de  l'axe  OX  avec  la  direction  OB  diminué  de  l'angle  du  même  axe 
avec  la  direction  OA.  11  est,  comme  cela  devait  être,  égal  et  de 
signe  contraire  à  l'angle  BOA  de  la  direction  OB  avec  la  direction 
OA;  la  valeur  absolue  de  l'angle  des  deux  directions  est  celle  des 
deux  différences,  qui  est  positive.  On  remarquera  que  les  deux 
angles  considérés  AOB  et  BOA  ont  même  cosinus,  de  telle  sorte 
que  toutes  les  fois  qu^il  ne  s'agira  que  de  la  valeur  absolue  de 
cet  angle,  la  connaissance  de  cette  ligne  trigonométrlque  la  dé- 
terminera sans  ambiguïté. 

3.  Détermination  d'un  point  dans  le  plan.  —  Pour  déter- 
miner un  point  dans  le  plan,  on  considère  deux  axes  fixes  et  in- 
définis X'OX,  Y'OY  (fig.  5)  sur  chacun  desquels  les  distances  sont 


comptées  à  partir  de  l'origine  0  suivant  les  règles  indiquées  pré- 
cédemment. Par  le  point  considéré  M,  on  mène  des  parallèles  à  ces 
deux  axes,  lesquelles  interceptent  sur  chacun  des  axes  des  seg- 
ments OP,  OQ.  L'abscisse  du  point  P  sur  l'axe  X'OX  est  dite 
Vabscisse  du  point  M,  tandis  que  la  longueur  OQ,  prise  avec  son 
signe  sur  l'axe  Y'OY,  est  dite  l'ordonnée  du  point  M:  considérées 
ensemble,  ces  longueurs  sont  dites  les  coordonnées  du  point  M  qui 
setrouve  par  leur  moyen,  et  par  l'observation  de  la  règle  des  signes 
des  segments,  déterminé  d'une  façon  unique,  comme  on  le  voit  en 
menant  respectivement  par  les  points  P  et  Q  des  parallèles  aux  axes 
de  coordonnées,  X'OX,  Y'OY.  Si  l'on  applique  la  règle  des  signes, 
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on  voit  que  tous  les  points  situés  dans  l'angle  XOY  ou  dans  l'an- 
gle X'OY'  opposé  par  le  sommet  ont  leurs  deux  coordonnées  de 
même  signe,  positives  dans  le  premier  cas,  négatives  dans  le  se- 
cond; tandis  que  dans  les  deux  autres  angles  X'OY  ou  XOY'  elles 
sont  de  signes  contraires.  Tous  les  points  de  l'axe  X'OX  ont  leur 
ordonnée  nulle,  et  tous  ceux  de  l'axe  Y'OY  ont  leur  abscisse 
nulle. 

Un  élément  important  de  la  figure  est  l'angle  0  que  font  entre 
eux  les  deux  axes  de  coordonnées.  On  désignera  toujours  ainsi 
l'angle  des  deux  axes  compté  dans  le  sens  de  la  flèche  de  la  partie 
positive  de  l'axe  X'OX  vers  la  partie  positive  de  l'axe  Y'OY.  Lors- 
que cet  angle  est  droit,  ou  égal  à  3  -,  les  coordonnées  sont  dites 
rectangulaires  ;  obliques  dans  tous  les  autres  cas. 

4.  —  La  représentation  d'un  point  du  plan  par  ses  coordonnées 
est  fondamentale  en  géométrie  analytique.  Elle  conduit  directe- 
ment à  la  représentation  algébrique  des  courbes  :  si  l'on  suppose  en 
effet  que  l'abscisse  et  l'ordonnée  d'un  point  soient  liées  par  une- 
relation 

le  point  cessera  d'être  indéterminé  dans  le  plan  ;  et,  si  la  fonction 
/(  x,y)  est  continue,  tous  les  points  dont  les  coordonnées  satisferont 
à  cette  équation  formeront  dans  le  plan  une  suite  continue,  y  des- 
sineront une  courbe,  de  laquelle  on  dira  que  la  relation  consi- 
dérée est  l'équation.  Si  les  coordonnées  du  point  sont  liées  par 
une  seconde  relation 

alors  le  problème  dont  ce  point  est  la  solution  sera  complètement 
déterminé.  Il  admettra,  en  général,  un  nombre  fini  de  solutions, 
chacune  desquelles  sera  fournie  par  un  point  dont  les  coordonnées 
satisferont  à  la  fois  aux  deux  équations,  c'est-à-dire  par  un  point 
d'intersection  des  deux  courbes. 

Une  équation  -^  [x)=  o  qui  ne  renferme  qu'une  variable,  a  son 
premier  membre  décomposable  en  facteurs  de  la  forme  «cc+i, 
chacun    desquels    égalé    à  zéro    représente  tous  les  points  dont 
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l'abscisse  est  constante  et  c^ale  à ,  c'est-à-dire  une  iiaralièle 

°  a 

àY'OY.  L'équation  représente  donc  une  série  de  parallèles  ;i  l'un 

des  axes  de  coordonnées. 

5.  Coordonnées  polaires.  —  Le  système  de  coordonnées  qui 
vient  d'être  défini  est  un  des  plus  frét|uemnicnt  employés  ;  il  est  dû 
à  Descartes,  c'est  pourquoi  l'on  appelle  l'abscisse  et  l'ordonnée  d'un 
point  ses  coordonnées  cartésiennes  :  on  en  rencontrera  plusieurs 
autres  qui  en  dérivent.  En  dehors  de  ceux-là,  l'on  conçoit  qu'il  peut 
en  exister  beaucoup  d'autres,  et  qu'il  soit  possible  de  déterminer  un 
point  dans  le  plan  au  moyeu  de  deux  éléments  d'un  très  grand 
nombre  de  façons.  Dans  le  système  de  coordonnées  polaires,  par 
exemple,  qui  est  fréquemment  employé,  un  point  M  est  déterminé 
par  sa  distance  p  à  une  origine  flxe  0  et  par  l'angle  w  que  fait  une 
direction  fixe  OX  avec  celle  des  deux  directions  auxquelles  donne 
lieu  la  droite  OM  suivant  laquelle  la  distance  p  est  comptée  posi- 
tivement. Ainsi,  p  désignant  la  longueur  OM,  et  u  l'angle  XOM,  le 


point  M  aura  pour  coordonnées  p  et  m  ou  bien  —  p,  et  ;:  +  m  ;  plus 
généralement  p  et  'j-kr^  +  w,  ou  —  p  et  (a/,'  +  i)  ^  -h  w.  Dans  ce 
système,  un  point  de  coordonnées  p  et  w  est  parfaitement  déterminé  ; 
il  est  à  l'intersection  de  la  droite  OM  faisant  l'angle  w  avec  V axe  po- 
laire OX  et  du  cercle  de  rayon  p  dont  le  centre  est  l'origine  ;  il  y  a 
bien  deux  points  d'intersection,  mais  par  définition  le  second  a  pour 
coordonnées  p  et  •;:  -4-  w,  ou  encore  —  p  et  u.  L'équation  d'une  courbe 
sera  alors  une  relation  de  la  forme 

/(?■")=» 

^  6.  Distance  de  deux  points.  —  Proposons- nous  d'évaluer  la 
distance  AB  de  deux  points  A  et  B  définis  par  leurs  coordonnées 
(^n  y\)  ^t  (^3'  Vil-  ^^  ''°n  mène  par  le  point  A  une  parallèle  à 
l'axe  X'OX  et  par  le  point  B  une  parallèle  à  l'axe  Y'OY,  et  si  ces 
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deux  droites  se  coupent  au  point  P,  le  triangle  APB  donne  la 
relation  : 

ÂB'  =  ÂP'  + BP' -  a.ÂP.  BP.  cos  APB. 

entre  les  valeurs  absolues  de  ses  côtés. 

D'ailleurs  les  coordonnées  du  point  P  sont  x.^  et  y,,  puisqu'il  a 
même  abscisse  que  le  point  B  et  même  ordonnée  que  le  point  A. 


D'après  cela,  pour  évaluer  les  longueurs  absolues  AP,  BP  qui  figu- 
rent dans  la  formule,  il  y  aura  quatre  cas  à  considérer  : 

1"  Le  point  B  sera  dans  l'angle  VAP  formé  par  les  parallèles  aux 
iiies  de  coordonnées  menées  par  le  point  A  dans  le  sens  positif. 
Alors  on  a  en  valeur  absolue 

AP  =  x^^.T,     BP=:,',,~-j,     ■\PB.-_=^-a; 

2°  Dans  l'angle  P'AV.  Alors 

AP'  =  -x2  +  :i-,       BP'=3j-2-j',       AP'B  =  6; 
3"  Dans  l'angle  P'AV.  Alors 

AP'  =  -x,  +  a:,       BP'  =  ~y,  +  r,       aFb.-=^-0; 

4"  Dans  l'angle  Y'AP. 

AP  =  ,r,-,r,       BP  =  ~r,  +  7,      APBz^e. 
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Dans  tous  les  cas,  la  formule  devient 


AB"=(/^  — (x,  —^-if+ili  — .r.>)~  +  2  [x^  —  x.^){Xi  —  rï)cos& 


'^^^ Vt-^i--^of+(:r^-ro)'+^(*-i -^2)0-1 -J2)cos9    (i) 

dans  laquelle  9  désigne  la  valeur  absolue  de  l'angle  des  axes  puis- 
qu'il n'y  entre  que  par  son  cosinus.  Cette  formule  donne  pour  la 
distance  cherchée  deux  valeurs  égales  et  de  signes  contraires,  ce 
qui  devait  nécessairement  arriver,  puisque  l'on  n'a  pas  spécifié 
laquelle  des  deux  distances  AB  ou  BA  on  se  proposait  de  déter- 
miner. Algébriquement,  le  signe  ;i  prendre  dépendra  de  la  direction 
choisie  comme  positive  sur  la  droite  AB  et  de  celle  des  deux  dis- 
tances dont  on  veut  l'expression  ;  géométriquement;  on  aura  la. 
valeur  absolue  de  la  distance  en  prenant  le  signe  +. 

Si  les  axes  sont  rectangulaires,  la  formule  se  simplifie  et  devient 


Si  l'on  voulait  l'expression  de  la  même  distance  en  coordonnées 
polaires,  l'on  voit  immédiatement  que  le  triangle  qui  a  pour  som- 
mets l'origine  et  les  deux  points  donne,  en  désignant  par  p,,  u,  et 
p.,,  tii^  les  coordonnées  polaires  de  ces  deux  points 

rf^  =  p?  +  ?:j  -  ap,p.  cos  (...,  -  <»,)  (c!> 

d'où  l'on  tire  encore  et  pour  la  même  raison  deux  valeurs  égales  et 
de  signes  contraires  pour  la  distance  cherchée. 

7.  Détermination  d'une  direction  dans  le  plan.  —  Une 
direction  OA  est  déterminée  dans  le  plan  si  l'on  connaît  l'angle 
XOA  que  fait  avec  elle  l'axe  X'OX.  Mais  il  est  rare,  en  géométrie 
analytique  à  deux  dimensions,  que  l'on  ait  à  traiter  des  questions 
dans  lesquelles  entre  l'axe  X'OX  sans  l'axe  Y'OY.  Orj  il  ne  fant 
pas  avoir  beaucoup  calculé  pour  reconnaître  les  précieux  avantages 
qu'offre  la  symétrie  des  calculs  par  rapport  aux  différentes  lettres, 
qu'ils  renferment.  Indépendamment  des  erreurs  qu'elle  révèle 
immédiatement,  lorsqu'il  s'en  est  glissé,  elle  dispense  souvent  d'une 
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grande  partie  des  opérations;  lorsque  ces  opérations  portent  de  la 
même  façon  sur  les  différentes  lettres,  il  suffit  de  les  avoir  faites 
sur  une  d'entre  elles.  C'est  pourquoi  l'on  a  tout  à  gagner  à  pratiquer 
d'une  manière  absolue  la  règle  qui  consiste  à  traiter  les  différentes 
variables  sur  le  même  pied;  et  en  particulier,  dans  le  cas  présent, 
on  déterminera  une  direction  dans  le  plan  par  les  angles  XOA. 
TOA  que  font  les  axes  avec  cette  direction  (fig.  8),  le  sens  positif 


•étant  le  même  pour  l'évaluation  des  deux  angles,  celui  de  OX,  vers 
OY.  Si  on  ne  les  suppose  jamais  supérieurs  à  stï,  l'on  voit  par  défi- 
nition qu'ils  sont  de  môme  signe  si  la  direction  OA  n'est  pas 
comprise  dans  l'angle  XOY,  de  signes  contraires  si  elle  y  est  com- 
prise. Il  existera  d'ailleurs  entre  ces  angles,  que  nous  désignerons 
par  a.  et  p,  la  relation 


Cette  relation  n'est  pas  symclrique.en  s  et  P;  elle  sera  rem- 
placée un  peu  plus  loin  par  une  autre  relation  qui  sera  symétrique 
et  dans  laquelle  figureront  les  lignes  trigonométriques  des  angles. 
Cet  inconvénient  ne  disparaîtrait  pas  d'ailleurs  si  l'on  changeait  le 
signe  de  ^1,  car  la  direction  serait  alors  définie  par  l'angle  XOA 
que  fait  avec  elle  l'axe  OX,  et  par  l'angle  AOY  qu'elle  fait  avec 
l'axe  OY. 

■'S.  Projection  d'un  segment.  —  On  appelle  projection  d'un 
segment  AB  sur  une  direction  fixe  le  produit  de  la  valeur  absolue 
du  segment  par  le  cosinus  de  l'angle  formé  par  la  direction  AB 
avec  la  direction  fixe 


,.AB  =  (AB).cosAB.X'X 
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(ÂB)  désignant  la  valeur  absolue  de  AB.  L'angle  ne  figure  dans 
cette  définition  que  par  son  cosinus,  son  sens  est  donc  indiffé- 
rent ;  mais  la  direction  du  segment  AB  n'est  pas  arbitraire,  l'on 
voit  au  contraire  que 

p,,,^.  BA  =  (AB).  cos  BA.  X'X  =  -  P^,^.  AB 

Il  résulte  de  cette  définition  que,  si  un  point  mobile  décrit  le 
segment  à  projeter  suivant  la  direction  de  ce  segment,  le  pied  de 
la  perpendiculaire  abaissée  à  chaque  instant  du  point  mobile  sur 
l'axe  fixe  décrira  la  projection  du  segment  prise  avec  son  signe. 
L'expression  de  cette  projection  renferme  en  effet  deux  facteurs, 
dont  l'un  (ÂB)  est  toujours  posifif;  quant  au  cosinus,  s'il  est  positif, 
c'est  que  le  segment  AB  se  trouve  tout  entier  du  côté  des  abscisses 
positives  de  l'axe  X'X  par  rapport  à  la  perpendiculaire  abaissée 
sur  cet  axe  par  le  point  A,  origine  du  segment;  c'est  précisément 


le  cas  où  le  chemin  ab  décrit  par  la  projection  du  mobile  est  décrit 
dans  le  sens  positif  (fig,  9), 

Si  au  contraire  le  segment  AB  se  trouve  par  rapport  à  cette  per- 
pendiculaire (fig.  lo)  du  côté  des  abscisses  négatives  de  l'axe  X'X, 


la  projection  devient  négative,  mais  le  chemin  décrit  par  la  pro 
jection  du  mobile  est  décrit  dans  le  sens  négatif.  L'on  peut  donc 
énoncer  ce  théorème  :  Lorsqu'un  mobile  décrit  un  segment,  la  pro- 
jection du  mobile  décrit  la  projection  du  segment  prise  avec  son  signe 
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9.  Théorème  des  projections.  —  La  projection  d'un  contour 
fermé,  quelconque,  sur  une  direction  fixe,  est  nulle. 

La  projection  d'un  coatour  polygonal  est  la  somme  algébrique 
des  projections  des  côtés  du  polygone.  Si  une  portion  du  contour 
devient  curviligne,  sa  projection  s'obtient  encore  sans  difficulté  en 
le  considérant  comme  une  succession  de  segments  rectilignes  de 
longueurs  très  petites;  le  théorème  qui  vient  d'être  démontré  sub- 
siste d'ailleurs  pour  chacun  des  segments.  Cela  posé,  si  un  contour 
est  (ermé  et  si  un  mobile  décrit  ce  contour  toujours  dans  le  même 
sens,  en  partant  d'un  de  ses  points  pour  y  revenir,  la  projection  du 
mobile  partira  d'un  des  points  de  l'axe  X'X  pour  y  revenir,  elle 
aura  donc  décrit  un  chemin  nul.  Mais,  d'après  le  théorème  précé- 
dent, ce  chemin  est  la  somme  algébrique  des  projections  des  diffé- 
rents segments  qui  composent  le  contour,  c'est-à-dire  la  projection 
du  contour,  donc  cette  projection  est  nulle.  c.  q.  f.  d. 

Si  le  contour  n'est  pas  fermé,  la  ligne  droite  qui  le  ferme  est 


appelée  la  résultante  du  contour.  Ainsi  la  résultante  du  con-. 
tour  ABCDEFG  [fig.  1 1)  est  le  segment  AG. 

La  projection  d'un  contour  non  fermé  est  égale  à  la  projection 
de  la  résultante. 

L'on  a  en  effet  d'après  le  théorème  des  projections 

P.  ABCDEFGA  =  o 

ou  bien 

P.  ABCDEFG -H  P.  GAirzo 
d'où 

P.  ABCDEFG  ~  P.  AG.  c.  q.  f.  d. 
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CoHOiiAiRE.  —  Tous  les  contours  qui  ont  mêmes  extrémités  ont 
.même  projeetion,  sur  une  direction  quelconque,  celle  de  leur  résul- 
tante commune, 

10.  Relation  entre  les  angles  que  font  les  axes  de 
coordonnées  avec  une  direction  donnée. 

Lemme.  —  Les  coordonnées  x  et  y  d'un  point  M,  l'angle  9  que  fait 
taxe  OX  avec  l'axe  OY,  la  distance  p  de  l'origine  au  point  M  et 
Vangle  a  que  fait  l'axe  OX  avec  la  direction  OM,  sont  liés  par  la  re- 


Menons  en  effet  par  le  point  M  (fig.  i-^)  une  parallèle  MP  à  OY  et 


/                « 

r'~~~~^i_^^'-^k  ' 

r         p^^^ 

^\^'^.-.  « 

exprimons  que  la  projection  sur  la  direction  OX  du  contour  OMP 
est  égale  à  celle    de  la  résultante  OM.  On  aura 

P™OP  +  P..PM=:P.:.OM 

Si  le  point  M  est  à  droite  de  l'axe  Y'OY,  son  abscisse  est  posi- 
tive et  la  valeur  absolue  du  segment  OP  est  égale  à  x;  d'ailleurs 
l'angle  de  OX  avec  OP  est  égal  à  zéro.  On  a  donc 

P™  OP  =  :r 

S'il  est  à  gauche,  son  abscisse  est  négative,  et  la  valeur  absolue 
du  segment  OP,  qui  est  positive,  est  égale  à  —  x;  mais  alors  l'angle 
de  OX  avec  OP  est  égal  à  -yï  et  la  projection  de  OP  reste  égale  à  x. 

Si  le  point  M  est  au-dessus  de  l'axe  X'OX,  son  ordonnée  est  po- 
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sitive,  et  la  valeur  absolue  de  PM  est  égale  k  y  ;  d'ailleurs  l'angle 
de  OX  avec  PM  est  égal  à  6.  On  a  donc 

Po^PM=:j'-cos9 

S'il  est  au-dessous,  son  ordonnée  est  négative,  et  la  valeur  absolue 
du  segment  PM,  qui  est  positive,  est  égale  à  ~y;  mais  alors  l'angle 
de  OX  avec  PM  est  égal  à  i:  ±  O,  suivant  le  sens  dans  lequel  il  est 
compté,  ce  qui  est  indifférent  pour  le  cosinus,  et  la  projection 
dcPM  reste  égale  à  y  cosO, 

Quant  à  la  projection  de  OM,  elle  est  toujours  égale  à  la  valeur 
absolue  p  de  la  distance  OM,  multipliée  par  le  cosinus  de  l'angle  a 
que  fait  la  direction  OX  avec  la  direction  OM.  On  a  donc  bien  dans 
tous  les  cas  la  relation 

j- -h j- cos  9  =  p  cos  a  (3) 


On  démontrerait  absolument  de  la  même  manière  la  généralité 
des  formules 

X  cos  &  -H  J"  ^  p  cos  li 

X  cos  «+_>•-  cos  ^  —  f  (3) 

obtenues  en  projetant  les  mêmes  contours  sur  la  direction  OY  et 
sur  la  direction  OM.  Si  maintenant  l'on  élimine  a;,  ^  et  p  entre  les 
équations  (3),  il  vient 


formule  qui,  développée,  peut  s'écrire 

sin-0  —  cos^a  +  eos^;î  —  a  cos  a  cosp  cos&  (4) 

■  11,  —  On  peut  la  démontrer  autrement,  en  remarquant  que  l'on 
a  dans  le  triangle  OPM,  quels  que  soient  les  signes  de  œ  et  y, 


en  vertu  de  la  formule  générale  (i).  Cette  équation  étant  homo- 

PifiuLET,  Gèom.  mahjt.  î 
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gène  en  p,  x  cl  y,  on  peut  les  y  remplacer  par  leurs  valeurs  pro- 
portionnelles qui  sont  les  sinus  des  valeurs  absolues  des  angles 
opposés,  en  remarquant  d'ailleurs  que  lorsque  l'une  des  coordon- 
nées a:  ou  y  est  négative,  sa  valeur  absolue  est  —  3;  ou  —  y,  et 
c'est  alors  cette  valeur  absolue  qui  doit  être  remplacée  par  le 
sinus  de  la  valeur  absolue  de  l'angle  opposé. 

Si  le  point  M  est  dans  l'angle  XOY,  les  valeurs  absolues  de  ces 
anales  sont 


dans  l'angle  YOX' 

dans  l'angle  X'OY' 

enfin  dans  l'angle  Y'OX 

Si  l'on  fait  la  substitution  en  tenant  compte,  suivant  la  remar- 
que qui  vient  d'être  faite,  des  signes  de  x  et  j/,  l'on  obtient  dans 
tous  les  cas 

sin=e  =  sin^a+  sin-^  —  •>.  sina  sing  cos9  (5) 

On  a  d'ailleurs  toujours 

f)  ----  «  —  p 
d'où 

sina  sin3  =  cose  ~  cos«  cos3 

Substituant  dans  (5) 

sin^e  =  2  — cos^a  — cos^p  —  3  cos-0  +  a  cosa  cos^  cosO 

Réduisant 

0  =  sin'â  —  cos'x  —  COS-3  -Fa  cos  a  cos  (î  cos  0 
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qui  est  la  formule  (4).  Cette  seconde  démonstration  a  l'inconvé- 
nient d'employer  les  sinus,  auquel  cas  il  faut  distinguer  les  signes 
des  angles.  Mais  elic  prouve  incidemmp.nt  l'identité  (5)  qui  ne 
diffère  de  (4)  qu'en  ce  que  cosa  et  cos  p  y  sont  remplacés  par 
sina  et  sin|3,  et  qu'il  est  bon  de  connaître.  Elles  se  déduisent 
d'ailleurs  l'une  de  l'autre  en  faisant  tourner  les  axes  d'un  angle 
droit. 

En  coordonnées  rectangulaires,  ces  relations  se  réduisent  au-c 
identités  évidentes 

COS^K  4-  cos-jS^  1 
sin^a  +  sin'p=^  i 

12.  Angle  de  deux  directions.  —  C'est  le  cosinus  de  cet 
angle  qu'il  faut  chercher,  afin  de  n'avoir  pas  à  dcflnir  le  sens 
de  sa  génération.  Si  a  et  (3  sont  les  angles  qui  définissent  la  pre- 
mière direction,  x  et  y  les  coordonnées  d'un  point  M  de  la  droite 
sur  laquelle  elle  est  comptée,  on  a  les  équations  (3) 

x+y  cosO  =  p  cosa 
X  COSa-|-J>'  =  fi  cos^ 

Projetant  maintenant  le  même  triangle  OPM  sur  la  seconde 
direction  que  nous  supposerons  déterminée  par  les  angles  ■/  et  p', 
il  vient 

X  cosa'+z  cosfl'  =  p  cosV  (6) 

Éliminant  ,r,  y,  et  p  entre  ces  trois  équations,  il  reste 


1 

cosO 

COSa 

cosO 

I 

COS^ 

=  o 

COS.' 

cos;3' 

cosV 

, 

COSO 

cOSa 

cosV  = 

sin-' 

COS:i 

COS&' 

oosg 

On  peut  donner  de  cette  importante  formule  une  seconde  dé- 
monstration. Soient  en  effet  p'  la  distance  à  l'origine  d'un  point  de 
la  seconde  droite  et  x',  y'  ses  coordonnées.  Multiplions  par  p'  les 
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deux  membres  de  l'équation  (6)  et  remplaçons  p'  cosa'par  ^'  +  y'  <!0s'> 

et  p'cos^'  par  a:'cos(l  +  y';  il  vient 

ff'  cosV  =.f  {.!■■  +y  COSO)  +  J  {.r'  COSO  +  j')  =  j:,^'  +  _rj'  +  COSO  {.rf  +  xf) 

relation  homogène  en  p,  x,  y,  ainsi  que  en  p',  x ,  y'.  On  peut  donc, 
ainsi  qu'on  l'a  fait  voir  précédemment,  y  remplacer  les  premiers 
par  sinO,  —  sin3,  sina  et  les  seconds  par  sinO,  — ■  sing',  sim'.  \\ 
vient  alors 

cosV  siii^^O  —  siiia  sm«'  +  sinp  siafî'  —  cosO  {sin«  ship'  +  siua'  sinf))    (8) 

Si  maintenant  l'on  fail  tourner  les  axes  d'un  angle  droit,  dans  le 
sens  positif  par  exemple,  les  angles  a,  g,  «',  ji',  seront  diminués 

de  -,  l'angle  0  restera  le  même  ef  l'on  aura 

cosV  sin-0=  cosa  cosa'+cos^  cosfl'— cosO  (cosi  cos[i'+  cosa'  cos^} 

relation  qui  n'est  autre  que  l'équation  (7)  développée,  et  qui 
subsistera  entre  les  angles  considérés  puisque  l'équation  (8)  d'où 
elle  provient  eM  démontrée  entre  l'angle  V  et  les  angles  que  font 
les  directions  données  avec  tout  système  d'axes  faisant  entre  eus  un 
angle  0. 

La   relation  (8)   s'en  déduit   en   y  remplaçant 

cosï,  cos^,  cosx',  cos^',     par    sins,  sin^,  sina',  sinp', 


et  pont  s'écrire: 


cosV=T- 


cosO        I  sinli 

x       sin(3'      o      1 


Il  est  d'ailleurs  évident  qu'en  réd"uisant  l'une  ou  l'autre  des  rela- 
tions (7)  et  (8)  aux  seuls  éléments  distincts  qu'elles  renferment,  en 
y  remplaçant  par  exemple  ^  et  ^  par  leurs  valeurs  tirées  des 
identités 
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on  devra  trouver  la  valeur  évidente 

cos  V  =  cos  (a  —  a)  =;  cos  ï  cos  s'  +  sin  %  sin  y! 

Du  toutes  ces  formules^  la  relation  (7)  est  celle  que  l'on  doit 
préférer,  d'abord  parce  qu'elle  ne  renferme  que  des  cosinus,  en- 
suite parce  qu'elle  ne  distingue  en  aucune  façon  l'axe  OX  de  l'axe 
OY  puisqu'elle  ne  change  pvis  si  l'on  y  permute  s.  et  %,  ainsi 
que  a'  et  $. 

En  coordonnées  rectangulaires,  elle  se  réduit  ;i 

cosV  =  COS:!  cosa'+  cos  3  cos  g'  (9) 

13.  Transformation  de  coordonnées.  —  Lorsque  les  coor- 
données a:  et  y  d'un  point  du  plan  sont  liées  par  une  équation 

/(■'■,j)=» 

on  a  vu  que  cette  équation  représente  une  courbe,  et  pour  celte 
raison  on  l'a  appelée  Yéquation  de  la  courbe.  Si  OX  et  OY  sont 
les  axes  de  coordonnées,  on  dit  que  la  courbe  est  rapportée  aux 
axes  OX,  OY,  On  peut  se  proposer  de  rapporter  la  même  courbe  à 
des  axes  difTérents;  alors  son  équation  ne  restera  plus  la  même,  et 
le  problème  qui  consiste  à  trouver  celle  nouvelle  équation  est  le 
but  de  la  ^ans formation  de  coordonnées.  Pour  le  résoudre,  il  est 
nécessaire  de  connaître  la  position,  dans  le  plan,  des  nouveaux 
axes  par  rapport  aux  anciens  ;  on  évalue  les  coordonnées  d'un  point 
du  plan  par  rapport  aux  anciens  axes  en  fonction  des  nouvelles 
coordonnées,  et  on  leur  substitue  ces  valeurs  dans  l'équation 
donnée;  on  a  alors  une  équation  qui  subsiste  entre  les  nouvelles 
coordonnées  de  tous  les  points  dont  les  anciennes  èoordonnées 
satisfaisaient  à  l'équation  primitive,  c'est-à-dire  l'équation  de  la 
même  courbe  rapportée  aux  nouveaux  axes. 

Si  l'on  suppose  d'abord  que  les  nouveaux  axes  soient  parallèles 
aux  anciens,  les  coordonnées  de  la  nouvelle  origine  par  rapportaux 
anciens  axes  étant 


il  est  clair  que  les  coordonnées  d'un  point  M  du  plan  se  trouvent 
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par  là  respectivement  diminuées  des  quantités  a  et  h,  quels  que 


soient  d'ailleurs  les  signes  de  a  et  b,  de  telle  sorte  que  l'on  a  entre 
les  nouvelles  coordonnées  x' ,  y'  et  les  anciennes  x,  y  les  relations 


X  ^x  —  n 


qui,  résolues  par  rapport  à  x  et  y,  donnent  les  valeurs 


X  =.  a 


j=i+y  (.0) 

qui  doivent  être  substituées  dans  l'équation  proposée. 

Si  .l'on  suppose  ensuite  que,  l'origine  restant  la  même,  la  direc- 
tion des  axes  vienne  à  changer,  on  pourra  déterminer  les  nouveaux 


axes  parles  angles  que  font  respectivement  les  directions  positives 
des  anciens  axes  avec  les  directions  positives  des  nouveaux  confor- 
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mément  aux  conventions  adoptées  pour  l'évaluation  des  angles. 
Ainsi  a  et  ^  seront  les  angles  des  directions  OX  et  OY  avec  la  direc- 
tion du  nouvel  axe  OX';  %  et  ^'  seront  ceux  des  mêmes  directions 
avec  le  nouvel  axe  OT'  :  0  sera  comme  toujours  l'angle  que  fait  la 
direction  OX  avec  la  direction  OY.  Cela  posé,  considérons  un  point  M 
dont  les  anciennes  coordonnées  soient  x,  y  et  les  nouvelles  x',  y' 
et  menons  par  ce  point  des  parallèles  MP,  MP'  à  OY  et  OY'  :  éga- 
lons ensuite  les  projections  sur  OX  des  contours  OPM,  OP'M  qui 
ont  mêmes  extrémités. 

On  a  vu  (§  lo)  que  la   projection  du  chemin  OPM  est  tovijours 

x-\-j  cosO 

Quant  au  chemin  OP'M,  si  x  est  positif,  la  valeur  absolue  de 
OP'  est  x'  et  l'angle  que  fait  OX  avec  la  direction  OP'  est  l'angle  a  : 
si  au  contraire  x'  est  négatif,  la  valeur  absolue  de  OP'  devient  —  x', 
et  l'angle  que  fait  OX  avec  la  direction  OP'  devient  T:-f- a;  dans  tous 
les  cas,  la  projection  de  OP'  est  x'  cosa.  On  verrait  de  même  que, 
quel  que  soit  le  signe  de  y\  la  projection  de  P'M  est  toujours  y'  cos  a'; 
de  sorte  que  l'on  a  la  relation 

J7+J-  cosO  —  x'  oosx-H_7'  cos  a' 
En  projetant  sur  OY,  on  aurait  la  relation  aussi  générale 

a:  COS  a  -+-j=zx'  cos|i+j-'  cos^' 
d'où  l'on  tire  pour  xaiy  les  valeurs  toujours  possibles 

X  r=    .  .,      X  (cos  a  —  cos  0  COS  3)  -H  r'  (cos  a'  —  cos  e  cos  3') 

J  =  ■■:--  x'  (cos  ^  —  COS  G  COS  a)  +  J   (cOS  ^'  —  COS  0  COS  a') 

Mais  des  relations 

on  tire 

cos  a  =cos(0-H^)  =  cosO  cos  3  —  sinO  sin^ 
cos  a'  =  cos  (Q  +  ^')  =  cos  G  cos  0'  —  sin  0  sin  3' 
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cosa  —  cosO  cosg  =  —  sinO  sing 
cos  %  —  cos  6  cos  ^'  -  —  sin  S  sin  g' 

Substituant  clans  la  valeur  de  x,  il  vient  enfin 

x  = r— -  U-' sin  a  +  y  sin  S')  (ii) 

De  même 

cosj3  =:cos  [x  —  a) —  COS a  cosO-i-sina  siiiD 
cos  ^' =  cos  (a --  s)  =  cos  a'  cos9  +  sina'  sinO 

d'où 

cos^  —  cos  6  cos  a  —sin  9  sin  a 
cos  ^'  —  cos  0  cos  x  =  sin  0  sin  a 

Substituant  dans  la  valeur  de  y,  on  a 

r  —  --. —  [x  sin  a  +  r'  sin  a')  (i  (\ 

On  a  ainsi  des  valeurs  simples,  tout  à  fait  générales,  pour  x  et  y  ; 
elles  permutent  l'une  avec  l'autre  si  l'on  change  x,  et,  d  et  6  en  y, 
P,  p'  et  —  G  ;  cela  devait  être  puisque  cette  opération  revient  à  per- 
muter OX  avec  OY. 
Si  les  anciens  axes  sont  rectangulaires,  il  faut  faire 

elles  deviennent 

X  =  X-'  cos  x  +  y'  cos  a' 

/  —  y  sin  3+ y  sin  2  (la) 

Si  les  nouveaux  sont  rectangulaires,  les  anciens  restant  ob!ii]iics, 
va  a 


yGoosle 


GÉNÉRALITÉS.   —  TRANSFORMATION   DE   COORDONNÉES, 
par  suite 

x- ^—  (x  SIQ  ?  H-  r'  cos  ^) 


(i3) 


Enfin,  si  les  deux  systèmes  sont  rectiingulaires,  il  faut  faire  dans  les 
formules  ('2)  : 


(ju  dans  les  formules  (i3) 

ce  qui  donne 

:r  =  x'  cos  a  —  ^-'  sin  3, 

■y  =  x'  sin  01+  y  cos  a  (  1 4) 

Si  l'on  suppose  maintenant  que  l'on  vienne  à  changer  en  même 
temps  l'origine  et  la  direction  des  axes,  on  aura  en  faisant  succes- 
sivement les  deux  transformations  (10}  et  (11) 

x^a  ■ — r—  [x  sin  3  -H  r'  sin  û') 

14.  Exercices. —  Vérifier  l'identité  des  deux  expressions  de 
la  distance  d'un  point  à  Porigine,  par  rapport  à  deux  systèmes 
d'axes  ayant  même  origine. 

Ces  deux  expressions  sont  ;  par  rapport  au  premier  sys- 
tème 

x^  +  y''  -\-  "^xy  cos  0 

par  rapport  au  second, 

.r'^+_f'^+  ix'j  cosO, 

Si  l'on  remplace  a;  et  y  par  leurs  valeurs  (u)  dans  la  première 
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expression,  on  obtient  une  fonction  du  second  degré  en  x'  et  y , 
laquelle  doit  être  identique  avec  la  seconde.  On  a  donc  à  vérifler 
l'identité  suivante  : 

=  x"^  +j'  +  '>'X'j  cosO, 

Chassant  sin^e,  et  égalant  les  coefflcients  respectifs  de  ^'^,  ij-  et 
23: V')  il  reste  a  démontrer  les  trois  relations  : 

%\v?3.  -Hsin^p  —  5.  sina  sing  cos6T=sin^9 

sin^  ^  +  sin^  S'  —  2  sin  a'  sin  (3'  cos  8  —  sin^O 

sina  sin  a'  +sin,î  sinp'  —  cosO  (sin  a  sin^'  +  sina'  sin^)  =  cosOj  sin-Q 

Les  deux  premières  ne  sont  autres  que  la  relation  (5)  appliquée 
successivement  aux  directions  OX'  ot  OY'  :  la  troisième  n'est  autre 
que  la  relation  (8)  appliquée  à  la  recljerche  de  l'angle  0,  que  font 
entre  eux  les  nouveaux  axes. 

15.  —  Étant  données  les  lignes  du  premier  degré 

fl,j:+ô^-  +  c,  =  o 

démontrer  que  si  on  change  d'une  façon  quelconque  la  direction  des 
axes,  les  fonctions 

(^/a. -/-,»,)        »,»,  +  /./a,  ^  (../.,  +  l>,a.^  cosO 
siu8        '  siira 

ne  changent  pas  de  valeur. 

Si  l'on  cfTectue  la  transformation  (ji),  la  première  ligne  de- 
vient 


^['"'.(-^'sin^-y  sin ^') +  6,(37'  sina+y  sina')  +  cJ 
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(\'o'ù  l'on  tire  pour  los  nouveaux  coefficients  a[,  è'„  a\,  h'. 


/)'  —  _ — .  {—a.  sinS'-i-i.  siiiz') 
De  même 

a^  =  -^  {-  «,  sin  (3  +  i,  sini ) 

bL  =  -, —  (—  fl,  sinS'-i-Ô„  sin  al 
d'où 


Mais,  eu  ésurà  aux  identités 


on  \oit  facilement,  en  y  remplaçant  jB  et  p/par  les  valeurs  s— o,  a'—O, 
que  le  dernier  facteur  du  second  membre  n'est  autre  que 

sinOsin(x' —  a)     ou     sinOsinO,  (i6) 

Il  vient  donc 


sin  (1  sin  h  ^   '' 


+  4l&2  f sin'  a-+-  slG^  a'  —  î  siiia  sio  a'  cos  9,) 

Or  \i  et  5'  sont  les  angles  que  fait  l'axe  OY  avec  les  nouveaux  axes 


y  Google 


■28  LIVRE  1.   —  CHAPITRE  I. 

dont  l'angle  est  6,  ;  les  angles  qui  déterminent  la  direction  OY  par 
rapport  auK  nouveaux  axes  sont  donc  —  g  et  —  fl',  et,  eu  égard  à  la 
relation  [5'j,  on  a 

sin-^  +  sin-3'  —  a  sinp  sin^'  cosQ,  =  sin-O, 

de  même  pouc  la  direction  OX 

sin-a  +  sin'-'x'  —  •>.  sina  sina'  cosO,  —  sJn-6, 

Enfin,  si  l'on  applique  la  relation  [8)  à  la  détermination  de  l'angle  <i 
de  la  direction  OX  avec  la  direction  OY  déterminées  respective- 
ment par  les  angles  —  a,  —  a'  et  —  g,  —  g'  que  font  avec  ces  di- 
rections les  directions  OX'  et  OY',  on  voit  que 

sina  sinp-f-sinx'sinp'— cose,  (sina  sin^'  +  sîn^  sina')  — cosOsin-O, 

d'où  enfin 

rt;«s  +  èjè;  —  {n'J/s  +  b[n\)  cosO[ 

— -^-vr    n  a.   sin^e,  +  Z-i^-,,  sin-0,  —[a.b.^+h.a^  cosOsin-l), 
sm-6  L  ^      \   I   -        \  -I  ij 

OH  bien 

a\a'^^^h\l)'i—[a\h'^-{-h\ai]Ç,(^■i^^_a^a.^■A-hJ!.^~{ll^h.^  —  h^n^Q.m^^      . 

sin-e^  "~~      '^        sin^O  ^'   ■* 

16.  —  Etant  donnée  la  courbe  du  second  derjré 

ux-  +  by'^  +  '>-hxj  -H  P.^.r  -^ifj+c  —  o 

déïnontrer  que  si  Von  change  d'une  façon  quelconque  la  direction 
des  axeSf  les  /onctions 

H  +  b -oMcosO         ab-h'         abc  +  o.fy/,  ■...  gf-  ^  /,  ..^  _,.  ^j,-2 


te  changent  pas  de  valeur. 
Si  l'on  fait  la  substitution  (i  i)  et  sil'on  désigne  para',  b\h',q' ,f',  c'. 
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les  nouveaux  cocHicieiits,  on  trouve  facilement 

a  —  — ■  .T-    «  sin-iS— -'Vi  sina  sîn3  +  Â  sin-a 
sm-e  L  J 

b'=.  .  .,■  ■    asin-'S'  — a/isina'sinS'  +  isin^x' 

7/=  ,  ^     asinS  sinS'  — /ifsinS  sina'  +  sina  sinS'l  +  i  sina  sina' 

t'  =  c 
d'où 

«'+5'—  a/('  cosOi 

=  -r-^(  sin^3  +  sin^jî'  —  2  sing  sin;3'  cosO,  ) 
sin  6\  ; 

/>[■■-,  .   .  ,  -        .      ,        ,  \ 

4-  ■  .,     sm-2  +  sin-a  —  n  smï  sma  cosO, 
sm^\  '/ 

■"  ,   (  sin»  sinS  +  sin/sinâ'—  cosO,  fsin^sinS'-H  sinâ  sina'l  1 
sin-^oV  ■  '^  "  1-  1-         ;  ; 

ou.  d'après  l'exemple  précédent 

rt'  +  À'  —  a/z'  cosO,  =  ^^j-(«+  ^'  —  3^'  coBij)  siiï-0. 
'       sm-0^ 

ou  enfin 

rt'-hZ''—  ■^.//,'cosf),      ft  +  i  —  li/;  cosO  ,     , 


Passons  à  la  fonction     .  .    ■■  L'expression  a'A'     /«'^  peut  s'écrire 


sous  forme  de  déterminant 


\h'    I>'\ 


yGoosle 


30  LIVRE  I.  —  CHAPITRE   I. 

OU  en  remjjlacant  les  coefficients  par  leurs  valeurs 


3  désignant  le  déterminant 


iopsiDJ'-ftfai 

qui  peut  s 

'écrire 

If "s!"^'" 

Considérant  les  pareothèses  comme  des  monômes,  tous  les  élé- 
ments de  ce  déterminant  sont  des  binômes;  il  se  décompose  donc 
en  quatre  déterminants  à  éléments  monômes  dont  il  est  facile  de 
voir  que  deux  sont  nuls  comme  ayant  deux  colonnes  égales;  et  il 
reste 


PermutariL  les  deux  colonnes  du  premier,  on  voit  qu'il  est  égal 
u  second,  changé  de  signe,  et  si  l'on  se  rappelle  que 


sini  sin^'  —  sin^  sini'  ^  sin9  sinO, 


(,6) 


_  sinfi,|— /i,  sinp  +Z'sina 
"  sin^  (ij—  h  sin  fJ-v-h  sin  s. 


Appliquant  aux  lignes  de  ce  déterminant  le  mode  de  décom- 
position appliqué  aux  colonnes  du  premier,  on  voit  qu'il  se  décom- 
pose en  quatre,  dont  deux  sont  nuls,  et  il  reste 


a'h'-h'"-:~^ 


ne,r .        ■    A     b    -h\      . 
~:\  sma  sinï       ,  +sm 

n^OL  '  1-/'        a\ 


■|      h 


ne, 


■A{ab  —  li^)  (sinn  sinj'i'  —  sin^  sin  a') 
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OU  à  cause  de  (16) 

sin-f)  ^  ' 

ou  enfin 

a'h'  -  h'-'      ah  -  A= 


Quant  à  la  troisième  fonction,  nous  écrirons  l'expression 
a'SV  +  rf'gh'  "  aj"  -  l's'-  ~  cl,' 
sous  forme  de  déterminant 

\a'      h'      ^\ 

Y    V   /  =  i' 

Si  l'on  y  remplace  les  éléments  par  leurs  valeurs,  il  vient 

A 
siii'O 

A  désignant  le  déterminant 

iinp3inj'-/i(sinESii.s'+a;D;sim.')  +  /,iin.sina'    asinî?'  — lAain»' ains'-i- A  sio^K' 
^^np+/sm.  — ^Binf'-+-/sio.-  , 


Considérant  les  parenthèses  comme  des  monômes,  on  pourra, 
comme  précédemment,  décomposer  ce  déterminant  en  quatre  au- 
tres, dont  deux  seront  nuls,  et  il  restera 

lasinp-ftsiB.     ~ /,  ain  SU- ft  sb  »     -ff  ein  j +/3ini  | 
\~S  f  <■■  1 

en  remarquant  que  les  deux  déterminants  restants  sont  égaux  et 
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de  signes  contraires.  Appliqucint  le  même  mode  de  décomposition, 
il  \ient  finalement  : 


b       y  Ifsing  sina 

/    <l 


-  sina  siiiji')^ 


et  à  cause  de  (it)),  en  changeant  les  signes  de  la  première  ligne  et 
de  la  première  colonne 

I"     *     k1 

f 


s„.0,|^,      j. 


=  -^\h  h  f\ 

sin-6  ,      -^ 


Nous  verrons  plus  loin  les  significations  géométriques  des  iden- 
tités(i7),(.8),  {19),  (^o}et(.i). 

17.  Classiflcatlon  des  courbes  planes.  —  Les  courbes 
planes  se  partagent  d'abord  en  deux  grandes  espèces,  qui  sont  les 
courbes  algébriques,  dont  l'équation  est  algébrique,  et  les  courbes 
transcendantes,  dont  l'équation  renferme  des  fonctions  transcen.- 
dantes;  logarithmiques,  exponentielles,  circulaires  directes  ou  in- 
verses, etc.-:  nous  nous  occuperons  peu  des  dernières.  Quant  aux 
premières,  on  voit,  par  la  nature  même  des  formules  générales 
de  transformation  (i5)  qui  sont  du  premier  degré  en  x'  et  y',  que  le 
degré  de  l'équation  d'une  courbe  est  un  élément  invariable,  puis- 
qu'il ne  change  pas  de  quelque  façon  que  l'on  transforme  les 
axes  de  coordonnées.  C'est  un  élément,  en  quelque  sorte  inhérent 
à  la  nature  même  de  la  courbe  et  indépendant  de  sa  position  dans 
le  plan.  D'où  il  suit  que  toutes  les  courbes  d'un  degré  donné  for- 
ment toute  une  série,  parfaitement  déterminée,  d'êtres  géomé- 
triques ;  caractère  suffisant  pour  former  la  base  d'une  classification. 

Si  le  premier  membre  de  l'équation  d'une  courbe  est  décom- 
posable  en  plusieurs  facteurs,  la  courbe  se  composera  de  tous  les 
points  dont  les  coordonnées  annuleront  Tun  quelconque  des  fac- 
teurs, c'est-à-dire  des  courbes  obtenues  en  égalant  à  zéro  chaque 
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facteur.  On  dit  alors  qu'elle  se  décompose  en  courbes  de  degrés  in- 
férieurs. L'étude  des  courbes  d'un  degré  donné  comprend  donc 
implicitement  celle  de  toutes  les  courbes  de  degrés  inférieurs  :  aussi 
aborde4-on  cette  étude  par  celle  des  courbes  du  premier  degré. 

J  18.  Transformation  de  coordonnées  rectillgnes  en  coor- 
données polaires.  —  Si  l'on  Teut  passer  d'un  système  d'axes  rec- 
tangulaires à  un  système  de  coordonnées  polaires  dans  lequel  le 
pôle  serait  l'ancienne  origine,  et  l'axe  polaire  l'ancien  axe  OX,  on  a 


entre  les  anciennes  coordoni 
les  relations  évidentes 


s  X  ely,  et  les  nouvelles  p  et  u  (fig, 


r  =  p  cos  u 
y--  p  sinw 


Inversement,  si  l'on  veut  passer  du  second  système  au  premier, 
les  formules  de  transformation  s'obtiendront  en  résolvant  les  for- 
mules (aa)  par  rapport  à  p  et  o> 


p  —  ±  \/x^  -i 


.3) 


Au  moyen  de  ces  formules  et  des  formules  (i5),  il  est  clair  qu'on 
pourra  passer  sans  difficulté,  par  des  transformations  successives, 
d'un  système  quelconque  d'axes  de  coordonnées  rectîlîgnes  à  un 
système  quelconque  de  coordonnées  polaires,  et  inversement;  ou 
bien,  d'un  système  quelconque  de  coordonnées  polaires  à  un  autre 
système  de  coordonnées  polaires. 

PicQUET,  Géûm.  analyt.  3 
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CHAPITRE   II 


DE     LA     LIGNE     DROITE 


'  19.  —  L'étude  des  lignes  du  premier  degré  u'est  autre  que  celle 
de  la  ligne  droite;  ce  fait   résulte   de  la  proposition   suivante: 

Toute  ligne  droite  est  représentée  par  une  équation  du  premier  degré 
et  de  sa  réciproque  : 

Toute   équation  du  premier  degré  représente    une  ligne  droite. 

Il  existe  un  cas  simple,  que  nous  avons  déjà  eu  l'occasion  de 
considérer  [§  4),  à  propos  des  équations  qui  ne  renferment  qu'une 
seule  variable,  et  au  moyen  duquel  on  peut  vérifier  immédiate- 
ment CCS  deux  propriétés;  c'est  celui  où  l'équation  du  premier 
degré,  ne  renfermant  que  l'une  des  variables,  peut  se  mettre  sous 
r«ne  des  deux  formes 

x  =  »      y  =  b 

II  est  clair  qu'alors  elle  représente  une  parallèle  à  l'un  des  axes 
de  coordonnées,  puisque  la  courbe  est  le  lieu  (')  des  points  dont  la 
distance  à  l'un  des  axes,  comptée  parallèlement  à  l'autre,  est 
constante.  Si  maintenant  l'on  change  les  axes  d'une  manière  quel- 
conque, la  transformation  de  coordonnées  n'altérant  pas  le  degré 
de  l'équation,  l'on  voit  par  ce  moyen  qu'une  droite  donnée,  que 
l'on  aura  d'abord  rapportée  à  des  axes  dont  l'un  lui  est  parallèle, 
sera  toujours,  par  rapporta  des  axes  quelconques,  représentée  par 
une  équation  du  premier  degré. 

(')  La  redierclie  des  lieux  géométriques  dtaiit  l'un  des  problèmes  les  plus  ordinaires 
de  la  Gâoniiitpie  analytique,  il  est  nécessairo  de  préciser  la  signification  de  ce  mat.  On 
dit  qu'une  courbe  est  le  lieu  géométrique  des  points  qui.  satisfont  à  une  certaine  condi- 
tion, lorsque  tous  les  points  de  la  courbe  jouissent  de  cette  propriété,  à  l'excluBion  de 
tous  les  autres  points  du  plan. 
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On  pourrait  ensuite  ciciiiontrer  la    proposition   réciproque   en 
considérant  Téqualion  générale  du  premier  degré  à  deux  Tariables 

ax-  +l,j-i-cr=:o  (24) 

et  faisant  voir  que  l'on  peut  toujours,  en  faisant  tourner  l'un  des 
axes  d'un  angle  convenable  autour  de  l'origine  des  coordonnées, 
faire  disparaître  l'une  des  variables  de  l'équation. 

Le  procédé  qui  va  suivre  est  plus  symétrique  et  donne  lieu  à 
quelques  conséquences  importantes. 

'  SO.  Équation  de  la  ligne  droite  en  fonction  des  angles 
que  font  les  axes  de  coordonnées  avec  la  perpendiculaire 
abaissée  de  l'origine,  et  de  la  longueur  de  cette  perpen- 
diculaire. —  Soient  X'OX,  Y'OY  les  axes  de  coordonnées,  AB  une 
droite  quelconque  et  OP  la  perpendiculaire  abaissée  de  l'origine 
sur  cette  droite;  soient  p  la  longueur  de  cette  perpendiculaire 
comptée  de  0  vers  P,  et  «,  [3  les  angles  que  font  les  axes  avec  la 
direction  OP.  Considérons  un  point  quelconque  M  de  celte  droite 


et  parce  point  menons  une  parallèle  MQ  a  l'axe  Y'OY,  de  façon  à 
déterminer,  en  grandeur  et  en  signe,  ses  coordonnées  OQ  el  QM  : 
exprimons  que  la  projection  du  contour  OQMP  sur  la  direction 
OP  est  égale  à  celle  de  sa  résultante  OP.  Nous  aurons  alors 

P.OQ^xcosa 
P.QM— jcos(S 
P.PM  ^  o 
P.OP=;. 
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d'où  il  résulte 

X  cos  a -!-,}■■  cos|3  —  /J  =:  o  (-^5) 

II  est  facile  de  s'assurer  que  cette  formule  est  générale,  quelles 
que  soient  la  position  de  la  droite  AB  par  rapport  aux  axes  et  celle 
du  point  M  sur  cotte  droite  :  nous  l'avons  d'ailleurs  déjà  rencon- 
trée (lo).  La  relation  (aS),  ayant  lieu  entre  les  coordonnées  d'un 
point  quelconque  de  la  droite  et  les  données  x,  p  et  p,  est  Yéquation 
de  la  droite,  ce  qui  démontre  la  première  proposition.  Elle  n'a  lieu 
d'ailleurs  entre  les  coordonnées  d'aucun  point  du  plan  extérieur 
à  la  droite;  car  si  cela  était  pour  un  point  M',  par  ce  point  on 
mènerait  une  parallèle  à  OY  qui  couperait  la  droite  en  un  point  M 
qui  aurait  même  abscisse;  et  l'équation,  pour  cette  valeur  de  x, 
devrait  donner  deux  valeurs  pour  y,  ce  qui  est  impossible  puis- 
qu'elle est  du  premier  degré  :  elle  représente  donc  la  droite  AB  et 
rien  que  la  droite  AB. 

Considérons  maintenant  l'équation  générale  du  premier  degré  (24) 
entre  x  et  y;  pour  faire  voir  qu'elle  représente  une  droite,  iden- 
tifionsla  avec  l'équation  (a5)  ;  exprimons  pour  cela  que  les  coeffi- 
cients sont  proportionnels.  Il  vient  alors 


(.6) 


et  cherchons  à  faire  voir  qu'il  existe  toujours  des  valeurs  de  a,  g  et  p 
pour  lesquelles  ces  rapports  sont  égaux,  pour  lesquelles  par  con- 
séquent elle  représente  la  perpendiculaire,  à  la  distance/)  de  l'ori- 
gine, sur  la  droite  avec  laquelle  les  axes  font  les  angles  a  et  [î  ;  et. 
rien  que  cette  perpendiculaire. 

Bappelons  à  cet  eflét  la  relation  [4)  qui  existe  entre  ces  angles 
et  l'angle  0  des  axes  de  coordonnées 

sin'9  ~  cos^a  -H  cos^3  —  2  cosa  cos^  coso  (4) 

Si  l'on  tire  des  rapports    (26)  les  valeurs  de  cos«  et  de  cos  3 
pour  les  substituer  dans  (4),  on  trouve 

c'  sin'O  —  p"^  (m=  +  i^  -  2  ab  cosO) 
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par  suite 


cos^  =  ^^ 


\-a 

■  +  b^  —  0,  ah  cosf) 
a  siilO 

^Ja 

^+  £-  —  a«5  cos6 
b  siiiO 

\J  n-  +  P  ~  'A  ab  cosO 


('7) 


les  signes  supérieurs  se  correspondant,  ainsi  que  les  signes  infé- 
rieurs. Il  y  a  donc  en  apparence  deux  solutions,  mais  on  \oit  sans 
difficulté  que  les  couples  de  valeurs  trouvés  correspondent  à  la 
même  droite  ;  car,  les  cosinus  étant  deux  à  deux  égaux  et  de  signes 
■contraires,  les  deux  séries  de  cosinus  fournissent  sur  la  même 
droite  des  directions  opposées.  D'ailleurs,  les  deux  valeurs  de  p 
étant  aussi  égales  et  de  signes  contraires,  l'on  doit,  suivant  l'un  ou 
l'autre  cas,  porter  à  partir  de  l'origine  la  longueur  p  dans  le  sens 
■de  la  direction  ou  dans  le  sens  opposé,  l'extrémité  P  de  la  perpendi- 
culaire OP  sera  donc  la  même  dans  les  deux  cas,  et  la  perpendicu- 
laire AB  sur  OP  sera  unique,  ce  qui  prouve  la  seconde  proposition. 

-31.  —  Mais  il  n'est  pas  seulement  démontré  par  là  que  toute 
équation  du  premier  degré  entre  les  variables  x  &iy  représente  une 
ligne  droite;  l'on  a  trouvé  en  même  temps  les  cosinus  des  angles 
que  font  les  axes  avec  la  perpendiculaire  abaissée  de  roriginc  sur 
la  droite  ainsi  que  la  longueur  de  cette  perpendiculaire,  lesquels 
sont  exprimés  par  les  équations  (27)  en  fonction  des  coefficients 
«,  b,  c,  de  l'équation  de  la  droite  ;  et  il  n'est  pas  inutile  d'insister 
sur  ce  fait  que  la  double  série  de  cosinus,  à  chacune  desquelles 
correspond  une  valeur  de  p,  répond  à  une  seule  et  même  droite. 
<jéométriquement,  il -n'y  a  qu'une  perpendiculaire  abaissée  de 
l'origine  sur  la  droite  ;  on  l'obtiendra  en  choisissant  celle  des  deux 
valeurs  de  p  qui  est  positive  ;  algébriquement  il  y  en  a  deux  égales 
et  de  signes  contraires,  et  correspondant  aux  denx  directions  aux- 
quelles donne  lieu  la  perpendiculaire. 
Supposons,  par  exemple, 


alors,  si  l'on  prend  les  signes  supérieurs,  l'on  voit  que  p  est  positif 
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et  qu'il  faudra  porter  cette  longueur  à  partir  de  l'origine  sur  la 
direction  correspondante.  Mais  si  l'on  prend  les  signes  inférieurs 
l'on  obtient  la  direction  opposée,  en  sens  contraire  de  laquelle  il 
faut  porter  la  longueur  p  à  partir  de  l'origine;  de  telle  sorte  que, 
dans  tous  les  cas,  elle  est  située  dans  le  plan  de  la  même  manière  : 
ce  serait  l'inverse  si  c  était  négatif.  Dans  le  premier  cas,  ce  sera 
le  signe  supérieur,  dans  le  second  cas,  le  signe  inférieur  qui  donnera 
la  valeur  absolue  de  p. 

Ces  deux  cas  correspondent  à  deux  façons  d'être  de  l'origine  par 
rapport  à  la  droite.  On  a  vu  plus  haut  que  l'équation  (aS)  repré- 
sente la  droite  et  rien  que  la  droite  ;  la  droite  est  donc  le  lieu  des 
points  du  plan  dont  les  coordonnées  satisfont  à  l'équation  (a5)  ; 
si  un  point  du  plan  est  situe  en  dehors  de  la  droite,  ses  coordon- 
nées, substituées  dans  l'équation  (a5),  n'annuleront  pas  le  premier 
membre  et  lui  donneront  un  certain  signe.  L'on  conçoit,  en  vertu 
de  la  continuité  de  ce  premier  membre,  que  tous  les  points  du 
plan  qui  le  rendent  positif  forment  une  région  dans  le  plan,  qui  sera 
séparée  de  celle  qui  renferme  tous  ceux  qui  le  rendent  négatif  par 
le  lieu  de  ceux  qui  l'annulent,  c'est-à-dire  par  la  droite  elle-même. 
Ces  deux  régions  sont  donc  celles  suivant  lesquelles  la  droite  par- 
tage le  plan,  et  l'on  voit  en  faisant 


dans  l'équation  (34),  que  l'origine  est  dans  l'une  ou  l'antre  de  ces 
régions  suivant  que  c  est  positif  ou  négatif. 

^22.  —  Les  équations  (27]  donnent  lieu  à  quelques  remarques. 
L'on  voit  d'abord  que  les  cosinus  ne  s'expriment  qu'en  fonction 
des  coefficients  «  et  A  des  variables,  et  ne  dépendent  même  que  du 
rapport  de  ces  coefflcicnts  ;  le  paramètre  indépendant  c  ne  iîgure  en 
effet  que  dans  la  valeur  Aep;  et  si  l'on  divisait  les  deux  termes  de 
la  fraction  par  a  ou  par  b,  les  cosinus  ne  renfermeraient  que  le 
rapport  des  coefficients  a  et  b.  U  en  résulte  que  la  direction  de  la 
droite  ne  dépend  que  de  ce  rapport,  et  que  toutes  les  droites  repré- 
sentées par  l'équation  (24)  dans  laquelle  aei  b  auront  des  valeurs 
proportionnelles  données,  c  Tariant  arbitrairement,  seront  paral- 
lèles entre  elles.  C'est  pourquoi  l'on  donne  souvent  le  nom  de  coef- 
ficient angulaire  de  la  droite  au  rapport  —  y  qui  serait  le  coeflî- 
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cieiît  de  x  si  l'on  résolvait  l'cquation  par  rapport  à  y;  cette 
notation  n'est  pas  symétrique  ;  il  faut  s'en  servir  le  moins  pos- 
sible. 

On  peut  ensuite  chercher  ce  que  deviennent  ces  équations,  si, 
comme  cela  arrive  le  plus  ordinairement,  les  axes  de  coordonnées 

sont  rcctang;ulaires  ;  en  faisant  0  =  -,  l'on  obtient 


\,'a'  +  b^ 


^^-V-b^ 


'  S3.  Distance  d'un  point  déterminé  par  ses  coordon- 
nées à,  une  droite  donnée  par  son  équation.  —  Cette  dis- 
tance est  évidemment  la  même,  quels  que  soient  les  axes  de  coor- 
données choisis  dans  le  plan.  Soient 


-  ^7^ 


{^4) 


Téquation  de  la  droite  donnée,  et  x,,  y,  les  coordonnées  du  point. 
Transportons  les  axes  parallèlement  à  eux-mêmes  en  ce  point: 
faisons  pour  cela  dans  l'équation  précédente  la  substitution 


elle  deviendra 


ax  -\-  hy'  +  ax^  +  hy^ 


ie  nouveau  paramètre  indépendant  étant  ax^  +  by^  +  c,  la  dis- 
tance %  de  la  nouvelle  origine  à  la  droite  sera  donnée  en  vertu  de 
(27)  par  la  relation 


V«'H 
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Le  double  signe  s'explique  absolument  comme  dans  le  cas  où  le 
point  donné  est  l'origine,  et  la  valeur  absolue  de  £  s'obtiendra  en 
prenant  celle  des  deux  déterminations  qui  est  positive.  La  dis- 
tance È  sera  nulle,  si  l'on  a 

c'est-à-dire  si  le  point  donné  est  sur  la  droite  ;  de  telle  sorte  que 
celle-ci  se  présente  comme  le  lieu  des  points  dont  la -distance  à 
elle-même  est  nulle. 

Si,  dans  la  formule  (29),  l'on  vient  à  supposer  que  l'équalion  de 
la  droite  a  la  forme  (a6),  on  obtient  en  remplaçant  a,  b,  c'par  leurs 
valeurs,  l'expression  simple 

5  =  zh  (^  ces  a  +  j  ces  ?>—  p)  (3o) 

la  quantité  sous  le  radical  se  réduisant  à  sin^O;  c'est  une  dos 
raisons  pour  lesquelles  on  adopte  souvent  cette  forme  pour  l'équa- 
tion de  !a  ligne  droite,  et  il  est  bon  d'observer  que  cette  simpli- 
fication a  lieu,  quel  que  soit  l'angle  des  axes. 
Si  les  axes  sont  rectangulaires,  la  relation  (29}  devient 


elle  est  d'un  usage  fréquent, 

24.  Exercices.  —  i .  Véri/ier  que  l'expression 

(«X,  -^by^-\-  cf  sin^e 
«^  -H  Z»^  —  lab  cosô 

ne  ehange  pas,  si  l'on  fait  une  transformation  quelconque  de  c 


Cette  expression  représente  en  effet  le  carré  de  la  distance  du 
point  (a?,,  y,)  à  la  droite  (24).  On  fera  la  vérification  par  des  calculs 
analogues  à  ceux  qui  ont  été  développés  (Chap,  I),  en  ayant  soin  de 
remplacer  par  leurs  nouvelles  valeurs,  non  seulement  les  para- 
mètres a,  b,  c  de  la  droite,  mais  aussi  les  coordonnées  a;,  et  y,  du 
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point  donné  :  il  sera  utile  de  remarquer  que  le  dénominaleur  peut 
prendre  la  forme 

|i  cosO 

COSfJ  1 

«  h 


2.  Trouver  le  lieu  des  pomts  dont  h  rapport  des  distances  à  deux 
droites  données  est  constant  et  égal  à  -. 
Si 

a,x  +  è^  +  c,  ^  o 

sont  les  équations  des  droites  données,  et  si  l'on  désigne  par  x 
et  y  les  coordonnées  d'un  point  quelconque  du  lieu,  ces  coordon- 
nées devront  satisfaire  à  l'équation 

(<T|XH-(î'|,x  +  f|)  sine  _^.r^ +  /',,,>'+'■■.)  siriO_?. 


SJal  +  bl—  2rt,èj  cosO    v'rt^  +  Zi^  —  ia.J}.^  cosfl 
\^ct\-\-b\  —  'iaJ>^  COsO  slal-\-b\—iaJ}.^  cOSO 


=  0      (3=) 


le  signe  +  correspondant  au  cas  où  les  deux  distances  sont  prises 
avec  le  même  signe,  et  le  signe  —  à  celui  où  elles  sont  prises 
avec  des  signes  contraires.  Géométriquement,  chacun  des  lieux 
obtenus  suivant  que  l'on  adopte  l'un  ou  l'autre  signe  répond  à  la 
question,  mais  il  est  facile  de  démontrer  qu'au  point  de  vue  algé- 
brique la  solution  complète  s'obtient  en  ne  considérant  que  l'un 
d'eux,  et  que  l'autre  répond  à  un  rapport,  égal  et  de  signe  con- 
traire au  rapport  donné.  Il  faut  d'abord  observer  que,  les  deux 
équations  ainsi  obtenues  étant  du  premier  degré,  chacun  des  lieux 
est  une  ligne  droite  ;  de  plus,  les  deux  droites  passent  par  le  point 
de  rencontre  des  droites  données  puisque  les  deux  équations  sont 
satisfaites  pour  les  valeurs  de  a^  et  ^  qui  annulent  en  même  temps 
les  premiers  membres  des  équations  données.  Cela  posé,  soient 
X'OX,  Y'OY  les  axes  de  coordonnées  (fig.  17).  AB  et  CD  les  deux 
droites  données,  OP  et  OQ  les  perpendiculaires  abaissées  de  l'ori- 
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gine  sur  ces  droites.  D'après  ce  qui  a  été  dit  plus  haut  lors  de  la 
recherche  de  la  distance  d'un  point  à  une  droite,  le  signe  qui 
doit  accompagner  la  yaleur  absolue  de  cette  distance  dépend  uni- 
quement de  celle  des  deux  directions  que  l'on  considère  comme 
positive  sur  la  perpendiculaire  à  la  droite  :  pour  que  Xe  problème 
soit  déterminé,  il  faudra  donc  spécifier  sur  chacune  des  perpen- 
diculaires OP  et  OQ  la  direction  suivant  laquelle  on  comptera  les 


distances.  Supposons  que  l'on  ait  adopté  les  directions  ÛP  et  Oy, 
on  voit  alors  immédiatement  que  le  rapport  rrp  des  distances  d'un 

point  M  du  plan  aux  deux  droites  est  positif  et  varie  de  o  à  +  =c 
dans  les  deux  angles  BIC,  A!D;  tandis  qu'il  est  négatif  et  varie 
de  —  oo  à  o  dans  les  deux  autres  angles  :  de  telle  sorte  qu'il  n'y  a 
qu'une  seule  droite  MI  passant  par  le  point  I  pour  lequel  le  rap- 
port rjYj  ait  une  valeur  algébrique  donnée.  On  doit  donc  inter- 
préter le  double  signe  de  l'équation  (Sa)  en  disant  que,  géométri 
quement,  les  deux  droites  trouvées  répondent  à  la  question, 
que,  algébriquement,  l'on  doit  adopter  l'un  ou  l'autre  signe  sui 
vant  celle  des  deux  directions  à  laquelle  donne  lieu  chaque  per- 
pendiculaire qui  est  considérée  comme  positive. 

■  Si  l'on  se  place  toujours  au  même  point  de  vue  algébrique,  les 
deux  droites  trouvées  sont  deux  lieux  bien  différents  et  corres- 
pondent respectivement  à  deux  valeurs  égales  et  de  signes  con- 
traires du  rapport  donné  :  elles  forment  avec  les  deux  droites 
données  une  figure  qui  recevra  un  peu  plus  loin  le  nom  àe  faisceau 
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On  verra  aassi  plus  loin  que  l'équation    générale  i.îc  droites 
passant  par  le  point  I  est  ; 


■K[n^x-^h^j+c;)  +  ^,.{a.^.A 


'hj  - 


dans  laquelle  le  rapport  des  coefflcients  X  et  ■!.  varie  arbitrairement. 
On  pourra  toujours  déterminer  ce  rapport  de  telle  façon  que  cette 
équation  soit  identique  avec  l'une  des  équations  {3a)  ;  de  telle  sorte 
que,  réciproquement,  toute  droite  passant  par  le  point  d'intersec- 
tion de  deux  droites  données  peut  être  considérée  comme  le  lieu 
des  points  tels  que  le  rapport  de  leurs  distances  à  ces  deux  droites 
a  une  valeur  algébrique  constante. 

25.  Angle  de  deux  droites  données  par  leurs  équations. 
—  Condition  de  parallélisme.  —  Condition  de  perpendicu- 
larité.  —  Soient 

a^x  -V-  h^y-  4-  c,  ^  o 

les  équations  des  deux  droites  :  on  a  vu  (la)  que,  en  désignant 
par  !l^  ^^  et  a.^,  p,j  les  angles  que  font  les  axes  avec  les  perpendicu- 
laires à  ces  droites,  le  cosinus  de  l'angle  de  ces  perpendiculaires  et 
par  suite  celui  de  l'angle  des  droites  est  donne  par  la  relation  : 


C0S^2 


Remplaçant  les  cosinus  par  les  valeurs  trouvées  (^y),  il  vient 


ou,  en  faisant  sortir  les  radicaux  du  déterminant,  et  supprimant 
le  facteur  commun  sin-o 


ï  0   cusO  Va^-l-i|  — aa^iiCOsO 
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c'est-à-dirCj  en  diiveloppant 


\/rti  +  éJ  — 2a,è,  cos9    \/al  +  bl- 


i^b^  cos6 


(33) 


L'on  est  ainsi  conduit  à  trouver  pour  cos  V  deux  valeurs  égales  et 
de  signes  contraires;  celle  de  ces  deux  valeurs  qui  est  positive 
représente  le  cosinus  de  l'angle  aigu  des  deux  droites,  celle  qui 
est  négative  représente  le  cosinus  de  l'angle  obtus. 

Le  sinus  s'obtiendra  par  la  formule 

sin'V  =  i  — cos^V 


d'où  l'on  tire 

sin  V=^±- 


2a,é,  cosO)(«|+Ô3  — 2n„^jcos0) 


(«,&,  — rtgi,)  sine 


\/ai  +  iî— 2(1,6,  cosO  y'aj+èj— afljéj  cosQ 


(34) 


Les  deux  angles  supplémentaires  formés  par  les  droites  données 
ont  môme  sinus;  le  double  signe  provient  de  ce  que  l'on  n'a  pas 
.spécifié  le  sens  dans  lequel  est  engendré  l'angle  cberché.  Quant 
à  la  tangente,  elle  est  donnée  avec  la  même  ambiguïté  que  le 
sinus,  par  la  formule  : 


tgV 


sinV 

"cos  V 


(a,b._- a.,b, )smd 


\-b^/^^  —  [a^b,^+a.^b,)cosn 


(35) 


Si  les  deux  droites  doivent  être  parallèles,  on  a  vu  comme  consé- 
quence des  équations  [-xy)  que  les  coefficients  des  variables  dans  les 
équations  des  deux  droites  doivent  être  proportionnels;  on  arrive 
au  mémo  résultat  en  égalant  à  zéro  l'expression  trouvée  pour  le 
sinus  de  leur  angle,  ce  qui  donne 
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Pour  que  les  droites  soient  perpendiculaires,  il  faut  que  le  cosinus 
de  leur  angle  soit  nul,  c'est-à-dire  que  l'on  ait  : 

a,a.^  +  ^A  -  ("i  h  +  «/^f)  CCS  0  =  o  (36) 

Cette  condition  se  simplifie  si  les  axes  sont  rectangulaires  et  se 
réduit  à 

a,a,  +  !.,t,  =  o  (3;) 

On  la  met  quelquefois,  dans  ce  dernier  cas,  en  désignant  par  m, 
et  m.-,  les  coefficients  angulaires  des  deux  droites,  sous  la  forme 


mais  cette  forme,  qui  ne  peut  être  utile  dans  les  applications  que 
dans  les  cas  très  particuliers  oîi  les  équations  des  droites  sont  réso- 
lues par  rapport  à  y,  nécessite  dans  tous  les  autres  cas  :  i°  la  ré- 
solution des  deux  équations  par  rapport  à  y;  a"  la  substitu- 
tion des  valeurs  trouvées  pour  m^  et  m^;  3"  la  simplification, 
après  cette  substitution,  de  la  formule,  dans  laquelle  m^  et  m^ 
ont  des  expressions  fractionnaires.  Nous  ne  la  citons  que  pour 
mémoire. 

^36.  Équation  de  la  ligue  droite  en  fonction  des  seg- 
ments qu'elle  intercepte  sur  les  axes  de  coordonnées-  — 
Si  l'on  appelle  p  eiq  les  segments  pris  avec  leurs  signes  et  comptés 
à  partir  de  l'origine  que  la  droite  dont  l'équation  est 

ax  +  />j-  -h  c  =^  o 

intercepte  sur  les  axes  de  coordonnées  X'OX  et  "V'OY,  on  obliendra 
le  premier  en  faisant  x  ~p,  y  =  o,  dans  l'équation,  ce  qui  donne 


et  le  second  en  y  faisant  x  =  o,  y  =  ^,  d'où  Ton  tire 
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Remplaçant  a  et  6  par  leurs  valeurs  en  fonctions  de  /?  et  de  q  et 
divisant  par  c,  il  vient  pour  l'équation  cherchée 


(38) 


U  est  facile  d'arriver  au  même  résultat  par  des  considérations 
géométriques.  Supposons,  par  exemple,  que  la  droite  ait  une  posi- 
tion telle  que  AB  (fig.  i8);  figurons  les  coordonnées  MP  et  OP 


d'un  point  quelconque  M  de  la  droite;  les  triangles  semblables 
AOB,  APM  donnent 

OBPM 
OA~PA 

les  longueurs  qui  figurent  dans  ce  rapport  étant  prises  en  valeur 
absolue.  Pour  la  figure  considérée,  les  valeurs  absolues  de  OB  et 
de  OA  sont  q  et  — p,  celles  de  PM  et  de  PA  sont  y  aï  x  —  p;  on 
a  donc 

?_    .r  ■ 


relation  générale,  quelles  que  soient  la  position  de  la  droite  et  celle 
du  point  M  pris  sur  elle. 
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'27.  Déterminer  le  point  d'intersection  de  deux  lignes 
droites  données  par  leurs  équations.  —  Soient 

a.^x  +  b./f  -H  Cj  ^  o 

les  équations  de  deus  droites  données  :  les  coordonnées  de  leur 
point  d'iniersection,  devant  satisfaire  à  la  fois  les  deux  équations, 
s'obtiendront  en  cherchant  les  valeurs  de  ic  et  de  y  qui  les  vérifient 
sirnultancnicnt.  L'algèbre  donne  pour  ces  coordonnées  les  valeurs 

b,c„  —  h  c,  n,c„  —  a,c. 


Si  le  dénominateur  commun  est  différent  de  zéro,  les  valeurs  des 
inconnues  sont  toujours  possibles  et  permettront  de  construire  les 
coordonnées  du  point  d'intersection.  Si  le  dénominateur  commun 
est  nul  sans  que  les  numérateurs  le  soient,  les  valeurs  de  j;  et  de  y 

prennent  la  forme  — ,  ce  qui  veut  dire  que  le  point  d'intersection 

des  deux  droites  est  rejeté  à  l'infini,  c'est-à-dire  que  les  dcus  droites 
sont  parallèles  :  ce  à  quoi  l'on  devait  s'attendre  puisque  les  coeffi- 
cients des  variables  sont  proportionnels.  Enfin  si,  dans  la  même 
hypothèse,  un  numérateur  est  nul,  l'autre  numérateur  l'est  aussi, 

et  les  deux  inconnues  prenant  la  forme  -,  le  point  d'intersection  est 

indéterminé,  ce  qui  tient  à  ce  que  les  deux  droites  se  confondent. 
On  a  en  effet  dans  ces  deux  hypothèses 


et  les  deux  équations  données,  ayant  tous  leurs  coefficients  propor- 
tionnels, représentent  la  même  ligne  droite. 

-'S8.  Condition  pour  que  trois  lignes  droites  données 
par  ïeurs  équations  soient  concourantes.  —  Soient 
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les  équations  des  trois  lignes  droites.  Si  ces  trois  lignes  droites 
concourent  en  un  même  point,  les  coordonnées  de  ce  point  devront 
satisfaire  à  la  fois  les  trois  équations.  11  faudra  donc  que  les  va- 
leurs de  X  et  de  y,  tirées  de  deux  d'entre  elles,  satisfassent  la 
troisième,  ce  qui  revient  à  dire  qu'il  suffit,  pour  trouver  la  condi- 
tion demandée,  d'éliminer  ^  et  y  entre  les  trois  équations.  On  sait 
que  le  résultat  de  l'élimination  s'obtient  en  égalant  à  zéro  le  dé- 
terminant du  système  des  coefficients  des  trois  équations  ;  ce  qui 
donne  : 

.,      /.,       c,Uo  (39) 


S9.  Équation  générale  des  lignes  droites  passant  par  un 
point  donné.  —  On  entend  par  équation  générale  d'une  famille 
de  courbes,  une  équation  renfermant  un  ou  plusieurs  paramètres 
variables,  telle  que  pour  certaines  valeurs  attribuées  à  ces  para- 
mètres, l'équation  puisse  représenter  une  courbe  prise  à  volonté 
dans  le  système,  et  que  pour  aucun  ensemble  de  valeurs  des  para- 
mètres elle  ne  puisse  représenter  une  courbe  étrangère  au  système. 
Soient  3^^  et  y,  les  coordonnées  du  point  donné,  si 

ax  -^hy  +c  -=o 

est  l'équation  de' la  droite  cherchée;  celte   droite  devant  passer 
par  le  point  donné,  on  aura 


Si  l'on  retranche  celte  équation  de  la  précédente,  il  vient 

a{x-x-^)  +  b{j^j,)^o  (4o) 

Le  paramètre  c  se  trouve  ainsi  éliminé,  et  l'équation,  ne  renfermant 
plus  que  le  rapport  des  coefficients  a  et  b,  est  l'équation  générale 
demandée.  Plus  généralement,  si  le  point  donné,  au  lieu  d'être  dé- 
terminé par  ses  deux  coordonnées  ^,  et  y,,  est  à  l'intersection  de 
deux  droites  données  parleurs  équations,  que  nous  désignerons  pour 
abi-éger  par 

X=o       Y=o 
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rérfuation  générale  des  droites  passant  par  ce  point  est 

7X  +  ;,.Y  =  0  (4l) 

En  effet,  l'on  voit  d'abord  (jne  cette  droite  passe  nécessairement, 
quels  que  soient  X  et  ;j.,  par  le  point  d'intersection  des  deux  droites 
données,  puisque  son  équation  est  satisfaite  pour  toute  valeur  de  x  et 
<le  y  qui  satisfait  en  même  temps  les  deux  premières  équations. 
Réciproquement,  elle  représente  toutes  les  droites  passant  par  le 
point  donné;  car  si  l'on  se  donne  arbitrairement  une  droite  com- 
prise dans  réqualioQ  générale  (4i),  et  si  pour  acheyer  de  déter- 
miner cette  droite  on  veut  la  faire  passer  par  un  second  point  de 
coordonnées  x,  et  y,  ;  en  désignant  par  X,  et  Y,  le  résultat  de  la 
substitution  de  ces  coordonnées  dans  les  équations  des  deux  droites, 
on  aura,  pour  déterminer  le  rapport  des  paramètres  À  et  [i.,  la  re- 
lation 

>,X,  +  ;j,Y,=o 

d'oîi  l'on  tirera  toujours  pour  'k  et  ;j.  des  valeurs  proportionnelles 
différentes  de  zéro,  puisque  par  hypothèse  le  second  point  n'étant 
pas  le  point  d'intersection  des  deux  droites  données,  on  n'aura  pas 
simultanément 

X,  r_  O  Y,  r^  O 

Ainsi,  l'on  peut  achever  de  détermiaer  une  droite  comprise  dans 
l'équation  générale  (4i)  en  la  faisant  passer  par  un  second  point; 
il  suit  de  là  que  cette  équation  représente  toutes  les  droites  passant 
par  le  point  donné,  puisqu'on  peut  assujettir  la  droite  variable  à 
avoir  deux  points  communs  avec  une  droite  arbitrairement  choisie 
parmi  celles  qui  passent  par  ce  point. 

Il  est  bon  d'observer  que  l'équation  générale  (4o)  n'est  qu'un 
cas  particulier  de  l'équation  {/{i),  celui  où  les  deux  droites  données 
sont  paraUèles  aux  axes  de  coordonnées;  puisque,  passant  par  le 
point  (x^,  !/,),  ces  parallèles  ont  pour  équations 

■r-x,  —  o      y-j,^o 

On  peut  remarquer  aussi  que  l'équation  générale  (40  est  une 
équation  du  premier  degré  en  ^  et  y  qui  est  linéaire  et  homogène 
par  rapport  aux  paramètres  X  et  [j..  Réciproquement,  toute  équation 
PicQUET,  Géom.  analyt.  * 
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du  premier  degré  en  x  et  y  qui  renfermera  liiiéairemeut  un  para- 
mètre variable,  ou  qui  sera  hoinogène  et  du  premier  degré  par 
rapport  à  deux  paramètres,  représentera  une  droite  variable  qui 
passe  par  un  point  fixe.  Si  l'on  suppose  en  effet  que  dans  l'équation 

a3r.+  bj  +  c=zo 

les  coefficients  a,  b,  c,  soient  des  fonctions  homogène.s  de  \  et  do 
[A,  c'est-à-dire  que  l'on  ait 

a  =  la,  +  |AO, 


l'équation  de  la  droite  pourra  s'écrire  en   ordonnant  par  rapport 
à  >*  et  à  y. 

a{«,x  +  /v  +  c,)  +  ;.(«,,r  +  /y^  +  c,)  =  o 

et  représentera,  quels  que  soient  X  et  [i.,  une  droite  passant  par  le 
point  d'intersection  des  deux  droites  dont  les  équations  seraient 

a^x  -h  i^'  4-  c-,  ^  o 
a.^x  -+■  h.^r  -H  ç  ^  o 

li  résulte  de  là  une  nouvelle  façon  d'exprimer  que  trois  droites 
données  sont  concourantes,  car  si  la  droite 


doit  passer  par  le  point  d'intersection  des  deux  premières  que  nous 
supposerons  toujours  sous  la  forme 


son  équation  doit  être  de  la  forme  (4i)  et  on  devra  par  consé- 
quent avoir  identiquement,  pour  des  valeurs  déterminées  de  X,  [j. 
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■■/.X  +  [aY  +  vZ -- o 


ce  qu'on  pouvait  voir  encore  en  remarquant  qu'en  vertu  de  l'cqua- 
tioû  (39)  il  doit  exister  une  même  relation  linéaire  et  homogène 
respectivement  entre  les  coefficients  correspondants  des  trois  équa- 
tions, laquelle  aura  lieu  par  suite,  identiquement,  entre  les  trois 
premiers  membres. 

30.  Exercices,  —  I.  Démontre}'   que  les  trou  hauteurs   d'un 
tnanfjlc  se  coupent  en  un  mêm^  point. 
Soient 

Y = a^x  +  è^î' + c^  =  o 
Z  =  a.^x  +  h^r'i-c.,=^o 

les  équations  des  trois  côtés  d»  triangle  :  l'une  des  hauteurs,  pas- 
sant par  le  point  d'intersection  des  deus  premiers  côtés,  aura  une 
équation  de  la  forme 

àX  +  iJ.Y  .3=  o 

Si  l'on  exprime  qu'elle  est  perpendiculaire  au  troisième,  la  con- 
difion  (36)  donne 

(>,«,  +  yxi.^»,  +  {Xb,  +  ■j.b.;)b,  -  f  (X«|  +  ;,.«,)/.,  +  a.lXh,  +  yX)]  COS  S  ==  O 

OU  en  ordonnant 

ce  qui  donne  pour  l'équation  de  la  hauteur,  après  l'élimination 
de  >.  et  de  [j., 

Xr(«^a,+^.,Â,)-(<-t,^,+a/,)cosel=Yr(«3a|+5,^J-(rt/',+fi,i;0cosf)| 
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On  aurait  de  iiièmo  pour  les  équations  des  deux  autres  liau' 
teurs  : 

Si  l'on  ajoute  ces  équations,  on  obtient  une  identité  d'où  il  résulte 
que  ces  trois  droites  sont  concourantes.  On  aurait  pu  obtenir  une 
simplification  d'écriture  en  choisissant  les  ases  rectangulaires. 

2.  Etudier  la  figure  formée  par  les  six  bissectrices  des  angles  in- 
ternes et  externes  d'un  triangle. 

Les  bissectrices  d'un  angle  peuvent  être  considérées  comme 
le  lieu  des  points  dont  les  distances  aux  côtés  de  l'angle  sont 
égales  entre  elles,  en  ■valeur  absolue.  Algébriquement,  elles  sont 
égales  pourl'une  des  bissectrices,  égales  et  de  signes  contraires  pour 
l'autre.  D'après  ce  qui  a  été  vu,  l'équation  des  deux  bissectrices 
de  l'angle  des  deux  premiers  côtés  sera 


slai+bl—'ia^b^  C0S(t      \j a\+ b%—-2a^b„  COSS 
on  aura  de  même,  pour  les  deux  autres  couples,  les  équations 

Y  Z^ 

—  2a.^b.^  COS  D      v'al  +  è|  —  20 

Z  X 

V'«3+è|  — 2«3^3  cosO       \^a\-i-b\—'j.aj>^  cos9 

Si  Ton  prend  partout  le  signe  —  et  si  l'on  ajoute  les  trois 
équations,  on  obtient  une  identité.  On  obtient  encore  une  identité 
si  l'on  prend  deuxsignes  +  et  un  signe  —,  et  si  l'on  ajoute  après 
avoir  changé  tous  les  signes  dans  l'une  des  deux  équations 
où  l'on  a  pris  le  signe  +.  On  a  donc  un  système  de  trois  couples 
de  droites,  telles  que  si  l'on  considère  le  point  d'interseo^ion  de 
deux  quelconques  d'entre  elles  prises  dans  des  couples  différents, 
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une  droite  du  troisième  couple  passe  par  ce  point.  Donc  :  1°  les  bis- 
sectrices internes  sont  concourantes,  puisque  par  le  point  d'intersec- 
tion de  deux  d'entre  elles  passe  une  troisième  bissectrice  qui  ne 
peut  être  qu'une  bissectrice  interne;  2°  deux  bissectrices  extei-nes 
et  la  bissectrice  interne  du  troisième  angle  sont  concourantes  ;  en 
etîet,  dans  l'ensemble  des  quatre  combinaisons  indiquées,  chaque 
bissectrice  figure  deux  fois  ;  il  y  a  donc  sur  chacune  d'elles  deux  des 
quatre  points  de  concours  :  or,  sur  une  bissectrice  interne  il  y  a 
déjà  le  point  de  rencontre  des  bissectrices  internes,  le  second 
point  de  concours  appartiendra  donc  nécessairement  à  deux  bissec- 
trices externes  ;  de  telle  sorte  qu'enfin  chacun  des  trois  derniers 
points  de  concours  sera  sur  deux  bissectrices  externes  et  sur  une 
bissectrice  interne.  11  n'y  a  pas  de  raison  d'ailleurs  pour  que  ce 


rig.  If) 

soit  le  premier  qui  s'obtienne  en  prenant  partout  le  signe  —  : 
mais,  en  revanche,  on  pourra  toujours  s'arranger  de  façon  que 
cela  ait  lieu  ;  il  suffira,  si  cela  n'a  pas  lieu,  de  changer  de  signe 
le  premier  membre  de  l'une  des  trois  équations,  ce  qui  ne  l'empê- 
chera pas  de  représenter  toujours  la  même  droite.  Si,  par  exemple, 
les  trois  bissectrices  internes  s'obtiennent  en  prenant  le  signe  -i- 
dans  les  deux  premières  équations  et  le  signe  —  dans  la  troisième 
en  changeant  le  signe  de  Y  et  posant 

-Y  =  Y, 

on  aura  le  signe  —  partout. 

Les  quatre  points  de  concours  P,  Q,  R,  S,  donnent  lieu  à  ce  que 
l'on  appelle  un  quadrangle  complet,  qtii  est  la  figure  formée  par 
quatre  points  cl  les  six  droites  qui  les  joignent  deuK  à  deux  :  les 
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propriétés  de  cette  figure  seront  déYcloppées  plus  loin.  Le  côté 
opposé  d'un  des  six  côtés  est  celui  qui  joint  les  deux  points  exté- 
rieurs au  côté  considéré  ;  dans  le  cas  présent,  deux  côtés  opposés 
quelconques  sont  rectangulaires,  et  le  quadrilatère  a  pour  sommets 
les  sommets  et  le  point  de  rencontre  des  hauteurs  d'un  triangle; 
pour  côtés,  les  côtés  et  les  hauteurs  du  triangle.  Il  est  à  remar- 
quer que  l'on  peut  choisir  arbitrairement  trois  des  quatre  points 
P,  Q,  R,  S;  le  quatrième  est  toujours  le  point  de  concours  des 
hauteurs  du  triangle  des  trois  autres  :  l'un  d'eux,  centre  du  cercle 
inscrit,  est  intérieur  au  triangle  des  trois  autres,  centres  des  cercles 
exinscrits  au  triangle  ABC.  Réciproquement,  étant  donné  un  trian- 
gle et  le  point  de  concours  des  hauteurs,  il  existe  toujours  entre  ces 
quatre  points  les  mêmes  relations  de  position  qu'entre  les  points  P, 
Q,  R,  S,  et  l'on  sait  que  le  triangle  qui  a  pour  sommets  les  som- 
mets des  trois  angles  droits  admet  pour  bissectrices  les  sis  côtés  de 
ces  trois  angles. 

31.  Mener,  par  un  point  donné  par  ses  coordonnées, 
une  parallèle  â,  une  droite  donnée  par  son  équation.  — 

Soient  x  et  y,  les  coordonnées  du  point  :  on  a  vu  précédemment 
que  l'équation  générale  des  lignes  droites  passant  par  ce  point  est  : 

dans  laquelle  on  peut  encore  disposer  arbitrairement  du  rap- 
port -  ;  si  la  droite  donnée  a  pour  équation  : 

ax-\-by-{-c^<.> 

la  droite  cherchée  lui  sera  parallèle,  si  les  coefficients  des  variables 
sont  proportionnels  à  ceux  de  la  droite  donnée  ;  ou,  ce  qui  revient 
au  même,  leur  sont  égaux,  puisqu'elle  doit  être  homogène  par 
rapporta  ces  coefficients.  On  a  vu,  enetïet  (§  22),  que  la  direction 
de  la  droite  dépend  uniquement  du  rapport  des  coefficients  des  va- 
riables. L'équation  cherchée  sera  donc  : 

«(x-.r,)+S(r--jJ  =  o  (4») 
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En  particulier,  l'équation  de  la  parallèle  menée  par  l'origine  à  la 
droite  donnée  est  : 

comme  c'était  évident  à  priori;  l'éguation,  pour  être  satisfaite  par 
les  coordonnées  de  l'origine,  ne  devant  pas  renfermer  de  terme 
constant. 

Le  problème  se  trouve  donc  résolu  et  l'on  a  trouvé  l'équation 
de  la  parallèle  menée  par  un  point  à  une  droite,  laquelle  est  uni- 
que, ce  que  l'on  exprime  quelquefois  en  disant  qu'il  n'y  a  qu'un 
point  à  l'infini  sur  une  droite.  S'il  y  en  avait  deux,  les  droites  qui 
les  joindraient  à  un  point  donné  seraient,  en  effet,  deux  parallèles 
distinctes  menées  par  ce  point  à  la  droite.  Ce  point  est  à  l'infmi, 
en  même  temps,  sur  les  deux  directions  auxquelles  donne  lieu 
la  droite,  et  ce  résultat  ne  doit  pas  paraître  plus  surprenant  que 
toute  discussion  algébrique  dans  laquelle  on  voit  une  fonction 
devenir  en  même  temps  égale  à  +  ■»  et  à  —  so  pour  une  mémo 
valeur  limite  de  la  variable,  suivant  que  la  variable  tend  vers 
cette  limite  par  des  valeurs  inférieures  ou  par  des  valeurs  supé- 
rieures. Toutefois  il  faut  observer  qu'on-  n'a  pas  par  là  comblé  la 
lacune  qui  existe  dans  la  théorie  des  parallèles  ;  et  si  l'on  n'a  trouvé 
qu'wîie  parallèle  menée  par  un  point  à  une  droite,  c'est  après  avoir 
admis  plusieurs  fois  que  cette  parallèle  est  unique,  notamment  dans 
la  définition  même  des  coordonnées  cartésiennes,  puisque  les  coor- 
données d'un  point  s'obtiennent  en  menant  par  ce  point  une  paral- 
lèle à  chacun  des  axes.  En  un  mot,  le  postulatum  d'Euclide  subsiste 
toujours  comme  tel,  et  la  notion  du  point  unique  à  l'infini  sur  une 
droite  en  dérive,  pour  ne  pas  dire  que  c'est  le  postulatum  lui- 
même. 

On  met  quelquefois  l'équation  {/\^)  sous  une  autre  forme  qui  est 
la  suivante  : 

/'  y 

Il  suffit  pour  cela  de  donner  à  ^;  et  à  q  des  valeurs  proportion- 
nelles à  6  et  à  —  «.Si  l'on  appelle  p  la  valeur  commune  des  deux 
rapports,  on  peut  déterminer  ces  valeurs  proportionnelles  de  telle 
façon  que  p  soit  précisément  la  distance  du  point  variable  [x,  y)  au 
point  fixe  [x^,  ?/,)  :  il  suflit  d'adopter  pour  ces  valeurs  les  coor- 
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données  du  point  situé  à  l'unité  de  distance  de  l'origine  sur  la 
parallèle  menée  par  l'origine  à  la  direction  donnée.  Ces  coordon- 
nées sont,  en  effet,  proportionnelles  à  i  et  à  —  «,  puisqu'elles  sont 

h  -a 


Sld^~>r-h---'>.ii.h  cosfl  \Ja-^P  —  o.ab  COSO 

comme  il  est  facile  de  le  vérifier,  en  remarquant  que  ce  point  satis- 
fait l'équation 

ax-i-bj=a 

et  que  sa  distance  à  l'origine  est  l'unité.  Si  donc  on  les  représente 
par  jo  et  q,  et  si  l'on  appelle  M  un  point  quelconque  de  la  droite 
cherchée  (fig.  20),  si  par  le  point  donné  A  sur  cette  droite  on  mène 


une  parallèle  à  l'axe  X'OX,  et  par  le  point  M  une  parallèle  à 
l'axe  Y'OY;  si  l'on  mène  aussi  les  coordonnées  du  point  P,  l'on 
obtient  deux  triangles  semblables  ORP,  AQM,  qui  donnent  les  re- 
lations 

AQMQAM 

OR  ~  PU  ~  or 

entre  les  valeurs  absolues  de  leurs  côtés.  Remplaçant  chacune  de 
ces  quantités  par  leur  valeur,  il  vient 
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en  donnant  à  p  la  signification  indiquée  pUis  haut.  On  tire  de  là 
les  relations 

qui  expriment  les  coordonnées  d'un  point  variable  de  la  droite, 
en  fonction  des  données  et  de  la  variable  p.  L'équation  de  la  droite 
elle-même  s'obtiendrait  en  éliminant  p  entre  ces  deux  équations. 
Elles  sont  souvent  utiles  ;  on  les  emploie,  par  exemple,  lorsque  l'on 
cherche  les  points  d'intersection  de  la  droite  avec  une  courbe 
donnée  par  son  équation. 

Au  lieu  de  tirer  x  ou  y  de  l'équation  de  la  ligne  droite  pour  les 
substituer  dans  l'équation  de  la  courbe,  et  avoir  ainsi  l'équation 
dont  les  racines  seraient  soit  les  abscisses,  soit  les  ordonnées  des 
points  d'intersection  de  la  droite  avec  la  courbe,  on  remplace  dans 
cette  équation  3;  et  ^  par  les  valeurs  (43),  ce  qui  donne 

équation  en  p  dont  les  racines  sont  les  distances  au  point  fixe  A. 
de  la  droite,  des  points  d'intersection  de  cette  droite  et  de  la  courbe  ; 
ce  qui,  indépendamment  d'une  plus  grande  symétrie,  otîre  souvent, 
dans  les  applications,  de  grands  avantages. 

Remarque.  —  Dans  les  équations  (43),  p  indique  une  distance  comp- 
tée suivant  une  des  deux  directions  auxquelles  donne  lieu  la  droite 
MA.  Si  l'on  avait  choisi  pour  p  et  q  les  valeurs  égales  et  de  signes 
contraires  à  celles  qui  ont  été  adoptées,  elles  auraient  représenté 
les  coordonnées  du  point  P'  symétrique  du  point  P  par  rapport  à 
l'origine  ;  mais  changer  de  signe  p  et  q,  cela  revient  à  changer  le 
signe  de  p  dans  tes  équations  (43)  ;  on  peut  donc  dire  que  ces  équa- 
tions expriment  les  coordonnées  d'un  point  variable  de  la  droite  en 
fonction  de  la  distance  de  ce  point  au  point  donné,  comptée  dans 
un  sens  ou  dans  l'autre  suivant  que  p  ni  q  sont  les  coordonnées  du 
point  P  ou  du  point  P'. 

En  coordonnées  rectangulaires,  on  les  met  souvent  sous  la  forme 
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a  désignant  l'angle  de  la  droite  avec  l'axe  des  x. 

3S.  Équation  de  la  ligne  droite  qui  passe  par  deux 
points  donnés,  —  Soient  {x^,  y,)  et  {x.2,  ^.,)  les  coordonnées  des 
deiis  points.  Si 

fl.r+ij  +  c  — o 

est  l'équation  de  la  droite  cherchée,  elle  devra  être  satisfaite  par  les 
coordonnées  de  chacun  des  points.  On  aura  donc  : 

et 

relations  qui  serviront  à  déterminer  les  valeurs  proportionnelles 
des  paramètres  a,  5,  c  :  ces  valeurs  substituées  dans  l'éijuation  de 
la  droite  doaneront  l'équation  cherchée  ;  ce  qui  revient  à  dire  que, 
pour  obtenir  cette  équation,  il  suffit  d'éliminer  a,  b,  c  entre  les  trois 
précédentes.  Le  résultat  de  l'élimination  est,  comme  on  sait 


Lorsqu'une  ligne  droite  est  déterminée  par  deux  points,  on  peut 
encore,  comme  dans  le  problème  précédent,  exprimer  les  coordon- 
nées d'un  point  variable  de  la  droite  en  fonction  d'un  paramètre 

variable  qui  est  le  rapport  -,  suivant  lequel  ce  point  partage  le 

segment  ayant  pour  extrémités  les  points  donnés.  Si,  en  effet,  A  et 
B  sont  ces  deux  points  (fig.  21)  et  IVl  un  point  variable  pris  sur  la 
droite  entre  A  et  B;  si  par  chacun  d'eux  on  mène  des  parallèles 
à  l'axe  Y'OY  jusqu'à  leur  rencontre  avec  l'autre  axe,  les  triangles 
semblables  CAP,CMR,CBQ,  donneront  : 

£R_MA 
UK~i\lB 
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relatioo  dans  laquelle  les  quantités  qui  y  figurent  y  entrent  par 
leurs  valeurs  absolues.  D'ailleurs,  le  point  M  étant  à  l'intérieur 


du  segment  AB,  le  rapport  des  valeurs  absolues  de  FR  et  de  QK 
est  — — ~.  Si  donc  le  rapport  donné  est  —  on  a  l'égalité  : 

D'oii  l'on  tire 


On  aurait  de  même  en  projetant  sur  l'axe  Y'OY, 


(A- 


et  ces  deux  équations  fournissent  les  coordonnées  du  point  M,  en 

fonction  du  paramètre  variable  —  ;  celle  de  la  droite  s'obtiendrait 

d'ailleurs,  par  l'élimination  de  ce  paramètre  entre  les  équations 
(45).  Il  faut  remarquer  qu'elles  s'appliquent  à  tous  les  points  de  la 
droite,  et  non  pas  seulement  à  ceux  du  segment  AB,  à  la  condition 

de  changer  le  signe  du  rapport  -,  si  le  point  M  est  en  dehors  du 
segment  AB.  Si  l'on  considère  en  effet  un  point  M'  sur  le  prolon- 
gement de  ce  segment,  et  si  l'on  appelle  —  le  rapport  des  valeurs 
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absolues  des  distances  de  ce  point  aux  extrémités  du  segment,  le 
rapport  des    valeurs    absolues   de  PR'  et  de  QR'  devient  alors 

—1,  et  l'on  obtient  pour  les  coordonnées  du  point  cherche  les 


X  —  Xi^ 

expressions 


qui  ne  différent  des  équations  (45)  qxic  par  le  signe  de  X.  On  peut 
donc  dire  que  les  équations  (45)  expriment  les  coordonnées  d'un 

point  variable  de  la  droite  en  fonclion  du  rapport  variable  ^  sui- 
vant lequel  ce  point  partage  le  segment  AB,  à  la  condi- 
tion de  supposer,  comme  d'ailleurs  l'indique  la  règle  des  signes- 
des  segments,  que  ce  rapport  change  de  signe  si  le  point  M 
est  en  dehors  du  segment.  Si  donc  on  l'a  considéré  comme 
positif  dans  le  premier  cas,  il  devra  être  négatif  dans  le  se- 
cond (']. 

Exemples.  —  Coordonnées  du  point  M  situé  entre  A  et  B,  tel  que- 

l'on  ait  en  valeur  absolue  xjtïï  =^- 


coordonnées  du  point  M  situé  en  dehors  de  A  et  de  B,  tel  que  l'on 

(')  A  la  vérité  le  rapport  ~-^  est  négatif  si  le  point  est  &  l'intérieur  du  serment,, 
puisque  ses  deux  termes  sont  comptés  dans  des  sens  différents  et  positif,  dans  la  ca? 
contraire.  Mais  rien  n'empêche  d'appeler  -,  ainsi  que  nous  Tâtons  fait,  non  pas  le  rap- 
port des  distances  du  point  M  aui  eïtrfimités  du  segment,  mais  le  rapport  suivant  le- 
quel le  point  H  pat^age  le  segment,  que  l'on  peut  alors  considérer  comme  positif  lorsque 
le  point  M  est  à  l'intérieur  du  segment,  mais  qui  devra  Être  négatif  dans  le  cas  con- 
traire. On  est  en  effet  habitué,  par  la  géométrie  élémentaire,  lorsqu'on  cherche  le  point 
qui  partage  un  segment  donné  dans  un  rapport  donné,  qui  alors  est  toujours  positif,  k 
le  cliercher  h.  rintérieui"  du  segment.  Pour  concilier  cette  habitude  avec  ta  règle  des 
signes,  il  suflîra  donc  de  regarder  toujours  ce  rapport  comme  égal  et  de  signe  ci 
au  rapport  des  distances  du  poiiit  auï  estrcmités  du  segment  ;  l'un  et  l'autre  vai 
—  (K  à  +  «  lorsque  le  point  M  décrit  toute  la  droite  r;t  no  passent  qu'une  fuis 
valeur  donnée. 
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Ce  point  est  évidemment  à  gauche  du  point  A. 

Coordonnées  du  point  milieu  du  segment  AB  :  il  faui  suppo- 
ser À  =  \i.,  ce  qui  doiKie  : 


Pour  que  a:  et  y  deviennent  infinis,  il  faut  et  i!  suffit  que  l'on  ait  : 

),  +  rj.:-0       ou       -  =  —  i 

Telle  est  la  valeur  du  rapport  —  correspondante  au  point  à  l'infini 

de  la  droite.  Il  partage  le  segment  donné  dans  le  rapport  —  i  ou 
encore  le  rapport  des  distances  de  ce  point  aux  extrémités  du  seg- 
ment est  égal  à  l'unité. 

Deux  points  M  et  M'  situés  l'un  entre  A  et  B,  l'autre  en  dehors 

du  segment  et  correspondants  à  des  rapports  -  égaux  en  valeur 

)^' 
absolue,  mais  de  signes  contraires,  sont  dits  conjugués  harmoni- 
ques, par  rapport  à  A  et  à  B.  On  voit  donc  que  le  point  milieu 
d'un  segment  et  le  point  à  l'infini  de  la  droite  sur  laquelle  est 
compté  le  segment  sont  conjugués  harmoniques  par  rapport  aux 
extrémités  du  segment. 

Les  équations  (45)  sont  utiles  dans  les  mêmes  circonstances  que 
les  équations  (43).  Si  l'on  veut  chercher  les  points  d'intersection 
avec  la  courbe 

de  la  droite  déterminée  par  les  deux  points  donnés,  on  pourra 
remplacer  x  et  y  par  les  valeurs  (45)  dans  l'équation  de  la  courbe  : 
on  aura  ainsi  une  équation  homogène  en  X  et  ;i  dont  les  racines 
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seront  les  rapports  suivant  lesquels  les  points  cherchés  partagent 
le  segment  AB. 

33.  Condition  pour  que  trois  points  soient  en  ligne 
droite.  —  Soient  {x„  y,),  [x.,,  y.^)  et  {x._^,  y.^  les  coordonnées  des 
trois  points;  la  droite  qui  joint  les  deux  derniers  a  pour  équalion 

Fa       fi 

Pour  que  le  premier  soit  sur  cette  droite,  il  faudra  qu'on  ait  la  rela- 
tion 

\^A        X^         ^  I 

k.      y,       A=o  (46) 


qui  est  la  condition  «herchéc. 

34.  Elxercices.  —  1.  Démontrer  que  les  médianes  d'un  triangle 
sont  concourantes. 

Si  (^(.  yi)i  {^i}  y-il  ^^  (^ai  î/s)  ^^^^  1^^  coordonnées  des  trois  som- 
mets,les  coordonnées  du  milieu  de  la  droite  qui  joint  les  deux  der- 
niers sont 


la  droilc  qui  joint  ce  point  au  premier  sommet  a  pour  équation 


on  vérifie  immédiatement  qu'elle  passe  par  le  point  dont  les  coor- 
données sont 

t        ''  'S     '  ' 

puisqu'on  remplaçant  x  et  y  par  ces  valeurs  et  multipliant  la  pre- 
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inière  ligne  par  3,  les  termes  de  cette  ligne  sont  respectivement 
égaux  à  la  somme  des  termes  correspondants  dans  les  deux  autres. 
11  en  est  de  même,  par  symétrie,  des  deux  autres.  Si  l'on  cherche 
le  rapport  suivant  lequel  ce  point  partage  la  médiane,  prise  du 
sommet  du  triangle  à  son  autre  extrémité,  les  formules  (4j)  donnent  : 

,   T.,  -i-  .T.,  ^  .  .Tj+Jj 


Ainsi  la  distance  du  point  do  concours  au  sommet  est  double 
de  sa  distance  à  l'autre  extrémité  de  la  médiane,  ce  qui  revient  à 

dire  que  ce  point  est  aux  ^  de  la  médiane  à  partir  du  somuiet. 

2.  Élant  donnés  n  points  dans  le  plan  P,,  P^,  ...  P»,  que  l'on  sup- 
pose affectés  de  coefficients  différents,  m,,  m^,  m„,  positifs  ou 

négatifs,  on  partage  la  droite  qui  joint  deux  d'entre  eux  i*,,  P^  dans 
le  rapport  inverse  des  coefficients  m^,  m^  et  l'on  affecte  le  point  ainsi 
obtenu  It^  du  coefficient  m,  +  m^;  on  procède  de  la  même  façon  avec 
ce  nouveau  point  et  le  troisième  point  P^,  ce  gui  donne  un  second 
point  ifj  que  l'on  affecte  du  coefficient  mj  +  m^  +  m^,  et  ainsi  de 
suite  jusqu'au  dernier  point  P,i  :  démontrer  que  ce  dentier  point  est 
indépendant  de  l'ordre  dans  lequel  on  a  opéré. 

En  appelant  [x^,  y^);  [x.;^,  y.^\ {x,i,  y„)  les  coordonnées  des  )t 

points  considérés,  les  formules  (43)  donnent  pour  les  coordonnées  du 
premier  point  R,  situé  àrinlérieurou  à  l'extérieur  du  segment  P,P^ 
suivant  que  m,  et  m^  sont  ou  ne  sont  pas  de  même  signe 


Ce  point  étant  affecté  du  coefficient  m,  -f-  m^,  on  aura  pour  les  coor- 
données du  second  point  R^ 

(m,  +  nij)  ^,  -h  nigX^  __  m^x^  ■+■  m.^.-^  -h  fn^x^ 
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Do  même,  pour  !e  dernier  point 

(m,  +  '%+ +  ni„_,);„_3  +  m,j:c,i ^mx 

__  {m,  +  m.^+ +  m„^i)y|„_,  +  JM„r.,  _ ^^mj 


ce  qui  fait  voir  que  ses  coordonnées  sont  indépondanlcs  de  l'ordre 
qui  a  été  adopté.  Si  l'on  suppose  qne  les  coefficients  sont  les  masses 
respectives  des  points  donnés,  ces  coordonnées  sont  celles  du  centre 
de  gravité  du  système.  A  un  point  de  vue  plus  exclusivement  géomé- 
trique, on  appelle  ce  point  centre  des  distances  proportionnelles  du 
système  de  points  considérés.  Ses  coordonnées  s'obtiennent  de  la 
même  façon  que  lorsqu'on  veut  calculer  la  moyenne  de  quantités 
de  même  nature,  mais  affectées  chacune  d'un  certain  coefficient 

d'importance.  Si  les  coefficients  w,,  m^, m^  deviennent  égaux, 

fln  obtient  alors  le  centre  des  moyennes  distmices  dont  les  coordon- 
nées sont  les  moyennes  arithmétiques  des  coordonnées  de  même 
nom  des  points  considérés,  et  qui,  dans  le  cas  d'un  triangle,  n'est 
autre  que  le  point  de  rencontre  des  médianes. 

On  peut  conclure   de    ce    qui  précède   un  théorème    important 
relatif  au  triangle.   Soit  un  Irianplc  ABC  (fig.  22);  soit  Ka  une 


droite  issue  du  sommet  A;  elle  partage  le  côté  opposé  en  deux 
segments  Ba,  Ca  dont  on  peut  désigner  par  m^  et  m^  les  valeurs  pro- 
portionnelles, en  ayant  soin  d'alfecter  ces  coefficients  du  même 
signe  ou  de  signes  différents  suivant  que  le  point  a  est  sur  le  seg- 
ment BC  ou  sur  son  prolongement.  On  aura  alors  en  grandeur 
et  en  signe,  si  l'on  se  rappelle  que  le  rapport  suivant  lequel  un 
point  partage  un  segment  et  le  rapport  des  distances   du  point 
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aux  deux  extrémités  du  segment   sont  égaux  el  de  signes  con- 
traires. 


Si  l'on  attribue  respectivement  aux  sommets  B  et  C  les  coefficients 
m^  et  m^,  et  si,  après  avoir  mené  par  le  sommet  B  une  droite  Bô  qui 

coupe  la  première  en  0,  l'on  représente  par  — ~ le  rapport 

suivant  lequel  le  point  0  partage  le  segment  A«,  m,  étant  un  coef- 
ficient convenablement  déterminé  pour  cela,  de  même  signe  que 
m^+  m^  ou  de  signe  contraire  suivant  que  le  point  0  est  à  l'intérieur 
ou  à  l'extérieur  du  segment  Au,  l'on  voit  que  le  point  0  est  le  centre 
des  distances  proportionnelles  des  trois  points  A,  B,  C  respective- 
ment affectés  des  coefficients  m,,  mj,^^.  On  aura  donc,  en  grandeur 
et  en  signe,  le  signe  —  s'expliquant  comme  plus  haut, 

A^'~    "m^' 
et  si  l'on  mène  la  sécante  OC, 

d'où 

Ac  Ba  Cb__m,  m,  m,__ 

Bc  Ca  Kb  "      m.;  m,  m^  ' 

ou 

Ac.li«.W  =  -AA.C«.B.;  (.i7) 

théorème  que  l'on  peut  énoncer  : 

Trois  droites  concourantes,  issues  respectivement  des  trois  sommets 
d'un  triangle,  déterminent  sur  les  côtés  opposés  six  segments  tels  que 
le  produit  de  trois  segmetits  non  adjacents,  comptés  chacun  à  partir 
d'un  sommet  du  triangle,  est  égal  et  de  signe  contraire  au  produit  des 
trois  autres. 

Il  est  clair  que  le  choix  de  la  direction  positive  sur  chaque  côté 
du  triangle  est  arbitraire,  puisqu'en  changeant  l'une  d'elles,  les 
deux  membres  de  l'égalité  (4?)  changent  de  signe.  On  voit  aussi 
facilement  que,  quelle  que  soif,  lu  position  du  point  0  dans  le  plan 

PlCQUBT,  Géom.  analyt.  j 
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du  triangle,  les  trois  points  de  partage  a,  h,  c,  sont  toujours  ré- 
partis en  nombre  impair  sur  les  côtés  du  triangle  et  eu  nombre 
pair  sur  leurs  prolongements. 

3,  Condition  pour  que  quatre  points  en  ligne  droite  forment  un 
rappo7-l  harmonique.  —  Soient  {x^,  y^)  et  {x^,  y^  les  coordonnées  de 

deux  points  conjugués;  si  l'on  appelle  -  le  rapport  suivant  lequel 

un  des  deux,  autres  points  partage  le  segment  des  deux  premiers, 
les  formules  (45)  donnent  pour  les  coordonnées  de  ce  point 


Pour  que  le  quatrième  point  soit  conjugué  harmonique  du  pré- 
cédent par  rapport  aux  deux  premiers,  il  Caudra  qu'il  partage  leur 

segment  dans  le  rapport  —  -,  ce  qui  donne  pour  ses  coordonnées 


nt  le  rapport  -  entre  les  valeurs  de  x.^  et  a;,,  il  y 


D'où  l'on  conclut  en  chassant  les  dénominateurs  et  effectuant 

2(j:,x,  +  x,x,)  =  {x,-+-X2)(.r3  +  x,)  (48) 

qui  est  la  relation  qui  lie  les  abscisses  des  quatre  points  supposés 
d'ailleurs  en  ligne  droite.  On  aurait  de  même  la  relation  analogue 
entre  les  ordonnées.  Elle  sera  souvent  utile,  et  l'on  peut  observer 
dès  à  présent  que  les  abscisses  de  deux  points  conjugués  n'y  figu- 
rent que  par  leur  somme  et  par  leur  produit. 

4-  Déterminer  la  surface  d'un  triangle  en  fonction  des  coordon- 
nées des  sommets. 

11  suffit  pour  cela  de  déterminer  en  valeur  absolue  la  base  et  la 
hauteur.  La  hauteur  est  la  distance  de  l'un  des  sommets  {x„  j/,} 
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par  exemple,  à  la  droite  qui  joint  les  deux  autres  {x^,  y,)  et  (x^,  ij.^). 
Or  cette  droite  a  pour  équation 


dans  laquelle  les  coefficients  de  ^  et  de  î/ sont !/„  —  !/^  ctxg  —  Xj. 
Il  fésulle  de  là  et  de  la  formule  (29)  que  la  valeur  absolue  de  la 
distance  du  troisième  sommet  à  cette  droite  aura  pour  expression 
l'une  des  deux  quantités 


JJL 


Mais  si  l'on  remarque  que  la  valeur  absolue  du  dénomina- 
teur est  précisément  la  distance  des  deux  autres  sommets,  on 
Yoit  que  le  numérateur,  affecté  de  celui  des  deux  signes  qui  le 
rend  positif,  est  égal  au  produit  des  valeurs  absolues  de  la  base 
et  de  la  Iiauteur,  c'est-à-dire  au  double  de  la  surface  ;  il  en 
l'ésulte  pour  la  surface  l'expression 

S  =  -p:j       j-^        I  sinO  (49) 

l^i      Xi       '  I 

à  la  condition  de  permuter  deux  lignes  dans  le  déterminant,  si  le 
second  membre  n'est  pas  positif.  En  rapprochant  cette  formule 
d'une  condition  déjà  trouvée,  l'on  voit  que,  lorsqu'on  exprime 
que  trois  points  sont  en  ligne  droite,  on  écrit  que  la  surface  du 
triangle  dont  ces  points  sont  les  sommets  est  nulle. 

5.  Déterminer  la  surface  d'un  polygone  en  fonction  des  coordon- 
nées des  sommets. 

Soient  (3;,,  !/,),{a;j,^a)....  {x„,  !/„)les  coordonnées  des  «sommets;' 
prenons  à  l'intérieur  du  polygone  un  point  dont  les  coordonnées 
seront  x^  et  y^,  et  décomposons  le  polygone  en  triangles,  en  joi- 
gnant ce  point  à  tous  les  sommets  du  polygone.  Les  surfaces  de  ces 
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divers  triangles  seront,  an  facteur  près  -  sin  0,  et  au  signe  près 


La  surface  cherchée  devant  être  indépendante  des  coordonnées 
du  point  choisi  à  l'intérieur  du  polygone,  il  est  clair  qu'il  faudra 
faire  leur  somme  en  prenant  devant  chaque  déterminant  le  signe 
qui  fera  disparaître  3;^  et  y^.  Or  on  voit,  en  développant  chacun 
d'eus,  par  rapport  aux  termes  de  la  troisième  colonne  et  faisant 
leur  somme  en  1ns  affectant  tous  du  signe +,  que  les  termes  en  j"„ 
et  y^  disparaissent  et  qu'il  reste  définitivement 

S  =  i/1'^"^     -'■'Uh     .^■^L....+|-^"-'     ^—Lh     -^"hsinO     (5o) 

qui  est  la  surface  cherchée. 

On  voit  que,  dans  ce  qui  précède,  on  ne  s'est  appuyé  nulle  part 
sur  ce  que  le  point  (3;^,  y^)  a  été  choisi  à  l'intérieur  du  polygone  ; 
dans  le  cas  où  il  aurait  été  extérieur,  un  certain  nombre  de  trian- 
gles élémentaires  auraient  dû  être  pris  négativement,  pour  consti- 
tuer avec  la  somme  des  autres  la  surface  du  polygone.  Cela  prouve 
que,  quelle  que  soit  dans  le  plan  la  position  du  point  {x^,i/a),  en 
écrivant  les  déterminants  ainsi  que  cela  a  été  fait,  c'est-à-dire  en 
augmentant,  d'un  déterminant  à  l'autre,  d'une  unité  les  indices  des 
deuï  dernières  lignes,  chacun  d'eux  prendra  de  lui-même  le  signe 
qui  doit  lui  être  attribué  pour  que  leur  somme  algébrique  fassi; 
la  surface  du  polygone;  de  telle  sorte  que  la  formule  trouvée  csl 
générale. 

6.  Déterminer  la  surface  d'im  triangle  dont  les  trois  côtés  sont 
donnés  par   leurs   équations. 

Soient 


les  équations  des  trois  côtés;  si  Ton  désigne  respectivement  par 
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'S  correspondant  iiux  cléments  a,,  i,,  c,. , ..  dans 


la  résolution  des  trois  systèmes  de  deux  équations  fournis   par  lus 
oqiiatioiis  jjrécédentes  donne  pour  les  coordonnées  des  trois  sommets 


B, 

^^, 

b; 

=c. 

b; 

"c. 

Remplaçant  ces  coordonnées  par  leurs  valeurs  dans  l'expression 
de  la  surface  du  triangle  en  fonction  des  coordonnées  des  sommets, 
il  \icnt 

C, 
B, 


B, 


Multipliant  la  première  ligne  par  C,,  la  seconde  par  C^,  la  troi- 
sième par  C3  et  changeant  les  signes,  ce  qui  est  indii'férent,  puisque 
l'on  doit  prendre  définitivement  celui  qui  rendra  la  surface  posi- 
tive, on  a 

B,       Cd 

B.,       cJsinO; 

A3    %    cil 


S^- 


,c,.ac. 


mais  le  déterminant  du  second  membre  n'est  antre  que  le  récipro- 
que du  premier  et  comme  tel  égal  à  so»  carré  ;  on  a  donc  enfin  en 
valeur  absolue 


(5,) 


y  Google 


70  LIVRE   1.   —  CHAPITRE   II. 

relation  homogène  séparément  par  rapport  aux  trois  séries  de  coef- 
ficients et  par  suite  par  rapport  à  leur  ensemble,  comme  on  peut 
le  vérifier  immédiatement  eu  égard  aux  valeurs  de  C,,  C^  et  C^. 

35.  Courbes  et  points  imaginaires.  —  On  dit  qu'une  courbe 
est  imaginaire  lorsqu'il  n'existe  aucune  suite  de  points,  reliés  les 
uns  aux  autres  par  des  arcs  de  la  courbe,  dont  les  coordonnées 
réelles  satisfassent  son  équation.  Si  les  coefficients  de  l'équation 
sont  imaginaires,  il  est  clair  que  la  courbe  sera  imaginaire,  car  si 
l'on  sépare  les  parties  réelles  des  parties  imaginaires,  l'équation 
pourra  toujours  s'écrire 

P  et  Q  étani  des  expressions  réelles  en  x  et  ij.  Pour  que  cette 
équation  soit  satisfaite  par  des  valeurs  réelles  de  x  et  y,  il  faudrait 
que  l'on  eût  en  même  temps 

P  =  o       Q  =  o, 

ce  qui  fait  voir  que  les  seuls  points  réels  de  la  courbe  sont  les  points 
d'intersection  de  deux  autres  courbes,  et  ne  sont  par  conséquent 
reliés  entre  eux  par  aucun  arc  de  la  courbe,  à  moins  que  P  et  Q 
n'aient  un  facteur  commun  en  x  et  y,  auquel  cas  la  courbe  se 
compose  de  deux  parties  distinctes,  l'une  dont  l'équation  a  ses  coef- 
ficients réels,  et  l'autre  à  coefficients  imaginaires  et  à  laquelle  le 
raisonnement  s'applique.  Mais  la  réciproque  n'est  pas  vraie  ;  les  cour- 
bes imaginaires  que  nous  rencontrerons  auront  en  général  leurs 
coefficients  réels.  S'il  s'agit  d'une  ligne  droite,  il  faudra,  pour 
qu'elle  soit  imaginaire,  que  les  coefficients  de  l'équation  soient 
imaginaires,  car,  s'ils  ne  l'étaient  pas,  nous  avons  appris  à  construire 
la  droite,  toujours  réelle,  qui  est  représentée  par  l'équation. 

Un  point  est  dit  imaginaire,  lorsque  l'une,  au  moins,  de  ses 
coordonnées  est  imaginaire.  Une  droite  imaginaire  passe  toujours 
par  un  point  réel.  Si  en  effet  on  ordonne  son  équation  par  rap- 
port à  \/  —  i,  on  pourra  toujours  la  mettre  sous  la  forme 

P  +  Qv-^  =  o, 
dans  laquelle  P  et  Q  sont  des  foncLions  du  premier  degré  en  x  et  y. 
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Cette  cfiuatifin  sera  satisfaite  par  le  point  d'intersection  des  deux 
droites 

P-o,       Q  =  o, 

lequel  peut  d'ailleurs  être  à  distance  finie  ou  à  l'infini.  La  droite  n'a 
pas  d'autre  point  réel,  puisque  la  droite  qui  joint  deux  points  réels 
est  réelle. 

Deux  points  sont  imaginaires  conjugués,  lorsque  les  coordonnées 
de  l'un  s'obtiennent  respectivement  en  changeant  \/  —  i  en  —  \/~  i 
dans  les  coordonnées  de  l'autre.  De  même  deux  droites  sont  ima- 
ginaires conjuguées  lorsque  l'équation  de  l'une  d'elles  s'obtient  en 
changeant  y'  —  i  en  —  y"  —  i  dans  l'équation  de  l'autre.  Lorsque 
les  paramètres  qui  déterminent  une  droite  ont  été  déterminés  par 
certaines  conditions  analytiques,  il  est  clair  qu'en  changeant  \/  —  i 
en  —  \/  —  I  dans  les  équations  qui  les  traduisent,  on  obtiendra  la 
droite  imaginaire  conjuguée  de  la  première.  Si. par  exemple  la 
droite  est  assujettie  à  passer  par  deux  points  imaginaires,  la  droite 
imaginaire  conjuguée  sera  celle  qui  joindra  respectivement  les 
points  imaginaires  conjugués  des  points  donnés.  En  particulier  si 
ces  points  sont  imaginaires  conjugués,  la  droite  sera  à  elle-même 
sa  conjuguée,  c'est-à-dire  que,  son  équation  ne  changeant  pas  lors- 
qu'on y  change  \J  —•  i  en  —  y'  —  i,  la  droite  sera  réelle.  On  voit 
donc  que  la  droite  qui  joint  deux  points  imaginaires  conjugués  est 
réelle;  ce  dont  on  aurait  pu  s'assurer  d'une  façon  moins  élégante 
en  cherchant  son  équation  et  vérifiant  que  le  symbole  \J  —  i  en 
disparaît. 

De  même,  si  un  point  imaginaire  est  défini  par  l'intersection 
de  deux  droites  imaginaires,  il  est  clair  que  les  deux  droites  respec- 
tivement conjuguées  donneront  par  leur  intersection  le  point  ima- 
ginaire conjugué.  Si  les  deux  droites  données  sont  imaginaires  con- 
juguées, le  point  sera  à  lui-même  son  conjugué,  fparjconséquent 
ses  coordonnées,  ne  changeant  pas  lorsqu'on  y  changera  y  —  r 
en  —  \/  —  1,  seront  nécessairement  réelles.  D'où  l'on  voit  que  le 
point  d'intersection  de  deux  droites  imaginaires  conjuguées  \est 
réel. 

Une  droite  réelle  passe  par  une  infinité  de  points  imaginai- 
res, mais  conjugués  deux  à  deux.  Il  suffit  en  effet  de  donner  à 
l'une  des  coordonnées  une  valeur  imaginaire  quelconque  pour 
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en  déduire  pour  l'autre  une  valeur  imagitiairo.  Mais  il  est  clair 
que  si  l'on  a 

«(j:,+x,v'-i)  +  %i+/2V-')  +  c  =  o, 

on  aura  séparément,  a,  b  qI  c  étant  réels, 

ax,  +  by^  +  c  =  o  ;        fiXg  +  /y^  +  c  ~  o , 

«(.r,-x,v'~)+-^Cr,-JA'~}-i-^-^^. 


par  suite 


c'est-à-dire  que  la  droite  passe  par  le  point  imaginaire  conjugué. 

De  même  un  point  réel  est  l'intersection  commune  d'une  inGnité 
de  droites  imaginaires,  mais  conjuguées  deux  à  deux. 

36.  Ligne  droite  en  coordonnées  polaires.  —  Soient  OX 
l'axe   |)olaire  et  AU  la  droite  donnée  (fig.   a3)  ;   soient  p  la   lon- 


gueur OP  de  la  perpendiculaire  abaissée  de  l'origine  sur  la  droite 
et  a  l'angle  que  fait  la  direction  OX  de  l'axe  polaire  avec  la  direc- 
tion OP.  Si  l'on  appelle  p  et  lo  les  coordonnées  d'un  point  quel- 
conque M  de  la  droite,  et  si  l'on  projette  le  contour  OPM  sur  la 
perpendiculaire  OP,  on  a 

p^pCOs{a-w), 


relation  générale,  comme  il  est  facile  de  s'en  assurer,  quelle  que  soit 
la  position  du  point  M  sur  la  droite. 
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Réciproquement,  (oufe  cguatioii  de  la  forme 


(") 


représente  une  ligne  droite,  dont  les  paramètres;)  et  a  sont  donnés, 
au  moyen  d'une  identification,  par  les  formules 


expressions  qui   répondent,  par  rapport  aus  axes  de  coordonnées 
rectangulaires  OX  et  OY,  à  la  droite  dont  l'équation  est 

nx  +  ùj-c  =  o, 

comme  on  le  vérifie  du  reste  en  remplaçant  dans  cette  équation  x 
ci  ij  parles  valeurs  (22)  p  cosùj  et  psinu. 

Si  la  droite  est  parallèle  à  l'axe  polaire,  le  coefficient  a  est  nul; 
si  elle  lui  est  perpendiculaire,  c'est  le  coefficient  b  qui  s'évanouit. 
Enfin,  si  elle  passe  par  l'origine,  la  distance  p  étant  nulle,  le 
coefficient  c  devient  égal  à  zéro,  et  p  n'étant  pas  nul  pour  toute 
valeur  de  «,  l'équation  s'obtient  en  égalant  à  zéro  le  dénomina- 
teur ;  d'où  l'on  tire,  comme  c'était  évident  directement 

L'équation  générale  (5y,)  peut  s'écrire 

(7  cos  w  -t-  i  SI  n  w  —  =  o . 


Si  l'on  veut  que  la  droite  passe  par  un  point  donné  dont  les  coor- 
données seraient  p,  et  qj,,  on  aura  la  condition 
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d'où  it  résulte,  en  multipliant  la  première  par  p,  ta  seconde  par  p, 
et  retranchant  la  seconde  de  la  première 

ç.{a  cos(o+i  sinw)  =  p|  (rt  cosW|-Hi  sinw,) 

qui  est  l'équation  générale  des  droites  passant  par  un  point  donné 
et  qui  ne  renferme  plus  qn'un  paramétre  variable,  le  rappori  j. 
Si  la  droite  doit  passer  par  un  second  point  (p^,  w^),  on  aura 

([  cos(,i^+/^  sin«^, =-o, 

d'où  l'on  tire,  par  l'élimination  de  ti,  h,  c 


costii,>       sinw, 

qui  est  l'équation  de  la  droite  passant  par  les  deuf   points  don- 
nés. 

Si  le  second  point  est  à  l'infini  dans  ta  direction  w..,  on  a  alors 


qui  est  l'équation  de  la  parallèle  menée  par  le  point  (p,,  «,)  à  la 
direction  m... 

Si  le  second  point  est  à  l'infini  dans  la  direction  w^-f--,  l'équa- 
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c'est  l'équation  de  !a  perpendiculaire  menée  par  le  point  (p,,  w,)  à 
la  direction  «o. 

L'équation  de  la  droite  qui  joint  deux  points  peut  encore  s'c- 
cfirej  en  développant 


I — sm{ù)2- 


o,)4 


-sm^)-(,>,  =o. 


Exercices,  i.  —  Lieu  des  points  également  distanis  de  deux 
points  donnés. 

a.  —  Lieu  des  points  dont  la  diiïérencc  des  carrés  des  dislances 
à  deux  points  fixes  est  constante. 

3.  —  Par  un  point  variable  de  la  base  d'un  triangle  on  mène 
parallèlement  à  une  direction  donnée  un  segment  de  longueur  fixe 
de  façon  qu'il  soit  partagé  par  la  base  dans  un  rapport  donné  ;  trou- 
ver le  lieu  du  point  d'intersection  des  droites  qui  joignent  ses  extré- 
mités à  celles  de  la  base. 

4.  —  Si  les  n  côtés  d'un  polygone  tournent  autour  de  71  points 
fixes  en  ligne  droite,  tandis  que  11  — 1  sommets  décrivent  ^i—i  droites 
fixes,  le  n'"'  sommet  décrit  une  ligne  droite. 

5.  —  Si  les  n  sommets  d'un  polygone  décrivent  n  droites  fixes 
concourantes,  tandis  que  n  —  1  côtés  pivotent  autour  de  îi  —  1  points 
fixes,  len'"  côté  passe  par  un  point  fixe. 

6.  ~  Les  points  de  rencontre  des  hauteurs  des  quatre  triangles 
obtenus  en  combinant  trois  à  trois  quatre  droites  quelconques  sont 
en  ligne  droite, 

7.  —  Dans  le  cas  de  la  même  figure,  il  y  a  trois  segments  de 
droites  qui  joignent  le  point  de  rencontre  de  deux  des  quatre  droites 
au  point  de  rencontre  des  deux  autres  ;  les  milieux  de  ces  trois 
segments  sont  sur  une  même  ligne  droite  perpendiculaire  à  celle 
qui  joint  les  quatre  points  de  rencontre  des  hauteurs, 

B.  —  Dans  tout  triangle,  le  point  de  rencontre  des  médianes,  le 
point  de  concours  des  hauteurs  et  le  point  de  concours  des  perpen- 
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dîcLilaires  élevées  sur  chaque  côte  eo  son  milieu  sont  en  ligne 
droite.  La  distance  du  premier  point  au  second  est  double  de  celle 
du  premier  point  au  troisième. 

9.  —  Si  l'on  appelle  Aj,  h^,  /ij  les  trois  hauteurs  d'un  triangle, 
et  si  l'on  pose 

l'expression  de  la  surface  du  triangle  en  fonction  des  trois  hauteurs  est 
la  suivante 


v>V-/'/g(y"^-V'3)(;'^-V0 

10,  —  Si  l'on  coupe  les  trois  côtés  d'un  triangle  par  une  ligne 
droite,  et  si  l'on  construit  les  trois  points,  symétriques  respective- 
ment par  rapport  au  milieu  de  chaque  côté  du  triangle,  des  trois 
points  d'intersection,  ces  trois  points  sont  en  ligne  droite. 

11.  —  Si  l'on  appelle  médiane  anliparallèle  d'un  triangle  la 
droite  issue  d'un  sommet  qui  passe  par  les  milieux  des  cordes  anti- 
parallèles au  côté  opposé,  les  trois  médianes  anti parallèles  sont  con- 
courantes en  un  point  [centre  des  médianes  antiparallèles).  Ce  point 
est  tel  que  la  somme  des  carrés  de  ses  distances  aux  trois  côtés  du 
triangle  est  un  minimum.  11  est  le  point  de  concours  des  médianes  du 
triangle  dont  les  sommets  sont  les  pieds  de  ces  distances  ;  enfin  les 
trois  droites  qui  joignent  les  milieux  d'un  côté  du  premier  triangle 
au  milieudelahauteur  tombant  sur  ce  côté,  concourent  en  ce  point. 

13.  —  Étant  donnés  deux  points  fixes  P  et  Q,  et  un  trian- 
gle ABC,  les  couples  de  droites  PA,  QB  et  PB,  QA  interceptent  sur 
les  côtés  AC  et  BC  deux  cordes  qui  concourent  sur  la  droite  PQ. 

i3,  —  Trouver  le  cosinus  de  l'angle  des  deux  droites  dont  l'en- 
semble est  représenté  par  l'équation 

n2^-{-  •i.hxj-^-cj'^^o 

et  faire  voir  qu'il  est  toujours  réel,  si  les  coefficients  a,  h,  c  sont 
réels,  même  si  les  deux  droites  sont  imaginaires. 

14.  —  Démontrer  par  des  considérations  analogues  à  celles  qui 
ont  été  développées  {§  35),  que  le  cosinus  de  l'angle  de  deux  droites 
imaginaires  conjuguées  est  réel;  tandis  que  son  sinus  et  sa  tangente 
sont  imaginaires  et  de  la  forme  b  sj—  i .  Vérifier  qu'alors  le  cosinus 
est  plus  grand  que  l'unité. 
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37.  —  L'objet  principal  du  présent  chapitre  est  de  signaler  U 
première  manifestation  d'un  grand  principe  qui  régit  toutes  les 
propriétés  de  l'étendue,  qui  est  connu  sous  le  nom  deprincipe  de 
dualité,  et  qu'il  est  actuellement  nécessaire  de  démontrer  en  ce 
qui  concerne  le  point  et  la  ligne  droite,  vu  sa  grande  importance 
en  géométrie. 

Quelques  considérations  préliminaires  sont  indispensables  à  cet 
effet.  On  a  vu  dans  le  chapitre  précédent  que  l'équation  géncraîe 
de  la  ligne  droite  (que  nous  écrirons  maintenant 

HX  4- 1^+  ïi)  --=  o  (  j3) 

parce  qoe  nous  voiilons  faire  varier  les  coefficients,  et  que  les  let- 
tres a,  b,c,  ...  sont  plus  habituellement  employées  pour  désigner  des 
grandeurs  constantes  ou  connues),  on  a  vu  que  cette  équation  est  ho- 
mogène par  rapport  à  trois  paramètres  u,  v,  w,  et  qu'il  faut  par  con- 
séquent deus  relations  entre  ces  trois  paramètres  pour  fixer,  en  fai- 
sant connaître  leurs  valeurs  proportionnelles  ['),  la  position  de  la 

(')  Touie  relation  entre  u,  k  et  lu  est  nécessairement  homngène  par  rapport  â,  ces 
paramètres;  car,  la  droite  restant  la  mùmo  si  tons  les  termes  de  son  équation  sont  mul- 
tipliés par  un  mâme  nombre,  la  solution  u,  v,  v)  entraîne  la  solution  \u,  \v,  ')M,  quel  que 
soit  1.  On  peat  encore  s'en  rendre  compte  en  remarquant  que,  en  réalité,  l'équation  {53]  . 
ne  renferme  que  deux  paramètres  qui  sont  les  rapports  de  deux  d'eJitre  eui  au  troisième  ; 
or  toute  relation  entre  ces  devis  paramÈwes  devient  iiomoeène  si  l'on  chasse  la  trûiEiÈmo 
qui  est  en  dénominateur. 
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droite  dans  le  plan.  Si  l'on  appelle  condition  toute  donnée,  géomé- 
trifiue  ou  analytique,  qui  se  traduit  par  une  relation  entre  les  para- 
mètres, on  peut  dire  que  la  ligne  droite  est  déterminée  par  detix  con- 
ditions. On  en  a  vu  plusieurs  exemples  simples  dans  lesquels  le 
problème  n'admet  qu'une  seule  solution.  Le  même  fait  se  représente 
évidemment  toutes  les  fois  que  les  relations  qui  lient  les  paramètres 
sont  du  premier  degré  par  rapport  à  ces  paramètres.  En  général, 
si  ces  relations  sont  respectivement  de  degrés  m  et  p,  la  solution 
ne  sera  plus  unique  et  le  nombre  des  droites,  réelles  ou  imagi- 
naires, distinctes  ou  confondues,  à  distance  finie  ou  à  l'infini,  qui 
répondent  à  la  question  est  précisément  égal  au  produit  mp, 
comme  l'indique  le  théorème  deBezout  (').  Si  maintenant,  au  lieu 
de  donner  deux  relations  entre  les  paramètres,  on  n'en  donnait 
plus  qu'une,  la  droite,  sans  être  une  droite  quelconque  du  plan, 
ne  serait  plus  déterminée.  Elle  occuperait  dans  le  plan  une  suite 
continue  de  positions,  puisque,  la  relation  donnée  étant  toujours 
supposée  algébrique,  les  paramètres  de  la  droite  varient  d'une 
façon  continue.  On  recherchera  plus  loin  suivant  quelle  loi  se 
succèdent  les  différentes  positions  d'une  droite  dont  les  paramètres 
ne  sont  assujettis  qu'à  une  relation,  mais  l'on  peut  remarquer  dès 
à  présent  que  le  degré  de  cette  relation  par  rapport  aux  para- 
mètres est  encore  un  élément  important  de  la  question.  Si,  en 
effet,  pour  achever  de  déterminer  la  droite,  on  veut  l'assujettir 
à  passer  par  un  point  fixe,  on  aura  entre  les  paramètres  une  nou- 
velle relation  qui  sera  du  premier  degré,  et  qui,  jointe  à  l'équa- 
tion donnée,  fournira  un  nombre  de  droites  égal  au  degré  de  cette 
équation  par  rapport  aux  paramètres.  On  peut  donc  dire  que,  lors- 
que les  coefficients  d'une  droite  sont  assujettis  à  une  seule  condition, 
la  droite  varie  suivant  une  lai  telle  que,  par  un  point  pris  arbitrai- 
7'ement  dans  le  plan,  elle  passe,  réelle  ou  imaginaire,  un  nombre  de 

(')  On  suppose  ce  théorème  démontré  en  algèbre,  au  moins  pour  le  cas  de  deux 
oquations  à  deux  inconnues  qui  est  celui  dont  il  s'agit  ici.  Pour  le  rappeler,  il  consiste  en 
ce  que  deux  équations  i,  deux  inconnues  admettent  des  systèmes  de  solutions  communes 
en  nombre  égal  au  produit  de  leurs  degrés,  si  l'on  compte  les  eolationa  réelles  et  Imagi- 
naii'es,  les  solutions  multiples  avec  leur  degré  de  multiplicité,  et  enfin  les  solutions  infinies. 
Ici  les  doux  inconnues,  sont  les  rapports  de  deux  des  paramètres  au  troisième  ;  si  une  solu- 
tion est  infinie,  cela  veut  dire  que  le  troisième  paramètre  est  nul,  et  comme  les  équations 
fournissent  en  même  temps  lu  rapport  des  inconnues  qui  sont  devenues  infinies,  en 
remplaçant  le  troisième  pai'amÈtre  par  zéro,  on  aura  en  général  une  droite  déterminée 
à  distance  finie,  puisqu'on  connaît  le  rapport  des  deux  autres  paramètres.  La  droite  na 
s'éloignera  à  l'in&ni  qne  si  les  deux  paramètres  u  et  u  sont  simultanément  nuls,  car  il 
faut,  pour  qu'elle  prenne  cetle  position  limite,  que  les  segmenls  qu'elle  intercepte  sur 
les  ases  de  cooi-donnéos  grandisseiit  indéfiniment,  ce  qui  esigo  n  =^o,  v  =^  o. 
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fois  égal  an   degré  de  la  condition  par  rapport  aux  coefficients. 
Examinons  ce  qui  arrive  si  la  relation  donnée  est  du  premier 
degré,  et  soit 

au-bhv-bcw^^o  (54) 

celte  relation.  Si  l'on  élimine  l'un  des  coefficients,  w)  par  exemple,  en- 
tre elle  et  l'équation  de  la  droite,  cette  dernière  n'en  renfermera  plus 
que  deux,  et  passera  nécessairement  par  un  point  fixe.  Son  équation 
devient  en  effet,  si  on  l'ordonne  par  rapport  aux  paramètres  qui  res- 
tent 

elle  est  satisfaite,  quels  que  soient  u  et  v,  par  le  point  dont  les 
coordonnées  annulent  les  parenthèses^  c'est-à-dire  sont 


(33) 


Ainsi  toute  relation  du  premier  degré  entre  les  paramètres  d'une 
ligne  droite  exprime  qu'elle  passe  par  un  point  fixe. 

On  pouvait  d'ailleurs  aussi  s'en  assurer  en  identifiant  l'équa- 
tion (54)  avec  l'équation 

qui  exprime  que  la  droite  (53)  passe  par  le  point  {x^,  ?/,)  et  en  tirant 
de  là  les  valeurs  de  x^  et  y^. 

On  peut,  si  l'on  veut,  dire  que  les  paramètres  u,  v,  w,  dont  les 
valeurs  proportionnelles  fixent  dans  le  plan  la  position  de  la 
droite  (53)^  sont  les  coordonnées  de  cette  droite.  En  réalité,  elles  ne 
sont  que  deux,  savoir  :  les  rapports  de  deux  des  paramètres  au  troi- 
sième ;  mais  rien  n'empêche,  afin  de  conserver  l'homogénéité  dans 
les  calculs,  de  mettre,  ainsi  que  cela  a  toujours  été  fait,  l'équation 
de  la  ligne  droite  sous  forme  homogène  par  rapport  à  trois  para- 
mètres, dont  il  suffît  alors  de  connaître  les  valeurs  proportionnelles 
et  non  pas  les  valeurs  absolues,  et  ce  qui  ne  change  pas  le  nombre 
des  équations  nécessaires  pour  déterminer  ces  paramètres.  Ainsi, 
si  l'on  dit  que  les  paramètres  u  et  v  qui  fixent  la  position  de  la 
droite 
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sont  les  deux  coordonnées  absolues  de  celle  droite,  on  pourra  dire 
aussi  que  les  paramètres  it,  v,  w,  dont  les  valeurs  proportionnel- 
les déterminent  la  droite 

„x-Hcr  +  R'--=o  (53) 

sont  SCS  coordonnées  homogènes.  Si  la  droite  est  donnée,  l'une  d'en- 
tre elles  est  tout  à  fait  arbitraire,  et,  lorsqu'elle  a  été  choisie,  les 
deux  autres  sont  connues  en  valeurs  absolues  :  on  peut  en  effet 
multiplier  le  premier  membre  de  l'équation  (53}  par  un  nombre 
arbitraire,  sans  qu'elle  cesse  de  représenter  la  même  droite.  Dans 
tous  les  cas,  coordonnées  absolues  ou  homogènes  d'une  droite  sont 
dites  coordonnées  tangentielles  ;  le  sens  de  celte  expression  sera 
expliqué  plus  loin  ;  il  est  inulile  de  s'en  préoccuper  pour  le 
moment. 

38.  —  Ce  qu'on  a  fait  pour  la  droite,  rien  n'empôche  de  le 
faire  pour  le  point.  On  a  vu  jusqu'à  présent  que  la  position  d'un 
point  dans  le  plan  esl  déterminée  par  deux  éléments  qui  sont  ses 
coordonnées  x  et  y  ;  on  pourra  substituer  aux  valeurs  absolues  de 
ces  deux  éléments,  trois  éléments  x' ,  y',  z  dont  il  suffira  alors  de 
connaître  les  valeurs  proportionnelles.  On  posera  pour  cela 


(36) 


et  l'on  dira  alors  que  les  quantités  x,  y\  z  sont  les  coordoinées 
homogènes  du  point,  dont  l'une  z  est  tout  à  fait  arbitraire,  tandis 
que  le  rapport  des  deux  autres  est  le  même  -e  celui  des  coor- 
données absolues.  Ces  dernières  étant  données,  l'indétermination 
de  z'  permet  d'en  conclure  une  infinité  de  valeurs  pour  les  coor- 
données homogènes,  tandis  que,  réciproquement,  si  l'on  connaît 
les  coordonnées  homogènes,  les  coordonnées  absolues  s'en  dédui- 
sent par  les  formules  (j6), 

ExEM[>LE.  —  Trouver  les  coordonnées  homogènes  du  point  dont 

les  cooi-données  absolues  sont  tt  et  — . 

il  suffira  de  prendre  des  valeurs  proportionnelles  à  8,   à  7   et 
à  12.  Réciproquement,  si  l'on  demande  les  coordonnées  alisoluos 
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dn  point  dont  les  coordonnées  homogènes  sont  8,  7  et  la,   on 

8727 
trouve  —  et^^'  ou  „  et  ^-, 

la       13         J        i:i 

Si  l'on  remplace  j:  et  y  par  les  valeurs  (.)6)  et  si  l'on  supprime 
les  accents,  l'équation  de  la  ligne  droite  devient 

ux  +  ^j-htoz  =  o  (J7) 

C'est  l'équation  qui  détermine  dans  le  plan  la  ligne  droite  dont 
les  coordonnées  homogènes  sont  ti,  y,  w.  Mais  l'équation  (54)  dé- 
termine dans  le  plan  le  point  dont  les  coordonnées  absolues  sont 

-  el  —  c'est-à-dire  dont  les  coordonnées  homogènes  sont  a,  b  et  c. 
ce 

On  peut  donc  dire  que  cette  équation  représente  le  point  au  même 
titre  que  l'équation  (ày)  représente  la  droite.  Celle-ci  est  la  condi- 
tion pour  que  la  droite  dont  les  coordonnées  homogènes  sont  u.  v, 
to  passe  par  le  point  [x,  y,  z),  tandis  que  celle-là  est  la  condition 
pour  que  le  point  dont  les  coordonnées  homogènes  sont  a,  b,  c 
soit  sur  la  droite  (m,  v,  w).  Un  point  sera  donc  représenté  par  une 
équation  du  premier  degré  entre  les  coordonnées  langentielles 
II,  V,  w;  et  l'on  dira  que  l'équation  (54)  est  l'équation  tangentielle 
du  point. 

39.  —  L'on  se  trouve  ainsi  en  possession  des  coordonnées  de  la 
droite  et  de  l'équation  du  point,  au  moyen  desquelles  on  peut 
faire  la  théorie  du  point,  comme  on  a  fait  la  théorie  de  la  ligne 
droite  au  moyen  des  coordonnées  du  point  et  de  l'équation  de  la 
droite.  Pour  en  donner  un  exemple,  cherchons  la  condition  pour 
que  ti-ois  points  de  '  'spa7'  leurs  équations  soient  en  ligne  droite.  On 
peut  pour  cela  procéder  de  deux  façons. 

1°  On  peut  supposer  connue  la  condition  (46)  qui  exprime  que 
trois  points  donnés  par  leurs  coordonnées  sont  en  ligne  droite.  Si  en 
effet  les  équations  des  ti'ois  points  sont 

a^u  +  b^v-{-  c^VJ  ^=  o 
leurs  coordonnées  absolues  sont  données  par  les  formules  {55) 

PiMUET,  Géom.  unalyl,  6 
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Substituant  dans  la  condition  (4(i)  et  multipliant  par  c,,  c^,  c^,  elle 
devient 


2°  On  peut  procéder  directement  en  remarquant  que  les  para- 
mètres de  la  droite  qui  joint  les  trois  points  doivent  satisfaire  à  la 
Ibis  leurs  trois  équations,  et  que  pour  qu'elles  soient  satisfaites  par 
un  même  système  de  valeurs  de  n,  v,  w,  il  faut  que  le  déterminant 
précédent  soit  nul. 

Cherchons  encore  la  condition  pour  que  trois  droites  données  par 
leurs  coordonnées  soient  concourantes.  Si  les  trois  systèmes  de  coor- 
données homogènes  sont  {u^,  v^,  wi),  [u.2,  v.^,  w^  et  (Mj,  v.^,  w^),  il 
résulte  de  la  condilion  (Sg)  que  la  condition  cherchée  est 


Mais  on  peut  aussi  l'établir  directement  en  remarquant  qac  si 

aa+bi>-\-civ  --U 
est  l'équation  du  point  de  concours,  on  devra  avoir  iclontiquement 

<ÏH, +  èf, +  tlt'|^0 

fl  Uj  +  è  fj  +  cWj  ^=  o 

d'où  résnlle  par  l'climinalicn  de  a,  b,  c,  la  condition  précédente. 

Si  l'on  y  regarde  t*,,  t\,  w,  comme  des  coordonnées  courantes, 

on  obtient  X'équation  du  point  d'intersection  de  deux  droites  don- 
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nécH,  piiisiju'elle  exprime  la  condition  pour  qu'une  droite  variable 
passe  par  ce  point. 

40.  —  De  ce  qui  précède  ressort  clairement  lo  principe  de  dualité, 
pour  ce  qui  concerne  le  point  et  la  ligne  droite.  Supposons  on  effet 
que  l'on  ait  démontré  un  théorème  ou  résolu  un  problème  dans 
lequel  il  n'entre  que  des  points  et  des  lignes  droites  ;  et  cela,  dans 
le  système  de  coordonnées  que  l'on  s'était  borné  à  considérer 
jusqu'à  présent  sous  le  nom  de  coordonnées  cartésiennes,  et  que 
l'on  désigne  fréquemment,  lorsque  l'on  fait  en  même  temps  usage 
de  coordonnées  tangentielles  ou  coordonnées  de  droites,  par  le 
nom  de  coordonnées  ponctuelles  parce  que  dans  ce  système  c'est 
le  point  qui  est  déterminé  par  ses  coordonnées,  homogènes  ou  non. 
Dans  ce  calcul,  figurent  des  équations  de  droites  et  des  relations 
entre  les  coordonnées  des  points.  .Si,  sans  y  rien  changer,  on  les 
interprète  différemment  en  donnant  aux  variables  x,  y,  z  la  signi- 
fication des  variables  ii,  v,  w,  et  réciproquement,  si  l'on  a  consi- 
déré les  unes  et  les  autres,  c'est-à-dire  en  supposant  que  les  équa- 
tions, au  lieu  de  représenter  des  droites,  représentent  des  points, 
en  supposant  en  d'autres  termes  qu'on  ait  employé  les  coordon- 
nées tangentielles  et  non  pas  les  coordonnées  ponctuelles,  le  théo- 
rème démontré  ou  le  problème  résolu  sera  totalement  différent  du 
premier,  et  l'on  en  découvrira  l'énoncé  si  l'on  sait  interpréter  par 
rapport  aux,  points  et  aux  droites  de  la  nouvelle  iîgure,  et  dans 
leur  nouvelle  signification,  les  relations  qui  existaient  en  coordon- 
nées ponctuelles  entre  les  droites  et  les  points  de  l'ancienne  figure. 
Cette  interprélution  va  faire  l'objet  d'une  étude  spéciale;  mais, 
quelle  qu'elle  soit,  il  est  dès  à  présent  démontré  qu'à  toute  pro- 
priété entre  des  points  et  des  droites,  en  correspond  une  nouvelle 
entre  des  droites  et  des  points;  à  cette  seconde  correspond  évi- 
demment la  première,  puisque  te  nouveau  mode  d'interprétation 
appliqué  à  la  seconde  figure  rend  à  toutes  les  variables  leur  an- 
cienne signification.  Les  deux  propriétés  sont  dites  corrélatives  et 
le  principe  qui  énonce  leur  co-exîstence  est  le  principe  de  dualité 
qui  se  trouve  ainsi  démontré  en  ce  qui  concerne  le  point  et  la 
ligne  droite. 

Pour  pouvoir  appliquer  ce  principe,  et  en  faire  saisir  l'impor- 
tance par  quelques  applications,  il  est  nécessaire  de  trouver  les 
nouvelles  significations  qui  s'attachent  à  toutes  les  relations  qui 
ont  été  démontrées  dans  la  théorie  de  la  ligne  droite  lorsqu'on 
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vient  à  y  supposer  que  les  paramètres  de  droites  sont  des  coor- 
données de  points  et  inversement. 

a.  . —  A  des  points  en  ligne  droite  dans  la  première  /igtire  corres- 
pondent des  droites  concourantes  dans  la  seconde,  et  réciproquement. 

La  relation  qui  exprime  que  le  point  dont  les  coordonnées 
homogènes  sont  ^,,  y,,  s^  est  sur  la  droite  (57)  est  en  effet 

ux^  ■+■  vy,  +  ^oz^  =  o 

Si  l'on  y  considère  x,,  y,,  s,  comme  les  coordonnées  liomogcnes 
d'une  droite  et  u,  v,  10  comme  les  paramètres  de  l'équation  tan- 
gentielle  d'un  point,  elle  exprime  que  l'éqnation  dn  point  est 
satisfaite  par  les  coordonnées  de  la  droite,  c'est-à-dire  que  la 
droite  passe  par  le  point.  Donc  à  tous  les  points  de  la  droite  (jj) 
correspondent  des  droites  concourantes  en  un  même  point,  qui 
est  le  point  correspondant  à  la  droite  (37),  c'est-à-dire  le  point 
dont  les  coordonnées  sont  les  paramètres  de  la  droite. 

11  est  clair  que  la  réciproque  a  lieu,  puisque  la  première  figure 
est  celle  qui  correspond  à  la  seconde. 

b.  —  Si  deux  droites  font  tin  certain  angle,  les  deux  points  cor- 
respondants sont  vus  de  l'origine  des  coordonnées,  supposées  rec- 
tangulaires sous  un  angle  égal  oti  supplémentaire. 

On  a  vu  que  l'équation  qui  expriiiîe  que  les  deux  droites 


font  l'angle  V  est,  en  coordonnées  rectangulaires 


Mise  sous  forme  entière,  elle  est  du  second  degré  par  rapport  aux 
coefficients  de  chaque  droite,  ce  qui  prouve  (§  3^),  si  l'on  suppose 
que  l'une  d'elles  est  connue  et  que  l'autre  ne  l'est  pas,  qu'il  y  a 
deux  droites  passant  par  un  point  et  faisant  avec  une  droite  donnée 
un  angle  donné  ou  son  supplémentaire.  Les  deux  droites  coïn- 
cident si  l'angle  donné  est  nul 


y  Google 


COOlirJO^NEES  TANDE^'TIELLES   UE  L,V  LIGKE   DROITE. 

OU  droit 


et  la  condition  exprime  alors  que  la  droite  }Dasse  par  le  point  à 
l'infini  sur  la  direction  de  l'autre  ou  sur  la  direction  perpendicu- 
laire. En  général,  le  point  représenté  par  l'équation  générale  (54) 
s'éloigne  à  l'infini  toutes  les  fois  que  c  étant  nul,  elle  ne  ren- 
ferme pas  de  terme  en  w,  puisque  les  coordonnées  (Jiï)  deviennent 
infinies. 

Cela  posé,  si  l'on  remarque  que  l'équation 

représente  la  droite  qui  joint  l'origine  au  point  (.t,,  y^),  on  voit 
que  la  relation 


V'^i+j^i  s^^l'^yi 


exprime  que  les  droites  qui  joignent  l'origine  aux  points  {x^.  y^, 
ix^,  y^  font  l'angle  V  ou  son  supplémentaire.  Si  donc  dans  la  pre- 
mière relation  on  suppose  que  les  u  et  les  v,  au  lieu  d'être  des 
paramètres  de  droites,  sont  des  coordonnées  de  points,  on  voit  que 
les  deux  points  correspondants  sont  vus  de  l'origine  sous  l'angle  V 
ou  son  supplémentaire. 

Remarque.  —  U  faut  obser\'er  que  lorsque  la  première  figure 
n'aura  trait  qu'à  des  propriétés  descriptives  (lesquelles  consistent, 
lorsqu'il  ne  s'agit  que  de  points  et  de  lignes  droites,  en  ce  que  les 
premiers  sont  sur  des  droites  tandis  que  celles-ci  passent  par  des 
points  déterminés'l  la  seconde  figure  ne  renfermera  absolument 
que  les  éléments  correspondant  à  ceux  de  la  première.  L'on  voit 
au  contraire  que  si  la  première  figure  renferme  des  relations 
d'angles,  l'origine  des  coordonnées  s'introduira  dans  la  seconde 
figure  et  le  nouvel  énoncé,  sans  être  dépourvu  d'intérêt,  n'aura 
pas  la  simplicité  du  premier.  Si  même  on  n'avait  pas  supposé  les 
axes  de  coordonnées  rectangulaires,  l'un  d'eux  se  serait  introduit 
dans  la  nouvelle  figure;  aussi  faudra-t-il  toujours;  en  pareil  cas, 
faire  la  même  hypothèse  ;  faute  de  quoi  le  nouvel  énoncé,  pour 
être  trop  général,  perdrait  sa  simplicité  et  cesserait  d'être  inté- 
ressant. Les  relations  d'angles  rentrent  dans  la  catégorie  des  pro- 
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priétés  que,  par  opposition  ans  propriétés  descriptives,  on  appelle 
souvent  métriqites,  c'est-à-dire  qui  renferment  des  éléments  sus- 
ceptibles de  mesure,  tels  que  segments  de  droites,  angles,  etc.  En 
général,  ces  dernières  sont  d'une  transformation  moins  simple 
que  les  premières  ;  la  théorie  du  rapport  anharmonique  en  four- 
nira cependant,  un  peu  plus  loin,  toute  une  classe  dont  la  trans- 
formation est  immédiate. 

41.  Droite  de  rinQni.  —  On  a  vu  que,  pour  que  le  point 
représenté  par  l'équation  génériile 

,tu+h.^<:w  =  o  (54) 

s'éloigne  à  l'infini,  il  faut  que  le  terme  en  w  disparaisse  et  qu'elle 
se  réduise  à 

au+h.  =  «  (îg) 

Sa  direction  est  alors  déterminée  par  les  formules  (5à)  qui  donnent 


équalion  de  lu,  droite  sur  laquelle  le  point  s'est  éloigné  à  l'infini. 
Si  maintenant,  dans  l'équation  (Sg),  on  vient  à  considérer  u  et  « 
comme  des  coordonnées  de  points,  cette  équation  représente, 
quels  que  soient  «et  b,  des  droites  concourantes  (à  l'origine).  I! 
suit  de  là  [a)  que  tous  les  points  dont  l'équation  tangentielle  est 
l'équation  (^g)  sont  en  ligne  droite. 

On  peut  s'en  rendre  compte  d'une  façon  non  moins  évidente 
en  remarquant  que  si  l'on  donne,  par  leurs  équations,  trois  points 
à  l'infini 

la  condition  (58)  est  satisfaite  puisque  tous  les  termes  d'une  même 
colonne  du  déterminant  sont  nuls,  et  les  trois  points  sont  en  ligne 
droite. 

L'on  est  conduit  par  là  à  une  proposition  qui  semble  paradoxale 
au  premier  abord,  mais  dont  la  démonstration  est  rigoureuse  et 
serait,  à  vrai  dire,  presque  inutile  dès  que  l'on  a  admis  le  postu- 


y  Google 


COORDONNEES  TANGENTIELLES   DE   LA  LIGNE   DROITE.  87 

latuin  d'Euclidc,  c'est-à-dire  la  notion  du  point  unique  à  l'infini 
sur  une  droite.  Cette  proposition  peut  s'énoncer  ainsi  :  toîis  les 
points  de  l'infini  sont  sur  une  ligne  droite.  Elle,  s'appelle  la  droite 
de  Finfini;  ses  coordonnées  sont,  ainsi  qu'on  l'a  vu  dans  une  note 
précédente 


w  étant  d'ailleurs  quelconque  ;  et  par  suite  son  équation,  en  coor- 
données homogènes,  se  réduit  à 


Cette  équation  représente  en  cfTet  le  lieu  des  points  dont  les  coor- 
données absolues  (56)  sont  infinies.  La  droite  de  l'infini  est  la 
seule  qui,  en  coordonnées  absolues,  ne  peut  pas  être  représentée 
par  une  équation,  et  c'est  peut-être  dans  ce  fait  qu'il  faut  cher- 
cher la  raison  de  l'avantage  que  présentent  souvent  les  coordon- 
nées homogènes. 

Il  résulte  encore  de  ce  qui  précède  que  : 

c.  —  Le  point  eorrespondant  à  la  droite  de  l'infini,  dans  une  trans- 
formation par  voie  de  dualité,  est  l'origine  des  coordonnées  ;  car  à 
tout  point  de  l'inlîni  correspond  une  droite  passant  par  l'origine. 

4S.  Exercices.  —  i.  Transformer  le  théorème  d'après  lequel 
les  trois  hauteurs  d'un  triangle  sont  concourantes. 

Aux  trois  sommets  A,  B,C,  du  triangle  correspondent  Irois 
droites  que  l'on  peut  désigner  par  les  mêmes  lettres;  au  côté  AB 
qui  joint  les  sommets  A  et  B  correspond  (a)  le  point  d'intersection 
AB  des  droites  A  et  B  ;  de  même  aux  deux  autres  côtés  du  pre- 
mier triangle  correspondent  les  deux  autres  sommets  du  second 
(fig.  24).  A  la  hauteur  AH  issue  de  A  correspond  en  vertu  du 
même  principe  un  point  AH  situé  sur  la  droite  A,  et  comme  la 
hauteur  est  perpendiculaire  sur  le  côté  opposé,  ce  point  et  le  som- 
met BC  seront  vus  de  l'origine  sous  un  angle  droit  ;  on  l'obtiendra 
donc  en  joignant  le  point  0  au  sommet  BC  et  menant  en  0  une 
perpendiculaire  à  cette  droite  jusqu'à  sa  rencontre  AH  avec  le 
côté  A.  On  aura  de  même  les  points  BH,  CH,  correspondants  aus 
deux  autres  hauteurs  par  la  condition  que  les  angles  (BH)  0  (CA) 
et  (Cil)  0  (AB)  sont  droits.  Les  (rois  points  AH,  BH,  CH,  qui  cor- 
respondent à  trois  droites  concourantes,   sont  en  ligne  droite,  et 
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le  théorème  pourra  s'énoncer  ainsi  :  Etant  donnés  un  triant/le  et  un 
point  fixe;  les  trois  points,  situés  respectivement  snr  chaque  côté  du 
triangle,  et  tels  que  les  segments  de  droites  qui  les  joignent  respec- 


tivement au  sommet  opposé  sont  vus  du  point  fixe  sous  un  angle 
droit,  sont  en  ligne  droite. 

La  flgure  formée  par  quatre  droites  indéfinies  s'appelle  un  qua- 
drilatère complet  :  il  y  a  trois  droites  qui  joignent  le  point  d'in- 
tersection de  deux  des  quatre  droites  à  celui  des  deux  autres,  ce 
sont  les  trois  diagonales  du  quadrilatère  :  la  longueur  de  la  diago- 
nale est  la  distance  des  deux  sommets  du  quadrilatère  qu'elle 
joint;  les  quatre  droites  indéfinies  déterminent  par  leurs  inter- 
sections mutuelles  six  points,  trois  à  trois  en  ligne  droite  qui  sont 
les  six  sommets  du  quadrilatère. 

Dans  la  figure  précédente,  les  quatre  droites  A,  B,  C,  H  donnent 
lieu  à  un  quadrilatère  complet  dans  lequel  les  diagonales  sont  les 
droites  qui  joignent  chaque  sommet  du  triangle  avec  le  poiat  d'in- 
lersection  de  la  droite  H  avec  le  côté  opposé.  Chacune  des  trois 
diagonales  est  yue  du  point  0  sous  un  angle  droit.  L'énoncé  ainsi 
modifié  ne  distingue  en  aucune  façon  la  droite  H  des  trois  autres, 
ce  qui  devait  avoir  lieu  puisque  dans  la  première  figure  formée 
par  les  sommets  d'un  triangle  et  le  point  de  concours  des  hauteurs, 
l'un  quelconque  des  quatre  points  est  le  point  de  concours  des 
hauteurs  du  triangle  dont  les  trois  autres  sont  les  sommets. 

On  démontre  en  géométrie  élémentaire,  et  on  vérifiera  dans  la 
théorie  du  cercle,  que  les  cercles  ayant  pour  diamètres  respectifs 
les  trois  diagonales  d'un  quadrilatère  complet  ont  les  mêmes 
points  d'intersection.  C'est  dire  que,  réciproquement,  étant  donné 
un  quadrilatère  complet,  il  y  a  deux  points  (réels  ou  imaginaires) 
d'où  l'on  voit  les  trois  diagonales  sous  un  angle  droit;  on  leur 
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donne  qucl(]uefois  le  aom  de  sommets  orthoptîques  du  quadrila- 
Icre,  et  le  théorème  précédent  peut  encore  s'énoncer  ainsi  : 

La  figure  corrélative  des  trois  sommets  d'un  triangle  et  du  point 
de  concours  des  hauteurs  est  un  quadrilatère  complet  dont  l'origine 
est  un  des  sommets  orthoptiques . 

Réciproquement,  un  quadrilatère  complet  transformé  en  prenant 
pour  origine  un  des  sommets  orthoptiques  donnerait  lieu  à  quatre 
points  dont  l'un  quelconque  serait  le  point  de  concours  des  hau- 
teurs du  triangle  dont  les  trois  autres  seraient  les  sommets. 

2.  Transformer  la  figure  formée  par  îcn  triangle  et  les  points  de 
concours  des  trois  couples  de  bissectrices. 

L'énoncé  est  le  suivant: 

Etant  donnés  un  triangle  et  un  point,  si  l'on  mène  les  trois  couples 
de  bissectrices  des  angles  sous  lesquels  on  voit  du  point  fixe  les  trois 
côtés  d'un  triangle,  elles  reiicontrent  resj}eclivemenl  les  côtés  corres- 
pondants en  trois  couples  de  points  qui  sont  trois  à  trois  en  ligne 
droite  sur  les  côtés  d'un  quadrilatère  complet  dont  le  point  fixe  est  un 
sommet  orthoptique. 


ÏIIEORÎE  DU   RAPPORT  ANHARMONIQUE 

43.  Rapport  anharmonique  de  quatre  points. —  Cette 
théorie  va  nous  f'o lirai r  toute  une  série  de  propriétés  métriques  qui  se 
transforment  par  le  principe  de  dualité  avec  la  plus  grande  facilité. 

Etant  donnés  quatre  points  en  ligne  droite,  a,  b,  c,  d,  on  appelle 
rapport  anharmonique  de  ces  quatre  points  le  quotient  dn  rapport 
des  distances  de  l'un  d'eux  à  deux  des  trois  autres  par  le  rapport 
des  distances  du  quatrième  aux  deux  mêmes  points,  par  exemple 

ac_    bc_ 
ad'  bd 

on  dit  alors  que  Jes  points  a  et  b  sont  conjugués^  ainsi  que  les 
points  c  et  (/;  il  y  a  réciprocité  entre  les  deux  couples  de  points; 
car  le  rapport  précédent  est  évidemment  égal  en  grandeur  et  en 
signe  à 

7b    db 
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En  conjuguant  les  points  de  la  même  façon,  on  aurait  encore  pu 
prendre  le  rapport  inverse  du  précédent^  maïs  il  est  clair  que  si  le 
premier  est  connu,  le  second  l'est  également;  et  comme  il  y  a 
trois  façons  de  former  deux  couples  avec  quatre  points,  l'on  voit 
que  le  rapport  anharmonique  de  quatre  points  peut  prendre  six 
valeurs  différentes,  inverses  deux  à  deux.  Mais  l'on  va  voir  aussi 
que  si  l'une  d'elles  est  connue,  toutes  les  autres  le  sont  en  même 
temps.  Remarquons  pour  cela  que  l'on  a  généralement,  quel  que 
soit  l'ordre   des   quatre  points  a,   b,  c,   d,  la  relation   symétrique 

nb.€d  +  ac.dh-^ad.hc  =  'i  {Go) 

entre  les  six  segments  que  ces  points  déterminent  deux  à  deux, 
relation  dans  laquelle  on  observe  la  règle  des  signes  des  segments. 
Si  en  effet  l'on  rapporte  ces  points  à  une  même  origine  0  prise  sur 
la  droite  qui  les  joint,  et  si  leurs  abscisses  sont  x^ ,  x^,  x^,  x^  la  rela- 
tion précédente  devient  en  tenant  compte  de  la  formule  générale 

(x,-:r,)(^,-.r3)  +  (.r,-x,)(.r,-x,)  +  (x,-X,)(x,-,xg  =  o 

qui  est  une  identité. 

Cela  posé,  si  l'on  désigne  par  À,  \i.,-'  trois  des  six  rapports  anliarmo- 
niqncsdcsqnatrepoints.dont  deux  ne  sont  pas  in  verses,  on  a 

._'u_   ^         _^.^         _nb_clh 
THrM        '■'-~7J?'-7b        ''~ac'  de 

et  l'on  vérifie  immédiatement,  en  tenant  compte  de  la  relation  (60), 
les  équations 

-i^,-À       ^  =  ,^-1.       ^=,-v  (6,) 

qui  permettent  d'exprimer  deux  rapports  en  fonction  du  troisième. 
A  l'avenir,  nous  parlerons  donc  du  rapport  anharmonique  de 
quatre  points  comme  s'il  était  unique,  puisque  la  connaissance  de 
l'un  d'eux  entraîne  celle  des  cinq  autres. 

Lorsque,  trois  des  points  étant  donnés,  le  quatrième  rf  vient  à 
varier  sur  la  droite  qui  les  joint,  leur  rapport  anharmonique  X  passe 
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par  toutes  ]es  valeurs  possibles,  positives  ou  négatives,  et  une  fois 
par  chaque  valeur  ;  l'on  a  en  elîot 

ad ' hd      bc  '  db 

or  oti  a  vu  que  le  rapport  —  passe  une  fois  par  toutes  les  valeurs 

lorsque  le  point  d  décrit  la  droite,  il  en  sera  donc  de  même  du 
rapport  \.  On  peut  dés  lors  se  proposer,  étant  donnés  trois  des 
points^  de  trouver  la  position  du  quatrième  pour  laquelle  leur  rapport 
anharmonique  acquiert  une  valeur  donnée. 

Au  fond,  le  problème  revient  à  partager  un  segment  donné  dans 
un  rapport  donné,  rapport  qui  est  fonction  du  rapport  anharmo- 
nique donné  et  des  distances  mutuelles  des  trois  points  donnés  ;  la 
question  est  donc  résolue  analytiquement  par  les  l'ormtiles  (4^)  '■ 
l'on  a  en  effet 

71  ~X  ITc 


il  suffira  donc  d'y  remplacer  le  rapport  —  par 


ie  signe  —  provenant  de  ce  que,  dans  l'établissement  de  ces  formu- 
les, le  rapport  -  est  égal  et  de  signe  contraire  au  rapport  des  dis- 
tances du  point  cherché  aux  points  donnés.  On  aura  alors  pour 
l'abscisse  du  point  d 


Si  l'on  résout  par  rapport  à  /.,  on  trouve  facilement 


,,=fe 


,r.,  —  X,    x^  ■ 


{x^  —  xl){x.^  —  x.^      X;~j?i  '  Xj  — j-.'j 
qui  donne  l'expression  du  rapport  anharmonique  de  quatre  points 
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en  fonction  de  leurs  aliscisses,  et  qu'on  aurait  pu  trouver  directe- 
ment en  remplaçant  la  projection  de  chaque  segment  sur  l'axe  OX 
par  sa  valeur  dans  celle  de  ),. 

La  solution  géométrique  du  problème  précédenl,  due  à  M.  Clias- 
les,  est  plus  intéressante:  soient  a,  b,  c  les  trois  points  {iig.  aâ);  par 
le  conjugué  c  du  point  cherché  menons  une  droite  quelconque  sur 

laquelle  oa  prendra  les  longueurs  ex,  cx  dont  le  rapport  — ,  soit 

égal  ou  rapport  donné,  dans  le  morne  sens  si  ce  ra]iport  est  positif^ 


et  en  sens  contraire  s'il  est  négatif.!  Si  l'on  joint  «^  et  /;;i' qui  se 
coupent  en  &,  et  si  par  le  point  |3  l'on  même  une  parallèle  à  csx, 
elle  passera  par  le  point  cherché,  car  les  triangles  semblables 
donnent  entre  les  valeurs  absolues  des  segments 


L'on  voit  de  plus  facilement  qu'en  toute  hypothèse  le  rapport 

— ;  :  -;-,  est  positif  si  les  longueurs  ex,  ex,  ont  été  portées  dans  te 
ad     bd        ^  °  ' 

même  sens,  et  négatif  dans  le  cas  contraire. 

Si  l'on  recherche  toutes  les  valeurs  que  peut  prendre  le  rapport 

anharmonique    X  quand  le  point  d  décrit  toute  la  droite  abc,  on 

trouve  que  les  trois  points  étant  dans  l'ordre  a,  b,  e,  il  est  positif 

toutes  les  fois  que  le  point  d  n'est  pas  situé  entre  a  et  b,  variant  de 
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ment  à  droite,  auquel  cas  les  segments  ad  et  bd  peuvent  être  con- 
sidérés comme  égaux.  Lorsqu'ensuite  d  passe  à  gauche  et  vient  en 

«,  X  varie  de  t—  à  -hoo  .  Enfin  de  a  en  b,  il  prend  toutes  les  valeurs 

bc  ' 

négatives  de  —  oo  à  o  ;  pour  une  certaine  position  du  point  d  entre 
a  et  b,  il  est  égal  à  —  i  ;  on  dit  alors  que  les  quatre  points  forment 
un  rapport  harmonique,  ou  encore  que  d  est  conjugué  harmonique 
de  c  par  rapport  à  «  et  6. 

Rapport  anharmonîque  de  quatre  droites. 

Thièorémb.  —  Quatre  droites  concourantes  sont  }-encontrées  par 
une  transversale  quelconque  suivant  quatre  points  dont  le  rapport 
anharmonîque  est  coJistant. 

Prenons  pour  origine  des  coordonnées  le  point  de  concours  des 
qiratre  droiles  dont  (es  équations  seront 


l'équation  d'une  droite  variable,  passant  par  un  point  fixe  (.t,,  y,), 
La  distance  p  de  ce  point  au  point  d'intersection  de  la  droite 
variable  avec  la  première  droite  fixe  sera  donnée  par 


H,(.r,+«f)  +  (^,(/,  +  èp)  =  o 


On  aura  de  mémo,  par  un  changement  d'indices,  les  longueurs 
pj,  P3,  p^  et  le  rapport  anharmonique  des  quatre  points  d'intersec- 
tion sera 

(P3-Pl)(p-i-F-3) 
(P4-Pl)(p»-P2) 
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Substituant  et  chassant  les  dénominateurs,  il  devient 

Si  d'ailleurs  l'on  remarque  que  chacune  des  quatre  parenthèses 
renferme  le  facteur  lix,  —  aT/,  et  si  on  le  supprime  deux  fois  au 
numérateur  et  deux  Fois  au  dénominateur,  il  reste 

(„,,,-...,)  ("A -V.)  '     ' 

expression  indépendante  de  «  et  de  é,  ainsi  que  de  x,  et  de  y,,  et  ne 
dépendant  que  des  directions  des  quatre  droites  données;  d'où 
résulte  la  proposition  en  question.  Cette  expression  est  dite  le 
rapport  anharmonique  des  quatre  droites.  Elle  peut  s'écrire 


et  l'on  voit  sous  cette  forme,  eu  égard  ;i  l'expression  (34)  du  sinus  de 
l'angle  de  deux  droites,  que  le  rapport  anharmonique  de  quaire 
droites  est  formé,  en  grandeur  et  en  signe,  avec  les  sinus  de  leurs 
angles,  comme  celui  de  quatre  points  avec  les  segments  qu'ils  déter- 
minent. 11  est  égal,  en  désignant  par  AC  l'angle  que  fait  la  droite  A 
avec  la  droite  C,  à 

sinÂU    sinBC 

siii  Âli    si  nmT 

comme  d'ailleurs  la  géométrie  le  fait  voir  immédiatement,  si  l'on 
coupe  par  une  droite  quelconque  et  si  l'on  applique  le  théorème  re- 
latif à  la  proportionnalité  entre  les  côtés  d'un  triangle  et  les  sinus  des 
angles  opposés.  11  est  susceptible,  comme  le  rapport  anharmonique 
de  quatre  points,  de  six  valeurs  inverses  deux  à  deux  et  liées  par  les 
mêmes  relations. 

Il  résulte  de  là  que  si  l'on  Joint  tm  point  variable  du  plan  à  quaire 
points  fixes  en  Uffiie  droite,  le  faisceau  des  quatre  droites  ainsi  obte- 
nues a  un  rapport  anharmonique  constant,  qui  est  celui  des  quaire 
points. 

d.  —  Lors  de  lu  tranfi formation  d'une  figure  par  le  principe  de 
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dualité,  le  rapport  anharmonique  de  quatre  points  en  ligne  droite, 
ou  de  quatre  droites  concourantes  de  la  nouvelle  figure,  est  égal  à 
celui  des  quatre  droites  ou  des  quatre  points  correspondants  de 
l'ancienne. 

Remarquons  en  cITet  que  li;  rapport  anharmonique  (63)  ne  change 
pas  si,  au  lieu  des  quatre  droites  données,  on  considère  les  quatre 
droites 

Vj.x—u^r  =  a 

qiiijoignenl  respectivement  l'origine  aux  points  dont  les  coordonnées 
sont  (w,,  !),},  (î(j,  v.^ ,  (îij,  Wj),  («j,  y,).  Si  donc,  dans  l'expression  ((33), 
on  regarde  les  u  et  les  v  comme  des  coordonnées  de  points,  elle 
représente  le  rapport  anharmonique  des  droites  qui  joignent  l'ori- 
gine aux  quatre  points  considérés,  qui  n'est  autre  qne  le  rapport 
anharmonique  de  ces  quatre  points,  lesquels  sont  eux-mêmes,  dans 
la  transformation  de  la  ligure  où  se  trouvaient  les  quatre  premières 
droites,  les  points  correspondants  à  ces  droites. 

44.  —  Un  exemple  va  en  même  temps  faire  saisir  l'importance  du 
théorème  et  faire  voir  comment  on  peut  procéder  dans  certains  cas 
pour  ramener  une  relation  métrique  à  ne  renfermer  que  des 
rapports  anharmoniques.  Supposons,  pour  cela,  qu'il  s'agisse  de 
transformer  le  théorème  exprimé  (fig.  aa)  par  l'égalité 


Ou  peut  l'écrirf 


A£  B^  ^' 


ou,  en  désignant  par  I,  J,  K  les  poin,ts  respectivement  à  l'infini 
sur  les  trois  côtés  du  triangle 


/Âc   Al\  (^   B)\  / 


\kù  ■  AK  / 


On  a  vu  en  effet  que  lorsqu'un  point  s'éloigne  à  l'infini  sur  une 
droite  le  rapport  des  distances  du  point  à  deux  points  quelconques 


y  Google 


ge  LIVRE   I.  —    CHAPITRE    III. 

de  la  droite  deTÎent  égala  l'unité.  L'égalité  {47)  ainsi  translormée 
ne  renferme  plus  que  des  rapports  an  harmoniques,  et  l'on  obtien- 
dra dès  lors  sans  difficulté  la  '  proposition  corrélative.  Aux  trois  , 
côtés  du  triangle  correspondent  les  trois  sommets  d'un  nouveau 
triangle.  Sur  chaque  côté  du  premier,  il  y  a  quatre  points  qui  sont  : 
deux  sommets  du  triangle,  le  point  d'intersection  du  côté  avec  une 
certaine  droite  D  issue  dn  sommet  opposé,  et  enfin  le  point  à 
l'infini.  A  ces  quatre  points  correspondent  quatre  droites  issues 
dans  le  second  triangle  du  sommet  correspondant  au  côté  considéré 
dans  le  premier  triangle;  ce  sont  :  deux  côtés  du  triangle,  une 
droite  allant  rencontrer  le  côté  opposé  en  un  certain  point  P  et 
une  droite  allant  passer  par  l'origine,  qui  correspond,  ainsi  qu'on 
l'a  vu,  à  la  droite  de  l'infini.  Seulement  il  faut  observer  que  les 
trois  droites  D  concourant  dans  la  première  figure  en  un  point 
donné,  les  trois  points  correspondants  P  de  la  seconde  sont  sur  une 
droite  donnée.  Les  quatre  droites  issues  du  sommet  considéré  du 
second  triangle  ont  un  certain  rappori;  anharmonique,  qui  est  le 
même  que  celui  des  quatre  points  correspondants  de  la  première 
figure,  par  suite  le  produit  des  trois  rapports  anharmoniques 
auxquels  donnent  lieu  les  trois  sommets  du  second  triangle  est 
égal  à  —  I.  Le  théorème  pourrait  donc  s'énoncer  ainsi  : 

Etant  donnés  un  triangle,  une  droite  fixe  et  un  point  fixe,  si  l'un 
joint  chaque  sommet  du  tiiangle  au  point  fixe  d'une  part,  au  point 
d'intersection  du  côté  opposé  avec  la  droite  fixe  d'autre  part,  ces 
deux  droites  et  les  deux  côtés  du  triangle  issus  du  sommet  considéré 
forment  un  faisceau  tel  que  le  produit  des  trois  rapports  anharmoni- 
ques des  trois  faisceaux  obtenus  avec  les  trois  sommets  du  triangle  est 
égal  à  —  i. 

Mais  l'énoncé  de  ce  théorème  peut  se  simplifier  considérablement 


si  Ton  tient  compte  de  l'égalité  (^7).  Soit  en  ell'et  ABC  le  triangle, 
0  le  point  fixe  et  ab'c'  la  droite  fixe  (fig.  afi)  ;  si  l'on  remplace  le 
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rapport  anharmonîqiie  de  chaque  faisceau  par  celui  des  points 
d'intersection  des  droites  du  faisceau  avec  le  côté  opposé  au  sommet 
du  triangle  point  de  concours  des  droites  du  faisceau,  le  théorème 
s'exprime  par  l'égalité 


Ra.Ca.  C6.  A//,  A.C.  lic':=-Ba'.  Ca.  C//.  A^..  A/.  Br. 

Divisant  cette  éj^^alité  par  l'égalité  (47).  il  reste 

Aè'.  Ca'.  Bc'  =  kc'.  Ba'.  Ch',  (64) 

relation  indépendante  du  point  fixe,  que  l'on  démontre  facilement 
en  géométrie  pure,  et  qui,  avec  la  relation  (47),  est  le  point  de 
départ  de  la  théorie  des  transversales.  Elle  s'énonce  ainsi  :  Une 
transversale  tracée  dans  le  plan  d'un  triangle  donne  lieii  sur  les  côtés 
du  triangle  à  six  segments,  tels  que  le  produit  de  trois  segments  non 
adjacents  est  égal  en  (p'andeier  et  en  signe  au  produit  des  trots  aiiù'es. 
A  peine  est-il  besoin  d'ajouter  que  la  façon  dont  les  points  'Ont 
été  conjugués  sur  chaque  côté  du  triangle  pour  former  les  rapports 
anharmonîques  était  forcée,  eu  égard  au  mode  de  groupement  dans 
le  premier  théorème.  L'on  voit  aussi  que,  pour  que  les  deux  mem- 
bres de  l'égalité  (64)  soient  égaux  en  grandeur  et  en  signe,  il  faut 
qu'il  y  ait  toujours  un  nombre  pair  de  points  de  partage  sur  les 
côtés  du  triangle  et  un  nombre  impair  sur  leurs  prolongements. 

45,  Exercices.  — Étant  données  les  quatre  droites  concourantes 

Y  ~  u^x  -\-  f jjf  +  w.^z  =  o 
>,,X  +  ij-iY  =  ((jj: -I- i'aJK' -H  W33  =  o 
X^X  +  [j.'^  =  ii^x + Cj  j-  -I-  ifi  js — o 

trouver  en  fonction  de  Xj,  ja^,  Xj,  ;Aj,   l'expression   de  leur  rapport 
anharmonique. 
Si  l'on  identifie  A|X  +  ;j.iY  avec  u.p:-v-v.jy-\-iv.^z,  il  vient 
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en  représentant  pac  —  v,  ia  valeur  commune  des  trois  rapports.  Il 
en  résulte 

7.,  w!j  +  ]j.,«;a  +  v,^^!^  :--  o 

équations  qui  se  réduisent  à  deux,  puisque,  les  trois  droites  étant 
concourantes,  on  a 


Les  deux  premières  fournissent  pour  À,  et  ^,  les  valeurs  propor- 
tionnelles 


On  aurait  de  même 


Remplaçant  les  binômes  qui  expriment  ces  valeurs  proportionnelles 
dans  l'expression  (63)  du  rapport  anharmonique  des  parallèles 
menées  par  l'origine  aux  droites  données,  on   obtient  pour  le 

rapport  cherché  r^. 

Si  l'on  suppose 


ce  rapport  devient —,  et  l'on  a  par  là  l'interprétation  géométrique 
du  rapport  -,  lorsqu'étanl  données  deux  droites 

X=:0  Y^O 

on  considère  une  troisième  droite,  passant  par  leur  point  de  con- 
cours, et  ayant  pour  équation 
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Ce  rapport  est  le  rapport  aiiharmo nique  du  faisceau  des  trois 
droites  considérées  et  de  la  droite 

X  +  Y^o. 

Un  calcul  analogue  et  se  déduisant  du  précédent  par  voie  de 
dualité  donnerait  la  même  expression  pour  le  rapport  anharmo- 
niquc  de  quatre  points  en  ligne  droite  dont  les  équations  tan- 
gentielles  seraient  respectivement 

u=u     v=u     Â,u+j^,V:^o     yj+;..y=o, 

c'est-à-dire  dont  les  systèmes  de  coordonnées  homogènes  seraient 
par  exemple 

et 

k,x,  +  ;j.,jr„       X^  j,, +iA,j)'a,       À,  3,  -H  iA,s, 

et  l'on  en  conclurait  comme  précédemment  que  si,  étant  donnés 
les  deux  premiers,  on  considère  le  point  de  la  droite  qui  les  joint 
dont  les  coordonnées  sont 

>„r,  -h  [J.X..,        \j^  +  ly .,,        X^,  +  ;j.3^ 

le  rapport  -  n'est  autre  que  le  rapport  anliarmoniqne  du  système 
des  trois  points  considérés  et  du  point  dont  les  coordonnées  sont 


■^■.+■^2.       ^i+J'a'        -i-^^T 

Si,  en  particulier,  pour  revenir  aux  coordonnées  absolues,  on  sup- 
pose que  Je  coefficient  de  w  soit  égal  à  l'unité  dans  les  équations 
des  deux  premiers  points,  ce  coefficient  devient  égal  à  \  +  y.  dans 
l'équation  du  troisième,  et  à  a  dans  celle  du  quatrième  ;  il  en  ré- 
sulte que  le  rapport  anharmonique  des  quatre  points 


{*,.j.)   (^«yi 


m    [^'  '^l 


est  égala—.  Or  le  quatrième  est  le  milieu  des  deux  premiers  et 
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le  rapport  de  ses  distaoces  aux  deux  premiers  est  égal  à  — i  (page 

60,  note)  ;  l'expression  -  est  donc  égale  au  rapport  changé  de  signe 

des  distances  du  troisième  point  aux  deux  premiers,  c'est-à-dire 
au  rapport  suivant  lequel  le  troisième  point  partage  le  segment 
des  deux  premiers,  ce  qui  est  conforme  aux  formules  (45). 

46.  Théorie  du  rapport  harmonique.  —  Propriétés  du 
quadrangle  et  du  quadrilatère  complets. 

On  a  vu  que  quatre  points  a,b,  c,(/en  ligne  droite  sont  en  rapport 
harmonique,  ou  encore  forment  une  division  harmonique,  lorsque  les 
segments  qu'ils  déterminent  sur  ta  ligne  droite  sontliéspar  la  relation 

ai:  a£ 

Te     ~"bd' 

Il  résulte  de  là  que,  si  l'on  conjugue  le  point  a  avec  le  point  h  et  le 
point  c  avec  le  point  J,  le  rapport  anharmonique  des  quatre  points 
est  égal  à  —  I .  Le  point  a  est  dit  conjugué  harmonique  du  point  b  par 
rapport  aux  points  c  et  d,  et  réciproquement  ;  pour  la  même  raison 
le  point  c  et  le  point  d  sont  conjugués  harmoniques  l'un  de  l'autre 
par  rapport  aux  extrémités  du  segment  ab. 

La  théorie  du  rapport  harmonique  n'est  donc  qu'un  cas  particu- 
lier que  celle  du  rapport  anharmonique.  Si  l'on  joint  un  point  du 
plan  aux  quatre  points  a,  b,  c,  d,  le  rapport  anharmonique  des  quatre 
droites  ainsi  ohtenues  sera  égal  à—  i,  elles  formeront  un  faisceau 
harmonique,  et  si  on  coupe  ce  faisceau  par  une  droite  quelconque, 
on  obtiendra  quatre  points  dont  le  rapport  anharmonique  sera 
égal  à  ■—  I,  et  qui  seront  par  conséquent  en  rapport  harmonique. 

On  voit  facilement  que,  pour  que  les  deux  membres  de  la  relation 
indiquée  soient  égaux  en  grandeur  et  en  signe,  il  faut  que  les  deux 
segments  ab,  cd  formés  par  les  couples  de  points  conjugués 
empiètent  l'un  sur  l'autre.  L'un  d'eux,  ab,  étant  donné,  les  extré- 
mités de  l'autre,  c  et  d,  sont  les  points  qui  partagent  le  premier 
suivant  des  rapports  égaux  et  de  signes  contraires,  et  l'on  sait  que 
l'un  d'eux  est  à  l'intérieur  du  segment  tandis  que  l'autre  est  à  l'exté- 
rieur. Si  celui  qui  est  à  l'intérieur  vient  à  coïncider  avec  le  milieu 
du  segment,  celui  qui  est  à  l'extérieur  s'éloignera  à  l'infini  et 
réciproquement  ;  d'où  il  résulte  que  les  extrémités  et  le  milieu  d'un 
segment  forment  avec  le  point  à  tinfini  une  division  harmonique. 
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Si,  dans  un  faisceau  harmonique,  on  mène  une  parallèle  à  l'un  des 
rayons  du  faisceau,  les  points  d'intersection  avec  les  trois  autres 
rayons  devront  former  avec  le  point  à  l'infini  une  division  harmo- 
nique, donc  l'un  d'eux  (celui  qui  correspond  au  rayon  conjugué 
du  rayon  parallèle  à  la  droite)  sera  le  milieu  des  deux  autres.  11  en 
résulte  une  construction  simple  de  la  droite  conjuguée  harmonique 
d'une  droite  donnée  par  rapport  à  deux  autres  droites  données, 
toutes  les  trois  concourantes.  Il  suffira  de  joindre  le  point  de  con- 
cours au  milieu  du  segment  intercepté  par  une  parallèle  à  la 
première  droite  sur  les  deux  autres. 

On  a  déjà  trouvé  quelle  est  la  condition  pour  que  quatre  points 
en  ligne  droite,  et  donnés  par  leurs  abscisses  rapportées  à  une  ori- 
gine fixe  prise  sur  la  droite,  forment  une  division  harmonique  : 
«,,  X.,,  x^,  «,  étant  les  quatre  abscisses,  cette  condition  est,  en 
conjuguant  les  deux  premières  elles  deux  dernières, 

■>.{.r,a-^  +  .T,.x,]={x,+.T,){x^  +  .T,].  i/iS) 

Cette  relation  importante  est  d'un  usage  fréquent  :  on  peut  en 
déduire,  pour  certaines  positions  particulières  de  l'origine,  deyx 
relations  non  moins  utiles.  Si  l'on  suppose  d'abord  que  l'origine 
est  l'un  des  quatre  points,  il  suffit  d'y  faire  x,  —  o,  elle  devient 


c'est-à-dire  que  la  distance  d'un  point  à  son  conjugué  est  Finverse  de 
la  moyenne  des  inverses  des  distances  du  même  point  aux  deux  autres, 
ou  encore  est  la  moyenne  harmonique  des  distances  du  même  point 
aux  deux  autres,  en  appelant,  comme  on  le  fait  souvent, 
Afflrmomjî(e  des  distances  d'un  point  0  an  points  donnés,  a,  b,c.. 
la  distance  Om  déduite  de  la  relation 


dans  laquelle  les  longueurs  sont  prises  en  grandeur  et  en  signe. 
Si  l'on  prend  ensuite  pour  origine  le  milieu  de  deux  points  conju- 
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gués,  i!  faut  dans  la  relation  (4S)  îaîvaXf+x^  —  Q.  Elle  devient  alors 

c'est-à-dire  que  le  can-é  de  la  moitié  du  segment  dont  les  extrémités 
sont  deux  points  conjugués  est  égal  au  prodtdt  des  distances  du  milieu 
de  ce  segment  aux  deux  autres  points . 

Si  l'on  veut  trouver  aussi  la  condition  pour  que  quatre  droites 
concourantes  forment  un  faisceau  harmonique,  il  suffira  de  leur 
mener  des  parallèles  par  l'origine  et  d'écrire  que  le  rapport  anhar- 
moiiique  (63)  est  égal  à  —  i  ;  ce  qui  donne 

formule  susceptible  de  simplification  et  qui  devient  analogue  à  la 
précédente  si  l'on  divise  tout  par  le  produit  v^  v.^  Ug  y,,  et  si  l'on  pose 
comme  on  le  fait  quelquefois 


elle  devient  alors 

et  l'on  voit  que  la  relation  est  la  même,  soit  entre  les  abscisses  de 
quatre  points  en  ligne  droite,  soit  entre  les  coefiîcients  angulaires 
de  quatre  droites  concourantes. 

Si  les  quatre  droites  sont  données  sons  la  forme 

X-o.        V^o,        X,X-l-;j.iY^o,         /,,X+>J-o, 

on  sait  (§  45)  que  leur  rapport  anharmonique  est  égal  à  ■—•■  Pour 

qu'elles  forment  un  faisceau  harmonique,  on  devra  donc  avoir 

\.;i,-f-X,  1^3=^0; 

et  comme  on  peut  toujours  supposer  À,  —  A^,  ce  qui  revient  à  multi- 
plier l'une  des  deux  dernières  équations  par  un  coefficient  conve- 
nable, il  faudra  alors  que  l'on  ait 
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D'où  il  résulte  que  :  étant  données  deux  droites  X=  o,  Y=:o, 
detuc  autres  droites  issues  de  leur  point  de  concours  formeront  avec 
elles  un  faisceau  harmonique  si  leurs  équations  sont  de  la  forme 

Si  la  première  est  l'équation  de  l'une  des  bissectrices  de  l'angle 
des  droites  X  =  o,  Y=o,  on  sait  que  la  seconde  est  l'équation  de 
l'autre  bissectrice,  d'où  l'on  conclut  que  les  côtés  d\in  angle  et  ses 
bissectrices  forment  un  faisceau  harmonique  comme  cela  se  voit 
immédiatement  en  coupant  par  une  droite  quelconque  et  appliquant 
le  théorème  relatif  aux  bissectrices  d'un  angle  d'un  triangle.  On 
peut  encore  dire  que  les  côtés  d'un  angle  droit  et  deux  droites  symé- 
triques  par  rapport  à  ces  côtés  forment  tm  faisceau  harmonique, 
puisque  les  premiers  sont  les  bissectrices  des  dernières. 

De  même,  si  les  coordonnées  homogènes  de  trois  points  en  ligne 
droite  sont  respectivement 

celles  du  conjugué  harmonique  du  dernier  par  rapport  aut  deux 
premiers  sont 

Si  ensuite,  pour  revenir  aux  coordonnées  absolues,  on  fait 
2,  =  S2=  I,  on  retrouve  un  résultat  déjà  énoncé  (§  3»),  savoir  que  le 
point  conjugué  harmonique  du  point 


par  rapport  aux  points  (^VJ>'i)i  i^i'J'ii  *  pour  coordonné! 


>.- 


47.  —  he:  quadr angle  complet  a  été  défini  (§3o)  comme  étant  la 
figure  formée  par  quatre  points  A,B,C,D,  et  les  trois  couples  de 
droites  qui  les  joignent  deux  à  deux.  Deux  droites  d'un  même 
couple  sont  dites  deux  côtés  opposés  du  quadrangle,  par  exemple  AB 
et  CD.  Les  deux  autres  couples  sont  AD  et  BC  d'une  part,  AC  et  Bli 
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de  l'autre.  Les  points  de  concours  de  deux  droites  d'un  même  couple 
E,F,G,  sont   dits  les   points  diagonatKE  du  quadrangle  (fig.  ay). 


On  considère  encore  souvent  la  figiire  formée  par  quatre  droites, 
qui  est  la  corrélatiTe  de  la  précédente,  et  que  l'on  a  appelée  {§  4») 
quadrilatère  complet.  Aux  trois  couples  de  droites  du  quadrangle 
correspondent  trois  couples  de  points  du  quadrilatère  ;  ces  points 
sont  les  six  sommets  du  quadrilatère.  Deux  sommets  sont  dits  opposés 
lorsque  l'un  d'eux  est  le  point  de  concours  de  celles  des  quatre 
droites  qui  ne  passent  pas  par  l'autre.  Ainsi,  dans  le  quadrilatère 


complet  formé  par  quatre  droites  A,B,C,D  (fig.  28),  le  point  de  con- 
cours des  droites  Â,B,  et  le  point  de  concours  des  droites  C,D,  sont 
deux  sommets  opposés.  Aux  points  diagonaux  du  quadrangle  corres- 
pondent dans  le  quadrilatère  les  trois  droites  E,P,G,  qui  joignent 
deux  sommets  opposés.  Ces  droites  sont  les  diagonales  du  quadri- 
latère. Les  deux  figures  considérées  ne  différent  donc  pas  essen- 
tiellement et  on  les  confond  souvent  l'une  avec  l'autre,  ce  qui  peut 
quelquefois  se  faire  sans  inconvénient.  Mais  l'on  remarquera  que, 
toutes  les  fois  que  la  figure  sera  déterminée  par  quatre  points,  ce 
qui  est  le  cas  du  quadrangle,  on  aura  à  considérer  le  triangle  dont 
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les  sommels  sont  les  trois  points  diagonaux;  tandis  que,  si  elle  est 
déterminée  par  quatre  droites,  ce  qui  est  le  cas  du  quadrilatère,  on 
aura  à  considérer  le  triangle  dont  les  côtés  sont  les  trois  diagonales. 
Théorème.  —  Deux  côtés  opposés  d'un  qtmdrangle  complet  et  les 
droites  qiii  joignent  lew  point  de  concours  aux  deux  autres  points 
diagonaux  forment  un  faisceau  harmonique. 

Le  triangle  ABE  (fig.  27)  coupé  par  la  transversale  DGF  donne 
en  effet, 

AF.BC.ED  =  +  AD,EC.BF 
d'où 

AFAD.EC 
BF~BC.ED' 

d'autre  pari,  dans  le  même  triangle,  les  trois  droites  concourantes 
au  point  G  donnent 

AII.BC.KD-^-AD.EC.BH, 


AH         AD.  EC 

BU         UC.  EU- 

cX  jiai' 

Sllitt^ 

AH         AF 

11  résulte  de  là  que  les  quatre  points  A,B.F,H  formenl  une  di\ision 
liarmonique  et  que,  par  conséquent,  les  quatre  droites  qui  les  joi- 
gnent au  point  E  forment  un  faisceau  harmonique  (*). 

Le  théorème  corrélatif  se  trouvera  sans  peine  par  voie  de  dualité 
et  peut  s'énoncer  ainsi  :  Dmis  un  quadrilatère  complet,  chaque  dia- 
gonale est  partagée  harmoniquement par  les  deux  autres. 

Cesdeux  théorèmes  complètent  la  théorie  du  rapport  harmonique 
et  permettent  de  construire  :  le  premier,  la  conjuguée  harmonique 
d'une  droite  donnée  par  rapport  à  deuit  droites  données  ;  le  second, 
le  conjugué  harmonique  d'un  point  donné  par  rapport  à  deux  points 
donnés. 

On  a  déjà  vu  plus  haut  une  solution  du  premier  problème,  mais 
celle  dont  il  s'agit  dispense  de  mener  une  parallèle  a  une  droite 

(')  On  pouvrait  croire  i^ne  cette  démonstration  est  purement  gpomptriqup  Elle  repose 
au  contraire  sur  la  juxtaposition  de  deux  relations  anatïtitiues  rtemiiotii  f'  analytique- 
ment  (%  34  et  44),  et  est  par  conséquent  purement  algébrique. 
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donnée.  Soient  en  effet  OA,  OC  (fîg.  29),  les  deux  droites  ilonnées 
et  OG,  celle  dont  on  veut  trouver  la  conjuguée  harmonique.  Par 
un  point  quelconque  G  de  cette  droite  on  mènera  deux  sécantes  ren- 
contrant les  deux  premières  droites  respectivement  aux  points  A,B 


et  C,D;  et  si  l'on  joint  AD  et  BC,  le  point  d'intersection  E  de  ces 
deux  droites  appartiendra  à  la  droite  cherchée,  qui  sera  la  droite  OE. 
Dans  le  quadrangle  complet  ABCD,  les  quatre  droites  OA,  OC,  OG, 
OE  forment  en  effet  un  faisceau  harmonique. 

On  appelle  quelquefois  polaire  d'un  point  par  rapport  à  un  angle 
le  lieu  des  points  conjugués  harmoniques  du  point  donné  par 
rapport  aux  deux  points  d'intersection  avec  les  côtes  de  l'angle 
d'une  sécante  variable  tournant  autour  du  point  donné.  H  est  clair 
que  ce  lieu  est  la  conjuguée  harmonique  par  rapport  aux  deux  côtés 
de  l'angle  de  la  droite  qui  joint  le  point  donné  au  sommet  de 
l'angle;  on  l'obtiendra  par  la  construction  précédente. 

Corrélativement,  si  l'on  veut  construire  le  conjugué  harmonique 


d'un  point  par  rapport  à  deux  points  donnés,  le  second  théorème 
fournira  la  construction  qui  se  déduit  de  la  précédente  par  voie  de 
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dualité  et  qui  est  la  suivante  :  soient  A  et  B  (fig.  3o)  les  deux  points 
donnés  et  C  le  troisième  point  ;  par  le  point  G  on  mènera  une  droite 
quelconque  sur  laquelle  on  prendra  arbitrairement  deux  points 
D  et  E  ;  on  joindra  ÂE  et  BD  qui  se  couperont  en  G  ;  AD  et  BE  qui 
se  couperont  en  F,  la  droite  FG  passera  par  le  point  cherché, 

48.  Coordonnées  homogènes  ou  trilinéaires.  —  Une  se- 
conde démonstration  des  théorèmes  précédents  va  fournir  l'occasion 
de  signaler  une  nouvelle  notation  qui  est  souvent  utile  par  les  sim- 
pliûcations  qu'elle  apporte  dans  les  calculs.  Lorsque  les  variables 
X  et  ^  ne  figurent  que  dans  les  premiers  membres  des  équations 
des  droites  qui  jouent  un  rôle  dans  la  question,  on  peut  souvent  se 
borner  à  représenter  synthétiquement  par  une  lettre-  le  premier 
membre  de  chaque  équation.  On  en  a  déjà  vu  un  exemple  lorsqu'on 
a  mis  l'équation  générale  des  droites  qui  passent  par  le  point  d'in- 
tersection de  deux  droites  données  par  leurs  équations  X  — o,  Y~o, 
sous  la  forme 

Pour  généraliser  cette  notation,  on  démontre  le  théorème  sui- 
vant :  Étant  données ,  dam  le  plan,  trois  droites  non  concou- 
rantes, par  leurs  équations  X  =  o,  Y  =  o,  Z  =  o;  il  existe  toujours 
pour  X,  jj,,  V,  un  système  de  valeurs  p'oportionnelles  telles  que  Véqua- 
tion  d'une  droite  donnée  soit  : 

En  d'autres  termes,  l'équation  (68)  représente  toutes  les  droites  du 
plan  lorsqu'on  y  fait  varier  X,  \i.,  •/,  de  toutes  les  façons  possibles. 
Ce  théorème  important,  qui  paraît  presque  évident  si  l'on  re- 
marque que  l'équation  (68)  est  du  premier  degré  en  x,  y,  et  homo- 
gène par  rapport  à  trois  paramètres  X,  [i„  ■4,  peut  se  démontrer 
rigoureusement  de  deux  façons  également  simples.  Il  est  d'abord 
évident  que,  si  les  trois  droites  étaient  concourantes,  Z  étant  une 
combinaison  homogène  de  X  et  de  Y,  on  aurait,  par  exemple, 
identiquement 

Z  =  .X  +  ?Y  (69) 

et,  en  substituant  cette  valeur  de  Z  dans  l'équation  (68),  elle  se  rédui- 
rait elle-même  à  la  forme 

>.,X  +  |;.,Y^o 


yGoosle 
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et  ne  représenterait  par  cbnséquent  que  les  droites  passant  par  le 
point  de  concours.  Supposons  donc  que  cela  n'ait  pas  lieu  :  et  soit 
ABC  le  triangle  formé  parles  trois  droites  données  (fig.  3i).  Soil  D 


le  point  où  la  droite  dont  on  cherche  l'équation  rencontre  la  droite 
Z  =  o;  la  droite  CD  passant  par  le  point  C,  point  de  concours  des 
droites  X  —  o,  Y  =  o,  aura  une  équation  de  la  forme 

>,X  +  ;j.Yr-o; 

d'oii  il  résulte  que  l'équation  cherchée,  représentant  une  droite 
passant  par  le  point  D,  sera  une  combinaison  homogène  de  cotte 
équation  etde  l'équation  Z=o,  c'est-à-dire  qu'elle  aura  la  forme(t)8). 
On  peut  procéder  d'une  autre  façon  et  trouver  les  valeurs  de 
î>,  [!.,  V,  en  fonction  des  paramètres  des  équations  des  trois  droites  et 
de  ceux  de  la  quatrième.  Soient  en  effet 

et 

l'équation  de  la  droile  que  l'on  veut  mettre  sous  la  forme  (68).  Pour 
que  ces  deux  équations  représentent  la  même  droite,  il  faudra 
que  leurs  coefficients  soient  proportionnels  ;  ce  qui  donne,  après 
avoir  remplace  X,Y,Z,  par  leurs  valeurs  dans  l'équation  (68), 
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en  représentant  par  —  p  la  valeur  commune  des  trois  rapports  ;  d'où 
l'on  tire 

\^e^  +;j.Wa +vz/i, +p«  — o 

\v^   +\).^3  +vi'g  +pâ  =  o  (70) 

Xw,  +  >).io.^ + vie.,  +  p  t.-  =  o 

équations  qui  donnent  pour  "/.,  ;j.,  v,  les  vaîours  proportionnelles 


Pour  ces  valeurs  de  >,,  ;j.,  •/,  l'équation  (68)  représente,  en  général, 
la  droite  donnée.  Mais  si  les  trois  droites  X,Y,Z,  sont  concourantes, 
ces  valeurs  substituées  dans  l'équation  (68)  fournissent  une  identité, 

ce  qui  tient  à  ce  que  le  déterminant 


est  nul. 

Le  résultat  de  l'élimination  de  )., 
et  (70)  est  en  effet 

X      Y       Z 


,  f  entre  les  équations  (68) 


(j-) 


D'ailleurs,  le  mineur  qui  correspond  à  l'élément  /.éro  étant  nul, 
et  à  cause  de  l'identité  (69),  on  a  entre  les  éléments  des  trois  der- 
nières lignes  et  des  trois  premières  colonnes  du  déterminant  (71) 
les  relations 

Ce  déterminant  ne  peut  donc  être  nul  que  si  l'on  a  la  même 
relation  entre  les  éléments  correspondants  de  lu  première  ligne, 
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ce  qui  donne  l'identité  ((39).  On  peut  encore  s'en  assurer  en  rem- 
plaçant ï/j,  Vi,  Wi  par  les  valeurs  précédentes  dans  celles  de  \,  ;j,,  ■'  ; 
chacune  de  ces  dernières  se  décompose  alors  en  deux  détermi- 
nants dont  l'un  est  nul,  et  il  reste,  en  supprimant  l'autre  qui  est 
facteur  commun, 


de  telle  sorte  que  l'équation  (68)  se  réduit  à  l'identité  (69). 

On  donne  souvent  à  cette  notation  le  nom  de  notation  abrégée; 
mais,  si  l'on  considère  syntliétiquement  les  expressions  X,Y,Z,  elle 
constitue,  à  proprement  parler,  un  nouveau  système  de  coordonnées 
que  l'on  appelle  homogènes  on  ïn7m^aîV^s  et  dans  lequel  un  point  est 
déterminé  par  les  rapports  des  quantités  Xi,  Y, ,  Zi,  résultats  obtenus 
en  substituant  ses  coordonnées  dans  les  expressions  X,Y,Z  ;  c'est- 
à-dire  par  des  valeurs  proportionnelles  à  ses  distances  à  trois  droites 
fixes.  Les  trois  droites  auxquelles  on  rapporte  ainsi  toutes  les 
droites  du  plan  forment  un  triangle  qu'on  appelle  triangle  de 
référence. 

Si  l'on  suppose  que  l'un  des  côtés  du  triangle  s'éloigne  à  l'infini, 
on  retombé  sur  le  cas  particulier  des  coordonnées  cartésiennes, 
dans  lequel  les  deux  axes  ont  pour  équations  x=^o,  y  =  o,  et  la 
droite  de  l'infini,  par  l'introduction  d'une  troisième  variable,  2=0, 
11  est  manifeste  qu'un  grand  avantage  de  cette  notation  sera  de 
permettre  de  supposer  alternativement  que  l'un  des  côtés  du  triangle 
de  référence  est  à  l'infini  ou  à  distance  finie,  c'est-à-dire  de  réaliser 
analytiquement  l'opération  géométrique  de  la  perspective  ou  pro- 
jection conique,  dans  laquelle  on  projette  d'un  point  fixe  tous  les 
points  d'une  figure  sur  un  autre  plan  non  parallèle  à  celui  de  la 
figure  ;  et  qui  permet  de  généraliser  les  théorèmes  qui  n'ont  trait 
qu'à  des  propriétés  projectives,  en  introduisant  une  nouvelle  droite 
qui  est  celle  qui  correspond  à  la  droite  de  l'infini  :  d'où  l'on  con- 
clut déjà  que  l'emploi  des  coordonnées  homogènes  sera  surtout 
utile  lorsqu'il  ne  s'agira  que  de  propriétés  projectives,  au  nombre 
desquelles  il  faut  placer  les  propriétés  descriptives  et  celles  des  pro- 
priétés métriques  qui  ne  renferment,  explicitement  ou  non,  que  des 
rapports  anharmoniques. 

Si  l'on  veut,  par  exemple,  l'équation  de  la  droite  de  l'infini  dans 
ce  nouveau  système  de  coordonnées,  il  suffit  de  supposer  a=:o, 
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b  =  o,  on  obtient  alors,  en  remplaçant  X,  |j,,  v,  par  leurs  valeurs 
proportionnelles, 

(»,.,  -  u,..^  X  +  {u,«,  -  .,..,)  V +  („,,,-  „,.,) Z  =  o. 

49.  —  Un  exemple  fera  ressortir  le  mode  d'emploi  de  cette  nou- 
velle notation.  Si  l'on  considère  un  quadrilatère  complet  (flg.  'Si.), 


dont  trois  côtés  seront  pris  pour  former  le  triangle  de  référence, 
on  peut  se  proposer  de  chercher  les  équations  des  trois  diagonales. 
D'abord,  le  quatrième  côté  étant  donné,  son  équation  aura  la 
forme 

>,X  +  i;.Y  +  vZ_o  (68) 

dans  laquelle  7.,  |j,,  ■>,  sont  des  quantités  connues.  La  diagonale  AB, 
passant  par  le  point  A,  sera  de  la  forme 

7X--i-^Y  =  u. 

Passant  par  le  point  B,  elle  devra  en  outre  être  une  combinaison 
de  (68)  et  de  Z  —  o.  Mais,  pour  être  de  la  première  forme,  elle  ne- 
doit  pas  renfermer  de  terme  en  Z,  on  obtiendra  donc  son  équation 
en  faisant  Z  =  o  dans  (68),  ce  qui  donne 

î,X  +  iJ.Y  =  o. 

On  aurait  de  même,  pour  l'équation  de  la  diagonale  EG 

aX  +  vZ  =  o 
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et  pour  celle  tic  la  diagonale  DF 

de  telle  sorte  que  les  équations  des  trois  diagonales  s'obtiennent 
successivement  en  supprimant  un  terme  dans  l'équation  (68). 

Cherchons  l'équation  de  la  droite  AG  ;  cette  droite  passe  par  le 
point  A,  son  équation  ne  doit  donc  pas  renfermer  de  terme  en  Z  ; 
la  droite  passe  aussi  par  le  point  G,  par  suite  l'équation  doit  être  une 
combinaison  homogène  de  celles  des  deux  droites  qui  déterminent 
le  point  G,  c'est-à-dire  qu'elle  sera  de  la  forme 

si  on  égale  à  zéro  le  terme  en  Z,  il  vient 


et  l'équation  cherchée  devient  alors 

aX-;.V:--o 

c'est-à-dire  que  la  droite  AG  est  la  conjuguée  harmonique  de  la 
droite  AB  par  rapport  aux  deux  droites  AC  et  AD,  ce  qui  est  le  pre- 
mier des  deux  théorèmes  précédemment  démontrés. 

Si,  au  lieu  de  prouver  celte  proposition,  on  avait  voulu  prouver 
la  suivante  :  le  faisceau  formé  par  deux  côtés  adjacents  d'un  parallé- 
logramme, la  diagonale  qui  passe  par  leur  point  de  concours  et  la 
parallèle  à  l'autre  diagonale,  est  harmonique ,  proposition  évidente, 
et  si  l'on  avait  pris  pour  axes  de  coordonnées  les  deux  côtés  adja- 
cents, en  appelant 


l'équation  de  l'autre  diagonale,  le  calcul  eut  été  identiquement  le 
même  ;  l'on  voit  donc  bien  que  la  notation  trilinéaire  a  eu  l'avan- 
tage de  prouver  par  le  même  calcul  un  théorème  plus  général, 
puisque  c'est  celui  qui  se  déduit  par  projection  conique  de  la  pro- 
position qui  vient  d'être  énoncée.  On  s'en  assure  aisément,  en 
remarquant  que  deux  droites  parallèles  et  la  droite  de  l'infini  se 
.  perspectivent  suivant  trois  droites  concourantes,  et  que  les  extré- 
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mités  d'un  segment  d'une  part,  son  milieu  et  le  point  ù  l'infini  de 
l'autre,  se  projettent  suivant  quatre  points  en  rapport  harmonique. 
Tout  ce  qui  vient  d'être  dit  suc  les  coordonnées  homogènes 
pourrait  se  répéter  identiquement  en  considérant  les  équations 

X  =  o,      Y  =  u,       Z  =  o 

comme  étant  celles  de  trois  points,  en  coordonnées  tangentielles, 
pourvu  que  ces  trois  points  ne  soient  pas  en  ligne  droite.  L'équa- 
tion générale  d'un  point  du  plan  serait  alors  l'équation  (68)  et  le 
calcul  qui  vient  d'être  fait  démontrerait,  non  plus  le  théorème 
précédent,  mais  son  corrélatif,  qui  a  également  été  énoncé  plus  haut, 
lequel  peut  lui-même  se  déduire  par  projection  conique  du  suivant  : 
dans   un  parallélogramme   les    diagonales  se   coupent    en  parties 


50.  —  Un  dernier  exemple  achèvera  de  faire  comprendre  le 
mode d'application.de  cette  méthode,  en  même  temps  qu'il  fournira 
une  nouvelle  occasion  d'invoquer  le  principe  de  dualité.  Conservant 
les  mêmes  notations,  désignons  comme  précédemment  par  X,,  Y;,  Z,, 
les  résultats  des  substitutions  dans  les  fonctions  X,  Y,  Z,  des  coor- 
données d'un  point  donné  P  du  plan.  L'équation  de  )a  droite  PÂ 
sera  de  la  forme 

aX  +  gY  =  o 
avec  la  condition 

aS.,  +  pY,  =  o 

c'est-à-dire  que  cette  équation  sera 

XY,-xy=o 

sa  conjuguée  harmonique  par  rapport  aux  deux  droites  X  =  o,  Y  =  o 
sera  donc 

xY,+xy=o  [7a) 

de  même,  l'équation  de  la  droite  PB  sera  de  la  forme 

a(XX-J-i.Y  +  -;Z)  +  pZ=:o 
avec  la  condition 

a(XX,+t^Y,-hvZ,)  +  eZ,  =  o 

PicoDËTj  G^ûîîî.  anaiyi.  8 
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dans  laquelle  il  suffira  de  changer  le  signe  de  ^  si,  au  lieu  de  la 
droite  PB,  on  cherche  sa  conjuguée  harmonique  par  rapport  aux 
droites 

on  en  tire  pour  cette  droite  l'équation 

Z,(aX  +  ,.,Y  +  vZ)  +  Z{XX,  +  i,.Y,  +  vZ,)  =  0  f73) 

Enfin  l'équalion  de  la  droite  PG  sera  de  la  forme 

«(>.X-HvZ)  +  i3(i,.Y  +  vZ)  =  o 

avec    la  condition 

«(xX,+.Z,)  +  p(i.Y,+vZ,)  =  o 

ce  qui  donne  pour  sa  conjuguée  harmonique  par  rapport  aux  droites 

ï,X  +  vZ  =  o,       ijY  +  vZ  =  o 
l'équation 

(^.Y,  +  ,Z,)  (),X + ,Z) + (i.Y  +,  Z)  (aX,  +  ,Z,) = o        (74) 

Or  si  on  multiplie  l'équation  [72)  par  î,;/,  l'équation  (yS)  par  v,  et 
si  on  les  ajoute,  on  retrouve  précisément  l'équation  (74)-  On  en 
conclut  que  les  trois  droites  représentées  par  ces  équations  sont 
concourantes,  d'où  ce  théorème  : 

Si  l'on  joint  un  point  du  plan  respectivement  aux  trois  points 
diagonaux  d'un  quadrangle  complet  et  si  l'on  prend  la  conjuguée 
harmonique  de  chacune  de  ces  droites  respectivement  par  rapport 
aux  deux  côtés  opposés  du  quadrangle  avec  lesquels  elle  concourt,  ces 
trois  di-oites  sont  concourantes. 

Le  théorème  corrélatif  est  le  suivant  :  Si  sur  chaque  diagonale 
d'un  quadrilatère  complet  on  prend  lepoint  conjugué  harmonique  par 
rapport  aux  extrémités  de  la  diagonale  du  point  de  rencontre  de  cette 
droite  avec  une  droite  donnée  du  plan,  les_  trois  points  ainsi  obtenus 
sont  en  ligne  droite. 

Ces  quelques  exemples  et  les  explications  qui  les  précèdent  suffi- 
ront peut-être  pour  faire  comprendre  les  deux  modes  généraux  de 


y  Google 


COORDONKÉES  TANGEMIELLE3  DE  LA  LIGNE  DilOtTE-  US 

transformation  que  l'on  peut  déduire  de  la  seule  géométrie  de  la 
ligne  droite  ;  dont  l'un  procède  par  l'application  pure  et  simple 
du  principe  de  dualité,  et  l'autre  par  voie  de  projection  conique,  en 
ramenantà  distance  fmîc  les  cléments  à  l'infini,  et  réciproquement. 
L'étude  des.  figures  homographiques  achèvera,  dans  le  chapitre 
qui  Ya  suivre,  de  mettre  en  lumière  les  propriétés  et  l'usage  de  la 
transformation  par  projection. 

Exercices.  —  1.  Former  les  équations  des  six  côtés  d'un  qua- 
drangle  complet  en  prenant  pour  triangle  de  référence  le  triangle 
ayant  pour  sommets  les  trois  points  diagonaux, 

2.  —  On  coupe  par  une  droite  les  trois  côtés  d'un  triangle,  on 
prend  sur  chaque  côté  le  conjugué  harmonique  du  point  d'inter- 
section par  rapport  aux  extrémités  du  c  ôté  et  on  le  joint  au  sommet 
opposé  ;  les  trois  droites  ainsi  obtenues  sont  concourantes. 
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CHAPITRE   IV 

NOTIONS  SUR  LA  TRANSFORMATION  IIOMOGRAPHIQUE  DES 
FIGURES  PLANES  ET  SUR  LES  TRANSFORMATIONS  QUI  EN 
DÉRIVENT. 


51.  Divisions  homog^aphiques  sur  une  même  droite.  — 

On  dit  que  deux  séries  de  points  sur  une  même  droite  ou  sur  deux 
droites  différentes  forment  deiis  divisions  homographiques,  lorsque 
ces  points  se  correspondent  un  à  un  de  telle  façon  qu'à  un  point 
de  la  première  série  correspond  un  seul  point  de  la  seconde  et 
réciproquement.  Deux  points  correspondants  sont  dits /(OOTo/of/zies. 
Silespointssont  sur  la  même  droite,  et  si  l'on  rapporte  tous  les  points 
deladroiteàunemêmeorigineprisesurcettedroite,  il  estfacile  d'après 
cela  de  trouver  la  forme  de  la  relation  générale  qui  doit  exister  entre 
l'abscisse  variable  x,  d'un  point  de  la  première  série  et  l'abscisse  x^ 
du  point  homologue  de  la  seconde.  Si  en  effet  dans  cette  rela- 
tion on  donne  à  x^  une  valeur  arbitraire,  on  doit  en  tirer  pour  Xf 
une  seule  valeur,  elle  est  donc  du  premier  degré  en  x^,  par  exemple 

pour  la  môme  raison  elle  est  du  premier  degré  en  x.^,  A  et  B  sont 
donc  des  polynômes  de  la  forme  : 


dans  lesquels  C  et  D  sont  des  constantes;  finalement  la  relation 
cherchée  aura  la  forme  générale  : 


ax^x^  +  bx^  -h  cx^  +  d=^o  (j5) 
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et  cette  relation,  résolue  par  rapport  à  l'une  des  Yariables,  donnera 
l'abscisse  du  point  de  la  droite  qui  corre  spond  à  l'autre,  c'est-à-dire 
qu'elle  permettra  de  trouver  le  point  d'  une  série  qui  correspond  à 
un  point  donné  de  l'autre.  Il  est  éyident  par  là  qu'à  un  point  de  la 
droite  correspondent  deux  points  différents  suivant  qu'on  le  considère 
comme  appartenant  à  la  première  ou  à  la  seconde  série,  puisque 
l'équation  (^S),  résolue  soit  par  rapport  à  x^  soit  par  rapport  à  a:^,  ne 
fournît  pas  les  mêmes  valeurs.  On  examinera  plus  loin  le  cas  par- 
ticulier où  ce  fait  se  présente  et  qui  exige  b  =  c,  résultat  qui  ne 
peut  être  atteint  par  aucun  changera  ent  d'origine  et  qui  est  tout  à 
fait  spécial. 

Théorème.  —  Deux  divisions,  homographiqnes  â  une  troisième^ 
sont  homographiqïies  entre  elles.  Si  en  effet  les  deux  séries  de  points 
x^  et  x^  sont  homographiques  à  la  série  des  points  x^,  on  a  en  même 
temps 

a^^^  +  ^3^i  ■+■  ^3^3  +  (f^  =  o 

d'où  résulte,  par  l'élimination  de  x,^,  une  relation  honiographique 
entre  3^^  et  x^. 

Théorème.  —  Etant  données  deux  divisions  homographiques  sur 
tcne  même  droite,  le  rapport  anharmonique  de  quatre  points  quelcon- 
ques de  l'une  d'elles  est  égal  au  rapport  anharmonique  des  quatre 
points  homologues  de  l'autre. 

Soient  en  effet  x^^,  x^^,  x^^,  x^^,  quatre  points  quelconques  de  la 
première  série,  le  rapport  anharmonique  de  ces  quatre  points  est 
donné  par  l'expression  (62),  et  est  égal  à 


Or  l'équation  (75)  donne  pour  l'abscisse  x^'^  d'un  point  quelconque 
de  la  première  série  en  fonction  de  l'abscisse  ic^^  du  point  corres- 
pondant de  la  seconde,  la  valeur  : 

_         C..T^,,+  d 

Substituant  dans  le  rapport  anharmonique  précédent  à  la  place 
de  chaque  abscisse   sa  valeur  en   fonction  de  l'abscisse  du   point 
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homologue  de  la  seconde  série,  il  vient  en  chassant  les  dénomina- 
teurs : 

Si  d'ailleurs  l'on  remarque  que  chacune  des  quatre  parenthèses 
renferme  le  facteur  èc  —  ad,  et  si  on  le  supprime  deux  fois  au  numé- 
rateur et  deux  fois  au  dénominateur,  il  reste 

(■^23  —  iCj,  )  (Xj j  —  ^jj) 
[X^^  —  X^f  )  (Xjj  —  X22) 

qui  est  le  rapport  auharraonique  des  quatre  points  de  la  se- 
conde série  homologues  des  quatre  points  donnés  de  la  première. 
C.Q.F.D. 

5S.  —  Si  on  considère  deux  divisions  homographiques  sur  une 
même  droite,  elles  donnent  lieu  à  plusieurs  points  remarquables 
que  l'on  peut  prendre  successivement  pour  origine  de  façon  à  sim- 
plifier l'équation  générale  (yS),  On  peut  d'abord  se  proposer  de 
chercher  s'il  n'existe  pas  sur  la  droite  de  point  qui,  considéré  comme 
appartenant  à  l'une  des  séries,  coïncide  avec  son  homologue  dans 
l'autre.  Il  est  clair  que  les  points  cherchés  s'obtiendront  en  faisant 
Xf  =a:^  dans  l'équation  (yS)  et  que  leurs  abscisses  seront  données  par 
conséquent  par  l'équation  du  second  degré 

«:^a  +  (Z,  +  c)a7  +  J  =  o  (76) 

11  y  a  donc  deux  points  réels  ou  imaginaires,  P  et  Q,  répondant 
à  la  question;  on  les  désigne  sous  le  nom  Aepoîîits  doubles  des  deux 
divisions  homographiques. 

Si  l'un  d'eux  est  pris  pour  origine,  le  terme  constant  devra  man- 
quer dans  l'équation  précédente  et  manquera  par  conséquent  aussi 
dans  l'équation  générale  (75).  Si  on  prend  pour  origine  le  milieu  0 
des  deux  points  doubles  dont  l'abscisse,  toujours  réelle,  est  donnée 
par  la  valeur 

h  +  c 
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il  faut,  pour  savoir  ce  que  devient  l'équation  (75),  y  remplacer  x, 

par  X, et  x„  par  x., , 

Elle  devient  alors 

ax,.v.,  +  -—  (.r,  ~  X,)  -  ' o  (77) 


OÙ  l'on  voit  que  le  terme  indépendant  a  pour  numérateur  l'expres- 
sion du  signe  de  laquelle  dépend  la  réalité  des  points  doubles; 
comme  cela  devait  être,  car  si  le  terme  indépendant  de  la  rela- 
tion homographique  (77)  s'annule,  c'est  que  l'un  des  points  doubles 
vient  à  l'origine  :  l'origine  étant  d'ailleurs  le  milieu  des  points 
doubles,  il  faudra  pour  cela  que  les  points  doubles  coïncident; 
d'où  il  suit  que  le  terme  indépendant  doit  s'annuler  en  même 
temps  que  les  points  doubles  coïncident. 

Réciproquement,  toute  relation  homographique, 

ax:^a:^  +  b[x^  —  x^  +  d=o  (78) 

dans  laquelle  les  coefficients  de  x,  et  de  x.^  sont  égaux  et  de  signes 
contraires,  représente  deux  divisions  rapportées  au  milieu  de  leurs 
points  doubles  pris  pour  origine,  puisque,  si  l'on  y  fait  x,=^x^, 
l'équation  qui  donne  les  points  doubles  est 


qui  donne  par  conséquent  pour  x  deux  valeurs  égales  et  de  signes 
contraires,  et  qui  seront  réelles  ou  imaginaires  suivant  que  les  coef- 
ficients a  el  d  auront  ou  n'auront  pas  des  signes  contraires.  Dans 
ce  qui  va  suivre  on  supposera  toujours  que  l'origine  est  le  milieu 
des  points  doubles. 

11  y  a  encore  lieu  de  considérer  deux  couples  particuliers  de 
points  qui  sont  ;  en  premier  lieu,  les  points  I'  et  J  correspondants 
au  point  à  l'infini  de  la  droite  suivant  qu'on  le  considère  comme 
appartenant  à  l'une  ou  à  l'autre  division  ;  en  second  lieu,  les  points 
K'  et  H  correspondants  au  milieu  du  segment  des  points  doubles, 
suivant  que  l'on  considère  ce  milieu  comme  appartenant  à  l'une 
ou  à  l'autre  division. 

En  ce  qui  concerne  les  premiers,   on  aura  l'abscisse  du  point 
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homologue  du  point  à  l'infini  considéré  comme  appartenant  à  la 
première  série,  en  annulant  le  coefficient  de  x,  dans  la  relation 
(78),  ce  qui  donne 


On  aura  de  même  l'abscisse  du  point  homologue  du  même  point, 
mais  considéré  comme  appartenant  à  la  seconde  série,  en  annulant 
le  coefficient  de  x„,  d'où  l'on  tire  : 


et  les  deux  couples  de  points  homologues  qui  \icnnent  d'être  ainsi 
déterminés  sont  alors 

Infini  i  X|=^  J  i  .r^^- 

r  j  x^^ Infini  I  x.2^xi 

d'où  l'on  Toil  que  ies  dettx points  homologues,  respectivement  dans 
chaque  division,  du  point  de  l'infini  sont  situés  de  part  et  d'autre 
du  milieu  des  points  doubles  à  des  di  tances  égales.  Le  signe  de  b 
déterminera  quel  est  celui  des  deux  dont  l'abscisse  est  positive. 

Pour  avoir  les  deux  points  homologues  du  milieu  des  points 
doubles  considérés  comme  appartenant  à  l'une  ou  à  l'autre  série, 
on  annulera  les  termes  indépendants  de  a:^  et  de  x^  au  lieu  d'an- 
nuler leurs  coefficients,  et  l'on  aura  de  même  les  deux  couples  : 


0  1.,=„         H).,., 


ce  qui  prouve  encore  que  ces  deux  points  sont  situés  de  part  et  d'au- 
tre du  milieu  des  points  doubles  à  des  distances  égales. 

Si  les  points  doubles  sont  réels,  les  coefficients  a  ei  d  sont  de 
signes  contraires  ;  les  points  I'  et  K'  sont  alors  situés  du  même  côté 
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du  point  0,  parce  que  le  produit  de  leurs  abscisses  est  posifif  et 
ï  OF*.  On  a  donc  : 

or.oK'.=ôp' 

ce  qui  fait  \oir,  si  l'on  se  reporte  à  la  relation  [66],  que  les  deux 
points  doubles  et  Ifs  points  qui  coiTespondent  dans  la  même  série  à 
leur  point  milieu  et  au  point  à  Vinfini,  supposés  appartenir  à  l'autre 
série,  forment  une  division  harmonique. 

Si  les  points  doubles  sont  imaginaires,  le  produit  01',  OK'  devient 
négatif,  mais  le  théorème  n'en  subsiste  pas  moins  ;  et  ce  n'est  que 
lorsque  les  quatre  points  d'une  division  harmonique  sont  tous 
réels  que  deux  d'entre  eux  sont  nécessairement  du  même  côté  par 
rapport  au  milieu  du  segment  des  deux  autres. 

Si  on  prend  le  point  ï  pour  origine,  il  faut  dans  l'équation  (78} 

remplacer  x^  par  x^ ,  et  x^  par  x^ ;  ce  qui  fait  disparaître 

le  terme  en  x^  comme  c'était  à  prévoir,  puisque  si  l'on  fait.r^  =  o,  la 
valeur  correspondante  de  x^  doit  être  infinie.  Si  au  contraire  on  avait 
pris  le  point  J  pour  origine,  c'est  ]e  terme  en  x^  qui  aurait  disparu. 

On  a  ainsi  déterminé  la  signification  géométrique  de  l'absence 
dans  l'équation  générale  (yS)  de  chacun  des-  termes,  le  premier 
excepté.  Il  n'existe  en  effet  aucun  changement  d'origine  qui  pour- 
rait le  faire  disparaître  et  l'équation  bx^-\-cx.^-\-d^Q  représente 
deux  divisions  homographiques  d'une  espèce  particulière.  L'équa- 
tion qui  en  détermine  les  points  doubles  se  réduit  en  effet  à 
{b-\-c)x-^d^o;  l'un  des  points  doubles  est  rejeté  à  l'infini,  et  si 
l'on  prend  l'autre  pour  origine  la  relation  homographique  se  réduit 
à  b'x^-h  cx.;^=:o;  ce  qui  prouve  que  le  rapport  des  distances  de 
l'origine  à  deux  points  homologues  est  constant.  On  dît  alors  que 
les  divisions  sont  homothétiques ;  et  le  point  double  à  distance  finie 
est  le  centre  d'homothétie._ 

Si  l'on  avait  en  outre  i'+c'  =  o,  l'équation  se  réduirait  à  3r|=.î:3 
et  les  deux  divisions  seraient  identiques. 

53.  Théorème.  —  Deux  divisions  homographiques  à  points  dou- 
bles réels  peuvent  être .  considérées  comme  se  composant  des  couples 
de  points  qui  forment  avec  les  points  doubles  un  système  dont  le 
rapport  anharmonique  est  constant. 
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Soient  en  effet  «,  et  «g  les  abscisses  de  deux  points  fixes  de  la 
droite,  x^  et  x^  les  abscisses  de  deux  points  variables  ;  si  l'on 
exprime  que  ie  rapport  anharmonique  de  ces  quatre  points  est 
constant  et  égal  à  X,  on  aura  la  relation  : 

^  =  "'  ^  ^'  -  "'  ~  ^^  =  ^'''  ~  '^'^  ^''^'  ~  ^-^ 
ou  en  ordonnant  par  rapport  aux  variables  a:,  et  x^ 

qui  est  une  relation  homographiquc  entrer,  et  j:^,  ce  qui  prouve 
la  réciproque  du  théorème  énoncé.  Pour  démontrer  le  théorème 
lui-même,  il  faut  chercher  si  en  identiflant  la  relation  précédente 
avec  la  relation  générale 

on  peut  déterminer  les  valeurs  de  a,,  «^  et  X.  L'identification  donne 


en  ajoutant  respectivement  les  termes   du  second  et  du  troisième 
rapport,  on  voit  que  les  rapports  précédents  sont  encore  égaux  à 


b  +  c 
d 


Ce   qui  prouve  que   a^  et  «^  sont  les  racines  de  l'équation   du 
second  degré 

c'est-à-dire  les  abscisses  des  points  doubles  des  deux  divisions  ho- 
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mographiqucs.  Quant  au  rapport  anharmonique  >.,  les  rapports  pré- 
cédents donnent 

,  _  ca^  —  ^tt) 
est,  —  ba^ 

En  subslituant  dans  celte  valeur  celles  des  raciaes  de  l'équation 
précédente,  dans  un  ordre  quelconque,  ce  qui  est  indifférent  puisque 
les  deui  combinaisons  donneront  pour  X  deux  valeurs  inverses  qui 
peuvent  toutes  les  deux  convenir  également  pour  un  rapport  anhar- 
monique,  on  obtient,  tout  calcul  fait, 


On  voit  que  ce  rapport  peut  être  réel  ou  imaginaire,  et  qu'il 
sera,  en  général,  réel  en  même  temps  que  les  points  doubles  : 
toutefois,  pour  b—c,le  radical  disparaît  et),  est  toujours  égala—  i, 
que  les  points  doubles  soient  réels  ou  imaginaires.  Si  l'on  prend 
le  point  0  pour  origine,  sa  valeur  se  simplifie  et  devient,  en  rem- 
plaçant c  par  —  è,  et  divisant  les  deux  termes  de  la  fraction 
par  3 

valeur  réelle  en  même  temps  que  les  doubles,  car  on  se  rappelle 
que  pour  que  ceux-ci  soient  réels,  lorsque  le  point  0  est  pris  pour 
origine,  il  faut  que  les  coefficients  aetd  soient  de  signes  contraires. 
On  peut,  si  l'on  veut,  dans  la  valeur  de  1,  rendre  le  dénominateur 
rationnel  en  multipliant  les  deux  termes  de  la  fraction  par  le  numé- 
rateur ;  ce  qui  donne 

'—  b-'-i-ad 

11  est  facile  de  trouver  l'expression  géométrique  de  la  valeur 
de  X  ;  si  on  considère  en  effet  le  couple  (oo  1'),  il  forme  avec  les  deux 
points  doubles  un  système  pour  lequel  l'une  des  valeurs  du  rapport 

anharmonique  est  j^tt. 

L'une  des  valeurs  de  Xest  donc  le  rapport  des  distances  du  point  I' 
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aux  deux  points  doubles,  ou  son  inverse  suivant  la  façon  dont 
on  combine  les  quatre  points  pour  trouver  le  rapport  anharmonique. 
Si  l'on  considère  au  contraire  le  couple  (0,K')  il  forme  avec  les 
points  doubles  un  système  dont  le  rapport  anharmonique,  pris  dans 

La  même  valeur  de  X  est  donc  encore  égale  au  rapport  changé 
de  signe  des  distances  du  point  K'  aux  points  doubles,  et  l'on  vérifie 
facilement,  en  remplaçant  les  segments  par  leurs  valeurs  algébri- 
ques, et  supposant  que  l'abscisse  du  point  double  P  est  celle  des 
racines  de  l'équation  {76)  qui  s'obtient  en  prenant  le  signe  +  devant 
le  radical,  que  cette  valeur  est  précisément  celle  qui  a  été  trouvée 
plus  haut  (79),  Ainsi,  il  résulte  de  ce  qui  précède  que  l'on  a 

rp__KT 

'— l'Q-     K'U 

d'oii  il  suit  que  les  quatre  points  P,Q,1'  et  R'  forment  une  division 
harmoniqne,  ce  qui  a  déjà  été  démontre. 

54,  —  Théorème.  —  Deux  divisions  homographiqties ,  à  points 
doubles  imaginaires,  peuvent  être  considérées  comme  engendrées  par 
les  points  d'intersection  de  la  droite  qui  les  porte  avec  les  côtés  res- 
pectifs d'un  angle  de  grandeur  constante,  tournant  dans  le  même 
sens  autour  de  son  sommet  pris  en  tm  certain  point  de  la  perpendicu- 
laire élevée  au  milieu  des  points  doubles,  stir  la  droite  qui  porte  les 
deux  divisions. 

Prenons  la  droite  pour  axe  des  abscisses,  la  perpendiculaire  au 
milieu  des  points  doubles  pour  axe  des  ordonnées,  et  considérons 
le  point  S  de  cette  perpendiculaire  dont  l'ordonnée  ^  est  égale  à 
l'abscisse  des  points  doubles,  au  coefficient  \/—  1  près.  Cette  der- 


nière étant  égale  à  1 /_„,  { 


V^ 


et  p  sera  réel,  puisque  par  hypothèse  les  points  doubles  sont  ima- 
ginaires. Cela  posé,  l'équation  de  la  droite  joignant  le  point  S  au 
point  de  la  première  division  dont  l'abscisse  est  x,  sera 
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OU 

De  même,  l'équatioQ  de  la  droite  joignant  le  point  S  au  point  de  la 
seconde  division  dont  l'abscisse  est  x.^,  est 

Les  coordonnées  étant  rectangulaires,  le  cosinus  de  l'angle  de 
ces  deux  droites  est  donné  par  la  formule 


OU,  en  remplaçant  ^^  nar  sa  valeur,  élevant  au  carré  et  chassant  le 
dénominateur, 

On  voit  facilement  que  le  dénominateur  peut  s'écrire  : 

{ax^x.j+  dy-had[x^  — x.^)- 

Si  maintenant  l'on  remplace  ax,x^  +  d  par  — 6  (a^,  —  Xj),  quantité  qui 
lui  est  égale  en  vertu  de  la  relation  homographique,  et  si  l'on  sup- 
prime le  facteur  commun  {x,  —a^-^Y,  il  reste  ; 

C0S-'V  =  7-; -, 

b^  +  ad 
quantité  constante.  On  en  conclut 


tangY  =  =.y^^=^^-;v/../ 
valeur  réelle,  puisque  les  coefiicients  a  et  f^sont  de  même  signe.  Les 
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deux  signes  conviennent  également  pour  la  tangente  trouvée,  et 
l'on  voit  sans  peine  que  l'angle  aigu  ne  peut  fournir  dans  chaque 
division  que  les  points  de  la  droite  qui,  partant  du  point  qui  corres- 
pond à  l'infini  dans  l'autre,  s'éloignent  à  l'infini  dans  la  direction 
de  l'origine.  Ainsi,  si  les  points  de  la  droite  sont  rangés  dans  l'ordre 
—  00  ,  r,0,J,  +  a;  ;  au  segment  — GO  I' de  la  seconde  division  corres- 
pond par  le  moyen  d'un  angle  obtus  le  segment  Jœ  de  la  première, 
et  il  n'y  a  que  le  segment  l'oo  de  la  seconde  qui  fournisse,  par  le 
moyen  d'un  angle  aigu,  le  segment  —  oo  J  de  la  première. 

Dans  le  cas  qui  vient  d'être  étudié,  où  les  points  doubles  sont 
imaginaires,  le  rapport  anliarmonique  X  est  encore  constant,  mais 
il  est  imaginaire.  On  a  alors 


b-'  +  ad  h^  +  ad^b^+ad'' 

=  cos3V±\/—  I  sinaV^e^'^V-i 

les  signes  àz  correspondant  aux  deux  façons  inverses  de  compter  le 
rapport  'k.  On  en  conclut 


(80) 


Si,  d'ailleurs,  on  remarque  que  les  droites  qui  joignent  le  point  S 
aux  deux  points  doubles,  ont  pour  coefficients  angulaires  ^  \/-~  i 
on  en  conclut  le  théorème  suivant,  d'une  grande  utilité  dans  les 
transformations  d'angles  par  voie  homographique  : 

L'angî<!  de  deux  droites  est  égal  au  coefficient  — -=  multiplié  par 

le  logarithme  népérien  du  rapnort  anharmonique  formé  par  les  côtés 
de  l'angle  avec  les  deux  droites  issues  du  sommet  et  dont  les  coeffi- 
cients angulaires  sont  ±  s/  -—  i . 

Les  directions  imaginaires  ainsi  déterminées  ont  une  importance 
particulière,  comme  cela  ressortira  de  la  théorie  du  cercle,  et  deux 
droites  parallèles  à  ces  directions  sont  dites  isotropes. 

Le  système  des  droites  isotropes  menées  par  l'origine  a  pour 
équation 

(■^+y  V~)  (-^-7  V- 0=-ï^+y=o 
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et  si  les  coordonnées  sont  obliques 

x'-h9.xjcos^+j^=[x+j{cosb+\/—  1  sine)]  [.3:+_7'(cosO  — y'—  i  sinO)]  =  o 

Ces  droites  jouissent  de  deux  propriétés  caractéristiques:  la  pre- 
mière consiste  en  ce  que  chacune  d'elles  esl perpendiculaire  à  elle- 
même;  on  le  vérifie  facilement  au  moyen  de  la  condition  de  per- 
pendicularilé  (Sy),  ou  de  la  condition  (36)  si  les  axes  sont  obliques.  En 
faisant  dans  ces  conditions  a^  =  a^,  i^^èg,  on  démontre  que  ce  sont 
les  seules  droites  qui  jouissent  de  cette  propriété  (').  Secondement, 
deux  points  quelconques  de  lune  d'elles  sont  à  une  distance  nulle;  on 
a  en  effet,  si  l'on  désigne  par  (ic,,^,)  et  [x^^y^,  les  coordonnées  rec- 
tangulaires des  deux  points,  et  en  faisant  correspondre  les  signes 

X^±J^\J— 1  =  0 

d'où 

En  prenant  l'un  d'eux  pour  origine,  on  voit  aussi  que  cette  pro- 
priété caractérise  les  droites  isotropes,  car  on  a.  pour  l'autre 

Si  l'on  fait  V—  -'dans  la  relation  {8o),  on  en  tire 


d'où  résulte  cette  troisième  propriété  des  droites  isotropes  :  dettx 
droites  rectangulaires  et  les  droites  isotropes  issues  de  leur  point  d'in- 
tersection forment  un  faisceau  harmonique.  On  aurait  encore  pu 
s'en  assurer  en  faisant  dans  la  relation  (67) 


55.  —  II  reste  à  examiner  le  cas  où  les  points  doubles  coïncident. 
Alors,  si  l'on  prend  toujours  leur  milieu  pour  origine,  ils  se  con- 

["]  fA  ïrai  dire,  lo  cosimis  de  l'angle  que  fait  avec  elle-mÉme  une  droite  isotrope  se 
présente  sons  la  forme--;  on  peut  donc  considérer  cet  angle  comme  ayant  une  valeur 
quelconque,  arbitrairement  choisie. 
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fondent  avec  ce  point  et  leur  abscisse  est  nulle  ;  on  a  donc  d=^  o 
cl  l'équation  (78)  se  réduit  à 


~0J 


Ainsi,  la  différence  des  inverses  des  abscisses  de  deux  points 
homologues  est  constante,  et  cette  constante  s'obtient  en  supposant 
l'un  d'eux  à  l'infini.  Si  l'un  d'eux,  partant  de  l'origine,  s'éloigne 
,  vers  le  point  J,  par  exemple,  qui  correspond  à  l'infini  dans  l'autre 
division,  son  homologue,  d'abord  confondu  avec  lui,  s'en  éloigne 
dans  le  même  sens  jusqu'à  ce  que,  le  premier  étant  arrivé  en  J,  il 
soit  lui-même  à  l'inûni.  Le  premier  continuant  son  mouvement 
jusqu'à  l'infini,  il  passe  de  l'autre  coté  de  la  droite  et  se  rapproche 
de  l'origine  jusqu'en  I';  enfin  il  parcourt  le  segment  TO  en  même 
temps  que  l'autre  décrit  le  chemin  —00  O.Les  points  R'etH,  homo- 
logues du  point  0  dans  chaque  division,  sont  confondus  avec  lui  ; 
enfin,  le  rapport  anharmonique  X  prend  une  valeur  limite  égale  à 
l'unité  et  l'angle  V,  dont  le  sommet  devientrorigme,  est  égal  à  zéro. 

56.  —  L'équation  générale  (yS)  est  homogène  par  rapport  à 
quatre  paramètres  variables  a,  6,  c,  d;  il  faudra  donc,  pour  la  dé- 
terminer et  faire  connaître  en  même  temps  les  deux  divisions 
homographiques,  trois  équations  entre  ces  paramètres.  Les  données 
peuvent  être  des  couples  de  points  homologues  ;  les  points  doubles, 
lorsqu'ils  sont  réels,  et  le  rapport  anharmonique  X;  l'angle  V  lors- 
qu'ils sont  imaginaires.  Supposons,  par  exemple,  que  l'on  donne 
trois  couples  de  points  homologues,  savoir  (a;,,, ^^j),  (x,^.^^^),  (Xin^ii), 
les  premiers  indices  indiquant  comme  toujours  la  série  à  laquelle 
appartient  le  point  considéré.  On  aura  alors  pour  déterminer  la 
relation  homographique,  les  trois  équations 


ax^ 

t^a 

,+ 

bx, 

1  + 

ca-2 

,+ 

rf= 

■Q 

ax^ 

,^,a+ 

bx. 

î+ 

cx^ 

a  + 

d- 

:0 

«X, 

i^2: 

i  + 

bx,. 

)-l- 

ex.. 

j  + 

il= 

0 
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Les  valeurs  proportionnelles  de  «,  b,  c,  d,  tirées  de  ces  trois 
équations  et  substituées  dans  l'équation  (yS)  fourniront  la  relation 
homographique  cherchée.  Mais  cette  substitution  revient  à  l'éliini- 
nation  de  a,  b,  c,  d,  entre  l'équation  (yS)  et  les  trois  écpiations  pré- 
cédentes ;  élimination  dont  le  résultat  est 


Le  problème  est  ainsi  résolu  analytiqucraent,  puisque  la  relation 
homographique  permet  de  déterminer  tous  les  éléments  dos  deux 
divisions.  Pour  le  résoudre  géométriquement,  il  faut  savoir  cons- 
truire le  point  homologue  d'un  point  donné  ;  les  points  doubles, 
s'ils  sont  réels,  et  le  rapport  anharmoniqne  X  ;  l'angle  V,  s'ils  sont 
imaginaires. 

Pour  trouver^  par  exemple,  le  point  d'  homologue  d'un  point 
donné  d  de  la  première  série,  il  suffira  d'opérer  la  construction 
déjà  indiquée  {§  43)  du  point  qui,  avec  les  trois  points  donnés, 
a',b',c,  forme  le  même  rapport  anharmonique  que  les  quatre  points 
a,b,c,d.  Cette  construction,  appliquée  au  point  à  l'infini  considéré 
comme  appartenant  à  l'une  ou  à  l'autre  série,  fournira  les  points 
r  et  J  dont  le  milieu  0  est  aussi  le  milieu  des  points  doubles.  En 
cherchant  dans  l'une  ou  l'autre  série  les  homologues  du  point  0, 
on  aura  les  points  If  et  H  ;  enfin,  les  points  doubles  P  et  Q  seront 
fournis  par  la  relation 

Or.OR'=:OF' 

Il  on  résulte  que  les  points  doubles  seront  réels,  si  les  points 
r  et  W  sont  situés  du  même  côté  du  point  0.  Dans  ce  cas,  leur 
construction  revient  à  celle  de  la  moyenne  proportionnelle  OP  qu'on 
portera  de  part  et  d'autre  du  point  0.  Toutefois,  il  faut  remarquer 
que  le  problème  duquel  dépend  leur  recherche,  devant  fournir  deux 
solutions,  diffère  essentiellement  par  sa  nature  de  tous  ceux  qui  ont 
été  traités  jusqu'à  présent,  dont  la  solution  est  unique,  et  qui  sont 
dits  linéaires  parce  que  c'est  la  théorie  de  la  ligne  droite  qui  les 
résout.  Les  points  doubles  une  fois  construits,  on  a  vu  que  le  rap- 
port anharmonique  X  est  égal  a  ^^z. 

PicouET,  Géom.  mudyt.  9 
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Si  les  points  1'  et  K'  ne  sont  pas  du  même  côté  du  point  0,  les 
points  doubles  sont  imaginaires,  mais  alors  la  même  moyenne  pro- 
portionnelle portée  à  partir  du  point  0  sur  la  perpendiculaire  à  la 
droite  qui  porte  les  divisions,  fournit  le  point  S  du  plan  d'où  l'on 
voit  sous  l'angle  constant  V  ou  son  supplémentaire  le  segment  de 
deux  points  homologues  quelconques.  Enfin,  si  le  point  R'  coïncide 
avec  le  point  0,  les  points  doubles  coïncident  avec  leur  milieu 
en  0. 

De  cette  solution,  on  passe  sans  difficulté  à  celle  des  problèmes 
dans  lesquels  les  données  ne  sont  pas  trois  couples  de  points  homo- 
logues. 

57.  Divisions  homographiques  sur  deux  droites  diffé- 
rentes. —  11  résulte  de  ce  qui  a  été  démontre  (§  4^)  que  si,  d'un 
point  R  du  plan  (fig.  33),  on  projette  tous  les  points  d'une  droite  A 


sur  une  droite  B,  les  points  de  la  première  correspondent  un  à  un 
à  ceux  de  la  seconde,  de  telle  façon  que  le  rapport  anharmonique 
de  quatre  points  de  la  première  est  égal  à  celui  des  quatre  points 
correspondants  de  la  seconde.  On  obtient  donc  ainsi  deux  divisions 
homographiques  situées  sur  des  droites  différentes,  relativement 
auxquelles  il  faut  observer  que  le  point  d'intersection  des  deux 
droites  se  correspond  à  lui-même  dans  les  deux  séries.  Les  points 
doubles  n'existent  plus,  et  ne  peuvent  apparaître  que  si  l'on  fait 
coïncider  la  droite  A  avec  la  droite  B  :  leur  position  dépend  alors 
de  la  façon  dont  a  eu  lieu  la  coïncidence,  et  ils  varient  si  l'une  des 
droites  glisse  sur  l'autre,  comme  on  le  voit  en  remplaçant  dans 
l'équation  {75)  l'une  des  variables,  x^  par  exemple,  par  w,+h.  Le 
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point  i'  de  la  droite  B  qui  correspond  au  point  à  l'infini  de  la  droite 
A  s'obtient  en  menant  par  le  point  R  une  parallèle  à  la  droite  A,  et 
le  point  J  de  la  droite  A  en  menant  par  le  point  R  une  parallèle  à 
la  droite  B. 

Réciproquement,  élant  données  deux  divisions  homographiques 
sur  une  même  droite,  que  l'on  peut  supposer  portées  par  des  droites 
différentes,  mais  coïncidentes,  si  l'on  fait  tourner  la  droite  B  qui 
porte  la  seconde  autour  de  l'un  des  points  doubles  P,  de  telle  façon 
que  le  point  d'intersection  des  deux  droites  se  corresponde  à  lui-même 
dans  les  deux  séries,  les  droites  qui  joignent  deux  points  homologues 
quelconques  sont  concourantes.  Soient  en  effet  trois  couples  de  points 
homologues  {a,a'),  {b,b')  et  {c,c');  soit  R  le  point  d'intersection  des 
droites  aa'  et  àb'  :  si  la  droite  Rc  rencontrait  la  droite  B  en  un  point 
c"  différent  de  c',  le  rapport  anharmo nique  des  quatre  points 
P,a,b,c,  serait  égal  à  celui  des  quatre  points  P,a',b',c";  ce  qui  est 
impossible  puisque,  par  hypothèse  c',  étant  l'homologue  de  c,  est  le 
seul  point  qui  puisse  former  avec  les  points  P,a',è',  un  rapport 
anharmonique  égal  à  celui  des  points  P,a,b,c. 

On  peut  obtenir  facilement  les  coordonnées  du  point  R.  Si  l'on 
suppose  en  effet  les  deux  divisions  coïncidentes,  et  si  l'on  prend  le 
point  double  P  pour  origine,  l'équation  générale  (yS)  se  réduit  à 

«a7,^a  +  ^^i  +  cx^  =  o  {8 1 1 

Si  la  droite  qui  porte  la  seconde  division  vient  ensuite  en  PB,  on 
aura  toujours  la  même  relation  entre  les  x,  et  les  x^,  seulement  les 
premiers  seront  comptés  sur  PA  et  les  autres  sur  PB.  Prenant  ces 
deux  droites  pour  axes  de  coordonnées,  la  droite  qui  joint  deux 
points  homologues  aura  pour  équation 


Elle  est  homogène  et  du  premier  degré  par  rapport  à  trois  para- 
mètres variables  x^x^,  x^  et  x^  entre  lesquels  existe  la  relation  (8i) 
homogène  et  du  premier  degré;  elle  passe  donc  par  un  point  iixe 

c  è 

(§  37)  :  ses  coordonnées  sont  x= — ,  j/= — .  La  ligure  fait  voir 
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que  ces  coordonnées  doivent  être  celles  des  points  J  et  F;  on  le  -vé- 
rifie en  faisant  successivement  a^^^co  ou  a;^  — co  dans  l'équa- 
tion (Si). 

Théobème.  —  Étant  données  deux  divisions  homographiques,  sup- 
posées d'abord  coïncidentes,  si  l'une  d'elles  vient  à  totimer  antow  de 
l'un  des  points  doubles,  le  point  de  concours  des  droites  qui  joignent 
deux  points  homologues  décrit  un  cercle. 

Il  suffit,  pour  s'en  assurer,  d'observer  que  dans  ce  mouvement 
le  parallélogramme  RJPI'  se  déforme  sans  que  les  longueurs  de 
ses  côtés  subissent  de  variations  ;  d'ailleurs,  le  point  J  restant  fixe, 
le  point  R  décrit  un  cercle  ayant  pour  centre  le  point  J. 

Lorsque  le  point  d'intersection  des  deux  droites  qui  portent  deux 
divisions  homographiques  n'est  pas  à  lui-même  son  homologue 
dans  les  deux  séries^  les  droites  qui  joignent  deux  points  homolo- 
gues ne  sont  pas  concourantes  :  la  théorie  des  courbes  du  second 
degré  apprendra  suivant  quelle  loi  elles  sont  distribuées  dans  le 
plan.  Néanmoins,  lorsque  cette  condition  n'est  pas  remplie,  on  peut 
toujours,  sans  changer  la  distribution  des  points  sur  l'une  des  droi- 
tes, la  faire  glisser  sur  elle-même  de  telle  façon  que  son  point  d'in- 
tersection avec  l'autre  soit  à  lui-même  son  homologue  dans  les  deux 
séries.  L'on  peut  donc  dire  que  la  transformation  homographique 
des  points  d'une  droite  n'est  pas  autre  chose  qu'une  transformation 
par  projection  conique  :  c'est  là  la  représentation  géométrique  la 
plus  claire  de  la  transformation  homographique.  Analytiqueraent, 
l'équation  (70)  résolue  par  rapport  à  x.^  donne 


ou,  en  supposant  que  l'on  fasse  usage  do  coordoniices  homogènes 


La  transformation  revient  donc  à  remplacer  chaque  coordonnée  x 
et  s  par  une  fonction  linéaire  et  homogène  des  mêmes  coordon- 
nées; c'est  ce  qu'on  appelle  en  algèbre  faire  une  substitution  li- 
néaire :  la  substitution  linéaire  est  donc  la  représentation  analyti- 
que de  la  transformation  homographique  des  points  d'une  droite. 
On  verra  plus  loin  que  la  transformation  homographique  des  points 
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d'un  plaa  se  traduit,  soit  géométriquement,  soit  analytique  ment, 
par  les  mêmes  opérations  que  la  première. 

58.  Faisceaux  homographlques  à  sommet  commun.  — 
Deux  faisceaux  de  droites  sont  dits  homograpliiqucs  lorsqu'à  une 
droite  d'un  faisceau  ne  correspond  qu'une  droite  de  l'autre,  et  réci- 
proquement. Si  les  faisceaux  ont  même  sommet,  il  est  clair  qu'une 
droite  quelconque  les  coupera  suivant  deux  divisions  homographi- 
ques.  La  théorie  de  deux  faisceaux  homographiques  à  sommet  com- 
mun ne  diffère  donc  pas  de  celle  de  deux  divisions  homographi- 
ques sur  une  même  droite.  Les  rayons  d'un  faisceau  qui  sont  à 
eux-mêmes  leurs  homologues  dans  l'autre  sont  dits  les  rayons  dou- 
bles du  faisceau  :  il  y  en  a  deux,  réels  ou  imaginaires,  qu'on  ob- 
tiendra en  coupant  toute  la  figure  par  une  droite  quelconque  et 
cherchant  sur  cette  droite  les  points  doubles  des  deux  divisions 
homographiques  correspondantes. 

Comme  pour  les  divisions  homographiques,  les  deux  faisceaux 
peuvent  être  considérés  comme  constitués  par  les  couples  de  droites 
formant  avec  les  rayons  doubles  un  système  dont  le  rapport  anhar- 
monique  est  constant. 

Analytiquement ,  si  l'on  suppose  que  le  sommet  commun  est 
déterminé  par  l'intersection  de  deux  droites  dont  les  équations 
seraient 

X  =  o       Y=c 

un  rayon  du  premier  sysLèmc  aura  pour  équation 

X,X  +  Y=o 
et  un  rayon  du  second 

>.,X  +  Y=c 

Une  relation  homograpbiquc  entre  X,  et  /.^ 

exprimera  alors  qu'à  un  rayon  du  premier  systèine  correspond  un 
seul  rayon  du  second  et  réciproquement.  Toute  la  théorie  s'en 
déduit  comme  dans  le  cas  de  deux  divisions  homographiques  sur 
une  droite,  avec  cette  différence  que  la  droite  de  l'un  des  systèmes 
que  l'on  obtient  en  donnant  à  X  une  valeur  infinie  est  la  droite 
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X=  o,  qui  ne  joue  aucun  rôle  particulier  dans  la  question,  comme 
c'était  le  cas  lorsqu'on  considérait  le  point  à  l'infmi  sur  la  droite 
qui  portait  les  deux  divisions.  La  droite  correspondante  de  l'autre 
système  n'aura  donc  non  plus  rien  de  particulier. 

Si  l'on  avait  écrit  les  équations  du  rayon  variable  de  chaque 
faisceau  sous  la  forme  homogène 

À,X  +  |;.,Y  =  o      >,,X  +  [j,,Y=o 

il  aurait  fallu  remplacer  dans  la  relation  homographiquc  >.,  et  î.^ 
par—  et—  ,  ce  qui  aurait  donné,  en  chassant  les  dénominateurs,  la 
relation  homographiquc  homogène 

U>.|>.y4-^jX|i;.2  +  CÎ,2[J.|-i-f/i;,|IV,2=0 

analogue  à  celle  qu'on  aurait  obtenu  dans  le  cas  de  deus  divisions 
homographiques,  en  remplaçant  les  coordonnées a^,  et  j-.j  par  —  et  — , 
et  chassant  les  dénominateurs. 

Faisceaux  homographiques  à  sommets  différents.  — 11 

suit  de  là  que  la  figure  corrélative  de  deux  divisionshomographiques 
estformée  par  deux  faisceaux  homographiques.  Si  les  deux  divisions 
sont  sur  des  droites  différentes,  les  deux  faisceaux  auront  leurs  som- 
mets distincts  ;  et  l'on  pourra  énoncer  à  leur  sujet  le  théorème  sui- 
vant, corrélatif  de  celui  qui  a  été  énoncé  à  propos  de  deux  divisions 
homographiques  sur  deux  droites  différentes. 

Si  deux  faisceaux  homogi^aphiques  ont  leurs  sommets  distincts,  et 
si  la  droite  qui  joint  les  sommets  se  correspond  à  elle-même  dans  les 
deux  faisceaux,  le  lieu  des  points  d'intersection  de  deux  rayons  ho- 
mologues est  une  ligne  droite. 

On  verra  dans  la  théorie  des  courbes  du  second  degré  ce  que 
devient  ce  lieu  si  la  droite  qui  joint  les  deux  sommets  n'est  pas  à 
elle-même  son  homologue  dans  les  deux  faisceaux. 

59.  Figures  homographiques  dans  un  même  plan.  — 
Deux  figures,  situées  dans  un  même  plan  ou  dans  deux  plans  dif- 
férents, sont  dites  homographiques  lorsqu'à  un  point  de  l'une  cor- 
respond un  seul  point  do  l'autrS;  et  réciproquement;  et  lorsqu'à 
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des  points  en  ligne  droite  de  l'une  des  iigures  correspondent  des 
points  en  ligne  droite  dans  l'autre  figure.  11  est  facile  d'après  cela 
d'obtenir  la  forme  générale  des  relations  qui  doivent  lier  les  coor- 
données de  deux  points  homologues  si  l'on  suppose  les  deux  figures 
situées  dans  le  même  plan. 

Puisqu'à  un  point  de  la  première  figure  correspond  un  seul 
point  de  la  seconde  et  réciproquement,  ces  relations  doivent  être 
du  premier  degré  tant  par  rapport  aux  coordonnées  (a:,,  y^  d'un 
point  de  l'ancienne  figure  que  par  rapport  aux  coordonnées  (x^,  y^ 
du  point  homologue  de  la  nouvelle.  Elles  seront  donc  de  la  forme 

P.^4  +  Q^.  +  ïii  =  " 

P^,  Q,,  R|,  Pj,  Qs,  Rj  étant  des  expressions  du  premier  degré  en 
x^  et  y^.  On  tire  de  là 

_Q^VlQA  _RiPa-R,P. 

"^'"P^Q.-P.Q,      -^'"PiOa-PaOi 

expressions  dans  lesquelles  le  numérateur  et  le  dénominateur  de 
a;,  et  de  ■y^  sont  des  fonctions  du  second  degré  de  x^  et  de  y^.  L'on 
voit  donc  que  si  l'on  conservait  aux  polynômes  P^,  Q,,  R,,  P^,  Q^i  Ra 
toute  leur  généralité,  la  substitution  de  ces  valeurs  dans  l'équation 
d'une  droite  altérerait  le  degré  de  l'équation,  puisqu'on  chassant 
le  dénominateur  commun  P,02  —  PaQn  ^^^  deviendrait  du  second 
degré.  On  verra  des  exemples  de  transformations  de  cette  espèce, 
telles  qu'à  un  point  de  l'une  des  figures  ne  corresponde  qu'un 
point  de  l'autre,  mais  qu'à  une  droite  de  l'une  des  figures  corres- 
ponde en  général  une  courbe  du  second  degré  dans  l'autre.  Pour 
que  la  transformation  soit  bomographîque  et  n'altère  par  consé- 
quent pas  le  degré  de  l'équation,  il  est  nécessaire  que  les  poly- 
nômes Pp  Q„  R,,  Pg,  Qa,  R^  soieni  tels  que  les  numérateurs  de 
x^  et  de  y,,  ainsi  que  le  dénominateur  commun,  soient  des  fonc- 
tions linéaires  de  x^  et  de  y^.  On  posera  donc  d'une  façon  générale  : 

^      ci^x^-\-b^^  +  c^       "^^      a-^x.^-\-h.^y^-\-c.^ 
On  peut  vérifier  que,  réciproquement,  à  un  point  [x^,  y^)  de  la 
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première  figure  ne  correspond  qu'un  seul  point  {x^,  y.^)  de  la  se- 
conde. Les  équations  (82)  mises  sous  forme  entière  et  ordonnée; 
par  rapport  à  x^  et  7/^  deviennent  en  effet 

x.,{a^.Xj  —  «()-l-:)'s(^'j^,  —  ^t)  +  '^'i^i  —  c,  =  o 


(S.C, 

~i,c. 

)x,+(V,- 

-~b,c,)y,+h,c,- 

-S.C, 

A,x, 

+A.,r, 

+A, 

.1, 

("/r 

-"•A 

]x^  +  {a^b,- 

-a,b^]j,+a,b,- 

-%*, 

,C,a;, 

+  *'!/. 

+C. 

{o,c. 

>,  +  («,». 

-".<^ib'i+".«r 

— n.Cj 

B,a:, 

+  B,J 

i+B, 

(<•>*. 

~a,b.. 

J^, +  (»=*, 

-«•.'.)7( +<■.*. 

-0,4, 

"  C,^,+  Cj. 

,+1:. 

formules  dans  lesquelles  les  coefficients  A„  A^,  A3  de  3;,  et  de  î/, 
désignent  précisément  les  mineurs  des  éléments  correspondants 
du  déterminant 

A=L.>    K    4 


Ces  valeurs,  comparées  aux.  valeurs  (8a),  donnent  lieu  aux  remar- 
ques suivantes  :  si  l'équation  dans  laquelle,  pour  opérer  la  trans- 
formation de  la  courbe  qu'elle  représente,  on  substitue  à  la  place 
des  anciennes  coordonnées  x^  et  y^  les  valeurs  (83),  a  préalable- 
ment été  rendue  homogène  en   posant,  comme  on  l'a  déjà   fait, 


la  substitution  (82)  revient  alors  à  rcmijlacer  les  variables  x' ,  y',  z 
par  trois  fonctions  linéaires  qui  sont  respectivement  les  numéra- 
teurs et  le  dénominateur  commun  de  a;,  et  de  y^.  C'est  ce  qu'on  a 
déjà  appelé  (§57)  une  substitution  linéaire,  etl'on voit  que,  lorsque 
les  coordonnées  bomogènes  d'un  point  subissent  une  telle  substi- 
tution, une  seconde  substitution  linéaire  rend  à  l'équation  sa  forme 
primitive. 

On  trouve  sans  peine  ce  qu'il  advient  des  coordonnées  d'une 
droite.  Si  en  effet 
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est  l'équation  de  la  droite  dont  on  cherche  Thomologue,  l'équation 
de  la  transformée  s'obtiendra  en  substituant  aux  anciennes  coor- 
données les  valeurs  (82),  ce  qui  donne  la  nouvelle  droite 

d'où  l'on  conclut,  en  désif^nant  par  tt.^,  v^,  w^  ses  coordonnées 


r-  bj.u. 


Les  coordonnées  d'une  droite  subissent  donc  aussi  une  substitu- 
tion linéaire  ;  mais  pour  comparer  cette  substitution  à  celle  qu'ont 
subie  les  coordonnées  d'un  point,  il  faut  résoudre  les  équations 
précédentes  comme  les  équations  (82)  par  rapport  aux  anciennes 
coordonnées,  ce  qui  donne 


^B,l' 


^C.ï- 


""  A,u,  +  B,9^  -h  C,vj,     A,u.,  -h  B,v_,  +  C,io 


Cette  substitution,  dont  les  éléments  sont  les  mineurs,  ligne  par 
ligne,  des  éléments  correspondants  du  déterminant  i,  est  dite  la 
substitution  inverse  de  la  substitution  (82)  ;  le  déterminant  A  est  dit 
le  module  de  la  substitution,  et  l'on  énonce  alors  le  théorème 
suivant  : 

Lorsque  les  coordonnées  homogènes  d'un  point  subissent  une  substi- 
tution linéaire,  les  coordonnées  homogènes  d'une  droite  subissent  la 
substitution  inverse. 

Théorème,  —  Deux  figures  homofjraphiques  à  une  troisième  sont 
homographiques  entre  elles. 

Car  si  l'on  a  les  deus:  séries  de  relations  homographiques 

Xi — '}.  (fli^a + 6j  J2 + c,z^) 
et 
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on  en  conclut  la  troisième  série,  également  homographique 

dans  laquelle  les  coefficients/,  g,  A,  sont  les  éléments  du  détermi- 
nant qui  est  le  produit,  effectué  suivant  la  règle,  des  deux  déter- 
minants modules  des  deux  premières  substitutions. 

Théokème.  —  Étant  données  deux  figures  homographiques  dans 
un  même  plan,  le  rapport  anharmonique  de  quatre  points  en  ligne 
droite  ou  de  quatre  droites  concourantes  dans  tune  d'elles,  est  égal 
au  rapport  anharmonique  des  quatre  points  ou  des  quatre  droites 
homologues  dans  tauire. 

A  la  droite  D,  sur  laquelle  se  trouvent  les  quatre  premiers  points 
correspond  par  définition  la  droite  D^  qui  contient  les  quatre  au- 
tres, c'est-à-dire  que  le  point  homologue  d'un  point  quelconque 
de  l'une  est  située  sur  l'autre;  et,  puisqu'à  un  point  d'une  des 
figures  n'en  correspond  qu'un  dans  l'autre,  il  en  résulte  que  les 
deux  divisions  formées  sur  D,  et  sur  D^  par  les  points  homologues 
sont  homographiques  ;  la  première  partie  du  théorème  énoncé  en 
est  la  conséquence  ;  la  seconde  est  la  corrélative  et  en  résulte  par 
voie  de  dualité. 

CoROLLA.tRE  I.  —  Quatre  droites  quelconques  de  la  première 
figure  déterminent  sur  une  cinquième  droite  de  la  même  figure 
quatre  points  dont  le  rapport  anharmonique  est  le  même  que  celui 
des  quatre  points  obtenus  au  moyen  des  cinq  droites  homologues 
dans  la  seconde  figure. 

CoROLLAiEE  II.  —  Si  l'on  joint  un  point  de  la  première  figure  à 
quatre  points  de  la  même  figure,  on  obtient  un  faisceau  dont  le 
rapport  anharmonique  est  égal  à  celui  du  faisceau  obtenu  de  la 
même  fitçon  avec  les  cinq  points  homologues  dans  la  seconde 
figure. 

60.  —  On  peut  se  proposer  de  rechercher  les  points  ou  les  droites 
remarquables  dans  chaque  figure.  Il  est  d'abord  une  droite  remar- 
quable du  plan  qui  est  la  droite  de  l'infini  :  suivant  qu'elle  sera 
considérée  comme  appartenant  à  l'une  ou  à  l'autre  figure,  elle  don- 
nera lieu  à  des  droites  homologues  différentes.  Si  elle  appartient 
à  la  première  figure,  son  homologue  est  le  lieu  des  points  de  la 
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seconde  dont  les  homologues  dans  la  première  sont  à  l'infini.  On 
obtiendra  évidemment  son  équation  en  annulant  le  dénominateur 
de  x^  et  y,,  ce  qui  donne 

fljX  +  h^  +  Cg  =;  o 

Soit  r  cette  droite  :  on  aura  de  même  l'équation  de  la  droite  J  ho- 
mologue de  la  droite  de  l'infini  supposée  appartenir  à  la  seconde 
figure  en  annulant  le  dénominateur  de  x^  et  de  y^,  ce  qui  donne 

Toute  droite  parallèle  à  l'ime  des  deux  droites  l' et  J,  et  supposée 
appartenir  à  la  même  figure,  a  son  homologue  dans  l'autre  figure 
parallèle  à  l'autre.  Ainsi  toute  parallèle  à  la  droite  J  de  la  première 
figure  a  son  homologue  parallèle  à  I'.  Ceci  est  éyident  si  Ton  re- 
marque que  l'homologue  du  point  à  l'infini  sur  J  est  sur  I'  parce 
que  le  premier  est  à  l'infini,  et  à  l'infini  parce  que  le  premier  est 
sur  J,  c'est-à-dire  qu'elle  est  parallèle  à  1'.  Ce  fait  peut  se  vérifier 
analytiquement  ;  si  l'on  considère  en  eSel  une  parallèle  à  ï  dont 
l'équation  serait 

a^x+h^  +  c^  +  c^o 

son  homologue  dans  la  première  figure  s'obtiendra  en  y  remplaçant 
œ  et  y,  coordonnées  d'un  point  de  la  seconde  figure  par  leurs  va- 
leurs, ce  qui  donne 

et  en  remarquant  que  l'on  a  identiquement,  en  vertu  des  proprié- 
tés des  déterminants 

Va  +  B.Sg-t-C.Cg^o 
-V3-l-BA  +  C,C3  =  o 
A,rtj-)-B/,  +  C,<:3=A 
il  reste 

c{C,x  +  C,j+C,)  +  A  =  o 

équation  d'une  parallèle  à  la  droite  J. 
Ces  considérations  mènent  à  la  recherche  des  couples  de  droites 
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homologues  qui  sont  partagées  de  la  même  façon  par  leurs  points 
homologues.  11  est  clair,  si  l'on  envisage  un  pareil  couple,  que  les 
points  à  l'infini,  sur  chaque  droite  du  couple,  sont  homologues  ; 
or  il  n'y  a  à  l'infini  que  les  points  situés  sur  1'  ou  sur  J  qui  aient 
leurs  homologues  à  rîniîni  ;  il  suit  de  là  que  les  droites  cherchées 
sont,  dans  la  première  figure,  parallèles  à  J  et  dans  la  seconde  pa- 
rallèles à  r.  Pour  achever  de  les  déterminer,  il  faut  considérer 
deu^  points  de  la  parallèle  à  1' 

a^a?  +  ^3_;f4- Cj -H  c^  0 

et  chercher  le  paramètre  c  par  la  condition  que  la  dislance  de  ces 
points  soit  égale  à  celle  de  leurs  homologues,  ce  qui  donne  en  sup- 
posant les  coordonnées  rectangulaires, 


{X 


(^-_^-)=+  l^'^  +  '  +  V  _c,  +  c  +  a,^  ^ 


LaaiB'-l-Èa^r'-f  "3       "ji^'-l-ij/'-f-es 


OU,  en  simplifiant  et  tenant  compte  de  l'équation  de  la  droite  qui 
joint  les  deux  points 

+p[«2^  "3--{«3-^  +c,  +  c)-a,x  -Hj-^K^  +c,+c)j 


c^{nl+bl){x'^xj={a,b^~a,6,y{x'~xy+(a,b,~a,b,f{x'-xj 

=  (Ci+cï){x'~xy 

Le  facteur  (x'  —  x")~  disparaît  comme  cela  devait  être,  et  l'on  en 
tire  en  fonclioîi  des  seuls  coefficients  de  la  transiormation 


^--vm 


ce  qui  prouve  qu'îV  y  a  dans  chaque  figwe  deux  droiles  parallèles, 
équidistantes  de  l'homologue  de  la  droite  de  V infini  supposée  appar- 
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tenir  à  l'autre  figure,  telles  que  chacune  d'elles  et  son  homologue  sont 
partagées  identiquement  par  leurs  points  homalogues.  Ces  droites 
sont  toujours  réelles  puisque  la  quantité  sous  le  radical  est  essen- 
tiellement positive.  Leurs  équations  peuvent  s'écrire  dans  la  se- 
conde fisure 


et  si  l'on  y  substitue  à  la  place  de  x  et  g,  coordonnées  d'un  point 
delà  nouvelle  iigure,  leursvaleurs,  on  trouve  respectivement  pour 
leurs  homologues  les  droites 

C,x  +  C,7  +  Cj  rt  A  \/~p^  =  o 


Les  droites  de  ces  deux  couples  particuliers  seront  représentées 
par  E,  E'  et  F,  F'. 

On  peut  se  proposer  ensuite  de  rechercher  quels  sont  les  points 
du  plan  qui  sont  à  eux-mêmes  leur  homologue,  quelle  que  soit 
celle  des  deux  figures  dont  ils  soient  supposés  faire  partie.  Il 
est  clair  que,  pour  les  obtenir,  il  faut  faire  Xf  =x.^,  1/^  =  g, 
dans  les  formules  (8a),  de  telle  sorte  qu'ils  sont  donnés  par  les 
équations  simultanées 

jrK^-i-èjjr+Ca)  — %r  — i^  — C2  =  o  (83) 

Chacune  de  ces  équations,  considérée  isolément,  représente  une 
courbe  du  second  degré.  Les  coordonnées  des  points  cherchés  sont 
celles  de  leurs  points  communs.  On  verra  d'ailleurs  dans  la  théorie 
de  ces  courbes,  et  il  résulte  du  théorème  de  Bezout,  que  deux 
courbes  du  second  degré  se  coupent  en  quatre  points,  réels  ou  ima- 
ginaires conjugués  deux  à  deux,  distincts  ou  confondus,  iv  distance 
iinie  ou  à  l'infini.  11  semblerait  donc  qu'il  y  ait  quatre  points  répon- 
dant à  la  question;  mais  il  est  facile  de  voir  que  l'un  d'eux  est  une 
solution  étrangère. 

Les  équations  (82),  rendues  homogènes  (*),  peuvent  s'écrire  en 
effet  sous  la  forme  symétrique 
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^1  ^  Zi = ^'  (8A) 

et  si  l'on  y  fait,  pour  obtenir  les  coordonnées  des  points  doubles 
X,  ~  a;,,  y,  =  y.j,  z^  =■  z.-,,  elles  deviennent 


Les  coordonnées  des  points  cherchés  doivent  alors  satisfaire  à  la 
fois  les  équations  des  trois  courbes  du  second  degré  obtenues  en 
combinant  deux  à  deux  les  trois  rapports  (85). 

Les  deux  équations  (83),  rendues  homogènes,  s'obtiendraient  en 
combinant  successivement  les  deux  premiers  rapports  avec  le  troi- 
sième, d'où  il  résulte  qu'elles  seraient  satisfaites  toutes  les  deux 
par  le  point  dont  les  coordonnées  annulent  les  deux  termes  du 
troisième  rapport,  c'est-à-dire  sont  données  par  les  équations 

point  qui  n'est  autre  que  le  point  situé  sur  la  droite 

a.^x  +  h,^j +£33  =  0 
àl'infini,  si  les  coordonnées  sont  cartésiennes;  sur  un  côté  dutrian- 

eiactes  qu'autant  qu'un  doa  côtés  du  triangle  de  rdféi'enco  est  supposé  îi  l'infini.  D'uns 
[ason  généralo,  la  droite 

de  la  seconde  ligure  correspond  dans  la  premiÈre  au  côti 

du  triangle  de  référence,  de  même  que  les  droites 

correspondent  aux  côtés 

ire,  les  trois  cStés  du  triangle  sont  aupposôa  appartenir 

A,a;  +  A5r-4-A3î  =  o,      Bia-f-Baj-t-Jîsî  =  o,      Ci3;^.C2j-|-G,,î  =  o 
resp  on  dent  respectivement  dans  la  première. 
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gle  dfi  référence,  si  on  a  adopté  les  coordonnées  homogènes  les 
plus  générales. 

Il  est  clair  que, si  l'on  combinait  maintenant  le  premier  rapport 
avec  le  second,  on  obtiendrait  l'équation  d'une  troisième  courbe 
du  second  degré  dont  un  des  points  communs  avec  la  première 
serait  donné  par  les  équations 

tandis  qu'elle  aurait  avec  la  seconde  le  point  commun 

Ces  trois  courbes,  considérées  deux  à  deux,  ayant  un  point  d'in- 
tersection qui  n'est  pas  sur  la  troisième,  ne  peuvent  donc,  considé- 
rées simultanément,  avoir  plus  de  trois  points  communs,  réels  ou 
imaginaires.  Pour  l'aire  voir  qu'elles  les  ont  effectivement,  appelons 

-la  valeur  commune  des  rapports  (85),  il  vient  alors 


hb^+c,s      a^x  +  h^y-V 


«3^+  *3.r  +  (c3-p)s=o 

L'élimination  de  x,  y,  z  entre  ces  trois  équations  donne 
[a,  — p        h^  c^        j 

I»'     h  '  X-t\ 

équation  du  troisième  degré  on  p,  pour  chacune  des  racines  de 
laquelle  les  équations  (86)  se  réduisent  à  deux  qui,  étant  linéaires 
et  homogènes  en  x,  y,  z,  fourniront  les  coordonnées  du  point 
double  correspondant  ;  réelles  ou  imaginaires  en  même  temps  que 
p.  D'où  il  suit  que  ces  points  sont,  en  général,  au  nombre  de  trois  ; 
deux  d'entre  eux  sont  réels  ou  imaginaires  conjugués,  le  troisième 
est  nécessairement  réel. 
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La  droite  qui  joint  deux  de  ces  points  est  à  elle-même  son  ho- 
mologue dans  les  deux  figures,  puisque  l'homologue  d'une  droite 
s'obtient  en  joignant  les  homologues  de  deux  de  ses  points.  Elle 
est  donc  porteur  de  deux  divisions  homographiques  dont  les  points 
doubles  sont  les  points  considérés.  Réciproquement,  toute  droite 
double,  étant  à  elle-même  son  homologue  dans  les  deux  figures, 
est  porteur  de  deux  divisions  homographiques,  distinctes  en  général, 
et  admettant  par  conséquent  deux  points  doubles  :  la  droite  passe 
donc  par  deux  des  trois  points  précédemment  déterminés  et  il  n'y 
en  a  pas  d'autres. 

Il  est  facile  de  voir  que  la  recherche  des  trois  droites  doubles  se 
résout  par  la  même  équation  que  celle  des  trois  points  doubles.  On 
a  vu  en  effet  (§  Sg)  que  si  les  relations  entre  les  coordonnées  de 
deux  points  homologues  sont  les  relations  (84),  on  a  entre  celles  de 
deux  droites  homologues  les  suivantes  : 


Si  l'on  exprime  que  les  deux  droites  coïncident,  et  si  l'on  appelle 
-la  valeur  commune  des  trois  rapports,  il  vient 


Z.,w  +  [S,-p)c-h  £3^=0  (88) 

Ciï/+  CaC-|-{Cg— p)«i  =  o 

ce  qui  donne,  par  rélimination  de  ii,v,'iv,  l'équation  (87)  ;  de  telle 
sorte  que,  si- la  substitution  d'une  valeur  de  js  dans  les  équations  (86) 
donne  les  coordonnées  d'un  des  trois  points  doubles,  la  substitution 
de  la  même  valeur  dans  les  équations  (88)  fournit  celles  d'une  des 
trois  droites  doubles.  On  va  voir  que  cette  droite  est  le  côté  opposé 
au  point  double  correspondant  à  la  valeur  considérée  de  p,  dans  le 
triangle  dont  les  sommets  ei  les  côtés  sont  les  trois  points  et  les 
trois  droites.  11  suffit,  pour  s'en  assurer,  de  faire  voir  que,  si  l'on 
envisage  deux  valeurs  distinctes  de  p,  Pi  et  pj,  racines  de  l'équation  (87), 
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le  point  fourni  par  l'une  d'elles  est  sur  la  droite  correspondant  à 
l'autre;  car  alors,  pour  la  même  raison,  il  est  sur  la  droite  corres- 
pondant à  la  troisième  racine,  et  se  trouve,  par  conséquent,  dans 
le  triangle  des  points  doubles,  le  sommet  opposé  à  la  droite  corres- 
pondant à  la  même  racine  que  lui.  Multipliant  pour  cela  les  équa- 
tions (86),  dans  lesquelles  on  aura  remplacé  p  par  p^,  respectivement 
par  it,v,w,  faisant  leur  somme  et  retranchant  de  làles  équations  (88) 
dans  lesquelles  on  aura  remplace  p  par  p^  et  multipliées  de  même 
par  x,y,s,  il  vient,  en  supprimant  le  facteur  p,  —  pj,  différent  de 
zéro  par  hypothèse, 

■ce  qui  prouve  la  proposition  en  question. 

Le  cas  où  deux  racines  de  l'équation  (87)  seraient  égales  est  tout 
à  fait  particulier  et  sera  examiné  à  part.  Les  deux  cas  généraux 
sont  les  suivants  : 

1°  Les  trois  racines  de  l'équation  (87)  sont  réelles,  et,  par  suite, 
le  triangle  tout  entier  des  points  et  droites  doubles. 

a°  Deux  racines  sont  imaginaires  conjuguées,  et  la  troisième 
réelle  ;  alors  le  triangle  a  seulement  un  sommet  et  le  côté  opposé 
réels  ;  ceux  qui  correspondent  à  la  valeur  réelle  de  p.  Los  deux 
autres  sommets  imaginaires  conjugués  sont  sur  le  côté  réel,  de 
même  que  les  deux  autres  côtés  imaginaires  conjugués  se  coupent 
au  sommet  réel. 

Ces  deux  cas  vont  faire  séparément  l'objet  d'une  élude  spéciale. 

6i.  Premier  cas.  — Soient  PQ Rie  triangle  des  points  doubles 
(fig,  34),  etlJJsjlà;  i,,S^,i^  les  points  d'intersection  respectifs  des 
droites  I'  et  J  avec  les  côtés  du  triangle.  Dans  les  divisions  homo- 
■graphiques  dont  chacun  de  ces  côtés  est  porteur,  ces  points  corres- 
pondent respectivement  au  point  à  l'infini  pris  dans  l'une  ou  l'autre 
série  ;  ils  donnent  donc  lieu  sur  chacun  d'eux  à  un  segment  dont 
le  milieu  est  le  même  que  celui  des  points  doubles.  Les  droites 
V  et  J  déterminent  donc  sur  les  côtés  du  triangle  des  points  respec- 
tivement symétriques  par  rapport  aux  milieux  des  côtés.  Si  l'on 
veut,  maintenant,  sur  le  côté  QR  par  exemple,  les  homologues  KJ  et 
H,  du  point  milieu  0,  considéré  comme  appartenant  à  la  première 
où  à  la  seconde  figure,  il  suffira  (§  Sa}  de  construire  respectivement 
les  conjugués  harmoniques  des  points  lî  et  J,  par  rapport  aux 
points  doubles  Q  et  R.  D'ailleurs,  les  points  lî,!s,U  étant  en  ligne 

PicQïET,  Géom.  analyt.  1 0 


y  Google 


-  CHAPITRE  IV. 


droite,  le  point  KJ  et  les  analogues  Kâ,K;  sur  Jcs  deux  autres  côtés 
du  triangle  sont  tels  que  les  droites  qui  les  joignent  respectivement 
aux  sommets  opposés  du  triangle  sont  concourantes  (§  44}  en  un 


Fig.  34 


point  K',  De  même  les  droites  PHpOH^.RHg  sont  concourantes  en 
un  point  H.  On  verra  que  les  points  K'  et  H  sont  les  homologues  du 
point  de  concours  0  des  médianes  du  triangle  PQR,  suivant  qu'on  le 
considère  comme  appartenant  à  la  première  ou  à  la  seconde  figure, 

Théokème.  —  Le  produit  des  trois  rapports  anharmoniques,  formés 
respectivement  sur  chaque  côté  du  triangle  VQ^  par  deux  points  ho- 
mologues quelconques  et  les  deux  points  doubles  des  divisions  homo- 
graphiques  situées  sur  ce  côté,  est  égal  à  i'uniié. 

Le  choix  des  points  homologues  étant  en  effet  arbitraire,  on  peut 
sur  le  côté  QR,  par  exemple,  choisir  si  l'on  veut  le  point  J^,  et  le 

pointa  l'infini  ;  le  rapport  anharmonique  est  alors  y-p.  On  obtiendra 
de  même  par  une  permutation  sur  le  côte  RP  le  rapport  anhar- 
monique ■—,  et  enfin  sur    e  côté  PQ  le  rapport  anharmonique 
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JaP    I  A    -,  J.Q.J3.J3P       ,,,.„■,.  ,       ,     ■ 

~^.  Leur  produit  ■  p  l'p  r  /\  est  égal  a  1  unité  parce  que  les  trois 

points  J,  ,S^,is  sont  en  ligne  droite  (§  44)- 

La  transformation  homographique  est  déterminée  si  l'on  se  donne 
le  triangle  PQR  et  les  trois  rapports  anliarmoniques  X,,Xj,X3.11  suffit, 
pour  le  faire  voir,  de  démontrer  que  ces  données  permettront  de 
construire  l'homologue  m' d'un  point  m  arbitrairement  choisi  dans 
le  plan.  Joignons,  en  effet,  le  point  donné  m  au  sommet  P  du 
triangle  ;  puisque  le  point  P  est  un  point  double,  la  droite  homo- 
logue de  la  droite  niP  passera  également  par  le  point  P  ;  d'autre 
part,  tout  point  de  la  droite  QR  ajant  son  homologue  sur  ladite 
droite,  la  droite  mP  et  son  homologue  intercepteront  sur  la  droite 
QR  deux  points  a  et  a  homologues.  Il  suit  de  là  qu'elles  formeront 
avec  les  droites  PQ  et  PR  un  faisceau  dont  le  rapport  anharmo- 
nique  est  égal  à  X,  ;  ce  qui  permettra  de  construire  la  droite  homo- 
logue de  la  droite  mP.  On  aurait  de  même,  au  moyen  des  rapports 
anharmoniques  X^  et  X3  les  homologues  des  droites  mQ  et  mR.  Les 
trois  droites  ainsi  déterminées  devant  passer  par  le  point  m' cherché, 
seront  concourantes  et  détermineront  ce  point.  La  construction  cor- 
rélative donnera  la  droite  homologue  d'une  droite  donnée  et  on 
peut  alors  énoncer  les  deux  théorèmes  suivants  : 

Lorsque  le  produit  de  trois  rapports  anharmoniques  est  égal  à 
l'unité,  les  trots  droites  obtenues  enjoignantun  point  arbitrairement 
choisi  dans  le  plan  aux  trois  sommets  d'un  triangle,  et  traçant  par 
chaque  sommet  la  droite  qui  forme  avec  les  deux  côtés  du  triangle 
issus  de  ce  sommet  et  la  droite  qui  le  joint  au  point  fixe  un  faisceau 
dont  le  rapport  anharmonique  est  un  des  rapports  donnés,  ces  trois 
droites  sont  concourantes. 

Lorsque  le  produit  de  trois  rapports  anharmoniques  est  égal  à 
l'unité,  les  trois  points  obtenu^  en  prenant  les  points  d'intersection 
des  côtés  d'un  triangle  avec  une  droite  fixe,  et  construisant  sur  chaque 
côté  du  triangle  le  point  qui,  avec  les  sommets  du  triangle  et  le  point 
de  la  droite  fixe  situé  sur  ce  côté,  forme  un  rapport  anharmonique 
égal  à  l'un  des  rapports  donnés,  ces  trois  points  sont  en  ligne  droite. 
Le  calcul  permet  de  vérifier  facilement  ces  théorèmes.  Si  l'on 
prend  en  effet  pour  triangle  de  référence  le  triangle  PQR,  et  si 
.l'on  appelle  cr,,//,, 2,  les  coordonnées  homogènes  d'un  point,  la  droite 
qui  joint  ce  point  au  point  R  a  pour  équation 
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Une  droite  quelconque,  passant  par  le  point  R,  et  dont  l'équîition 
serait 

l'orme  avec  la  précédente  et  les  côtés  RP,RO  du  triangle  un  faisceau 
dont  le  rapport  anharmonique  est  (§  45) 


d'où  l'on  tire 

I 
et  l'équation  de  la  seconde  droite  devient  alors 

Xj;X  —  X,J==:0  (89) 

On  aurait  de  même,  pour  les  deux  droites,  issues  respectivement 
des  points  Q  et  R  et  correspondant  aux  rapports  anharmoniqucs 
Xj  et  7.3,  les  équations 

\x,z-z,x=o  {89) 

Les  trois  dernières  droites  seront  concourantes  si  l'on  a 

ou,  en  supprimant  le  facteur  x^ij^s^  qui  n'est  pas  nul  en  général 


ce  qui  est  l'hypothèse. 

Comme  cas  particulier,  si  l'on  fait  ).,  =  /,,>==—  1  et  par  suite,  'f.-^  —  i 
on  a  le  théorème  suivant  : 

Si  l'on  joint  un  pointM  à  detix  sommets  P  et  Q  d'un  triangle  PQB, 
les  deux  droites  M'P,  M'Q  respectivement  conjuguées  harmoniques  des 
précédentes  par  rapport  aux  côtés  du  triangle,  se  coupent  en  un  point 
M'  de  la  droite  MR  qui  joint  le  'point  dominé  an  troisième  sommet  du 
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En  permutant  les  trois  sommets  du  triangle  et  répétant  la  même 
construction,  on  obtient  une  figure  analogue  à  celle  qui  est  formée 
par  le  triangle  et  ses  trois  couples  de  bissectrices.  Le  théorème  re- 
latif aux  points  de  concours  de  ces  trois  couples  de  droites  n'est 
qu'un  cas  particulier  du  précédent,  qui  peut,  à  son  tour,  s'en 
déduire  par  la  perspective  :  deux  droites  et  leurs  bissectrices  se 
projettent  en  efTet  suivant  un  faisceau  harmonique. 

Si  l'on  résout  les  équations  {89)  par  rapport  à  ^,y,s,  coordonnées 
du  point  homologue  du  point  donné,  l'on  voit  qu'en  prenant  pour 
triangle  de  référence  le  triangle  des  points  et  des  droites  doubles, 
les  équations  générales  (84)  qui  définissent  la  correspondance  homo- 
graphique  prennent  la  forme  simple 

a,  b,  c  étant  trois  constantes  qui  déterminent  les  trois  rapports  anhar- 
raoniques  \,X^,\  par  les  relations 


et  l'équation  du  troisième  degré  (87)  est  alors  résolue  par  les  racines 
a,  h,  c;  ce  qui  n'a  rien  d'étonnant,  puisque  les  points  doubles  sont 
connus. 

Si  l'on  applique  la  construction  du  point  homologue  d'un  point 
donné,  indiquée  par  le  premier  des  deux  théorèmes  énoncés  plus 
haut,  au  point  de  rencontre  0  des  médianes  du  triangle  PQR,  on 
obtient  le  point  K'  ou  le  point  H,  suivant  que  le  point  0  est  con- 
sidéré comme  appartenant  à  la  première  ou  à  la  seconde  figure. 

Il  suit,  de  ce  qui  précède,  que  la  transformation  homographiquo 
exige,  pour  être  déterminée,  la  connaissance  de  huit  éléments  qui 
sont  les  six  coordonnées  des  points  P,Q,R;  et  les  trois  rapports 
anharmoniques).,,>.a,>.3  dont  deux  seulement  sontdistincts,  puisque 
leur  produit  est  égal  à  l'unité,  ou  bien  les  rapports  des  trois  cons- 
tantes a,b,c.  Cela  est  d'accord  avec  le  nombre  des  indéterminées 
qui  figurent  dans  les  équations  générales  (84),  lequel  est  égal  à  neuf 
en  apparence,  mais  se  réduit  à  huit  si  l'on  remarque  que  l'on  peut 
multiplier  les  trois  rapports  par  un  même  nombre,  tel  que  l'un 
des  neuf  coefficients  prenne  une  valeur  donnée. 
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62.  Second  cas.  —  Considérons  maintenant  le  cas  où  deux  des 
racines  de  l'cqualion  du  troisième  degré  (87)  sont  imaginaires  conju- 
guées. A  ces  deux  valeurs  de  \  correspondent  deux  points  imagi- 
naires conjugués  Q  et  R;  mais,  comme  on  sait,  la  droite  QR  est  réelle. 
On  peut  encore  dire,  si  l'on  considère  cette  équation  comme  déter- 
minant les  coordonnées  des  droites  doubles,  qu'aux  deux  yaleiirs 
imaginaires  de  X  correspondent  deux  côtés  PQ,  PR  du  triangle  qui 
sont  imaginaires  conjugués,  mais  dont  le  point  d'intersection  P 
est  réel.  Ainsi  le  triangle  PQR  a  un  sommet  P  et  le  côté  opposé 
QR  réels.  A  toute  droite  passant  par  le  point  P  correspond  une 
autre  droite  passant  par  le  même  point,  ce  qui  détermine  deux 
faisceaux  homographiques  ayant  leur  sommet  en  P  ;  à  tout  point 
situé  sur  ie  côté  QR  correspond  un  point  situé  sur  la  même  droite, 
ce  qui  donne  lieu  sur  cette  droite  à  deux  divisions  homographiques 
que  l'on  obtient  également  en  considérant  les  couples  de  points 
d'intersection  de  cette  droite  avec  les  faisceaux  homographiques 
ayant  leur  sommet  en  P.  Les  points  Q  et  R  étant  imEiginaires,  les 
points  doubles  de  ces  divisions  homographiques  sont  imaginaires; 
il  existe  donc  un  point  du  plan  d'où  Ton  voit  sous  un  angle  cons- 
tant les  extrémités  du  segment  formé  par  deux  points  homologues. 
Si,  pour  déterminer  la  transformation,  on  se  donne,  outre  le  point 
P  et  la  droite  QR,  le  sommet  S  et  la  valeur  constante  de  cet  angle, 
cela  fera  en  tout  sept  conditions  ;  il  en  manquera  une  pour  que  la 
transformation  soit  complètement  déterminée.  On  pourra,  pour 
achever  de  la  déterminer,  se  donner  par  exemple  un  couple  de 
points  homologues  a  et  a  :  mais  comme  les  substitutions  dans  les 
équations  (82)  des  coordonnées  {x^,  y^,  {x^,  y.^  des  deux  points 
donne  lieu  à  deux  relations,  on  en  aura  maintenant  une  de  trop; 
et  en  effet  les  droites  Pw,  Va'  étant  homologues  déterminent  sur 
la  droite  QR  deux  points  b  et  b'  qui  sont  homologues  et  qui  par 
conséquent  doivent  être  vus  du  point  S  sous  l'angle  donné.  Défi- 
nitivement, une  façon  simple  de  définir  la  transformation  homo- 
graphique  est  la  suivante.  On  donne  le  point  double  P,  la  droite 
double  QR,  le  sommet  S  des  deux  divisions  homographiques  situées 
sur  QR  et  un  couple  de  points  homologues.  L'angle  constant  s'en 
déduit  comme  il  vient  d'être  dit.  Si  l'on  veut  alors  construire  l'ho- 
mologue c  d'un  point  donné  c,  on  joindra  Pc  qui  coupera  QR  en 
un  point  d  dont  l'homologue  d'  sur  QR,  qui  se  construira  par  l'an- 
gle constant,  donnera  une  droite  Prf  passant  par  le  point  cherché  ; 
on  joindra  de  même  ac  qui  coupera  QR  en  un  point  e  dont  l'ho- 
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mologue  e'  donnera  une  seconde  droite  dé  qui  achèvera  de  déter- 
miner le  point  cherché. 

63.  —  Tels  sont  les  deux  cas  généraux  de  la  transformation 
homographique  ;  dans  l'un  et  l'autre  on  peut  chercher  à  la  déter- 
miner par  un  nombre  suffisant  de  couples  de  points  homologues. 
Ce  nombre  est  évidemment  égal  à  quatre  puisque  chaque  couple 
fournît  deux  relations  pour  déterminer  les  rapports  des  neuf  coef- 
ficients des  équations  (84).  On  voit  ainsi  quOj  ces  équations  étant 
linéaires  par  rapport  aux  coefficients,  la  transformation  sera  par 
là  déterminée  d'une  façon  unique.  Quant  à  la  solution  géométri- 
que du  problème,  elle  est  la  suivante  :  soient  a,  b,  c,  d,  quatre 
points  de  la  première  figure,  et  a',  b',  c',  d',  leurs  homologues  dans 
la  seconde.  Pour  construire  l'homologue  é  d'un  point  e  arbitrai- 
rement choisi  dans  la  première  figure,  on  remarquera  que,  les 
faisceaux  [ab,  ac,  ad,  ae)  et  {db' ,  a'c' ,  a'd',  dé)  ayant  le  même  rap- 
port anharmonique,  le  point  cherché  sera  sur  la  droite  dé  qui 
détermine  avec  les  trois  droites  db' ,  dé,  dd',  un  faisceau  dont  le 
rapport  anharmonique  est  connu.  La  considération  des  faisceaux 
{ba,  hc,  bd,  be)ei{b'd,b'é,  b'd',  b'é)  fournira  de  même  une  seconde 
droite  passant  par  le  point  cherché.  Cette  construction  exige  que, 
parmi  les  quatre  points  donnés,  il  n'y  en  ait  pas  trois  en  ligne  droite. 

La  construction  corrélative  fournirait  la  droite  homologue  d'une 
droite  donnée,  lorsqu'on  connaît  quatre  couples  de  droites  homo- 
logues. 

Dans  l'un  et  dans  l'autre  cas  la  recherche  du  triangle  PQR,  qui 
dépend  d'une  équation  du  troisième  degré,  ne  peutévidemment 
se  faire,  comme  tous  les  problèmes  résolus  d'après  la  théorie  de 
la  ligne  droite,  à  l'aide  de  la  règle  seule;  on  la  trouvera  comme 
application  de  la  recherche  des  points  communs  à  deux  courbes 
du  second  degré. 

C'est  ici  le  lieu  d'observer  que,  si  l'on  fait  une  transformation 
de  coordonnées  homogènes  en  substituant  à  l'ancien  un  nouveau 
triangle  de  référence,  les  calculs  ne  diffèrent  pas  de  ceux  aux- 
quels donne  lieu  une  transformation  homographique  ;  l'une  ou 
l'autre  opération  se  traduit  par  une  substitution  linéaire.  Si  en 
effet 

X  =  a,x+  è^+CjZ— o 

Z  =  a^x  4-  hgj  H-  CjZ  =  o 
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sont,  par  rapport  à  l'ancien  triangle  de  référence,  les  équations 
des  trois  droites  qui  sont  les  côtés  du  nouveau,  il  est  clair  qu'il 
existe  entre  les  nouvelles  coordonnées  x^,  y^,  z^  d'un  point  et  les 
anciennes,  les  relations 


Si  maintenant  l'on  veut  rechercher  quelle  sera  dans  le  nouveau 
système  l'équation  d'une  droite  donnée  par  son  équation  dans  l'an- 
cien, savoir 

UiX  +  v,j  -t  w^z  =  o 

on  a  vu  (§  48)  que  si  l'on  veut  mettre  cette  équation  sous  la  forme 

les  valeurs  proportionnelles  de  u^,  v^,  w^  sont  données  par  les  rela- 
tions (70)  qui  peuvent  s'écrire 


dans  lesquelles  A,,  B,,  C,,  désignent  les  mineurs  des  éléments 

correspondants  dans  le  déterminant,  module  de  la  substitution. 
Ainsi,  dans  la  transformation  la  plus  générale  de  coordonnées 
homogènes,  comme  dans  la  transformation  homographique,  les 
coordonnées  d'un  point  et  celles  d'une  droite  subissent  des  substi- 
tutions inverses.  Les  deux  opérations  ne  diffèrent  qu'en  ce  que, 
dans  la  première,  c'est  le  triangle  de  référence  qui  est  changé,  la 
figure  restant  la  même  ;  tandis  que  dans  la  seconde  la  figure  est 
transformée,  et  le  triangle  de  référence  subsiste.  On  peut  encore 
dire  que,  par  la  transformation  de  coordonnées,  les  différentes 
lignes  d'une  figure  prennent  de  nouvelles  équations  qui  sont,  dans 
l'ancien  système,  celles  de  lignes  transformées  homographiques 
des  premières, 

11  suit  de  là  que,  lorsque  deux  figures  sont  homographiques,  si 
l'on  déplace  l'une  d'elles  dans  le  plan  d'une  façon  quelconque, 
l'homographie  subsiste,  car  si  l'on  suppose  qu'elle  ait  entraîné  les 
axes  de  coordonnées,  il  faudra,  pour  les  ramener  à  leur  ancienne 
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position  et  avoir  la  nouvelle  équation  de  la  figure  déplacée,  faire 
une  substitution  linéaire.  Elle  demeure  donc  dans  son  déplace- 
ment homographi(jue  à  elle-même,  comme  c'était  d'ailleurs  évi- 
dent puisque  ses  pointa  se  correspondent  un  à  un,  et  qu'à  des  points 
en  ligne  droite  correspondent  des  points  en  ligne  droite  (§  5^). 

64.  Cas  particuliers.  —  Comme  transition  de  l'un  à  l'autre 
des  deux  cas  généraux  de  la  transformation  homographique,  il 
y  a  lieu  d'examiner  celui  où  deux  des  racines  de  l'équation  du 
troisième  degré  (87)  deviennent  égales.  Il  arrive  alors  que  deux 
des  trois  sommets  du  triangle  PQR  sont  confondus,  et  par  suite 
deux  des  trois  côtés  du  triangle.  Il  est  évident  par  continuité  que 
les  deux  côtés  qui  se  confondent  sont  ceux  qui  sont  opposés  aux 
deux  sommets  qui  viennent  à  coïncider;  maison  peut  s'en  rendre 
compte  parle  calcul.  Si  l'on  suppose,  en  effet,  que  l'on  ait  d'abord 
pris  pour  axes  de  coordonnées  cartésiennes,  pour  l'axe  OX  par 
exemple,  un  des  trois  côtés  du  triangle  des  points  doubles  encore 
supposés  distincts,  et  l'axe  OY  quelconque,  il  faudra,  si  l'on  fait 
yj  =  o  dans  les  formules  (8a)  obtenir  ï/,  =  o  puisque  le  point  corres- 
pondant à  un  point  de  l'axe  OX  est  aussi  sur  cet  axe.  Elles  se  ré- 
duisent donc  à 


L'équation  du  troisième  degré  (87}  se  réduit  elle-même  ù 


(s,-p)[(«.~p)(s-?)-'>.^.]= 


et  l'on  en  conclut  la  racine  ç  —  à.j.  C'est  celle  qui  correspond  à 
l'axe  OX,  comme  on  le  vérifie  en  la  substituant  dans  les  équa- 
tions (88)  qui,  pour  cette  valeur  de  p,  doonentî/  =  o,  w=:o.  Le 
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point  double  corresiiondant  est  fourni  par  la  première  et  la  troi- 
sième des  équations  (86)  et  sera,  en  général,  un  point  déterminé 
du  plan.  Les  deux  autres  racines  fournissent  deux  droites  passant 
par  ce  point  (§  60),  et  les  deux;  points  doubles  correspondants  sont 
sur  l'axe  OX,  la  seconde  des  équations  (86)  se  réduisant  à  y^=o.  Si 
l'on  vient  à  supposer  que  ces  deux  racines  sont  égales,  les  deux 
dernières  droites  ont  mêmes  coordonnées  ;  elles  se  confondent  : 
il  en  est  de  même  des  deux  derniers  points  doubles  qui  leur  cor- 
respondent. 
Cette  hypothèse  se  traduit  par  la  condition 

{o,-c.)'  +  /,a,c,  =  o  (9,) 

La  transformation  subsiste,  seulement  c'est  une  transformation 
particulière  qui  ne  dépend  plus  que  de  sept  indéterminées  au  lieu 
de  huit,  puisqu'il  y  a  une  relation  entre  les  coefficients.  Ici,  ces 
sept  indéterminées  sont  la  droite  double  qui  a  été  prise  pour 
axe  OX,  dont  la  connaissance  équivaut  à  deux  conditions,  et  les 
cinq  rapports  des  coefficients  des  équations  (90),  coefficients  dont 
le  nombre  se  réduit  à  six  en  vertu  de  la  relation  (91). 

65.    Figures  homologiques.  —    Si    dans  la    première   des 
équations  (90)  on  fait  ^^  =  0,  on  obtient  l'équation 


qui  définit  les  deux  divisions  homographiques  situées  sur  l'axe  OX, 
Leurs  points  doubles,  dépendent  de  l'équalion 

et  viennent  à  coïncider  si  l'on  fait  l'hypothèse  (91},  comme  cela 
doit  être.  Le  cas  qui  vient  d'être  examine  devient  spécialement 
intéressant,  si  on  le  particularise  encore  en  supposant  que  les 
points  doubles  de  ces  deux  divisions  homographiqucs  sont  indé- 
terminés, ou,  ce  qui  revient  au  même,  que  les  deux  divisions 
sont  identiques  (§  Sa).  Il  faudra  qu'on  ait  pour  cela 
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ce  qui  ne  fait  qu'ajouter  deux  conditions  à  la  condition  [91)  qui  en 
est  une  conséquence,  et  fait  voir  que  dans  ce  cas  la  transformation 
ne  dépendra  plus  que  de  cinq  indéterminées.  Les  deux  racines  de 
l'équation  en  p,  racines  différentes  de  é^,  demeurent  égales  et  ont 
«ne  valeur  parfaitement  déterminée,  ce  qui  se  voit  en  tenant 
compte  des  hypothèses  dans  l'équation 

(■>,-f){«,-p)-v.-'>  (9^) 

mais  à  cette  racine  double  correspond  une  infinité  de  points  dou- 
bles sur  l'axe  OX,  et  une  infinité  de  droites  doubles  concourant  au 
point  double  donné  par  la  racine  f  =  b^.  Il  n'y  a  plus  à  proprement 
parler  de  triangle,  mais  une  droite  et  un  point.  On  obtient  les 
coordonnées  de  la  droite  en  donnant  à  p  dans  les  équations  (88)  la 
valeur  de  la  racine  simple,  et  celles  du  point  en  donnant  à  p  la 
même  yaieur  dans  les  équations  (86).  Ces  mêmes  équations,  dans 
lesquelles  on  donne  à  p  la  valeur  de  la  racine  double,  se  réduisent 
à  une  qui  représente  le  lieu  des  points  doubles  correspondants, 
c'est-à-dire  la  droite  double.  On  peut  donc  dire  encore  que  les 
coordonnées  du  point  double  et  l'équation  de  la  droite  double 
s'obtiennent  respectivement  en  remplaçant  p  par  la  valeur  de  la 
racine  simple  et  par  celle  de  la  racine  double  dans  les  équa- 
tions (86).  Ainsi  dans  le  cas  des  axes  qui  ont  été  choisis,  et  avec  les 
hypothèses  faites,  les  équations  (86)  se  réduisant  à 

(«i-f)^+V  =0 

*37  +  («.-p)  =  o 

si  l'on  y  remplace  p  par  la  racine  simple  6^,  la  seconde  équation 
devient  identique  et  les  deux  autres  donnent  pour  les  coordonnées 
du  point  double 

b,  h.,- a. 


"h 


r^ 


Si  au  contraire  l'on  y  remplace  p  par  la  racine  double  de  l'équa- 
lion  (92)  qui,  en  tenant  compte  des  hypothèses  est  p=;a,,  la  seconde 
équation  donne  pour  la  droite  double  y— o,  c'est-à-dire  l'axe  OX 
et  les  deux  autres  sont  identiquement  satisfaites. 
On  dit  alors  que  les  figures  sont  homologigues ;  la  droite  double 
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est  l'axe  d'homologie  et  le  point  double  est  le  centre  d'homologie. 
Les  théorèmes  qui  vont  être  démontrés  expliquent  tout  l'intérêt 
de  celte  transformation. 

Tout  d'abord,  on  peut  se  demander  quelles  sont  les  trois  rehi- 
tioQS  qui  lient  les  coefficients  de  la  transformation  homographiqiie 
générale,  les  axes  étant  quelconques,  lorsque  la  transformation 
devient  bomologique  :  elles  s'obtiennent  sans  difficulté.  Si  l'on 
veut  en  effet  que,  pour  une  racine  p  de  l'équation  {87),  les  coor- 
données du  point  double  correspondant  deviennent  indéterminées, 
il  faut  que  ces  trois  équations  qui,  dans  le  cas  général,  pour  celte 
valeur  de  p,  se  réduisent  à  deux,  se  réduisent  maintenant  à  une 
seule.  On  devra  donc  avoir 


Ces  quatre  équations  n'en  font  que  trois  distinctes  :  en  effet,  en 
vertu  des  deux  premières,  l'équation  (87)  est  nécessairement  satis- 
faite pour  la  valeur  considérée  de  p,  puisque,  pour  cette  valeur, 
tous  les  mineurs  correspondants  aux  éléments  de  la  troisième 
ligne  du  déterminant  (87)  sont  nuls  ;  00  peut  en  dire  autant  des 
deux  dernières,  eu  égard  aux  éléments  de  la  première  ligne  du 
déterminant;  donc  une  des  deux  dernières  rentre  dans  les  deux 
premières.  Pour  obtenir  effectivement  ces  trois  conditions,  indé- 
pendamment de  p,  on  tire  des  deux  premières 

les  deux  autres  donnent  de  mémo 

On  aurait  encore,  au  moyen  des  rapports  évidents 
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les  conditions 


a^b, 


cl  les  trois  conditions  distinctes  qui  définissent  l'homologie  peu- 
vent s'écrire  symétriquement 


(93) 

La  valeur  commune  des  trois  premiers  rapports  est  celle  de  p  ; 
c'est  une  racine  double  de  l'ccfuation  [87),  car,  si  on  la  dérive  par 
rapport  à  p,  il  vient 

\h^  —  a       c,       I      !«!  —  p       il       [      k'i  —  P       ^'1        I 


équation  satisfaite  pour  la  \alcur  considérée  de  p,  puisque  chacun 
des  mineurs  du  premier  membre  est  identiquement  nul. 

Théorème.  —  Lorsque  deux  figures  sont  /lomologiques,  deux 
droites  homologues  concourent  sur  l'axe  d'homologie,  et  deux  points 
homologues  sont  en  ligne  droite  avec  le  centre  d'homologie. 

La  première  partie  du  théorème  est  évidente  si  l'on  remarque 
que  tout  point  de  l'axe  d'homologie  est  à  lui-même  son  homolo- 
gue :  quant  à  la  seconde,  il  suffit  d'observer  que  toute  droite  pas- 
sant par  le  centre  d'homologie  est  à  elle-même  son  homologue  et 
que,  par  conséquent,  la  droite  qui  Joint  un  point  donné  au  centre 
d'homologie  étant  à  elle-même  son  homologue,  l'homologue  du 
point  sera  sur  cette  droite. 

Pour  vérifier  ce  théorème  par  le  calcul,  il  faut  chercher  l'équa- 
tion de  l'axe  d'homologie  et  les  coordonnées  du  centre  d'homolo- 
gie. Si  l'on  remplace  p  par  la  valeur  ra,  —  -~  dans  la  première 
des  équations  (86),  on  trouve  pour  l'axe  d'homologie 


Pour  que  la  droite 


X  +  y/  4-  ÎO  =:  o 
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et  son   homologue    concourent  sur  l'axe  d'homologie,  oh  devra 
donc  avoir,  quels  que  soient  tt,  v,  w 


[«/, 


condition  qui  est  satisfaite,  comme  on  le  voit  en  ordonnant  le 
déterminant  par  rapport  aux  puissances  et  produits  de  u,  v,  w  et 
remarquant  que  tous  les  coefficients  sont  nuls,  eu  égard  aux  con- 
ditions (93). 

On  obtient  de  même  les  coordonnées  homogènes 


"h^i 


du  centre  d'homologie  en  remplaçant  p  par  sa  valeur  dans  la  pre- 
mière équation  (88),  ce  qui  donne  son  équation  tangentielle  dont 
]es  coefficients  sont  les  coordonnées  cherchées,  et  l'on  vérifie  que 
l'on  a 

\a.b,  a.K  a,K  1 


^hy- 


'.Kj^ 


^hy- 


quels  que  soient  a;,  y,  z. 

COROUAIKE  !.  —  Les  deux  droites  qui  correspondent  dans  chaque 
figure  à  une  même  droite  donnée,  supposée  appartenir  successi- 
vement à  l'une  ou  à  l'autre  figure,  concourent  avec  la  droite  don- 
née sur  l'axe  d'homologie, 

CoBOtiAiiiE  II.  —  En  particulier,  les  deux  droites  homologues 
dans  chaque  figure  de  la  droite  de  l'infini  supposée  appartenir  à 
l'autre  sont  parallèles  à  l'axe  d'homologie. 

Ces  deux  droites  ont  pour  équations  (§  60) 


P  =  i,- 
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on  en  conclut 


C,_<ï, 
C~b^ 

ce  qui  prouve  d'une  autre  façon  la  proposition  énoncée. 

CoHoiuiHE  III.  —  Les  deux  points  qui  correspondent  dans  cha- 
que figure  à  un  même  point,  supposé  appartenir  successivement 
à  l'une  ou  à  l'autre  figure,  sont  en  ligne  droite  avec  le  point 
donné  et  le  centre  d'homologie. 

66.  — Des  théorèmes  qui  précèdent  résulte  la  définition  géomé- 
trique la  plus  nette  de  la  transformation  homologique.  Si  l'on  con- 
sidère en  effet  une  droite  quelconque,  passant  par  le  centre  d'ho- 
mologie, on  a  vu  qu'elle  est  à  elle-même  son  homologue  :  elle  est 
donc  porteur  de   deux  divisions  homographiques  dont  les  points 


Fig.  35 

doubles,  réels,  sont  évidemment  le  centre  d'homologie  P  (fig.  33) 
et  le  point  d'intersection  k  de  la  droite  avec  l'axe  d'homologie  QR. 
Le  rapport  anharmonique  X  formé  par  deux  points  homologues 
quelconques  a,  a,  et  les  points  doubles  est  égal  à 

Prt       ka 
iV  ■    ka 
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11  est  le  même  pour  toute  autre  droite  Phb'  issue  du  centre  d'ho- 
mologie,  puisque  les  droites  homologues  ai,  a'i' et  l'axe  d'homo- 
iogie  coucoureiit  en  d.  On  voit  donc  que  pour  obtenir  l'homo- 
logue «'  dn  point  -variable  a  de  l'une  des  figures,  on  joindra  a 
au  point  fixe  P  par  une  droite,  dont  on  cherchera  le  point  d'inter- 
section k  avec  la  droite  fixe  QR,  et  le  point  cherché  formera  avec 
les  trois  premiers  a,P,i  un  rapport  anharmonique  donné  X.  La 
transformation  dépend  comme  on  sait  de  cinq  indéterminées  (§  65)  ; 
ce  sont,  si  l'on  veut,  le  centre  et  l'axe  d'homologie,  qui  comptent 
chacun  pour  deux,  et  le  rapport  anharmonique  X, 

On  pourra  encore,  si  l'on  veut,  remplacer  le  rapport  anharmo- 
nique X  par  deux  points  homologues  a,  a.  Cela  revient  évidemment 
au  môme  puisque  l'une  des  données  peut  se  déduire  de  l'autre. 
Mais  si  la  première  est  théorique  et  fournit  une  définition  lumi- 
nense  de  la  transformation  homologique,  la  seconde  donne  une 
construction  immédiate  du  point  homologue  b'  d'un  point  donné  è, 
sans  renvoyer  à  celle  du  quatrième  point  d'un  rapport  anharmo- 
nique. On  joindra  pour  cela  les  points  «  et  è  par  une  droite  qui 
coupera  l'axe  en  un  point  d  qui  sera  à  lui-même  son  homologue.  La 
droite  da'  sera  alors  l'homologue  de  la  droite  aà  et  coupera  la  droite 
Pô  au  point  b'  cherche.  Cette  construction,  appliquée  à  un  point 
pris  à  l'infini  dans  l'nne  ou  l'autre  figure,  donnera  les  droites  J  et  1'. 

La  droite  J,  par  exemple,  s'ot)Uendra  en  menant  par  a'  une 
droite  quelconque  ea\  joignant  ea  et  prenant  le  point  d'intersec- 
tion/de  cette  droite  avec  la  parallèle  menée  par  le  point  P  à  ea'. 
Le  point  ainsi  déterminé  appartient  à  la  droite  J,  qui  est  d'ailleurs 
(§  65)  parallèle  à  l'axe  d'homologie. 

Si  l'on  suppose  le  point  a  à  l'infini,  a  est  sur  la  droite  J  ;  celle-ci 
étant  parallèle  à  l'axe,  on  voit  qu'on  aurait  pu  substituer  à  la 
donnée  du  couple  aa'  celle  de  l'une  des  droites  J  et  F. 

Quoi  qu'il  en  soit,  la  figure  donne 

D'où  l'on  conclut 

lh'  =  Pf 

ce  qui  fait  voir  que  le.^  distances  du  centre  d'homologie  aux  droites  J 
et  y  sont  respectivement  égales  aux  distances  de  taxe  d'homologie 
aux  droites  VetJ. 


y  Google 


TRANSFORMATION   IIOMOGKAPIIIQUE   DES   FIGUilES  PLANES.  161 

De  ce  que  l'axe  d'homologie  représente  les  droites  E  et  E'  con- 
fondues, il  résulte  (§  60)  que  les  symétriques  de  cet  axe  par  rapport 
à  J  et  à  r  sont  les  droites  F  et  F',  non  coïncidenteSj  qui  sont  parta- 
gées de  la  même  façon  par  leurs  points  homologues  ;  et  le  théorème 
qui  yient  d'être  énoncé  prouve  que  ces  symétriques  sont  à  égale 
distance  de  part  et  d'autre  du  centre  d'homologie.  Comme  d'ail- 
Icnrs  les  droites  qui  joignent  deux  points  homologues  passent  par 
le  centre  d'homologie,  il  est  nécessaire  que  les  divisions  identiques 
qu'elles  portent  aient  des  sens  inverses. 

On  pourrait  encore  déterminer  la  transformation  par  trois  couples 
ad,  bb',  ce  de  points  homologues,  les  deux  premiers  équivalant 
chacun  à  deux  conditions  et  le  troisième  à  une  seule,  puisque  les 
droites  aa  et  bh'  déterminent  le  point  P,  et  que  la  droite  ce  doit 
passer  par  ce  point.  On  voit  qu'alors  les  trois  points  d'intersection 
des  couples  de  droites  homologues  [ab,  a'b'),  [bc,  b'c'),  [ca,  c'a)  sont 
en  ligne  droite  sur  l'axe  d'homologie,  et  l'on  en  conclut  les  théo- 
rèmes suivants  : 

Quand  les  sommets  de  deux  triangles  se  correspondent  de  façon  que 
les  droites  qui  joignent  deux  sommets  correspondants  soient  concou- 
rantes, les  points  d'intersection  de  deux  côtés  correspondants  sont  en 
ligne  droite. 

Et  réciproquement,  quand  les  côtés  de  deux  triangles  se  corres- 
pondent de  façon  que  les  points  d'intersection  de  deu^  côtés  corres- 
pondants soient  en  ligne  droite,  les  droites  qui  joignent  deux  sommets 
correspondants  sont  concouTantes. 

Les  deux  triangles  sont  alors  deux  figures  homologiques. 

67.  Théorème.  —  Quand  deux  figures,  situées  dans  un  même  pian, 
sont  homographiques ,  on  peut  totijours  par  un  déplacement  conve- 
nable de  l'une  d'elles  les  amener  à  être  homologiques. 

Le  déplacement  d'une  figure  dans  le  plan  dépend  de  trois  indé- 
terminées qui  sont,  par  exemple^  les  coordonnées  de  la  nouyelle 
origine,  et  l'angle  dont  il  a  fallu  faire  tourner  les  axes  de  coor- 
données, dont  l'inclinaison  mutuelle  n'a  d'ailleurs  pas  changé. 
L'on  conçoit  donc,  qu'étant  données  deux  figures  homographiques, 
on  puisse  déplacer  l'une  d'elles  et  disposer  de  ces  trois  arbitraires 
de  telle  façon  que  les  trois  conditions  (g3)  soient  satisfaites. 

11  est  facile  de  voir  géométriquement  quelle  rotation  et  quelle 
translation  il  faut  faire  subir  à  la  figure  qui  se  déplace.  Puisqu'en 
eiîet  dans  deux  figures  homologiques  la  droite  I'  et  la  droite  J  sont 

PiOQuET,  Géom.  analyl.  1 1 
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parallèles,  la  rofalîon  sera  déterminée  par  là;  et  il  faudra  faire 
tourner  l'une  des  figures  jusqu'à  rendre  ces  deux  droites  parallèles. 
Ou  a  vu  (§  63)  que,  dans  ce  déplacement,  les  droites  et  les  points 
homolof^ues  restent  homolog'ucs,  la  droite  I'  de  la  seconde  figure 
sera  donc  encore  dans  sa  nouvelle  position,  l'homologue  de  la 
droite  de  l'infini  dans  la  première  ;  de  même  que  la  droite  de 
l'infini  de  la  seconde  figure,  qui  reste  à  l'infini  pendant  tout  le 
déplacement,  ne  cesse  pas  d'avoir  pour  homologue  la  droite  J  de 
la  première.  11  résulte  de  là  que,  pour  obtenir  le  parallélisme  des 
droites  I'  et  J,  il  faut  faire  tourner  la  seconde  figure  précisément 
de  l'angle  que  font  ces  deux  droites,  lequel  est  donné,  en  suppo- 
sant toujours  les  coordonnées  rectangulaires,  par  la  relation 


'S'nl  +  ^î  VCf  +  CI 


On  a  jusqu'à  présent,  comme  on  le  voit,  le  chois  entre  deux  rota- 
tions différentes  de  180", 

En  second  lieu,  dans  deux  figures  homologiques,  les  divisions 
homographiques  portées  par  l'axe  d'homologie  sont  identiques  ; 
il  faut  donc  qu'un  des  couples  de  droites  homologues  également 
divisées  par  leurs  points  homologues  se  réduise  à  deux  droites 
coïncidentes.  Or,  dans  le  cas  général  {§  60),  ces  droites  sont  res- 
pectivement parallèles  aux  droites  1'  et  J  ;  par  la  rotation  précé- 
dente, elles  sont  donc  devenues  parallèles  :  la  translation  devra 
les  amener  à  coïncider.  Supposons  qu'il  s'agisse  comme  précé- 
demment (§  66}  du  couple  E,E'  :  comme,  dans  le  déplacement  de  la 
seconde  figure,  les  points  homologues  n'ont  pas  cessé  de  l'être,  il 
s'ensuit  que  la  droite  E'  n'a  pas  cessé  d'être  partagée  par  ses  points 
comme  la  droite  E  par  leurs  homologues  ;  il  en  sera  de  mfime  pen- 
dant tout  le  temps  de  la  translation  qui  aura  par  conséquent  pour 
mesure,  perpendiculairement  aux  droites  E,E'  que  la  rotation  a  ren- 
dues parallèles,  la  distance  même  de  ces  droites.  Il  faudra  enfin  que 
sur  ces  droites  coïncidentes  les  points  homologues  coïncident  ;  il 
faudra  donc  encore  faire  glisser  la  seconde  figure  parallèlement  à  ces 
droites  deladistancede  deux  quelconques  de  ieurspoints  homologues. 
ïl  convient  d'observer  néanmoins  qu'il  est  nécessaire,  pour  que  cela 
soit  possible,  que  les  droites  E,E'  soient  partagées  identiquement 
dans  le  même  sens  :  c'est  ce  qui  déterminera,  si  ce  sont  les 
droites  E,E'  que  l'on  veut  faire  coïncider,  celles  des  deux  rotations, 
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différentes  de  i8o",  entre  lesquelles  on  avait  le  choix.  Mais  on 
sait  (§  66)  que  les  droites  F,F',  qui  sont  aussi  devenues  paral- 
lèles, sont  identiquement  partagées  en  sens  inverses,  lorsque  les 
droites  E,E',  sont  venues  à  coïncider  ainsi  que  leurs  points  homo- 
logues. Chacune  des  rotations  pouvait  donc  convenir,  à  la  condi- 
tion lie  déterminer  ensuite  convenablement  celui  des  couples  E,E', 
ou  F, F'  dont  il  faut  opérer  la  coïncidence. 

11  reste  à  faire  voir  qu'après  ce  déplacement  les  figures  sont 
effectivement  homologiques.  U  est  clair,  tout  d'abord,  que,  puisque 
sur  la  droite  qui  est  la  superposition  des  droites  E  et  E'  tous  les 
couples  de  points  homologues  coïncident,  deiix  droites  homologues 
quelconques  devront  nécessairement  concourir  sur  cette  droite.  Le 
point  d'intersection  de  ces  deux  droites  sera  donc  à  lui-même  son 
homologue,  par  suite  (§  Sy)  les  droites  qui  joindront  deux  points 
homologues  pris  respectivement  sur  chacune  d'elles  seront  con- 
■  courantes  en  un  point  fixe  du  plan,  qui  sera  le  même  pour  tous  les 
autres  couples  de  droites  homologues,  comme  on  le  voit  en  cou- 
pant les  deux  premières  par  les  droites  d'un  autre  couple.  Ces 
deux  conditions  suffisent  pour  que  les  figures  soient  homologi- 
ques.  On  déterminera  alors  le  centre  d'homologie  en  joignant 
deux  couples  quelconques  de  points  homologues. 

68.  —  U  est  évident  (§  66)  que  ce  point  doit  alors  se  trouver  à 
égale  distance  des  deux  droites  F  et  F',  non  coïncidentes,  qui  sont 
partagées  également  par  leurs  points  homologues.  On  peut  vérifier 
cette  propriété  par  le  calcul,  ce  qui  fournit  de  nouvelles  relations 
entre  les  coefficients  de  la  transformation.  On  peut  remarquer  tout 
d'abord  que  l'on  aurait  pu  faire  la  recherche  des  points  et  des 
droites  doubles  en  partant  des  relations  qui  donnent  x^,  j^,  z^  en 
fonction  de  a:,,  ^',,  z,  au  lieu  de  partir  des  relations  inverses  (84). 
L'équation  du  troisième  degré  qui  aurait  résolu  le  problème  eût 
été  alors 

\k,~\      A.,  A,       1 

B,  li„-X      B^        =0  (95) 

le  C,  C,-à| 

Il  est  clair  que,  lorsqu'elle  est  résolue,  l'cquation  (87)  doit  l'être 
aussi,  il  y  a  donc  une  relation  entre  les  racines  des  deux  équations  ; 
on  voit  immédiatement  que  cette  relation  est  la  suivante 

-  ^^ 
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A  désignant  toujours  le  déterminant 


Si  l'on  développe  en  effet  réquation  (87),  on  obtient 
f^—{at  +  6^  +  c^y-i-{b^c^^h.^c.^  +  a,c^  —  a^Ct  +  atb^  —  a^b^)ç,  —  A-—o 
OU  bien 

De  incmc,  l'équation  (ga)  développée  devient 

>,3_fA,  +  B,4-C,)>.^+(B,C3~B,C,+A.C3-A3C,+A,B,-A,Bi)X-A'= 
dans  laquelle  A'  représente  le  déterminant 


B,  B,, 

C,  Ca      c. 


formé  avec  les  mineurs  du  premier  ordre  de  A  ;  c'est-à-dire  le 
réciproque  de  A,  lequel  est  égal,  comme  on  sait,  à  A^.  On  sait 
aussi  qu'un  mineur  de  A'  est  égal  à  A  multiplié  par  l'élément  cor- 
respondant dans  A;  on  a  donc 


A.B^-A>B,=  C3AÎ 


l'équation  (9Ô)  peut  donc  s'écrire 

À'-(A,  +  B,  +  CjÀ^  +  («, 


C,)A\~A^r^-0 


et  elle  devient  identique  à  l'équation  {87)  si  l'on  y  remplace  X 
par  — .  11  suit  de  là  que,  si  l'on  remplace  î>  par  —  dans  l'équation 

C,:c  +  C,.r  +  a-).  =  o 
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on  aura  un  lieu  du  point  double  correspondant  à  cette  racine  aussi 
bien  qu'en  remplaçant  p  par  sa  valeur  dans  l'équation 

D'ailleurs  dans  le  cas  des  figures  homologiques,  les  droites  repré- 
sentées par  ces  équations  sont  confondues  si  p  est  la  racine  double 
de  l'équation  (87),  puisqu'elles  doivent  déterminer  une  infinité  de 
points  doubles  sur  l'axe  d'homologie,  on  a  donc  non  seulement 

mais  aussi 

c,._a_  ■    p_  (93) 


Cela  posé,  il  résulte  d'abord  des  relations  (94)  que,  dans  le  cas 
des  figures  homologiqucs,  une  des  droites  E',F' 


^v'f^^ 


est  confondue  avec  sa  conjuguée.  La  valeur  arithmétique  du  radi- 
cal se  réduit  en  eiîet,  en  vertu  de  (94)  à  la  valeur  absolue  de  p,  et 
l'équation  des  droites  E',F'  devient  dans  ce  cas 

les  signes  se  correspondant  ou  non,  suivant  que  p  est  positif  ou  non. 
L'équation  des  droites  E,  F,  devient  de  même  (§  tio) 

C,x  +  C,j+C,^-  =  o 

dans  laquelle  les  signes  correspondent  à  ceux  de  la  précédente. 
L'on  voit  donc,  en  prenant  partout  le  signe  —,  que  la  droite  E' 
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ou 

puisque  1 

l'on  a 
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se  confond  avec  la  droite  E 

'■'  p 

Cela  résulte  des  relations  (95);  elle  se  confond  aiisji  avec  l'a 
d'homologic  dont  on  a  trouvé  l'équation 


(93) 


Enfln  le  centre  d'homologie  est  à  égale  distance  des  deux  droites 
homologues  F,  F'  qui  sont  celles  qui  ne  coïncident  pas.  Leurs  équa- 
tions étant 

a,.T  +  èsj  +  C3  -t-  p  =  o 

C,x-^C.,7  +  C,  +  -=o 

F 

OU  bien,  pour  la  dernière,    en  remplaçant  C,  et  C^  par  ~  a^p  et 

la  proposition  sera  démontrée  si  Ton  fait  voir  que  les  coordonnées 
du  centre  d'homologie  qui  sont  7^  et  —  satisfont  l'éqiialion 

Or  on  a  d'après  (gS) 


Si  l'on  pose 


.--  c,+  - 
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et  si  l'on  ajoute,  il  vient 


.(. 


i^ 


et  l'identité  à  satisfaire  devient 


b,  "^  fl. 


ou  bien 


«,  +  i.  +  i:-3  — 2JI  +  - 


ce  qui  est  évident,  si  l'on  observe  que  «,  +  63+  c^  est  la  somme  des 
racines  de  l'équation  (87)  ;  et  que,  si  p  est  la  racine  double,  le  pro- 
duit des  racines  étant  égal  à  A,  la  troisième  racine  est  -^. 


G9.  Fig^ures  homothétiques.  —  Les  relations  (93)  qui  carac- 
térisent l'homologie  se  modifient  si  l'un  des  éléments  du  détermi- 
nant A,  différent  de  a^,  b^,  c^,  ■vient  à  s'annuler.  Supposons,  par 
exemple,  ^3=0  :  alors,  pour  que  les  équations  (86)  se  réduisent  à 
deux,  il  faudra  ou  bien  que  la  troisième  devienne  identique,  et  que 
les  deux  autres  aient  leurs  coefficients  proportionnels,  ce  qui  donne 


et  par  l'élimination  de  p 


(96) 


ou  bien"  que  le  premier  terme  manque  également  dans  les  deux 
autres  équations,  et  que  les  autres  coefficients  soient  deux  à  deux 
proportionnels,  ce  qui  donne 
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h- 9 


et  par  l'élimination  de  p 

h,     K  -  rt, 


Le  second  cas  n'offre  rien  de  particulier,  si  ce  n'est  que  l'axe 
d'homologie  passe  par  l'un  des  sommets  du  triangle  de  référence  : 
la  racine  double  est  p  =  a^. 

Dans  le  premier  cas,  l'une  des  coordonnées  du  centre  d'homologie 
est  nulle  ;  il  est  sur  l'un  des  côtés  du  triangle  de  référence,  et  cela 
ne  constitue  à  vrai  dire  un  cas  particulier  (jue  si,  les  coordonnées 
étant  cartésiennes,  ce  côté  est  la  droite  de  l'infini.  Une  des  racines 
de  l'équation  en  p  est  p— Cs,  et  c'est  une  racine  double,  car,  en 
vertu  des  relations  (96),  elle  satisfait  encore  l'équation  du  second 
degré  restante. 

Dans  ce  cas  particulier  le  rapport  anharmonique  X  [§  &&)  devient 
égal  au  rapport  des  distances  de  deux  points  homologues  au  point 
d'intersection  de  la  droite  qui  les  joint  avec  l'axe  d'homologie, 
et  la  transformation  peut  se  définir  ainsi  :  on  mène  par  chaque 
point  a  de  la  première  figure  une  parallèle  à  une  direction  fixe  qui 
rencontre  une  droite  ^xa  en  un  point  k,  et  le  point  homologue  a'  de 
la  seconde  figure  s'obtient  en  portant,  à  partir  du  point  k  dans  le 

sens  convenable,  une  longueur  ko!,  telle  que  le  rapport  -j—,  soit 

égal  en  grandeur  et  en  signe  à  un  rapport  donné  7.. 

Les  deux  cas  qui  viennent  d'être  étudiés  peuvent  se  caractériser 
par  ce  fait  que  deux  éléments  appartenant  à  une  même  ligne  ou 
colonne  de  A  et  différents  de  «„  b.,,  c,  sont  nuls.  Une  racine  de  l'é- 
quation en  p  apparaît  alors,  pour  laquelle  tous  les  mineursdu  pre- 
mier membre  de  l'équation  (87)  sont  nuls.  Mais  il  peut  encore  y 
avoir  homologic  si  tous  ces  mineurs  s'annulen-t  pour  une  des  deux 
autres  valeurs  de  p.  Si  l'on  suppose,  par  exemple, 

l'équation  (87)  se  réduit  à 
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(«.-?)[(«,-f)(*=-p)-'>A]=o 

et  si  p  est  une  racine  différente  de  Cg,  l'homologîe  s'exprimera  par 

(5,-p)(<;.-p)=o 

<..(c.-p)  =  o 
5,(..-p)  =  o 

(»,-f)(».-p)  =  o 

relations  qui  expriment  que  tous  les  mineurs  correspondant  aux 
éléments  des  deux  premières  lignes  sont  nuls.  Comme  p  est  différent 
de  Cj,  elles  se  réduisent  à 

p=«,  =  i,  (97) 

Los  mineurs  correspondants  aux  éléments  de  la  troisième  ligne 
s'annulent  d'eux-mêmes,  et  l'équatiou  {87)  se  réduit  à 

(<^.-p)('^.-p)'  =  o 

la  racine  considérée  est  encore  double  :  si  on  remplace  p  par  cette 
valeur  dans  les  équations  (86),  on  voit  que  l'axe  d'homologie  est  l'un 
des  côtés  du  triangle  de  référence,  tandis  que  les  équations  (88) 
donnent  pour  les  coordonnées  homogènes  du  centre  d'homologie 


Ce  cas  devient  particulièrement  intéressant  si  le  côté  considéré  du 
triangle  de  référence  est  la  droite  de  l'infini.  Il  suffit  pour  cela  de 
supposerles  coordonnées  cartésiennes,  les  relations  hojnographiques 
se  réduisent  alors  en  vertu  de  (97)  à 


en  posant 
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p  etq  sont  évidemment  dans  la  première  figure  les  coordonnées  de 
l'homologue  de  l'origine,  considérée  comme  appartenant  à  la  se- 
conde figure  ;  il  suffit,  pour  le  voir,  de  faire  dans  les  formules 


et  si  on  les  écrit 


jr-^ 


on  voit  qu'elles  expriment  que  le  rapport  de  la  distance  de  deux 
points  fi  et  6  d'une  figure  à  celle  de  leurs  homologues  u'  et  li'  est 
constant  (fîg.  36).  D'ailleurs,  les  droites  ab,  db' ,  sur  lesquelles  se 


Fig.  36 

mesurent  ces  distances,  sont  parallèles,  puisqu'elles  sont  homologues 
etqu'clles  doivent  concourir  sur  l'ase  d'homologie  qui  est  à  l'infini; 
on  a  donc 

Va  _Vh  _ab 

Va:~\H^'~dh'      '' 

Mais  le  point  de  concours  P  des  droites  ad  et  bV  qui  joignent 
deux  couples  de  points  homologues  est  le  centre  d'homologie;  de 
plus,  sur  toute  droite  issue  de  P,  porteur  de  deux  divisions  homo- 
graphiques  dont  un  point  double  est  à  l'infini,  le  rapport  anhar- 
monique  constant  se  réduit  au  rapport  des  distances  du  point  P  à 

Va 

deux  points  homologues:  la  valeur  de  ce  rapport  est  donc -g-;,  ou  X. 

La  transformation  peut  donc  se  définir  ainsi  :  par  un  point  fixe 

P  on  mène    aux  points  a  de  la   première  figure  des  droites  sur 

lesquelles  on  obtient  les  homologues  a  de  la  seconde  par  la  con- 

Pff 
dition  que  le  rapport  -rç-,  soit  égal  en  grandeur  et  en  signe  à  un 

rapport  donné  X.  On  dit  alors  que  les  figures  sont  homothétiques ; 
le  point  P  et  le  rapport  X  sont  respectivement  le  centre  et  le  rapport 
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d'homothétie.  Si  X  est  positif,  l'homothétic  est  dite  directe;  inverse 
dans  le  cas  contraire  ;  ï,  peut  être  imaginaire,  comme  on  en  verra 
des  exemples.  Si  l'on  compare  la  définition  qui  vient  d'être  don- 
née de  la  transformation  homothétique  à  celle  de  la  transforma- 
tion homologique  (§  66),  on  voit  Lien  que  la  seconde  n'est  que  le 
cas  particulier  de  la  première  ou  l'axe  d'homologie  est  rejeté  à 
l'infini.  Les  principales  propriétés  de  cette  transformation,  outre 
la  définition,  consistent  en  ce  que  les  droites  homologues  sont  pa- 
rallèles, en  ce  que  le  rapport  de  la  distance  de  deux  points  à  celles 
de  leurs  homologues  est  constant  et  égal  au  rapport  d'homothétie, 
et  en  ce  que  les  deux  figures  ont  les  mêmes  points  à  l'infini,  de  même 
qu'en  général  deux  figures  homologiques  ont  les  mêmes  points  sur 
l'axe  d'homologie. 

Tandis  qu'en  général  la  transformation  homologique  dépend  de 
cinq  indéterminées,  la  transformation  homothétique  ne  dépend 
plus  que  de  trois  arbitraires,  les  deux  coordonnées  du  centre  d'ho- 
mothétie et  le  rapport  1.  Cette  différence  provient  de  ce  que  les 
deux  coordonnées  de  l'axe  d'homologie,  qui  est  à  l'infini,,  sont 
maintenant  connues. 

Thëobème.  —  Deux  figures  homothétiques  à  une  troisième  sont 
homothétiques  entre  elles,  et  les  centres  d'homothétie  des  figures  deux 
à  deux  sont  en  ligne  droite. 

Si  l'on  a 

les  coordonnées  du  centre  d'homothétie  sont     _,   et  — — r-  i 
seconde  figure  est  homothétique  à  une  troisième,  on  a 


et  les  coordonnées  du  centre  d'homothétie  sont  et ;  on 

I  -  IJ.       I  -  i^ 

en  tire 

j:,  =  X(rj..Ï3 -I- r)  +  p  =  X1J1X3 -H  Xr  +  p 

ce  qui  prouve  que  la  première  figure  est  homothétique  à  la  troi- 
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sième  ;  le  rapport  d'homothéiie  est  >,ia,  et  le  centre  d'homothétie 
a  pour  coordonnées 

i -/.[,.  i -}.;,, 

Les  trois  centres  d'homothétie  seront  en  ligne  droite  si  l'on  a 


\'kr+j?        'ks+q        i—}.\i.\ 

condition  qui  est  identiquement  satisfaite,  comme  on  s'en  aperçoit 
facilement  en  multipliant  les  éléments  de  la  seconde  ligne  par  X, 
ajoutant  ceux  de  la  première,  et  retranchant  ceux  de  la  troisième. 

70.  Figures  semblables.  —  Deux  figures  homothétiquos  ont 
entre  elles  non  seulement  une  relation  de  position  provenant  de 
ce  que  les  points  homologues  sont  en  ligne  droite  avec  le  centre 
d'homothétie,  mais  aussi  une  relation  de  forme  provenant  de  ce 
que  le  rapport  de  deux  segments  homologues  est  constant.  Si  l'on 
déplace  d'une  façon  quelconque  l'une  des  figures,  la  relation  de 
forme  subsiste.  Les  figures  cessent  d'être  homologiques,  mais  elles 
ne  cessent  pas  d'être  homographiques  (§  63);  cependant  ce  ne  sont 
pas  des  figures  homographiques  quelconques  ;  puisque,  la  droite 
de  l'inlini  n'ayant  pas  changé  dans  le  déplacement,  une  des  droites 
doubles  est  à  l'infini  :  on  verra  aussi  que  les  deux  points  doubles 
sur  cette  droite  ne  sonl  pas  quelconques.  On  dit  alors  que  les  figures 
sont  semblables,  et  il  suit  de  là  que  deux  figures  semblables  peuvent 
toujours,  par  le  déplacement  de  l'une  d'elles,  être  amenées  à  être 
homothétiquos.  Pour  savoir  ce  que  deviennent  les  formules  dans 
ce  cas,  il  suffit  de  remarquer  que,  si  l'on  fait  tourner  l'une  des  deux 
figures  homothétiques  de  l'angle  a  en  entraînant  les  axes  de  coor- 
données supposés  rectangulaires,  dans  cette  seconde  opération 
l'équation  de  la  seconde  figure  changera,  et  s'obtiendra  par  la 
substitution 

jTs^^jjj  cosa— ^3  sina 

J^=x-^  sini+ja  cosa  (i4) 

II  est  clair  d'ailleurs  qu'il  n'est  besoin  de  faire  intervenir  aucune 
translation,  et  qu'elle  n'empêcherait  pas  les  figures  d'être  homo- 
thétiques. Les  formules  (98)  deviennent  alors 
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x,=X  [x-,  cosa—ja  sina}  +  /> 
_Xi  =  >.  [x^  sin  a,  +jrs  cos  ci)  +  ç 

Oïl  en  conclut  facilement  que  les  relations  homographiques  géné- 
rales (82)  s'appliquent  à  des  figures  semblables  si  l'on  a 

a,  =  -  h,        h. :=  rt,        a.,^0        b,=  o 

et  elles  deviennent  alors,  en  supposant  c^—i,  ce  que  l'on  peut 
toujours  faire,  et  changeant  les  indices 

j,=^b,x^  +  a^,+c^  (99) 

L'équation  du  troisième  degré  (8y)  se  réduit  alors  à 

,      «,-f     c,     =(.-p)[K-f)'+4;J=o 

La  valeur  réelle  p=:i  substituée  dans  les  équations  (86)  détermine 
le  point  double  correspondant  P  par  les  équations 

x:=a,x+liiy  +  c, 
y=^-b,oo  +  a^+c,  (100) 

tandis  que,  substituée  dans  les  équations  (88),  elle  fait  voir  que  la 
droite  double  correspondante  est  à  l'infini. 

Les  racines  imaginaires,  substituées  dans  les  équations  (86),  fournis- 
sent deux  points  doubles  à  l'infini ,  dans  les  directions  isotropes  (§  54) . 
tandis  que,  substituées  dans  les  équations  (88),  elles  donnent  pour 
les  coefficients  angulaires  des  droites  doubles  correspondantes,  qui 
d'ailleurs  passent  par  le  point  P,  les  valeurs  =t^— 1  ;  et  l'on  voit 
que,  si  P  est  lo  point  double  réel  à  distance  finie,  le  triangle 
s'achève  par  les  droites  isotropes  issues  de  ce  point  et  la  droite 
de  l'infini. 

Reste  à  savoir  quel  est  ce  point  P.  Pour  cela,  transportons  l'ori- 
gine en  ce  point  ;  si  ses  coordonnées  sont  r  et  s,  les  formules 
deviennent,  eu  égard  aux  équations  (loo) 

Xi  +  r^a,.T^  +  b,j2+^i'' -+-  ^is  +  Cl  =  a^x^  +  h^y^  +  r 
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comme  cda  devait  être,  puisqu'il  est  à  lui-même  son  homologue, 
es  droites  qui  joignent  l'origine  à  deux  points  homologues,  ont 
dès  lors  pour  équations 

et  leur  angle  V,  constamment  évalue  dans  le  môme  sens,  est  donné 
par  la  formule  (35  )  où  l'on  supposera  les  coordonnées  rectangu- 
laires 

Cet  angle,  sous  [lequel  on  voit  du  point  P  deux,  points  homo- 
logues, reste  le  même  en  grandeur  et  en  signe;  et  ce  résultat  était  à 
prévoir  (§54),  puisque  les  droites  doubles  des  faisceaux  homogra- 
phiques  dont  le  sommet  est]  le  point  P  sont  les  droites  isotropes. 
Il  suit  de  là  que,  si  l'on  fait  tourner  l'une  des  figures  autour  de  ce 
point  de  l'angle  V  dans  un  sens  convenable,  ou  de  l'angle  supplé- 
mentaire dans  l'autre  sens,  deux  points  homologues  deviendront 
en  ligne  droite  avec  le  point  P,  D'ailleurs  les  rayons  issus  du  point  P 
à  deux  points  homologues,  rayons  dont  l'angle  est  V,  ont  leurs  lon- 
gueurs proportionnelles;  le  calcul'donne  en  effet  pour  la  valeur 
absolue  de  ce  rapport 


WU^,+  bo'-^i'^i-  b,x,  +  a^j,Y]        ^a\^b\ 

On  en  conclut  qu'après  cette  rotation  les  figures  sont  redevenues 
homolhétiques,  et  que  le  centre  d'homothétie  est  le  point  P.  L'an- 
gle V  doit  être  égal ,  par  conséquent,  à  l'angle  a  dont  on  a  fait 
tourner  l'une  des  figures,  ce  qui  est  d'accofd  avec  la  valeur  de  sa 
tangente  où  l'on  remplace  «^  et  b^,  par  X  cosa  et  X  sina.  Le  point  P 
jouit  dès  lors  de  la  propriété  suivante  :  si,  autour  d'un  point  arbi- 
traire du  plan,  on  fait  tourner  l'une  des  figures  de  l'angle  a  dans 
un  sens  convenable,  par  définition  elles  deviennent  homothétiques; 
si  le  point  choisi  est  le  point  P,  le  centre  d'homothétie  est  le  centre 
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de  rotation  ;  et  ceci,  à  l'exclusion  de  tous  les  autres  points  du  plan, 
car,  si  l'on  revient  à  l'ancienne  origine  qui  avait  été  primitivement 
choisie  pour  centre  de  rotation,  on  voit  que  les  formules  (loo),  qui 
déterminent  le  point  P,  ne  fournissent  l'origine  que  si  l'on  a 
c,  =  C2  =  o,  c'est-à-dire  si  la  rotation  a  eu  lieu  autour  du  centre 
d'homothétie. 

Les  propriétés  qui  viennent  d'être  énoncées  définissent  la  trans- 
formation ;  on  joint  le  point  P  à  un  point  m  de  l'une  des  figures, 
et  le  point  homologue  m'  de  l'autre  s'obtient  en  faisant  avec  le 
rayon  Pm  un  angle  donné  en  grandeur  et  en  signe,  et  prenant  sur 

Pm 
le  rayon  ainsi  obtenu  une  longueur  Pnz'  telle  que  le  rapport  g— r 

soit  égal  à  un  rapport  donné  X.  On  dit  alors  que  le  point  P  est  le 
centre  de  similitude  des  figures  semblables,  et  le  rapport  X,  qui  est 
aussi  celui  de  deux  segments  homologues,  est  le  rapport  de  simili- 
ttide. 

11  est  clair,  et  l'on  savait  déjà,  que  dans  cette  transformation  un 
point  à  l'infini  reste  à  l'infini,  tandis  que  les  points  à  l'infini  sur  les 
directions  isotropes  ne  changent  pas  {'),  Ces  propriétés  peuvent  éga- 
lement définir  la  transformation  des  figures  semblables.  Si  en  effet 
la  droite  de  l'infini  est  à  elle-même  son  homologue,  on  aura  néces- 
sairement, en  coordonnées  cartésiennes  {§  60), 

«3  =  0  ^3  =  0 

et  si,  en  faisant  toujours  c-^-=i,  on  ne  tient  pas  compte  de  la  racine 
p=  i  qui  fournit  le  point  double  opposé  à  la  droite  de  l'infini,  les 
deux  autres  points  doubles  sont  donnés  par  l'équation 

(»,-p)(J,-f)-»,S,  =  o 

dont  les  racines  doWent  être  substitnces  par  les  suivantes  ; 

<.,x+(S,-rij  =  c,  =  o 
ce  qui  prouve  que  ces  points  sont  à  l'infini,  puisqu'on  vertu  de  la 

[•)  Ceci  tient  à,  ce  que  l'angle  d'une  direction  quelconque  avec  une  des  directions 
isotropes  est  constant,  sa  tangente  est  ±\l~  i,  \  moins  que  la  direction 
soit  la  direction  isotrope  elle-même,  auquel  cas  l'angle  est  indétenniné. 
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première  équation  les  droites  représentées  par  les  deux  autres  sont 
parallèles.  Si  les  directions  qui  déterminent  ces  points  à  l'infini  doi- 
vent être  les  directions  isotropes,  on  devra  avoir 


^v'- 


f^a,^b,^-,^b^^u,sl.-i 


=  -l>,        b.,  =  a, 


t'est-à-dire  que  les  figures  sont  semblables,  et  que  par  conséquent 
toute  transformalion  homographique  dans  laqttelle  deux  points  dou- 
bles sont  à  riîtfini  dans  les  directions  isotropes  transforme  une  figure 
en  une  figure  semblable. 

Cette  transformation  dépend  de  quatre  indéterminées  qui  sont 
les  coefficients  a^,b^,  c^,  c^.  Il  faut  connaître  un  paramètre  de  plus 
que  lors  de  la  transformation  homolhétique,  savoir  l'angle  de  rota- 
tion 7.;  ou,  si  l'on  veut,  quatre  de  moins  que  lors  de  la  transforma- 
lion  homographique  générale  puisqu'on  connaît  deux  points  dou- 
hles.  Elle  est  donc  définie  si  l'on  connaît  deux  couples  de  points 
homologues,  et  l'on  peut  se  proposer,  avec  ces  données,  de  trouver 
le  point  double  P  à  distance  finie  et  l'angle  constant  V.  Pour  cela 


il  faut  remarquer  que  deux  droites  homologues  quelconques  font 
entre  elles  l'angle  V.  L'homologue  du  point  à  l'infini  sur  l'une 
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d'elles  est  en  effet  à  l'infini  sur  l'autre,  et  ces  deux  points  sont  \us 
du  point  P  et  par  suite  d'un  point  quelconque  du  plan,  puisqu'ils 
sont  à  l'infini,  en  particulier  du  point  d'intersection  des  deux  droi- 
tes, sous  l'angle  V.  Cela  posé,  soient  a,  a'  et  b.  h'  deux  couples  de 
points  homologues  (fig,  37),  les  droites  ab,  a'b'  sont  homologues  et 
font  l'angle  V  cherché.  Si  ensuite,  sur  na  comme  corde,  on  décrit 
un  segment  capable  de  l'angle  Y,  et  un  autre  sur  la  corde  bb',  les 
deux  cercles  ainsi  obtenus  passent  tous  les  deux  au  point  c  par 
construction,  et  leur  second  point  d'intersection  est  le  point  P  cher- 
ché ;  ce  qui  relent  à  dire  que  ce  point  est  le  second  point  d'inter- 
section des  cercles  circonscrits  respectivement  aux  triangles  ««'c, 
hb'c.  Toutefois  il  faut  observer  que,  théoriquement,  cette  construc- 
tion n'exige  pas  l'emploi  du  compas,  puisqu'on  connaît  les  centres 
des  deux  cercles  et  un  de  leurs  points  d'intersection  (*)  ;  et  qu'elle 
est  purement  linéaire,  comme  cela  doit  être,  puisque  le  point  P  est 
déterminé  par  les  équations  (100)  où  les  coefficients  <(,,  A,,  c-,,  r'^ 
auront  été  remplacés  par  leurs  valeurs  déduites  de  la  connaissance 
des  couples  de  points  homologues. 

71.  Figures  égales.  —  Si  l'on  suppose  dans  ce  qui  précède 
le  rapport  /,  égal  à  l'imité,  les  figures  deviennent  égales  et  les  for- 
mules de  transformation  deviennent,  en  supposant  toujours  les 
coordonnées  rectangulaires, 


La  transformation  ne  dépend  plus  que  de  trois  indéterminées, 
comme  cela  est  évident  à  priori,  puisque  tout  déplacement  se 
réduit  à  une  rotation  et  à  une  translation.  La  première  exige  la 
connaissance  d'un  angle,  la  seconde  de  deux  coordonnées.  On  voit, 
comme  conséquence  de  la  théorie  des  figures  semblables,  que  le 
déplacement  fini  d'une  figure  dans  son  plan  peut  se  ramener  à 
une  rotation  autour  d'un  certain  point;  les  coordonnées  de  ce 
point  et  l'angle  de  rotation  constituent^  si  l'on  veut,  les  trois  indé- 

{*)  La  recherche  par  la  règle  et  l'éqaerre,  sans  ie  compas,  du  centre  du  cercle  cir- 
conscrit à  un  triangle,  et  celle  du  point  symétrique  d'un  point  denné  par  rapport  ^  une 
droite  donnée,  n'offrent  aucune  difflËultéi 

PicQOET,  Gèom.  analijt.  tî 
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lerminées  desquelles  dépend  la  transformation.  Si,  au  lieu  de 
considérer  les  positions  extrêmes  de  la  figure,  on  envisage  le  dé- 
placement fini  comme  une  suite  de  déplacements  très  petits,  à 
chaque  instant  la  figure  aura  tourné  d'un  angle  très  petit  autour 
d'un  point  fixe  pendant  cet  instant,  mais  variable  à  l'instant  sui- 
vant; à  l'instant  considéré,  on  dit  que  ce  point  est  le  ceritr'i  instan- 
tané de  rotation  de  la  figure  mobile. 


72.  —  On  peut  se  borner  à  mentionner  le  cas  où  les  trois  r 
de  l'équation  (87)  sont  égales,  qui  se  particularise  encore  s'il  y  a 
homologie,  en  ce  sens  que  le  centre  d'homologia  est  sur  l'axe  d'ho- 
mologie  (*);  ainsi  que  cehti  oii  le  déterminant  des  coefficients  de 
la  transformation 

\u,      h,      A 


est  nul,  et  où  toutes  les  droites  de  l'un  des  systèmes  se  transfor- 
ment suivant  des  droites  concourantes,  tandis  que  tous  les  points 
de  l'autre  se  transforment  suivant  des  points  en  ligne  droite.  Il 
n'y  a  plus  alors,  à  proprement  parler,  de  transformation  ;  une 
figure  de  l'un  des  systèmes  se  condensant  autour  d'un  point  et 
une  figure  de  l'autre  s'aplatissant  sur  une  droite. 

73.  Figures  homographiques  dans  des  plans  différents. 
—  Deux  figures  qui  sont  homographiques  lorsque  leurs  plans  coïn- 
cident, restent  homographiques  lorsque  le  plan  de  Tune  d'elles 
se  déplace  d'une  façon  quelconque  dans  J'espace.  Ceci  résulte  de 
la  définition  générale  qui  a  été  donnée  des  figures  homographi- 
ques (§  59). 

{*)  Si  l'on  licrit  que  le  coiitru  il'liûiiiulogie  est  sur  l'ase  d' homologie,  il  vioiiL 


ce  qui  prouve  que  les  trois  racines  sont  égales,  puisque  la  ri 
la  somme  des  raciiiea.  Mais  la  réciproque  n'est  pas  vraie,  e 
Èlre  égales  sans  qu'il  y  ait  homologie. 
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Tous  les  théorèmes  précédemment  démontrés  relativement  à 
deux  pareilles  figures  subsisteront  s'ils  sont  indépendants  des  dis- 
tances relatives  des  points  homologues  :  tels  sont  ceux  qui  se  rap- 
portent au  rapport  anharmonique  de  quatre  points  en  ligne  droite 
ou  de  quatre  droites  concourantes,  et  à  celui  de  leurs  homologues  ; 
mais  il  n'y  a  évidemment  plus  de  points  ni  de  droites  doubles. 

ThéorJîme,  —  Lorsque  deux  figures  situées  dans  des  plans  diffé- 
rents sont  hornographiques,  on  peut  toujours  les  amener  par  un  dé- 
placement convenable  du  plan  de  Fune  d'elles  à  être  en  perspective. 

Il  suffira  pour  cela,  après  avoir  fait  coïncider  leurs  deux  plans, 
de  les  déplacer,  en  observant  toujours  la  coïncidence,  de  façon  à 
rendre  les  deux  figures  homologiques  (§  67)  ;  après  quoi  l'on  fera 
tourner  le  plan  de  l'une  d'elles  autour  de  l'axe  d'homologie  d'un 
angle  quelconque  ;  dans  cette  nouvelle  position  l'une  des  figures 
est  la  perspective  de  l'autre.  Si  l'on  considère  en  effeldeux  droites 
homologues,  leur  point  d'intersection  qui  est  sur  l'axe  d'homo- 
logie, se  correspond  à  lui-même,  et  par  conséquent  (§  57)  les 
droites  qui  joignent  leurs  points  homologues  sont  concourantes. 
De  plus,  le  point  de  concours  est  le  même  pour  tous  les  couples 
de  droites  homologues;  on  s'en  assure  aisément  en  considérant 
trois  pareils  couples  tels  que  [ah,  a'b'),  {bc,  h'c'),  [eu,  c'a'),  déter- 
minant chacun  un  plan,  puisque  deux  droites  d'un  même  couple 
sont  concourantes,  et  pour  lesquels  les  trois  points  de  concours 
coïncident  nécessairement  avec  le  point  d'intersection  des  trois 
plans,  puisqu'il  doit  être  en  même  temps  sur  les  trois  arêtes  de 
leur  tricdre  qui  sont  les  droites,  aa',  bb' ,  ce'. 

Ce  point  est  alors  le  centre  de  la  perspective  :  si,  par  ce  point, 
on  mène  un  plan  P  perpendiculaire  a  l'axe  d'homologie,  inter^ 
section  des  deux  plans,  il  coupe  les  deux  plans  suivant  deux  droites 
homologues  qui,  considérées  comme  appartenant  à  leurs  figures 
respectives,  restent  évidemment  homologues  si  le  plan  de  l'une 
des  figures  tourne  autour  de  l'axe  d'homologie.  Il  suit  de  là  que, 
pendant  toute  la  rotation,  le  centre  de  la  perspective  demeure 
constamment  dans  le  plan  P  ;  d'ailleurs  ce  plan  renferme  deux 
droites  homologues  portant  des  divisions  homographiques,  dont 
l'une  est  mobile  autour  de  leur  point  d'intersection  qui  est  à  lui- 
même  son  homologue  ;  d'oii  l'on  conclut  (§  Sy)  que  si,  étant  données 
deux  figures  homologiques  situées  dans  le  même  plan  ou  dans  des 
plans  différents,  le  plan  de  l'une  d'elles  vient  à  tourner  '  autour  de 
l'axe  d'homologie,  le  centre  de  la  perspective  décrit  un  cercle  situé 
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dans  un  plan  perpendiculaire  à  Vaxe  de  rotation  du  plaît  mobile. 
La  limite  des  positions  de  ce  point  lorsque  les  deux  plans  vien- 
nent à  coïncider  est  évidemment  le  centre  d'homologie  ;  il  suit 
de  là  que.  lorsque  deux  figures  homologiques  sont  données  dans  le 
même  platt,  on  peut  faire  tourner  l'une  d'elles  de  180°  autour  de 
faxe  dkomologie,  sans  qu'elles  eessen.t  d'hre  homologiques,  ce  qui 
a  déjà  été  démontré  (§  67). 

74.  —  On  a  pu  remarquer,  dans  les  calculs  qui  précèdent, 
qu'il  a  été  fait  usage  tantôt  de  coordonnées  ordinaires,  tantôt  de 
coordonnées  homogènes,  et  que  c'est  lorsqu'il  s'agit  de  propriétés 
métriques  que  les  premières  deviennent  le  plus  indispensables, 
tandis  que  l'usage  des  coordonnées  homogènes,  cartésiennes  ou  non, 
convient  surtout  pour  le  cas  des  propriétés  projectives. 

On  a  vu  que  la  transformation  homographique  revient  à  effec- 
tuer sur  les  variables -r,  j) ,  z  une  substitution  linéaire;  d'ailleurs 
la  transformation  homographique  n'étant  elle-même  qu'une  pers- 
pective, il  suit  de  là  que  la  substitution  linéaire  et  la  transforma- 
tion perspective,  ainsi  que  cela  a  déjà  été  remarqué  dans  le  cha- 
pitre précédent,  ne  sont  qu'une  seule  et  même  opération. 

Pour  terminer,  et  pour  faire  ressortir  en  même  temps  l'impor- 
tance d'un  théorème  démontré  plus  haut  (§  54),  il  ne  sera  peut-être 
pas  inutile  de  chercher  la  transformation  du  théorème  suivant  :  la 
somme  des  angles  d'un  polygone  convexe  est  égale  à  autant  de  fois 
deux  angles  droits  qu'il  y  a  de  côtés  mohis  deux. 

V,+V,  +  V,+ +  \„^^{a-:>)r. 

Considérant  les  droites  isotropes  menées  par  chaque  sommet  du 
polygone  et  le  rapport  anharmonique  \,  pris  dans  un  sens  conve- 
nable, formé  par  ces  deux  droites  avec  les  deux  côtés  de  l'angle, 
on  a  d'après  le  théorème  qui  vient  d'être  rappelé 

L.X,  +  L.A,  + h L.>.„ -=  L.X,A. \„--=  '>.[n-~  'a^. sl~ 

D'où 

Â,>,3 ),„  — eH"-')=\-'~c0S2(«  — f*)-!:+y'-  1  sinn  (h— a)T;=  1 

D'où  l'on   conclût  cc  premier  tliéorème  :  si  par  tous  les  sommets 
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d'un  polygone,  on  mène  des  parallèles  aux  directions  isotropes,  le 
produit  des  rapports  anharmoniques  formés  à  chaque  sommet  par 
ces  deux  parallèles  et  les  deux  côtés  du  polygone  est  égal  à  funité. 

Par  une  transformation  homographufue,  on  substitue  aux  paral- 
lèles des  droites  concourantes  et  l'on  généralise  le  théorème  au 
cas  où  l'on  joint  chaque  sommet  du  polygone  à  deux  points  fixes. 
Il  est  irai  que  les  deux  points  fixes  sont  imaginaires  comme  les 
directions  fixes  primitives,  si  les  coefficients  de  la  transformation 
sont  réels;  mais,  en  choisissant  convenablement  les  coefficients 
de  la  transformation,  on  peut  étendre  la  proposition  à  deux  points 
quelconques,  réels  ou  imaginaires,  arbitrairement  choisis.  Ce 
second  théorème  se  démontre  lui-même  sans  difficulté,  comme  le 
premier,  mais  il  est  curieux  de  les  voir  se  déduire  de  celui  qui  a 
servi  de  point  de  départ. 

On  transforme  de  la  même  façon  tous  les  théorèmes  dans  les- 
quels figurent  des  relations  d'angle.  En  particulier,  si  les  angles 
sont  droits,  on  observera  que  les  directions  isotropes  et  deux  direc- 
tions rectangulaires  sont  les  rayons  d'un  faisceau  harmonique  (§  54). 
Ainsi,  au  lieu  de  dire  que  les  trois  hauteurs  d'un  triangle  sont 
concourantes,  on  peut  énoncer  cette  proposition  : 

Si,  par  chaque  sommet  d'un  triangle,  on  mène  tine  droite  gui 
forme  avec  le  côté  opposé  et  les  droites  qui  joignent  leur  point  d'in- 
tersection à  deux  points  fixes  les  rayons  d'un  faisceau  harmonique, 
on  obtient  trois  droites  concourantes. 
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NOTIONS  GÉNÉRALES  SUR  LES  COURBES  PLANES 


■75.  Points  à  l'infini.  —  Une  courbe  plane  est  représenloe  {§  4) 
par  une  équation  entre  les  coordonnées  absolues  x  elj,  ou  entre 
les  coordonnées  homogènes  x,  j,  z,  dont  l'une  est  arbitraire  et 
dont  les  deux  autres  sont  liées  aux.  coordonnées  absolues  par  les 
équations  (56).  Les  coordonnées  sont  alors  cartésiennes  et  les 
équations 

■T=c,      y  =  o       s-ro 

représentent  respectivement  les  deux  axes  Y'OY,  X'OX  et  la  droite 
de  l'infini. 

Plus  généralement,  si  l'on  substitue  aux  coordonnées  cartésiennes 
^tjt  ^>  *ies  fonctions  linéaires  et  homogènes  de  nouvelles  coordon- 
nées x',  y,  z',  qui  leur  soient  liées  par  les  équations 


J 


-  (■«-; 


n|X'  H-  6,  y  4-  (-,  -'     a.^x'  +  /^y  +  c.y      a^x'  +  />^j  '  +  c.y 

on  obtient,  en  supprimant  les  accents,  l'équation  d'une  courbe  qui, 
rapportée  aux  mêmes  axes,  est  une  transformée  homographique 
de  la  première,   mais  qui  reste  la  courbe   proposée  si   l'on  définit 
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convenablement  les  nouvelles  coordonnées.  Pour  cela,  il  est  né- 
cessaire de  trouver  quelles  senties  trois  droites  représentées  par  les 
équations 


ce  qui  s'obtient  en  résolvant  les  équations  (103)  par  rapport  aux 
nouvelles  variables,  c'est-à-dire  en  écrivant 


et  désignant  par  les  coefficients  des  trois  dénominateurs  les  mineurs 
respectivement  correspondants  dans  le  déterminant 

qui  est  le  module  de  la  substitution  (§  jg).  11  suit  de  là  que,  dans 
la  nouvelle  équation,  les  coordonnées  .r',  y,  z ,  sont  en  réalité  les 
premiers  membres  des  équations  de  trois  droites  de  l'ancien  sys- 
tème, et  chaque  point  du  plan  se  trouve  ainsi  déterminé  par  les 
rapports  de  trois  quantités  proportionnelles  à  ses  dislances  à  trois 
droites  fixes.  C'est  le  système  de  coordonnées  trilinéaires  (§  48)  qui 
est  par  là  étendu  à  une  courbe  quelconque,  et  qui  diffère  essentiel- 
lement du  système  cartésien  en  ce  que  l'équation 


représente  l'un  des  côtés  du  triangle  de  référence  et  non  plus  la 
droite  de  l'infini.  L'équation  de  cette  droite,  on  se  le  rappelle,  a  été 
indiquée  (§  48),  en  fonction  des  coeflicients  des  équations,  dans  l'an- 
cien système,  des  trois  côtés  du  triangle  de  référence;  ici  elle  est 
évidemmoTit 

et  l'application  de  la  formule  conduirait  au  même  résultat. 

Au  fond,  l'emploi  du  premier  système  donne,  du  moins  en  ce 
qui  concerne  les  propriétés  projectives  des  figures,  des  calculs  iden- 
tiques à  ceux  auxquels  mènent  les  coordonnées  cartésiennes  lors- 
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qu'elles  ont  été  rendues  homogènes.  On  a  ainsi  l'avantage,  lorsqu'on 
u'ii  fait  préalablement  aucune  hypothèse  sur  celui  des  deux  sys- 
tèmes qui  est  adopté,  de  démontrer  pour  une  droite  quelconque  des 
propriétés  qui  s'étendent  immédiatement  à  la  droite  de  l'infini, 
qu'il  faut,  par  conséquent,  s'habituer  à  traiter,  lorsqu'il  ne  s'agit 
(jue  de  propriétés  projectives,  sur  le  même  pied  que  toutes  les 
autres  droites  du  plan. 

Exemple,  —  Soit  donnée  une  courbe  algébrique  de  degré  ?»  dont 
le  premier  membre,  ordonné  par  rapport  à  s,  s'écrira  conséquem- 
ment 

?{^\r)4-^?(x,,i)+-^==p{a',.i)+ +  ,"'-'5(,,.,r)+:.-„,9^(.r.j)--=o    (io3) 

Si  l'on  fait  s  — o  dans  celte  équation,  on  obtient  une  équation  qui 
est  satisfaite  par  les  coordonnées  des  points  qui  sont  à  la  fois  sur  la 
courbe  et  sur  la  droite  z—a  ;  d'ailleurs  le  résultat,  étant  indépen- 
dant de  z,  est  une  fonction  homogène  de  x  et  j-,  puisque  l'équa- 
tion donnée  est  elle-même  homogène  en  x,y,  s  :  c'est  l'ensemble 
des  termes  de  degré  supérieur  en  .r  etj  dans  l'équation  de  la  courbe, 
c'est-à-dire 

=  tr.,)..o  (.04) 

qui  est  décomposable  en  m  facteurs  du  premier  degré,  homogènes 
en  X  et  y,  réels  ou  imaginaires,  représentant  autant  de  droites  issues 
du  point  d'intersection  des  droites 


et  allant  passer  respectivement  par  les  points  de  la  courbe  situés 
sur  la  droite  s=;o;  l'équation  de  la  courbe  est  en  effet  satisfaite 
si  l'un  des  facteurs  est  nul  et  si  l'on  fait  en  même  temps  z-^^a. 
D'où  il  résulte  que  ces  points,  réels  ou  imaginaires,  distincts  ou 
confondus,  sont  au  nombre  de  m.  Parmi  les  droites  représentées 
par  l'équation  {104),  une  ou  plusieurs  peuvent  être  parallèles  à  la 
droite  z=^o.  C'est  ce  qui  arrivera  si  l'une  des  droites 

correspondant  à  un  factiMir  d'un  certain  ordre  de  multiplicité  de 
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o(,r,  j)  donne  lien  à  la  relation 

parce  qu'alors  les  trois  droites 

a.r+hr  —-(^ 


sont  concourantes.  Il  est  donc  nécessaire,  pour  compléter  rénoQcé 
précédent,  d'ajoutef  qu'un  certain  nombre  des  m  points  peuvent 
être  à  l'infini,  et,  la  droite  z  —  o  étant  une  droite  quelconque  du 
plan,  l'on  a  définitivement  ce  résultat  important  :  tine  ligne  droite 
coupe  une  courbe  algébrique  de  degré  m,  en  m  points  réels  ou  imagi- 
naires, distincts  ou  confondus,  à  distance  finie  ou  à  l'infini. 

Si  l'on  suppose  maintenant  que  les  coordonnées  soient  cartésien- 
nes, le  théorème  subsiste;  la  dernière  restriction  est  évidemment 
inutile  et  il  peut  s'énoncer  : 

Une  courbe  algébrique  de  degré  m  a  à  finfini  m  points  réels  ou 
imaginaires,  distincts  on  confondus. 

L'équation 


dont  le  premier  membre  est  l'ensemble  des  termes  de  degré  supé- 
rieur en  a:  et  y,  représente  en  coordonnées  cartésiennes  le  système 
desrayons  infinis,  c'est-à-dire  le  système  des  droites  menées  par  le 
point  d'intersection  des  droites 


parallèlement  aux  directions  des  droites  qui  n'ont  que  m  — i  points 
sur  la  courbe  à  distance  finie. 

Réciproquement,  s'il  a  été  démontré  qu'une  courbe,  cherchée 
comme  lieu  de  points,  est  algébrique  et  possède  m  points  réels  ou 
imaginaires,  sans  plus,  sur  une  droite  du  plan,  on  en  conclura 
qu'elle  est  de  degré  m,  à  la  condition  de  faire  voir  en  outre  qu'au- 
cun d'eus  n'est  la  superposition  de  plusieurs  points  confondus  en 
un  seul  ;  ce  qui  peut  avoir  lieu  de  deux  façons,  comme  cela  ressor- 
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tira  de  la  thôorie  des  tangentes  et  de  la  théorie  des  points  singu- 
liers. D'une  façon  générale,  le  degré  de  la  courbe  sera  égal  à  la 
somme  des  ordres  de  multiplicité  qui  devront  être  attribués  res- 
pectivement à  chacun  des  points.  Si  l'on  a  reconnu  qu'une  droite 
a  plus  de  m  points  sur  une  courbe  de  degré  m,  on  conclura  égale- 
ment de  ce  qui  précède  qu'elle  en  a  une  infinité  et  que,  la  courbe 
se  décomposant  en  courbes  de  degrés  inférieurs,  elle  fait  partie  de 
la  courbe, 

76.  Théorème  de  Bezout.  —  Le  théorème  qui  vient  d'être 
démontré  n'est  qu'un  cas  particulier  d'un  théorème  d'algèbre, 
qui  a  déjà  été  rappelé  plusieurs  fois  et  qui  est  le  théorème  de 
Bezout.  Il  consiste,  comme  l'on  sait,  en  ce  que  deux  équations  en  x 
et  jr,  l'une  de  deg;ré  m,  l'autre  de  degré  /',  ont  un  nombre  de  solu- 
tions communes,  réelles  ou  imaginaires,  dislinctes  ou  confondues, 
qui  est  auplus  égal  au  produit  mp,  et  qui  atteint  ce  produit  toutes 
les  fois  que  l'on  ne  fait  sur  les  coefficients  des  deux  équations  aucune 
hypothèse  tendant  à  annuler  un  ou  plusieurs  termes  de  degrés  su- 
périeurs dans  l'équation  résultante,  c'est-à-dire  à  rendre  une  ou  plu- 
sieurs solutions  infinies.,La  considération  des  courbes  représentées 
par  les  deux  équations  permet  de  donner  à  l'énoncé  une  forme 
géométrique  qui  précise,  en  le  complétant,  l'énoncé  algébrique. 

Puisqu'en  effet  un  système  de  valeurs  àe  x  ei  j  qui  satisfont  si- 
multanément les  deux  équations  n'est  autre  que  le  système  des 
coordonnées  d'un  point  commun  aux  deux  courbes  qu'elles  repré- 
sentent, le  nombre  total  des  points  communs,  pris  chacun  avec 
l'ordre  de  multiplicité  qui  lui  appartient,  sera  toujours  mp  en 
comptant  les  points  rejetés  à  l'infini.  La  théorie  du  contact  des 
courbes  et  celle  des  points  singuliers  apprendront  comment  on 
peut  évaluer  cet  ordre  de  multiplicité,  ainsi  que  les  phénomènes 
géométriques  qui  en  résultent  aux  environs  du  point  considéré; 
et  l'on  peut  énoncer  le  théorème  suivant  : 

Le  nombre  total  des  points  communs,  réels  ou  imaginaires,  distincts 
ou  confondus,  à  distance  finie  ou  non,  de  deux  coîtrhes  algébriffues 
est  toujours  égal  au  produit  de  leurs  degrés. 

77.  Invariants  et  covarîants.  —  il  suit  de  ce  qui  précède 
que,  toutes  les  fois  que  dans  la  transformation  (loa),  on  aura 
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OU  plus  généralement,  toutes  les  fois  que  les  coefficients  de  la  trans- 
formation la  plus  générale  de  coordonnées  homogènes  satisferont 
aux  conditions  nécessaires  pour  que  la  nouvelle  équation  de  la 
droite  de  l'infini  soit 


les  coordonnées  resteront  ou  redeviendront  cartésiennes'. 

Quoi  qu'il  en  soit,  l'on  conçoit  que  certaines  propriétés  géométri- 
ques d'une  courbe  soient  complètement  indépendantes  du  choix  des 
coordonnées,  du  triangle  de  référence  qui  les  définit.  Si  donc  cette 
propriété  se  traduisait  primitivement  par  une  certaine  relation, 
obtenue  en  égalant  à  zéro  une  certaine  fonction  des  coefficients  de 
l'équation,  la  même  fonction  des  nouveaux  coefficients,  qui  dans  le 
nouveau  système  exprimera  évidemment  la  même  propriété  géo- 
métrique, doit  être  aussi  nulle,  et,  s'annulant  en  même  lemps  que 
la  première,  doit  conséquemment  )a  renfermer  en  facteur.  Mais  il 
est  clair  que  les  nouveaux  coefficients  sont  non  seulement  fonctions 
des  anciens,  mais  aussi  des  coefficîentsdc  la  transformation.  Il  arri- 
vera donc  que  dans  la  nouvelle  fonction  des  coefficients  de  l'équa- 
tion, il  y  aura  une  sorte  de  séparation  des  deux  espèces  de  quantités 
qu'elle  renferme,  en  deux  facteurs,  dépendant,  l'un  des  coef- 
ficients de  la  transformation,  l'autre  de  ceux  de  l'équation  et  iden- 
tique à  la  primitive.  Une  telle  fonction  des  coefficients  de  l'équa- 
tion d'une  courbe,  qui  ne  varie  pas,  îi  un  facteur  près  qui  ne 
renferme  que  les  paramètres  de  la  transformation,  est  dite  un  inva- 
riant: il  arrive  que  le  facteur  est  toujours  une  puissance  du  déter- 
minant, module  de  la  substitution.  Lorsque  cette  puissance  est 
nulle,  l'invariant  est  dit  absohi,  c'est-à-dire  qu'il  n'est  pas  modifié 
par  la  substitution,  lors  même  que  le  module  serait  différent  de 
l'unité;  dans  tous  les  autres  cas,  il  est  dit  relatif. 

La  géométrie  de  la  ligne  droite  a  déjà  offert  des  exemples  de  pa- 
reilles expressions.  Ainsi,  l'on  a  trouvé  (g  43)  que  l'une  des  expres- 
sions du  rapport  anliarmonique  de  quatre  droites  concourantes, 
issues  du  point  de  concours  des  droites 


est  égale,  en  fonction  des  paramèires  de  ces  droites,  à 
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Il  suit  de  là  que,  si  l'on  fait  subie  aux  variables  x  et  j,  desquelles 
seules  dépendent  les  équations  des  quatre  droites,  une  substitution 
linéaire  et  homogène 


.r'^ô,^' 


l'expi'ession  précédente  restera  la  même  à  un  facteur  près,  lequel 
est  ici  égal  à  l'unité.  Cela  tient  au  fond  à  ce  que  chacune  des  pa- 
renthèses, égalée  à  zéro,  exprime  que  deux  des  droites  se  confon- 
dent et  se  trouve  être  par  conséquent  un  invariant,  relativement  à 
la  même  substitution.  Seulement  pour  chacune  d'elles  le  facteur 
est  égal  au  module  et  disparaît  dans  la  transformation  de  l'expres- 
sion (63)  qui  est  alors  un  invariant  absolu,  commun  à  quatre  fonc- 
tions, parce  qu'elle  renferme  les  coefficients  de  quatre  fonctions. 

On  a  vu  (§  i5)  que,  si  l'on  se  donne  en  coordonnées  cartésiennes 
deux  lignes  droiles 

U,X -f  C^  / -l- ÎO,  =  o 

les  fonctions  suivantes  des  coefficients  et  de  l'analo  0 


ne  changent  pas  de  valeur,  quelle  que  soit  la  transformation  de 
coordonnées  que  l'on  opère  en  conservant  la  même  origine  pourvu 
que  l'on  substitue  à  l'angle  0,  l'angle  6,  formé  par  les  nouveaux 
axes.  Il  est  clair  d'ailleurs  que,  si  l'on  ne  conservait  pas  la  même 
origine,  la  propriété  subsisterait,  puisque  les  coefficients  des  va- 
riables ne  changent  pas,  dans  l'équation  d^ne  ligne  droite,  lors- 
qu'on transporte  les  axes  parallèlement  à  eux-mêmes.  Doit-on  en 
conclure  que  ces  expressions  soient  des  invariants  communs  aux 
deux  fonctions?  Pour  le  savoir,  il  faut  examiner  ce  qui  arrive  si,  à 
la  transformation  cartésienne  par  laquelle  les  points  de  l'infini  de- 
meurent à  l'infini,  on  substitue  la  transformation  homogène  géné- 
rale. Or  la  relation 


exprime  en  coordonnées  cartésiennes  que  les  droites  sont  paral- 
lèles; elle  exprimera  en  coordonnées  trilinéaires  qu'elles  vont  se 
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rencontrer  sur  la  droite  z^o.  C'est  donc  une  propriété  qui  n'esl 
pas  indépendante  du  triangle    de  référence,  et  l'expression  n'( 
pas  un  invariant.  Elle  ne  peut  être  considérée  comme  telle,  que 
la  droites  — fi  demeure  la  même  dans  la  transformation,  en  un  mo1 
si  la  transformation  ne  s'applique  qu'aux  variables  x  et  r,  et  c'esl 
dans  ce  sens  que  l'on  peut  dire  que  si  les  expressions 


hv^y= 


sonttfansformées  par  une  substitution  liomogène,  la  fonction 


est  un  invariant  comrmm  aux  deux  expressions.  C'est  un  invariant 
relatif,  parce  qu'elle  est  multipliée  par  le  module  de  la  substitution. 
En  coordonnées  cartésiennes,  ce  module  est  donné  par  la  relation 


n^sina— s: 


iin3' 


sinO 


(,6) 


de  telle  sorte  que  l'expression 


ne  change  pas  de  valeur;  mais  il  ne  faut  pas  dire  que  l'invariant 
soit  cette  expression  ;  il  faudrait  pour  cela  que  sin  0  restât  le  même, 
cl  il  devient  sinfi,.  L'invariant  est  le  numérateur,  parce  qu'il  ne 
renferme  que  les  coefficients  des  fonctions  transformées,-  et  qu'il 
reste  le  même,  à  un  facteur  près  ne  dépendant  que  de  la  substitution. 
Quant  au  second  numérateur,  égalé  à  zéro,  il  exprime  que  les 
droites  sont  rectangulaires,  ou,  pour  rendre  la  propriété  projective. 
qu'elles  sont  conjuguées  harmoniques  par  rapport  aux  droites  iso- 
tropes (§  54).  En  coordonnées  trilinéaires ,  la  fonction  correspon- 
dante exprimerait  que  les  deux  droites  sont  conjuguées  harmoniques 
par  rapport  à  deux  droites  joignant  leur  point  d'intersection  à  deux 
points  déterminés,  situés  sur  la  droites— o;  et  l'on  voit  encore 
que  la  propriété  dépend  de  la  droite  3  —  0.  D'ailleurs,  la  transfor- 
mation ne  s'appliquerait-clle  qu'aux  variables  x  et  r,  le  numéra- 
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leur  est  une  fonction  de  l'angle  0  qui  devient  0,,  et  ne  doit  être  con- 
sidéré à  aucun  titre  comme  un  invariant  commun  à  deux  fonctions 
linéaires. 

On  verra  un  peu  plus  loin  par  suite  de  quelles  considérations  les 
expressions  (io5}  peuvent  être  regardées  comme  la  particularisation 
en  coordonnées  cartésiennes  d'un  invariant  commun  à  deux  fonc- 
tions du  second  degré  homogènes,  à  deux  variables. 

78.  —  On  a  vu  de  même  (§  iti)  que  trois  fonctions  des  coefficients 
de  la  courbe  générale  du  second  degré  et  de  l'angle  0  ne  changent 
pas,  par  une  transformation  cartésienne  quelconque.  On  démon- 
trerait comme  précédemment  que  la  première  de  ces  fonctions 

iTi-i-^  — aAcosf) 


sin-0 

n'a  droit  â  aucun  dire  au  nom  d'invariant  du  premier  membre  de 
l'équation  de  la  courbe.  Lorsqu'elle  est  nulle,  cela  exprime  que  les 
deux  droites 

ax-  -)-  ■ihxy+  bj^  =  o  (  i  o6)  ■ 

qui  sont  (§  70)  les  rayons  infinis  de  la  courbe,  sont  rectangulaires, 
ce  qui  dépend  delà  droite  3  =  0;  et  si,  pour  ne  pas  modifier  Ja  droite 
3  =  o,  on  ne  fait  subir  la  transformation  qu'aux  variables  x  et  j,  on 
voit  que  le  numérateur  dépend  en  outre  de  cosG  qui  devient  cos  Oi  : 
de  telle  sorte  que  l'expression  considérée  n'est  pas  non  plus  inva- 
riant de  la  fonction  (loti),  mais  on  verra  que  c'est  la  particularisa- 
tion en  coordonnées  cartésiennes  d'un  invariant  commun  à  la 
fonction  (loti)  et  à  une  fonction  analogue.  De  même, 

exprime  que  les  rayons  infinis  coïncident;  ab  —  k^  est  i'um(jue  (') 
invariant  du  premier  membre  de  l'équation  (106);  c'est  ah  —  1^  et 

non    pas  -■.■  ..■ ,  et  il  est  relatif  à  une  transformation  des  seules 


(*]  On  démoiilro,  en  algèbre,  qu'une  fonction  homogène  du  second  degré,  il  un  nombre 
quelconque  de  variables,  n'a  pas  d'autre  invariant  que  son  discriminant.  Le  discrimi- 
nant d'une  fonction  homogèns  est  le  résultat  do  l'élimination  des  >i  variables  entre 
les  n  dérÎTées. 
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variables  xetj.  Pour  la  même  raison  6c—f^ei  ca  —  g^  sont  res- 
pectivement les  invariants  des  fonctions 

qui  figurent  aussi  dans  l'équation  de  la  courbe  rendue  homogène, 
et  ils  sont  relatifs  respectivement  à  une  transformation  des  seules 
variables  f  et  s,  ou  s  et  -c.  Quant  au  premier  membre  de  l'équation 
considéré  dans  son  ensemble,  il  n'a  d'autre  invariant  que  le  mtmé- 
raUur  delà  troisième  fonction 

//       /. 

lequel,  égalé  à  zéro,  exprime,  comme  on  le  verra,  que  la  courbe  se 
réduit  à  deux  lignes  droites. 

De  même  qu'une  seule  fonction,,  plusieurs  fonctions  peuvent 
avoir  des  invariants  commims.  On  en  a  vu  un  exemple  plus  haut 
dans  le  cas  de  deux  fonctions  homogènes  du  premier  degré  en  x  et 
j.  Si  l'on  considère  deux  fonctions  du  second  degré 


(-07) 


on  voit  facilement  qu'elles  admettent  les  invariants  communs 
a^c.^  +  c\a.,  —  2è,6^ 

dont  le  second  peut  encore  s'écrire 

et  se  trouve  être,  par  conséquent,  une  combinaison  du  premier  et 
des  invariants  de  chaque  fonction  considérée  isolément,  lesquels 
sont  pour  la  première  ti,c,  —  Af  et  pour  la  seconde  o^c^  —  hl. 
Il  suit  de  là  que 

??^  (,„8) 
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est  un  invariant  absolu  commun  aux  deux  fonctions  (107),  car  les 
deux  invariants,  termes  du  rapporE,  sont  évidemment  par  la  trans- 
formation multipliés  par  la  même  puissance  du  module. 

Si  l'on  suppose  maintenant  que  la  première   fonction  (107}  se 
décompose  en  facteurs  de  la  façon  suivante 

("r^-+V}(".^'  +  ''2j) 

et  que  !a  seconde  soit  le  premier  membre  de  l'équation  carlésienne 
des  droites  isotropes  (§  54),  c'est-à-dire 

l'invariant  absolu  devient 


D'ailleurs,  la  nouvelle  équation  des  droites  isotropes  est  formée 
avec  l'angle  6,  comme  l'ancienne  avec  9;  on  peut  donc  dire  que 
l'expression  précédente  ne  change  pas  de  valeur,  et  ce  fait  corres- 
pond, comme  on  le  voit,  à  une  particularisât) on  tn  coordonnées 
cartésiennes  de  l'invariant  absolu  (108). 

Dans  la  même  hypothèse,  l'invariant  commun 

a,c^'-'r<\a.,-:!.b,h.^  (io<)) 

devient 

c'csl-à-dire  le  numérateur  de  la  seconde  expression  (100)  qui  est 
alors  la  même  particularisation  de  l'invariant  relatif  (lo^).  Si  on 
divise  par  sin-0,  il  devient  la  même  particularisation  de  l'invariant 

a/'solu 

Enlin 

it  +  6  —  ■2/icosfl  n/>  —  ///' 

a-^b-'ik cos 0        "-    -■■■  .;„ —--■TT- 

sin-fl  sin-0 

sont  respectivement  les  mêmes  parficularisalions  des  invariants 
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dont  le  [iremier  est  relatif  et  les  deux  autres  sont  absolus,  au  cas 
où  la  première  fonction  s'cerit 

a.T?-\-ihx:r-\-hj'^ 
et  la  seconde 

.r-+2.r;)-COS0+^r^ 

Si  l'on  ajoute  aux  deux  fonctions  (107)  une  nouvelle  fonction 
du  second  degré  à  deux  variables 

on  vérifie  sans  peine  que  le  déterminant 

est  un  invariant  commun  aux  trois  fonctions. 

Les  invariants  généraux  dont  il  vient  d'être  question  joueront 
un  rôle  fondamental  dans  la  théorie  de  l'involution. 

La  théorie  des  courbes  du  second  degré  apprendra  quels 
sont  les  invariants  communs  à  deux  fonctions  homogènes  à  trois 
variables, 

79.  —  On  appelle  covariaiit  d'une  fonction,  toute  expression 
jouissant  des  mêmes  propriétés  que  l'invariant,  mais  renfermant 
les  variables  en  môme  temps  que  les  coefficients.  Si  elle  renferme 
les  coefficients  de  plusieurs  fonctions,  c'est  un  covariant  commi^n. 
Égalé  à  zéro,  un  covariant  représente  une  courbe  qui  jouit,  par 
rapport  aux  courbes  primitives,  d'une  propriété  indépendante  du 
triangle  de  référence,  subsistant  par  conséquent  entre  les  courbes 
transformées  homographiques  des  premières  et  la  nouvelle  courbe 
covarianle,  et  par  suite  projective. 

L'exemple  le  plus  simple  d'un  covariant  est  fourni  par  une 
courbe  par  rapport  à  elle-même  :  car  la  nouvelle  équation  est  évi- 
demment composée  avec  elle-même  de  la'même  manière  que  l'an- 
cienne. Ainsi  si  l'on  fait  une  transformation  de  coordonnées,  la 
droite 

ux+vj-i-tvz^^^o 
PiCQUBT,  Géom,  analyt.  1 3 
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devient 

et  si,  dans  une  transformation  cartésienne,  la  fonction  des  coefficients, 
des  -variables  et  de  0, 


demeure  la  même  (§  a4),  c'est  parce  que  la  l'onction 


-'■'  — 2KCC0SB 


sin^O 
elle-même  ne  change  pas. 

On  comprend  sans  peine  l'importance  du  rôle  que  jouent  les 
invariants  et  les  covariants  dans  l'étude  des  courbes  et  des  systèiiies 
de  courbes. 


TA?;GE«TE3   et  asymptotes.   ~  EXTENSION   DU   PRINCIPE   Dlî   DUALlï 
A  TOUS  LES  ÉTflES   PLAf^S. 


80.  — ■  Une  courbe  a  été  considérée  jusqu'à  présent  comme  la 
suite  continue  des  positions  successives  d'un  point  dont  les  coordon- 
nées sont  reliées  par  une  équation.  La  théorie  des  tangentes  va 
permettre  de  l'envisager  à  un  nouveau  point  de  vue. 

La  tangente  en  un  point  m  d'une  courbe  (fig.  38)  est  la  limite  des 
positions  successives  d'une  sécante  qui  passe  par  le  point  m,  et  qui 
tourne  autour  de  lui  jusqu'à  ce  qu'un  second  point  d'intersection  m' 
vienne  coïncider  avec  lui.  Cette  limite  est,  en  général,  unique  ;  et 
le  point  est  dit  point  de  contact  de  la  droite  et  de  la  courbe  :  par  dé- 
finition, on  doit  le  compter  en  général  pour  deux,  dans  l'évaluation 
du  nombre  des  points  d'intersection  de  la  tangente  avec  la  courbe. 

Pour  trouver  cette  limite,  soient  jr^  ety^  les  coordonnées  carté- 
siennes du  point  m,  ^^  +  i  j^i,  etjro  +  ^  Ya  celles  du  point  voisin  m'; 
celle  de  la  sécante  peut  alors  s'écrire  (§  32) 
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OU  hier! 

|.r  y 

c'est-à-dire 

Passant  à  la  limite,  le  coefficient  angulaire   -r^  tend  vers  la 

dérivée  de  j-  considéré  comme  fonction  de  x  définie  par  l'équation 
de  la  courbe,  dérivée  dans  laquelle  on  a  remplacé  x  e,i  y  par  x^ 

L'équation  de  la  tangente  devient  aFors 

si  la  fonction  j  est  explicite  sous  la  forme  y=:f{x  )  ;  et 

f 
ou  bien 

(x-x.)/;+(j-j-.)/;.=o  {,,0,4) 

si  la  fonction  j-  est  implicite,  c'est-à-dire  si  l'équation  de  la  courbe 
a  la  forme  générale 

/(x.j.)  =  o 
Elle  peut  s'écrire  alors 

Supposons  que  l'on  ait  rendu  homogène  par  la  substitution  (56) 
le  premier  membre  de  l'équation  de  la  courbe,  et  qu'on  l'ait  multi- 
plié par  une  certaine  puissance  de  z  afin  de  chasser  les  dénomina- 
teurs ;  soit  m  cette  puissance  de  z  qui  sera  le  degré  de  l'équation 
si  la  courbe  est  algébrique.  L'équation  est  alors  devenue 


d'où  l'on  tire 
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Mais  /i  et  /„  ne  diffèrent  do  Jl  eiJl  qu'en  ce  (jue  les  variables 

X  etjK  -y  ont  été  remplacées  par^  et^  ;  l'on  voit  donc  que  si  dans 

l'équation  de  la  tangente  on  remplace /^^  ^^fy„  P^^"  ^^^  nouvelles 
dérivées  Fi  et  FJ  ,  c'est  comme  si  on  rendait  les  dérivées  homo- 
gènes par  la  substitution  (56)  et  si  on  multipliait  tout  par  z™~'. 
Achevant  de  rendre  homogène  en  remplaçant  partout  ailleurs  x  ei  j 

par  -  et  - ,  x„  et  Jd  par  -^  et'^,  elle  devient 

D'ailleurs  la  fonction  F(.r,j-,3)  est  une   fonction  homogène  de 
degré  m,  car  l'on  a 

F(fa./a,fc)=A-V'/(î,-j)  =  A-F(ij-,.) 

on  a  donc  identiquement,  en  vertu  du  théorème  d'Eulcr 

*.F,+X.F;.  +  ;=.F;.=  mF{x.,j„;,.)=.o 
puisque  le  point  de  contact  (j^u'^»'^!))  '-^t  sur  la  courbe.  L'on  en  tire 

f5F;+^"F;,=-F:, 

et  l'équation  de  la  tangente  prend  la  forme  symétrique 

:ï-f;+j-f;„+2f;^o  {m) 

qui  s'applique  à  toute  courbe  plane,  algébrique  ou  transcendante, 
dont  l'équation  aura  préalablement  été  rendue  homogène  par  la 
substitution  (56),  et  à  condition  qucji'-  soit  une  fonction' continue 
àex  dans  le  voisinage  du  point  considéré.  Si  cela  n'avait  pas  lieu, 
dans  un  intervalle  fini  ou  non,  aux  environs  du  point  m  supposé  à 
distance  finie,  on  ne  pourrait  pas  en  effet  le  regarder  comme  la 
limite  du  point  m,  ni  faire  tendre  vers  zéro  les  accroissements  A^^, 
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AjKo  :  on  verra  plus  loin  ce  qui  se  passe  si  le  point  est  à  l'infioi. 
La  condition  qui  vient  d'être  indiquée  est  toujours  remplie  dans 
les  courbes  algébriques,  et  alors  la  forme  (m)  de  l'équation  a  en 
outre  l'avantage  de  faire  voir  qu'elle  ne  renferme  les  coordonnées 
du  point  de  contact  qu'au  degré  m—i,  alors  que  dans  l'équation 
{tio,b)  ces  coordonnées  paraissaient  entrer  au  degré  m  :  les  termes 
de  plus  haut  degré  s'évanouissent  si  l'on  tient  compte  de  ce  que  le 
point  de  contact  est  sur  la  courbe.  Cette  remarque  est  fondamentale 
dans  la  théorie  des  tangentes  aux  courbes  algébriques. 

81.  —  Toutes  les  fois  que  le  développement  de  Tajlor  est  appli- 
cable au  premier  membre  de  l'équation  de  la  courbe  dans  le  voi- 
sinage du  point  m,  et  en  particulier  dans  les  courbes  algébriques, 
le  mode  de  démonstration  suivant  permet  de  se  rendre  compte  de 
ce  qui  se  passe  aux  environs  du  point  de  contact. 

Soient 

x  =  x,  +  «p 

les  équations  d'une  droite  passant  par  le  point  m,  en  fonction 

de  sa  dislance  p  au  point  (x,jr)  ;  les  dislances  p  du  point  (j^o.j'o)  aux 
points  d'intersection  de  la  droite  et  de  la  courbe  sont  données  par 
l'équation 

/(,r,+«p,j,+  5p)  = 

yï^o.7o)  +  P«+^^'J+ +^«+¥U,+ =o     0'^) 

oùy^'  et_^  représentent  les  dérivées  partielles  de /(,r,/-)  par  rap- 
port hx  el  kj  dans  lesquelles  on  a  substitué  x^  et/-,,  aux  variables 
X  etjK,  et  011  [af^  +^/â  )î)  est  une  puissance  symbolique  que  l'on  a 
formée  en  algèbre.  Si  le  point  (^o-J^o)  ^^^  ^^^  ^^  courbe,  le  premier 
terme  du  second  membre  est  nul,  et  par  suite  l'une  des  racines  de 
l'équation  en  p.  Pour  qu'un  second  point  d'intersection  vienne 
coïncider  avec  le  premier,  il  faut  qu'une  seconde  racine  s'annule, 
ce  qui  exige 

et  donne  un  système  unique  et  parfaitement  déterminé  de  valeurs 
pour  les  paramètres  angulaires  «  et  è  de  la  sécante,  si  les  dérivées 
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fl  eify  ne  sont  pas  simultanément  nulles.  On  en  conclut,  en  rem- 
plaçant rt  et  è  par  leurs  -valeLirs  proportionnelles  dans  l'équation  de 
la  sécante 


l'équalion  de  la  tangente 

(i^x.)/;.+(j-j.)/;.=o  (,,o,s) 

THÉORiME.  —  Aux  environs  du  point  de  contact  d'une  courbe  avec 
tme  de  ses  tangeiites,  la  courbe  est  en  général  du  même  côté  par  rap- 
port à  cette  tangente  et  ne  la  traverse  pas. 

Si  l'on  supprime  en  effet  le  terme/(jo^J  "^^"^  l'équation  (i  12}, 
et  si  l'on  divise  par  p,  on  voit  que,  lorsque  le  terme  indépendant 
af^-\-hfy  prend  une  ■valeur  très  petite  et  négative  par  exemple, 
une  des  valeurs  de  p  tend  vers  zéro.  Pour  une  certaine  valeur  du 
rapport  des  coefficients  a  et  &,  -voisine  de  celle  qui  annule  le  terme 
indépendant,  la  racine  qui  tend  vers  zéro  est  assez  petite  pour 
qu'en  la  substituant  dans  le  reste  du  premier  membre,  il  prenne 
le  signe  du  terme  de  degré  inférieur.  D'ailleurs,  en  vertu  de  l'équa- 
tion {112)  le  reste  du  premier  membre  a  toujours  le  signe  contraire 
à  celui  du  terme  indépendant,  on  a  donc  alors,  en  désignant  par  p 
la  racine  qui  tend  vers  zéro 

Lorsque  ensuite,  par  la  variation  continue  du  rapport  des  para- 
mètres angulaires  a  et  h,  le  terme  indépendant  s'est  annulé  (en 
changeant  de  signe,  puisqu'il  est  du  premier  degré  en  a  et  h),  l'iné- 
galité devient 

p«+5/;.).<° 

Si  donc  l'on  suppose,  ce  qui  arrive  en  général,  que  le  facteur 
ne  divise  pas  l'expression  du  second  degré 

«+*/;.).=«'/:î+"*/;,.+5'/;. 
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Je  signe  de  cette  expression  esl  demeuré  le  même,  et  il  faut  que  p 
ait  changé  de  signe  en  s'anniilant.  Par  suite  si,  avant  que  le  terme 
indépendant  s'annule,  le  point  m  (fig.  38),  décrit  l'arc  de  courbe 


/'(/"',  il  arrivera  nécessairement  que,  lorsque  b  sécante  aura  dé- 
passé la  position  limite  mi,  la  distance  p,  ayant  changé  de  signe, 
devra  être  portée  en  sens  inverse  de  la  direction  primitive,  et  le 
point  décrira  un  arc  de  courbe  mm"  situé,  par  rappor!  a  la  tan- 
gente, du  même  côté  que  l'arc  mm. 

On  verra  plus  loin  ce  qui  arrive  si  ie  terme  indépendant  divise 
le  coefficient  de  p;  ou  si,  les  dérivées  s'annulant  en  même  temps 
lorsqu'on  y  substitue  les  coordonnées  du  point  donné,  la  tangente 
devient  indéterminée.  Dans  ces  deux  cas,  le  point  considéré  sur  la 
courbe  est  dit  singulier. 

83.  Exercices.  —  i.  Trouver  féquation  de  la  tangente  à  la 
courbe  représentée  en  coordonnées  7'ectangulaires  par  l'équation 


et  faire  voir  que  les  tangentes  aux  différents  points  de  la  courbe 
situés  sur  une  même  droite  menée  par  l'origine  passent  par  l'un  ou 
r autre  de  detix  points  fixes  à  déterminer. 

La  fonction  étant  espHcite,  on  peut  appliquer  l'équation  {no,  a); 
on  obtient  alors  pour  la  tangente  cherchée 


)-„  :^  (  sin —  cos  —  I  (^ 


''o) 


on    arriverait  au  même   résultat   en    appliquant  la   forme  géné- 
rale (m);  on  a  en  effet,  en  rendant  homogène 
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y^j  ^  —  sin  —  +  —  cos  — 

/:.=  • 

et  on  trouve  pour  l'équation  de  la  tangente,  en  faisant  2  =  s^  : 
pour  revenir  aux  coordonnées  absolues, 


J^ 


sin  — cos  — 


équation  équivalente  il  la  première  si  l'on  tient  compte  de  ce  que 
le  point  de  contact  est  sur  la  courbe,  et  plus  simple. 

Si  maintenant  on  coupe  la  courbe  par  la  droite  j-=  mx  issue  de 
l'origine,  les  abscisses  des  points  d'intersection  sont  donnés  par 


On  conclut  de  là  pour  x  deu\  séries  de  valeurs  qui  sont 


a  étant,  par  exemple,  le  plus  petit  angle  ayant  m  pour  sinus. 

La  tangente  au  point  de  la  première  série  correspondant  à  1 
valeur  k^  de  k  aura  donc  pour  équation 

X^x  (sin  a  —  ix-i-  a^-ic)  COS  2)  +  cos  « 

et,  quel  tpie  soit  k^,  elle  coupe  l'ave  Y'OY  au  point' 

x  =  o 
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Pour  la  seconde  série,  on  trouve  de  même 


/  =  — COSa 

Ces  deux,  points,  dont  l'ordonnée  varie  de  —  i 
dent  pour 

COS  a  =  ±  y'  i  --  m^  =  o 
d'où 


ce  qui  prouve,  comme  on  le  vérifie  d'ailleurs  sur  la  double 
équation  de  la  tangente  qui,  pour  cos  a  =  o,  devient  j=  di  x,  que 
les  bissectrices  de  l'angle  des  axes  sont  tangentes  à  la  courbe  en 
tous  leurs  points  d'intersection  avec  elle. 

a.  Résoudre  le  même  problème  relativement  à  la  courbe 

[x^+j^]  arclg  -  +  mx  sjx^  +jr^  —  a_/  =  o 

Si,  pour  trouver  la  tangente,  on  rend  l'équation  homogène,  il 
vient 

{x'^+y^)  arc  \.^—-¥mx\Jx'-\-y^—ajz  =  o 

/i  =  3J7o  arc  tg-^:^ Ja  +  m  ■  ■. 1-:. 

j,j  =ij„  arc  tg'^+Xq-h—.     ^-  -.—azt 
et  l'équation  de  la  tangente  est  alors,  après  avoir  fait  s  =  Zj,  =  i 


L'avantage  de  la  forme  {m)  apparaît  encore  d'une  façon  bien 
claire,  car  le  terme  indépendant  xj"^^-\-ji,Jl^  se  réduit  ici  à  —ur,,, 
et  l'emploi  de  la  forme  (no, A)  nécessiterait,  pour  mettre  en  évi- 
dence   cette    réduction,  un    calcul    dans   lequel   il    serait    tenu 
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compte  de  ce  que  le  point  de  contact  est  sur  la  courbe,  calcul  que 
le  tliéorème  d'Eulep  a  permis  de  faire  une  fois  pour  toutes,  en  don- 
nant à  l'équation  de  la  tangente  la  forme  {i  1 1). 

il  est  clair  d'ailleurs  que,  si  l'on  donne  à  ■^^  une  valeur  cons- 
tante t,  déterminant  une  droite  passant  par  l'origine,  are  tg - 

prend  une  infinité  de  valeurs  comprises  dans  la  formule  a  +  As,  et 
qu'alors  cette  droite  coupe  la  courbe  en  un  nombre  infini  de  points. 
Ces  points  peuvent  se  partager  en  deux  séries  ;  soit  a  le  plus  petit 
angle  positif  dont  la  tangente  est  (,  cet  angle  détermine  une  direc- 
tion dont  un  point  quelconque  peut  être  regardé  (§  5)  comme  ayant 
pour  coordonnées  polaires  \Jx'^+y^  et  a 4- 2 /m  ou  bien  —  \/:c^  +  j^ 
et  a  +  (a^+i)Tt.  Les  points  d'intersection  de  la  droite  et  de  la 
courbe  s'obtiendront  alors  par  l'une  des  deux  équations 

[x"  +JV^)  (='  +  2/"t;)  +  mx  \/x^  -tj^  —  aj'  =  o 
{x^+X'){x+{2k+ !)■;:)- mx\/x^+j'^  —  aj  =  a 

ou  en  remplaçant  _;)■  par:ctg« 

xii+t^^){x+2k^)  +  mx\/i+t^c^-aig:^=o 
x{i~i-tg'a){ci-i'{3.k-h  i)7:)~7wxv'i+tg^a  — «tg«=o 

relations  qui  donnent  dans  chaque  série  la  valeur  de  .t  correspon- 
dant à  une  valeur  de  k. 

L'équation  de  la  tangente  an  point  {-r^,;}-^)  de  la  première  série 
correspondant  à  une  valeur  Â*,,  de  k  sera  donc  en  remplaçant  j'^ 
par  Xf^i 


Si  l'on  élimine  a-Hai^irau  moyen  de  l'équation 

x^{i~^[(fa){ix-i-  a^oTc)  -t-  mx^^  yi-htg^  —  a  tg  a  =  o 
et  si  l'on  divise  par  »■„,  on  trouve  une  équation  qui  ne  renferme 
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plus  x^^  qu'au  premier  degré  :  la  droite  qu'elle  représente  passe 
donc,  quel  que  soit  x^,  par  un  point  fixe  que  l'on  obtient  en  égalant 
à  zéro  le  terme  en  ^r,,  et  le  terme  indépendant.  Ce  dernier  se  trouve 
être,  dans  chaque  série 

j-x{g2a 

ce  qui  prouve  que  la  droite  qui  joint  les  points  fixes  fournis  par 
chaque  série  est  la  symétrique  de  l'axe  X'OX  par  rapport  à  la 
droite  donnée. 

3.  Trouver  l'équation  de  la  tangente  à  la  courbe 

jr  =  xtg^ 

et  faire  voir  que  les  tangentes  aux  points  d'intersection  de  la  courbe 
avec  une  droite  fixe  passant  par  l'origine,  passent  par  un  point 
tixe,  situé  sur  l'axe  Y'OY,  à  une  distance  de  l'origine  variant  de 
-I-  I  à  +  oo  lorsque  l'angle  de  la  sécante  avec  l'axe  X'OX  varie  de  o 

-  ou  de  o  à  —  -. 


83-  —  11  n'est  pas  inutile,  vu  le  rôle  fondamental  de  la  tangente 
dans  la  théorie  des  courbes  planes,  de  faire  voir  comment  on  peut 
arriver  directement  à  l'équation  (i  1 1),  qui  n'a  d'ailleurs  été  démon- 
trée jusqu'à  présent  que  pour  des  coordonnées  homogènes  carté- 
siennes; mais  qui,  on  le  pressent,  est  applicable  au  cas  où  le 
triangle  de  référence  n'a  aucun  côte  à  l'infini  ('). 

Supposons  donc  qu'il  en  soit  ainsi,  et  soient 


les  coordonnées  homogènes,  exprimées  en  fonction  d'un  paramètre 
variable  -,  d'un  point  variable  d'une  droite  passant  par  les  points 
{■^'oO'o'h)  ^^i^tJ'^)-  6'  <ioit  l'équation 
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[X  Y  Zl 

s'obtiendrait  en  éliminant  X,  yi,  v  entre  les  trois  équations  précé- 
dentes. Si  l'on  remplace  par  ces  valeurs  les  coordonnées  courantes 
dans  l'équation  de  la  courbe,  on  aura  une  équation  homogène  en  \ 

et  \i,  donnant  1 

d'intersection  de  la  droite  et  de  la  courbe 

(ri3)  f(Kx^+^.x,     \ro+iy>     '>-^<,  +  V-^) 

dans  laquelle  m  désigne  le  degré  d'homogénéité  du  premier  mem- 
bre de  l'équation  de  la  courbe,  lequel  est  le  degré  de  la  courbe,  si 
elle  est  algébrique.  Si  le  point  {x^,  j^,  sj  est  sur  la  courbe,  le 

premier  terme  s'annule  et  en  même  temps  une  des  valeurs  de  ^  ; 

et  si  l'on  veut  qu'un  second  point  vienne  se  confondre  avec  le  pre- 
mier, ce  qui  exige  évidemment  que  la  valeur  correspondante  du 

rapport  ^  devienne  nulle  comme  la  première,  il  faut  que  l'on  ait 

Cette  équation  représente  une  droite  passant  par  le  point  considéré 
sur  la  courbe,  puisqu'on  a 

et  c'est  la  tangente  cherchée,  puisqu'en  joignant  deux  de  ses  points 
(■^ft'J"ot  ^û)  ^'  {^ijt  2)j  011  obtient  une  sécante  répondant  à  la  ques- 
tion. 

84.  Enveloppe  d'une  droite  mobile.  —  La  tangente  à  une 
courbe  plane,  dont  on  vient  de  trouver  l'équation,  renferme  deux 
paramètres  variables,  qui  sont  les  valeurs  proportionnelles  des 
coordonnées  du  point  de  contact.  Mais  ces  paramètres  sont  liés  par 
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l'équation  de  la  courbe,  de  sorte  qu'il  n'en  reste  plus  qu'un,  dont 
la  présence  fait  que  la  droite  n'est  pas  déterminée  ;  d'autre  part, 
clic  n'est  pas  quelconque  dans  le  plan,  puisque  sa  variation  ne  dé- 
pend que  d'une  arbitraire;  son  déplacement  satisfait  à  une  cer- 
taine loi  qui  est  précisément  d'être  tangente  à  la  courbe  considérée. 
Réciproquement,  toute  droite  dont  les  coefficients  sont  des  fonc- 
tions d'un  seul  paramètre  variable,  est  constamment  tangente  à  une 
certaine  courbe  dont  on  dit  que  la  droite  est  l'enveloppe.  11  est  clair 
tout  d'abord  que,  si  cela  est  vrai,  la  courbe  est  le  lieu  du  point 
d'intersection  de  la  droite,  dans  chacune  de  ses  positions,  avec  la 
position  infiniment  voisine,  correspondant  à  une  variation  infini- 
ment petite  du  paramètre.  La  tangente  d'une  courbe  peut  être  en 
effet  considérée  comme  là  droite  qui  joint  deux  points  infiniment 
voisins  de  cette  courbe;  d'où  il  suit  que  tout  point  de  la  courbe  est 
à  l'intersection  de  deux  tangentes  infiniment  voisines  et  que,  par 
conséquent,  si  une  droite  variable  enveloppe  une  courbe,  cette 
courbe  ne  saurait  différer  du  lieu  qui  vient  d'être  défini.  Cherchons 
donc  l'équation  de  ce  lieu,  lorsque  l'équation  de  la  droite  est 


X  =  u 


hPj^mz  =  o 


(5-) 


dans  laquelle  u,  v,  ^ 
droite  infiniment  voj 


sont  fonctions  d'un  raÈmc  paramètre  a.   La 


Une  droite  passant  par  leur  point  d'intersection  est 


ou,  en  divisant  par  Ax  et  passant  à  la  limite. 


(•■4) 


Eliminant  ensuite  le  paramètre  a  entre  cette  équation  et  l'équation 
(57),  on  aura  le  lieu  cherché.  Pour  vérifier  que,  pour  toute  va- 
leur Ofi  du  paramètre,  la  droite  X— o  lui  est  tangente,  remarquons 
que  l'équation  (57)  peut  être  regardée  comme  l'équation  du  lieu 
si  l'on  y  considère  «  comme  une  fonction  de  x,j,  z,  définie  par  la 
relation  (n/i).  L"équation  de  la  tangente  au  point  (.ly, -)-g,SD)  sera 
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donc,  en  appliquant  le  théorème  des  fonctions  composéos 

0(1,  à  cause  de  (i  i4j 

ux  +  vj-hioz^o 

dans  les  coefficients  de  laquelle  a  aura  la  valeur  a„  correspondant  à 
la  position  arbitrairement  choisie  de  la  droite  mobile.  —  C.Q.F.  D. 

Ainsi  Éoute  courbe  est  enveloppée  par  une  droite  dont  les  coefficients 
sont  fonctions  d'un  paramètre  variable  et  réciproquement,  toute 
droite  dont  les  coefficients  sont  fonctions  d'un  même  paramètre,  en- 
veloppe une  courbe. 

85.  Extension  du  principe  de  dualité  à  des  courbes 
quelconques.  —  Lorsque  les  coordonnées  homogènes  d'une 
droite  sont  fonctions  d'un  paramètre  variable,  ces  coordonnées 
sont  liées  par  une  équation.  Si  l'on  élimine  en  effet  le  paramétre 

variable  a  entre  les  équations 

u   ^    _   ^ 

on  obtient  une  relation  indépendante  de  a 

F(«,c,«;)  =  o  (ri5) 

entre  les  coordonnées  u,io,  v.  On  peut  donc  modifier  l'énoncé  pré- 
cédent de  la  façon  suivante  : 

Toute  couràe  est  enveloppée  par  une  droite  dont  les  coordon- 
nées sont  liées  par  une  relation,  et  réciproquement,  toute  droite 
dont  les  coordonnées  sont  liées  par  une  relation  envelopoe  une 
courbe. 

L'équation  (ii5)  est  dite  l'équation  tangentielle  de  la  courbe  en- 
veloppe. C'est  la  condition  pour  que  la  droite  (Î7)  soit  tangente  à 
la  courbe,  puisque  c'est  la  relation  qui  lie  les  coordonnées  homo- 
gènes d'une  de  ses  tangentes;  et  elle  la  définit,  elle  la  représente 
aussi  bien  que  son  équation  ordinaire,  qui  alors  est  dite  ponctuelle, 
parce  qu'elle  a  lieu  entre  les  coordonnées  d'un  point  de  la  courbe, 
tandis  que  celle-ci  a  lieu  entre  les  coordonnées  d'une  tangente. 
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L'une  permet  de  construire  la  courbe  par  points,  l'autre  en  déter- 
mine les  tangentes  successives. 

Dès  lors  deux  problèmes  se  présentent  : 

1°  Une  courbe  élant  donnée  par  son  équation  ponctuelle,  trouver 
son  équation  tangentielle. 

C'est  la  relation  entre  les  coordonnées  homogènes  de  la  droite 
qui  exprime  que  cette  droite  est  tangente  à  la  courbe.  Soit 

j'équation  ponctuelle  donnée.  L"éqiiation  de  la  taug^ente  au  point 

La  droite  (ôy)  sera  tangente  au  même  point,  si  l'on  a 

U  V        w 

et  elle  sera  tangente  en  un  certain  point  si  ses  coordonnées  satis- 
font à  la  relation  obtenue  par  l'élimination  des  coordonnées  auxi- 
liaires du  point  de  contact,  qui  satisfont  d'ailleurs  à  l'équation 

/K.7o'^o)  =  o  ("7) 

Mais  les  rapports  (ii6)  donnent 

On  en  conclut  à  cause  de  (i  17) 

«Xi3  H-  cr,,  +  wr-iy  —  o  i'-^'-^) 

relation  qui  est  du  premier  degré  et  par  laquelle  on  remplacera 
l'équation  (117].  Elle  était  évidente  rfjon'on  puisqu'elle  esprimo 
que  le  point  de  contact  est  sur  la  tangente. 

Ainsi  l'équation  tangentielle  est  le  résultat  de  l'élimination  de 
■^O'Jdt^u  entre  les  équations  (i  16)  et  (i  18).  Elle  est  évidemment  algé- 
brique en  même  temps  que   la  proposée,  et  l'on  dit  alors  que  son 
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degré  en  u,  c,  w  est  la  classe  de  la  courbe  considérée  :  telle  est 
la  définition  analytique  de  ce  nouvel  élément  qui  joue  un  rôle  si 
iinportant  dans  l'étude  des  courbes  algébriques.  Géométriquement, 
la  classe  est  le  nombre  des  tangentes  que  l'on  peut  mener  à  la  courbe 
par  un  point  donné  du  plan  ;  car  si  l'on  joint  à  l'équation  (i  i5) 


F(„,,,U.):. 


(,i5) 


ilXf  +  CJ",  -+■  W3,  =  O 

qui  exprime  que  les  tangentes  considérées  de  la  courbe  passent  par 
un  point  donné,  on  a  entre  les  coordonnées  de  ces  droites  deux 
relations  dont  l'une  est  du  premier  degré  ;  le  nombre  des  solutions 
est,  par  conséquent,  égal  au  degré  de  l'équation  tangenticllc  (i  i5)  ; 
et  l'on  a  ce  théorème  : 

La  classe  d'une  courbe  algébrique  esl  égale  au  nombre  des  tan- 
gentes réelles  ou  imaginaires,  distinctes  ou  confondues,  que  l'on  peut 
mener  d'un  point  donné  à  la  courbe. 

Il  y  a  lieu  d'observer  que,  dans  l'énoncé  de  ce  théorème,  il  ne 
s'agit  que  des  tangentes  satisfaisant  à  la  définition  qui  en  a  été 
donnée  {§  80).  Cette  remarque  trouvera  son  application  un  peu 
plus  loin. 

2°  Trouver  l'équation  ponctuelle  dune  courbe  dont  on  comiaît  l'é- 
quation tangentielle. 

Cela  revient  à  chercher  l'enveloppe  de  la  droite 

uœ  +  ^'j^icz  =  o  (57) 

dont  les  coordonnées  sont  liées  par  la  relation 

F(»,v,.»)  =  o  (,,5) 

Pour  cela,  faisons  subir  aux  paramètres  a,  v,  m,  les  accroisse- 
ments Ah,  A^■,  à.w,  on  aura  : 

F{u  +  àu,^-l-\^,w  +  Aîv)  =  o 

et  par  suite,  eu  égard  à(ii5), 

^^l¥'^+^A\-^■^wV,,=o  (119) 
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et,l'équaUon  (u5) étant  homogène,  on  a  aussi  : 

D'aillfiiirs  la  droite  qui  donne  le  point  du  lieu  est,  comme  plus 
h^ut  : 

x^u  -hj'iy  -h  zAïo  =  o  (  I  a  I  ) 

Les  équations  (07)  et  (i^i)  résolues  par  rapport  a  x,j,z,  don- 
nent les  mêmes  valeurs  que  les  équations  (119)  et  (120)  résolues 
par  rapport  à  F,'„  FJ,,  F'^.  On  en  conclut  les  relations 

F'„     F'„     F'„. 

qui  peviTcnt  remplacer  (119}  et  (lai)  oii  figurent  les  accroissements; 
et,  finalement,  l'équation  ponctuelle  s'obtiendra  par  l'élimination 
de  u,v,tv,  entre  (Sy)  et  (122). 

Il  est  essentiel  d'observer  que  l'équation  ponctuelle  se  déduit  de 
l'équation  tangentielle  comme  celle-ci  se  déduit  de  l'équation  ponc- 
tuelle. Si,  dans  le  calcul  qui  précède,  on  permute  u,  p,  w,  avec  x, 
j,  z,  l'élimination  qui  reste  à  faire  est  précisément  celle  qui  a  été 
indiquée  pour  former  l'équation  tangentielle. 

De  tout  ce  qui  précède  découle  l'eittension  du  principe  de  dua- 
lité à  des  figures  quelconques.  Si,  en  effet,  on  fait  subir  à  une  figure 
qui  renferme,  outre  des  droites  et  des  points,  des  courbes  de  toute 
espèce,  la  transformation  qui  a  été  indiquée  (§  4»);  c'est-à-dire  si 
l'on  permute  dans  les  calculs  dont  elle  est  l'objet  les  variables  x, 
y,z,  et  les  variables  u,c,w;  tandis  que  les  droites,  courbes  du 
premier  degré,  deviennent  des  points,  courbes  de  première  classe,  et 
inversement,  une  courbe  quelconque  se  transforme  en  une  autre  dont 
on  peut  dire  d'une  façon  générale,  si  elle  est  algébrique,  que  sa 
classe  est  égale  au  degré  de  la  preiijière  :  ceci  résulte  de  ce  que  la  classe 
d'une  courbe  algébrique  est  le  degré  de  son  équation  tangentielle. 
Si  un  point  est  sur  la  première  courbe,  ses  coordonnées  satisfaisaient 
l'équation  primitive;  par  suite,  les  coordonnées  de  sa  droite  trans- 
formée satisfont  la  nouvelle  équation;  c'est-à-dire  que  sa  droite 
transformée  est  tangente  à  la  courbe  transformée  de  la  première. 

Si  la  courbe  primitive  était  donnée  par  son  équation  tangentielle, 
la  transformation    rend  cette  équation    ponctuelle  et  donne  une 

PicguET,  Gêom.  anatyt.  i  4 
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courbe  dont  le  degré  est  la  classe  de  l'ancienne  et  dont  tous  les  points 
sont  les  transformés  des  tangentes  de  l'ancienne.  Ainsi  une  courbe 
algébrique  se  transforme  par  voie  de  dualité  suivant  une  autre  courbe 
algébrique  dont  l'équation  ponctuelle  est  Féquation  taiigentielle  de 
l'ancienne  et  inversement,  dont  la  classe  est  le  degré  de  rancienne  et 
inversement,  dont  les  points  sont  les  transformés  des  tangentes  de 
l'ancienne  et  inversement. 

Si  la  courbe  est  transcendante,  sa  transformée  se  définira  parles 
propriétés  transformées  de  celles  qui  définissent  la  proposée  :  la 
suite  de  l'étude  des  courbes  apprendra  comment  on  trouve  la  trans- 
formée par  voie  de  dualité,  la  corrélative  d'une  propriété  donnée; 
particulièrement  lorsque  la  propriété  est  projectîve,  c'est-à-dire 
lorsqu'elle  subsiste  après  une  transformation  homographique.. 

Enfin,  comme  cela  a  été  observé  (§  40),  une  seconde  transforma- 
tion rendant  aux  variables  leur  ancienne  signification,  la  corréla- 
tive de  la  seconde  figure  est  la  première,  comme  la  première  est  la 
corrélative  de  la  seconde. 

Une  courbe  peutdonc  être  considérée,  d'après  tout  cela,  non  sen- 
lemenE  comme  lieu  de  points,  mais  comme  enveloppe  de  droites, 
et,  suivant  l'un  ou  l'antre  cas,  il  sera  naturel  d'employer  les  coor- 
données ponctuelles  ou  les  coordonnées  tangentïelles. 

On  aurait  même  pu,  d'une  façon  moins  lumineuse,  mais  aussi 
correcte,  définir  une  courbe  non  pas  comme  le  lieu  des  positions 
successives  d'un  point  mobile,  c'est-à-dire  comme  la  limite  du 
polygone  formé  par  les  droites  joignant  deux  positions  successives 
du  point;  mais  comme  enveloppe  de  droites,  c'est-à-dire  comme  la 
limite  du  polygone  dont  les  sommets  seraient  les  points  d'inter- 
section successifs  de  deux  positions  infiniment  voisines  d'une  droite 
mobile.  De  celte  définition  serait  résultée  immédiatement  la  repré- 
sentation de  la  courbe  par  une  équation  entre  les  coordonnées 
d'une  droite.  Poursuivant  les  conséquences  de  cette  définition,  on 
aurait  été  amené  à  chercher  le  point  de  contact  de  la  droite  mobile, 
dans  une  de  ses  positions,  avec  la  courbe;  c'est-à-dire,  par  une 
nouvelle  définition,  la  limite  des  positions  d'un  point,  se  mouvant 
sïir  la  di'oite  considé'ée,  jusqu'à  ce  que, parmi  les  positions  particu- 
lières de  la  droite  pour  lesquelles  elle  passe  par  le  point,  une  se- 
conde vienne  coïncider  avec  la  première.  Cette  définition  est  exacte- 
ment la  corrélative  de  celle  qui  a  été  donnée  (§  80)  de  la  tangente 
en  un  point,  et  dès  lors  le  calcul  par  lequel  on  a  trouvé  (§  83)  l'é- 
quation de  la  tangente  en  un  point  donné  au  moyen  de  l'équation 
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ponctuelle,  peut  exactement  servir  pour  trouver  l'équation  du  point 
de  contact  au  moyen  de  l'équation  tangenticlle  [ii5),  à  condition 
de  remplacer  x,j,z,  par  u,v,w.  U  suit  de  là  que  l'cquation  tan- 
gentielle  du  point  de  contact  serait  : 

î/F;+cF,;  +  wF;^=o  (123) 

L'équation  ponctuelle  se  déduirait  ensuite  de  l'équation  tangen- 
tiellepar  les  calculs  au  moyen  desquels  on  a  déduit  celle-ci  de  la 
première.  Or  il  résulte  de  la  théorie  des  tangentes  (§  84)  que  tout 
point  de  la  courbe  est  à  l'intersection  de  deux,  tangentes  infiniment 
voisines,  et  que  par  suite  la  définition  du  point  de  contact  est  exac- 
tement celle  qui  vient  d'être  donnée.  Il  suit  de  là  qu'effectivement 
l'équation  du  point  de  contact  est  bien  l'équation  (i23)  et  que  l'é- 
quation ponctuelle  doit,  ainsi  que  cela  a  été  établi  directement,  se 
déduire  de  l'équation  tangentielle  comme  celle-ci  de  la  première. 
On  tire  encore  de  là  cette  conséquence  que,  de  même  que  le  point 
de  contact  doit  compter  pour  deux  dans  l'évaluation  du  nombre  des 
points  d'intersection  de  la  tangente  avec  la  courbe,  la  tangente  en 
nn  point  d'une  courbe  doit  compter  pour  deux,  en  général,  dans 
l'évalualion  des  tangentes  menées  par  ce  point  à  la. courbe. 

Enfin  il  a  été  démontré  {§  76)  comme  application  du  théorème 
de  Bezout,  que  deux  courbes  algébriques  de  degrés  m  et  p  ont  mp 
points  d'intersection  réels  ou  imaginaires,  distincts  ou  non,  à  dis- 
tance finie  ou  à  l'infini.  Si  les  équations  auxquelles  s'applique  la 
démonslration  sont  les  équations  tangentielles  au  lieu  d'être  les 
équations  ponctuelles,  on  en  conclut  que  : 

Le  nombre  des  tangetîtes  commîmes,  réelles  ou  imaginaires,  dis- 
tinctes ou  confondues,  à  distance  finie  ou  à  l'infini,  à  deux  courbes 
algébriques  est  égal  au  prodiàt  de  leurs  classes. 

La  théorie  du  contact  des  courbes  et  celle  des  tangentes  singu- 
lières apprendront  d'ailleurs  à  évaluer  le  degré  de  multiplicité 
de  chacune  d'elles, 

86.  Contravariants. —  On  sait  (§  Sg)  que,  lorsque  les  varia- 
bles .T,j,z,  coordonnées  d'un  point,  sont  transformées  par  une 
substitution  linéaire,  les  coordonnées  u,v,\o,  d'une  droite  sont 
transformées  par  la  substitution  inverse.  Si  donc  on  fait  subir  à 
l'équation  d'une  courbe 

/(X.J,,)  =  0 
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une  substitution  linéaire,  toute  fonction  des  coordonnées  tangen- 
tielles,  u,  p,  w,  subit  la  substitution  inverse.  Toute  fonction  de  u,  c, 
w  et  des  coefficients  de  la  courbe,  qui  par  cette  substitution  de- 
meure la  même  à  un  facteur  près,  ne  dépendant  que  de  la  trans- 
formation, est  dite  un  contravariani  de  la  fonction  primitive.  Il  est 
clair  que,  si  une  relation  entre  les  coordonnées  tangentielles  d'une 
droite  exprime  que  celte  droite  jouit  par  rapport  à  la  courbe  d'une 
propriété  indépendante  du  triangle  de  référence,  cette  relation  ne 
changera  pas  de  forme  si  l'on  fait  une  transformation  quelconque 
de  coordonnées  et  son  premier  membre  sera  conséquemment  un 
contravariani  du  premier  membre  de  l'équation  de  la  courbe.  En 
particulier,  le  premier  membre  de  l'équation  tangentielle  et  le 
premier  membre  de  l'équation  ponctuelle  d'une  courbe  sont  con- 
travariants  l'un  de  l'autre. 

87.  Mener  par  un  point  des  tangentes  à.  une  courbe.  — 

Ce  problème  peut  se  traiter  de  deux  façons.  Si  on  connaît  l'équation 
taugentielle 

F(„,«,»)  =  o  (1,5) 

de  la  courbe,  ou  si  on  peut  l'obtenir  facilement,  ce  qu'il  y  a  de 
plus  sim  pie  consiste  à  lui  joindre  l'équation 

î/Xi  +  cj-'i  +  wr,  =0 

qui  exprime  que  les  droites  cherchées  passent  par  le  point  donné, 
et  ces  deux  équations  simultanées  donnent  les  coordonnées  des 
droites  satisfaisant  à  la  question.  Appelant  c  la  classe  de  la  courbe 
proposée,  qui  est  le  .degré  de  (i  i5),  on  obtient  ainsi  {§  85)  un  nom- 
bre de  droites  réelles  ou  imaginaires,  distinctes  ou  confondues, 
égal  au  nombre  c  Si  u^,  c^,  lOf,  sont  les  coordonnées  de  l'une 
d'elles,  l'équation  tangentielle  du  point  de  contact  correspondant 
étant 

les  coordonnées  ordinaires  de  ce  point  sontF^.F^^  et  F,'„^, 

Si  le  point  donné  est  à  distance  finie,  aucune  des  tangentes 
trouvées  ne  pourra  être  rejetée  à  l'infini,  mais  il  n'en  sera  pas  de 
même  du  point  de  contact  qui,  dans  certains  cas  particuliers, 
pourra  n'être  plus  à  distance  finie  ;  il  y  aura  alors,  parmi  les  tan- 
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gentes  répondant  à  la  question,  une  tangente  dont  le  point  de  con- 
tact s'est  éloigné  indcfiniment.  Ce  sont  des  tangentes  particulières 
qui  seront  étudiées  un  peu  plus  loin. 

Si  le  point  donné  est  à  l'infini,  ce  qui  revient  à  mener  à  la  courbe 
des  tangentes  parallèles  à  une  direction  donnée,  le  nombre  des 
solutions  est  le  même,  en  tenant  compte  de  celles  des  tangentes 
qui  alors  peuvent  être  rejetées  à  l'infini. 

Si  la  courbe  est  donnée  par  son  équation  ponctuelle,  l'équation 
d'une  des  tangentes  cherchées  sera,  en  appelant  x^fj^,  s,,  les  coor- 
données du  point  de  contact 

Si  on  exprime  qu'elle  passe  parle  point  donné,  il  vient 
on  a  d'ailleurs 

,/K.j.. --.)=■>■ 

Ces  deux  équations  simultanées  déterminent  les  coordonnées 
inconnues  des  points  de  contact  des  tangentes  cherchées.  Si  on  y 
considère  les  inconnues  comme  des  coordonnées  courantes,  et  si  on 
les  écrit 

elles  représentent  par  conséquent  deux  courbes  dont  les  points  d'in- 
tersection sont  les  points  de  contact  cherches.  L'une  d'elles  est  la 
courbe  proposée,  comme  cela  doit  être;  l'autre  est  une  courbe, dé- 
finie par  le  point  donné  et  par  la  courbe  proposée,  qu'on  appelle  la 
première  polaire  du  point  par  rapport  à  la  courbe. 

Si  la  courbe  donnée  est  algébrique  et  du  degré  m,  la  première 
polaire  est  du  degré  m—  i,  et  les  deux  courbes  ont  en  tout  m[m—  i) 
points  d'intersection  (§  y6).  Il  n'en  faut  pas  conclure  que  la  classe 
de  la  courbe  soit  égale  km  [m—i),  parce  que,  parmi  ces  points,  il 
peut  s'en  trouver  qui,  joints  au  point  donné,  fournissent  des  droites 
qui  ne  sont  pas  des  tangentes  satisfaisant  à  la  définition  qui  en  a  été 
énoncée  (§  80),  et  que  la  première  méthode  de  résoudre  le  problème 
ne  donne  pas  comme  solutions  ;  dont,  par  conséquent,  il  ne  faut 
pas  tenir  compte  dans  l'évaluation  de  la  classe  qui  est  le  nombre 
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des  soliilions  données  pur  la  première  mélhode.  C'est  ce  que  l'era 
ressortir  plus  clairement  la  lliéorîe  des  points  singuliers. 

88.  Polaires  successives  d'un  point  par  rapport  à  une 
courbe  algébrique.  —  Si  on  opère  sur  la  première  polaire 
comme  sur  la  courbe  primitive,  c'est-à-dire  si  l'on  cUcrelie  par 
rapport  à  elle  la  première  polaire  du  même  point,  on  obtient  la 
nouvelle  courbe 

C'est  la  seconde  polaire  du  point  par  rapport  à  la  courbe  primi- 
tive; si  celle-ci  est  algébrique  et  du  degré  m,  elle  est  du  degré  m— a 
et  renferme  les  coordonnées  du  point  au  second  degré.  On  peut 
répéter  sur  elle  la  même  opération,  et  ainsi  de  suite  ;  on  obtiendra 
les  puissances  symboliques  successives  de  l'espression 

de  telle  sorte  que  la  }>'"'"  polaire  du  même  point  aura  pour  équation 

Elle  sera  du  degré  m  —  p  et  renfermera  les  coordonnées  du  point 
au  degré  p.  Un  point  a  ainsi,  par  rapport  à  une  courbe  algébrique 
du  degré  m,  m—  i  polaires  successives  dont  les  degrés  vont  en  di- 
minuant d'une  unité  d'une  polaire  à  l'autre,  et  dont  les  équations 
renferment  les  coordonnées  du  point  sous  des  degrés  augmentant 
d'une  unité  d'une  polaire  à  l'autre  ;  la  dernière  est  une  ligne  droite. 
Chacune  d'elles  se  déduit  toujours  de  la  même  façon  de  la  précé- 
dente, de  sorte  que  la  y^^*""  polaire  est  la  (/<  — z')"™  polaire  do  la 
,.«ra=  polaire  [r  <  p). 

Ces  courbes  sont  susceptibles  d'une  autre  définition  aussi  inté- 
ressante au  point  de  vue  géométrique  qu'au  point  de  vue  analytique. 

Si  par  le  point  0  donné  {x^,J^,  s,)  on  fait  passer  une  droite  dé- 
terminée par  un  second  point  M  variable  {x,  j,  z),  et  si  l'on  cherche 

comme  précédemment  (§  83)  les  points  rt,,  «j, suivant  lesquels 

la  droite  variable  coupe  la  courbe 
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on  obtient  une  équation 

dont  le  preminr  membre  peut  se  développer  d'après  le  théorème 
de  Taylor,  ce  qui  donne 

+^^j.='f:.+jÂ.+'/:.l_+:'-f(^.j,'}=''     ("4) 

et  dont  les  racines  sont  les  valeurs  du  rapport -correspondant  aux 

i>oints  d'intersection  de  la  droite  et  de  la  courbe.  Gomme  il  doit 
s'agir  ici  de  relations  métriques,  l'emploi  des  coordonnées  carté- 
siennes est  indiqué  :  dans  ce  cas,  il  a  été  démontré  (§  4^)  (*)  que 

-  est  le  rapport  suivant  lequel  Je  segment  .des  deux  points  (j:,jr,  z), 

{■^vJif-^ù  ^^'  partagé  par  le  point  {'/.Xf  +  \j.x,  Xr|  +  [j,r,  A3,  +  p.z). 

Les  racines  de  l'équation  (124)  sont  donc  les  rapports  —rc  suivant 

lesquels  tes  divers  points  a^,  a^ a^  partagent  le  segment  OM, 

Si  l'on  annule  l'un  des  coefficients,  celui  de  >.""''p.'' par  exem- 
ple, on  exprime  que  la  somme  des  produits  p  À  p  de  ces  rapports 
est  nulle;  et,  si  l'on  y  considère  x,j-,z,  comme  des  coordonnées 
courantes,  l'équation 

représente  le  Heu  des  points  M  tels  que  sur  toute  sécante  OM  cette 

(•)  L'interprfitation  donnée  ea  cet  endroit,  du  rapport  -  considéré  comme  rapport  an- 
harmoniqae,  s'étend  naturellement  bus  coordonnées  liomogènes  trilinéairea  ;  mais  cette 
extension  n'a  plus  lieu  dès  qu'au  rapport  anharmonique  on  substitue  un  rapport  de  dis- 
tancée qui  n'est  plus  pTOieciif:en  outre,  il  est  nécessaire  d'ajouter  à  ce  qui  a  été  dit  à  cette 
occasion  que  le  quatrième  point  (i^-l-a^i,.V+Ji,  =+^1)  dont  la  considération  permet  de  re- 
garder -  comme  «n  rapport  anharmonique  n'est  pas  déterminé  quand  les  deux  premiers 
sontdonnésetpeutetre  un  point  quelconque  de  la  droite  qui  les  joint.  Car  si  l'on  multiplie 
les  coordonnées  du  premier  par  un  même  facteur  a,  celles  du  second  par  p,  ce  qui  ne 
change  pas  les  deux  points  donnés,  les  doux  autres  {ijci-h[i.x, ){!!:,+ x, )  qui  don 

nent  lieu  au  rappoi't  anliarmonique  -1  varient  et  peuvent  décrire  toute  la  droite. 


y  Google 


ÏÏIB  Ln'RE   II.   —  CHAPITRE   I. 

somme  soit  nulle.  L'équation  àe  celle  courbe  montre  qu'elle  est  de 
degré  p,  et  il  est  facile  de  voir  directement  qu'elle  a  p  points  sur 
toute  sécante  menée  par  le  point  0.  On  a  en  effet  en  grandeur  et  en 
signe 

Ma 


et  la  somme  des  produits  p  à  p  des  rapports  — 7t  devient,  en  mettant 
en  facteur  la  partie  indépendante  du  point  d'intersection  variable  «, 


o*''2((Êrôîiï) 


d'où  il  suit  qne  l'équation  obtenue  en  égalant  cette  somme  à  zéro 
est  de  degré  p  en  j^ït  ^^^  P  points  réels  ou  imaginaires  ainsi  déter- 
minés sur  chaque  sécante  ont  reçu  le  nom  de  centres  harmoniques 
d'ordre  p  du  point  0  par  rapport  aux  m  points  «,,  a^,  ..a^,  et  l'on 
voit  que  la  (m  —  pY'^  polaire  (Pun  point  par  rapport  à  une  courbe 
algébrique  de  degré  m  est  le  lieu,  sur  toute  sécante  menée  par  le  point 
considéré,  des  centres  harmoniques  d'ordre  p  du  point  par  rapport 
aux  points  d'intersection  de  la  sécante  avec  la  courbe. 

En  particulier,  la  (m  —  if"'^  polaire,  qui  est  une  droite,  est  le  Heu 
du  centre  harmonique  du  premier  ordre  que  l'on  appelle  aussi 
centre  des  moyennes  harmoniques.  Ce  point  est  défini  géométrique- 
ment (§  64)  par  la  relation 

fm^ô^^ô^'^ '^ïï^. 

On  dit  aussi  quelquefois  que  la  (m  —  i)"^=  polaire  est  l'axe  har- 
monique du  point  donné  par  rapport  à  la  courbe.  Son  équation  est 

elle  devient  la  tangente  au  point  considéré  lorsque  le  point  est  sur 
la  courbe. 

89.  — La  première  définition  qui  a  été  donnée  de  la  première 
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polaire  d'un  point  est  projeclive.  C'est  la  courbe  de  degré  m—  i 
(on  verfa  plus  loin  par  le  nombre  des  conditions  qui  la  détermi- 
nent qu'elle  est  unique)  qui  passe  par  les  points  de  contact  des  tan- 
gentes menées  par  le  point  donné  à  la  courbe  considérée  :  il  en  est 
de  même  de  chacune  des  polaires  suivantes  par  rapport  à  la  précé- 
dente. Il  suit  de  là  que,  si  l'on  fait  une  transformation  hoinographi- 
que,  c'esl-à-dîre  si  l'on  fait  subir  aux  variables  jc,_/,2,  et  .j:^,^^,^, 
une  substitution  linéaire,  la  nouvelle  équation  de  la  polaire  sera 
formée  avec  la  nouvelle  équation  de  la  courbe  comme  primitivement. 
Gela  sera  vrai,  que  l'on  considère  la  substitution  linéaire  comme 
une  transformation  homographique  ou  bien  comme  une  transfor- 
mation de  coordonnées,  et  l'on  en  conclut  que,  quel  que  soit  le 
triangle  de  référence  adopté,  les  équations  des  polaires  successives 
se  formeront  toujours  de  la  môme  façon  avec  les  coordonnées  du 
point  et  avec  le  premier  membre  de  l'équation  de  la  courbe  don- 
née, Analytiquement,  cette  propriété  résulte  de  ce  que  le  premier 
membre  de  l'équalion  (laS)  de  la  polaire  d'ordre  quelconque  m  —  p 
ne  change  pas  à  un  facteur  près,  lorsqu'on  fait  subir  aux  varia- 
bles x,f,z  et  x,,j-,,s,  une  même  substitution  linéaire,  comme  on 
le  démontre  immédiatement  par  le  seul  théorème  des  fonctions 
composées;  de  telle  sorte  que  l'on  peut  dire  que  cette  fonction  est 
un  covariant  commun  aux  coordonnées  du  point  et  au  premier 
membre  de  l'cquation  de  la  courbe  :  ces  covariants,  en  nombre 
égal  pour  chaque  point  du  plan,  au  degré  de  la  courbe  diminué 
d'une  unité,  ont  reçu  le  nom  d'émanants. 

On  en  tire  cette  conséquence,  que  la  définition  des  centres 
harmoniques  d'ordre  p  d'un  point  d'une  ligne  droite  par  rap- 
port à  un  système  de  m  points  sur  cette  droite  est  aussi  pro- 
jeclive, bien  que  ces  points  dépendent  des  rapports  des  dis- 
tances de  chacun  d'eux  au  point  donné  et  à  l'un  des  m  points 
fixes. 

C'est  ce  dont  on  peut  se  rendre  compte'directement  en  remar- 
quant que,  si  l'on  désigne  par  P  un  point  fixe  arbitrairement  choisi 

Ma 

sur  la  droite,  la  somme  des  produits  />  à  p  des  rapports  ~vr  peut 

s'écrire 

^     '■'  \0P)    Z^lOa'-Oi'Jp 
et,  sous  cette  forme,  ne  renferme  plus,  à  un  facteur  constant  près 
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que  l'indétermination  du  point  P  permet  de  supposer  toujoui-s 
différent  de  zéro,  que  des  rapports  anharmoniques. 

Les  polaires  d'un  point  par  rapport  à  une  courbe  algébrique  ont 
d'importantes  propriétés  qui  ressortiront  de  la  théorie  des  points 
singuliers  ;  dès  à  présent  on  peut  citer  les  suivantes. 

L'équation  (134)  ne  change  pas  si  l'on  permute  X  et  [*,  ainsi  que 
^l'Ji'^i'  et  j:,j,z.  11  suit  de  là  que  les  termes  équidistants  des  ex- 
trêmes se  déduisent  l'un  de  l'autre  en  permutant  x^,j\,z^,  avec 
x.jjZ.  On  a  donc  immédiatement  : 

,^  W,  +jfi.-r'/^x= prr^  {"X+rJi+'j:).-, 

et  il  est  visible  que  les  deux  membres  de  l'identité  renferment  x,y, 
z,  au  degré  p  et  Xf,j„  s,,  au  degré  m— p.  Si  l'on  a 

cela  sigtiifle  que  le  point  {^),j*),Z))  est  sur  la  /'''™  polaire  du 
point  {j::,f,z);  mais  l'on  a  en  même  temps  : 

c'est-à-dire  que  le  <^oialx,j,z,  est  sur  la  (m~p)'^""  polaire  du  point 

Lorsqiftinpointa  est  sur  ia  p^'"^  polaire  d'un  point  h,  le  point  h  est 
sur  la  {m— p)'^""- polaire  de  a;  ou  encore  la  (m—pY""  polaire  d'un 
point  a  est  le  lieu  des  points  dont  la  p''""  polaire  passe  en  a  ;  par  exem- 
ple, taxe  harmonique  d'un  point  a  est  le  lieu  des  points  dont  la  pre- 
mière polaire  passe  en  a.  D'ailleurs  cette  droite  est  déterminée  d'une 
façon  unique  par  deux  points  dont  les  premières  polaires  ont 
(m— 1/ points  d'intersection,  d'où  il  suit  que  toute  droite  est  axe 
harmonique  par  rapport  à  [m—  i)^  points,  ou  si  l'on  veut  possède 
[m—  if  pôles.  De  même,  la  première  polaire  de  a  est  le  Heu  des 
points  dont  Vaxe  harmonique  passe  en  a.  D'autre  part,  l'équation 
générale  des  premières  polaires  renferme  au  premier  degré  deux 
paramètres  variables,  qui  sont  les  coordonnées  du  pôle  ;  H  ny  a 
donc  qu'une  première  polaire  qui  passe  par  deux  points  donnés  du 
plan,  et  son  pôle  est  à  Hntersection  des  axes  harmoniques  de  ces 
deux  points,  car  la  première  polaire  de  ce  point  passe  par  les  deux 
points  donnés,  et  elle  est  unique. 
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La  dernière  polaire  (axe  harmonique)  est  la  seule  qui  puisse  avoir 
plusieurs  pôles,  car  si  l'on  identifie  les  équations  des  polaires  d'ordre  ;ï 
de  deux  points  distincts,  on  est  conduit  à  écrire  que  les  valeurs  que 
prend  une  même  dérivée,  quelconque,  d'ordre  m~p,  suivant  que 
l'on  y  substitue  à  ^,  j,  z,  les  coordonnées  de  l'un  ou  de  l'autre 
point,  sont  proportionnelles.  On  obtient  ainsi  plus  d'équations  qu'il 
n'en  faut  pour  déterminer  les  coordonnées  des  deux;  points,  excepté 
dans  le  cas  où  /?  --m—  i  :  m  — ;u  est  alors  égal  à  l'unité,  et  l'on 
peut  pLir  les  équations 

ji,  r,rj'., 

déterminer  [m—  i)^  systèmes  de  valeurs  pour  x^-,  y\,  Sj,  lorsqu'on 
se  donne  x^,J■^,z^  ;  l'un  d'eux  est  évidemment  a:^,  j^,  z,. 

L'équation  delà  p''""  polaire  renferme  les  coordonnées  ^j-^rii  2,, 
au  degré  p.  Si  donc  le  point  [x^^f^,  s,,)  varie  dans  le  plan,  toutes 
les  p'^'""-'  polaires  l'orment  un  système  de  courbes  dont  l'équation 
renferme  deux  paramètres  variables  :  c'est  ce  qu'on  appelle  un  ré- 
seau. On  a  vu  que  le  réseau  des  premières  polaires  renferme  les 
paramètres  au  premier  degré;  celui  des  secondes  polaires  les  ren- 
ferme au  second  :  et  ainsi  de  suite  jusqu'à  celui  des  axes  barmoni- 
ques  qui  les  renferme  au  degré  m—i,  mais  si  l'on  considère  comme 
paramètres,  dans  leur  équation,  non  plus  les  coordonnées  x,,;),,  ^,, 
mais  les  coefficients  des  variables  qui  sont  fonctions  de  degré  m—  i 
de  ces  coordonnées  (ce  qu'on  ne  peut  pas  faire  en  général  parce  que 
les  coefficients  sont  en  nombre  supérieur  à  deux),  le  réseau  devient 
linéaire,  comme  c'est  nécessaire  toutes  les  fois  qu'il  s'agit  d'un  ré- 
seau de  droites,  courbes  déterminées  sans  ambiguïté  par  deux  points. 

Il  suit  de  là  que,  si  l'on  veut  achever  de  déterminer  une  polaire 
d'ordre  p  parla  connaissance  de  deux  points  (xjjj^i  -^a)  ^^  (-^^aO'a'-^a)' 
on  aura,  pour  trouver  son  pôle  (x,,  J^,  s,),  deux  équations  du  degré  p 
à  deux  inconnues 


qui  admettent  p^  solutions,  réelles  ou  imaginaires,  et  distinctes  en 
général.  Les  p^  points  ainsi  obtenus  sont  les  points  d'intersection  des 
polaires  d'ordre  m  —  p  des  deux  poiiits  donnés;  on  sait  d'ailleurs 
qu'à  tous  ces  points  correspondent  des  polaires  distinctes.  On  peut 
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donc  dire,  d'une  façon  générale,  que  par  deux  points  donnés  pas- 
sent p'-'  polaires  d^  ordre  p  dont  les  pâles  respectifs  sont  les  points  com- 
muns aux  polaires  d'ordre  m  —  p  des  deux  points  donnés. 

Si  la  courbe  se  compose  d'un  système  de  droites  concourantes, 
auquel  cas  l'équation  se  réduit  à  un  ensemble  tiomogcne  en 
X  et  j 

9Jx,j)  =  o  (io4) 

la  polaire  d'ordre  p  se  réduit  à  (■^)9Î+yj9ï)„  =  o. 

Son  équation  est  homogène  en  x,  et  j^,  de  sorte  qu'elle  est  la 
même  pour  tous  les  points  de  la  droite  qui  joint  ce  point  à  l'ori- 
gine :  elle  est  aussi  homogène  en  x  et^,  et  représente  un  système 
de  m  —  p  droites  concourantes  avec  lespremières.  Ceci  devait  arri- 
ver nécessairemen'  en  vertu  de  la  projectivité  des  centres  harmo- 
niques d'ordre  p  d'un  point  par  rapport  à  un  système  de  points 
en  ligne  droite.  11  résulte  en  effet  de  cette  propriété  que  si  une 
droite  passant  par  un  point  0  rencontre  m  droites  concourantes 

aux  points  «„  a.,, a^  dont  les  centres  harmoniques  d'ordre  p 

sont  M,,  Mj, M„,  toute  autre  droite  menée  par  le  même  point 

rencontrera  les  mêmes  droites  en  m  nouveaux  points  dont  les  cen- 
tres harmoniques  d'ordre  p  décrivent  les  droites  ÛM,,  OM,,  , 

lesquelles  constituent  par  conséquent  la  polaire  d'ordre  p  du  point 
0  par  rapport  aux  m  droites  données. 

Dans  l'étude  des  fonctions  homogènes  à  deux  variables,  telles 
que  {io4),  on  considère  souvent  en  algèbre  un  co variant  fort  impor- 
tant de  la  fonction,  que  l'on  appelle  le  Hessien  du  nom  de  l'au- 
teur qui  s'en  est  occupé  le  premier  ("},  et  qui  s'écrit 

H = ol,  oL — !ùZ  =\^t      '''7]. 
<    T"     '  ^     [ïi°j,      ffl ,  I 

Ce  covariant  est  du  degré  a(m  — 2)et,  si  on  l'égale  à  zéro,  on 
obtient  un  système  d'autant  de  droites  concourantes,  qui  peut  se 
définir  géométriquement  par  la  considération  simultanée  des  droites 
(io4).  Si  l'on  exprime  en  effet  que  la  {m  —  o,)'^""  polaire  du  point 
^uJÎ'ii  ■'i  P^^  rapport  au  système  (io4),  qui  est 

xy,-  -h  ajrj-ç;;,,  +j  y^  =  o 

se  réduit  à  deux  droites  confondues,  on  obtient  précisément  H  =  o. 

(')  Otto  Hesse,  géomôtre  allemand,  mort  cii  1S74, 
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d'oLi  il  suit  que  le  Hessien  représente  un  système  rfe  2  (m  —  a)  droites, 
Heu  des  points  dont  les  polaires  d'ordre  m  —  2  par  rapport  au  sys- 
tème donné  se  réduisent  à  deux  droites  confondues. 
Si  l'on  considère  encore  la  première  polaire  du  point  [x^,y^,z^) 

et  si  Ton  exprime  que  ses  dérivées  par  rapport  àa:  et  à  j-  ont  une 
solution  commune,  c'est-à-dire  que  deux  des  droites  qu'elle  repré- 
sente sont  confondues,  il  vient 

Si  l'on  élimine  maintenante,  et  j  ,,  entre  ces  équations,  on  obtient 

relation  satisfaite,  indépendamment  du  point  donné,  par  les  coor- 
données de  tout  point  de  la  droite  double  ;  de  sorte  que  le  Hessien 
représente  aussi  le  lieu  des  droites  doubles  faisant  partie  des  pjre- 
mières  polaires  qui  en  possèdent. 

■Tout  ce  qui  précède,  relativement  à  un  système  de  droites  con- 
courantes, s'applique  aussi  évidemment  à  un  système  de  points  en 
ligne  droite,  en  remplaçant  la  polaire  d'ordre  p  d'un  point  par  les 
centres  harmoniques  d'ordre  p  d'un  point  de  la  droite. 

90.  Asymptotes.  —  On  a  vu  (§  70)  comment  on  trouve  en 
coordonnées  cartésiennes  les  points  à  l'infini  d'une  courbe  donnée 
par  son  équation,  et  l'on  sait  que  si  la  courbe  est  algébrique  et  de 
degré  m,  leur  nombre  est  le  degré  de  l'équation.  Si  l'on  suppose 
qu'un  point,  en  décrivant  la  courbe,  s'éloigne  à  l'infini  dans  la  di- 
rection de  l'un  de  ces  points  en  entraînant  sa  tangente,  cette  droite 
tend  vers  une  position  limite  qui  est  dite  asymptote.  Ainsi  Vasymp- 
tote  à  une  branche  infinie  de  cotirbe  est  la  Hmite  des  positions  de  la 
tangente  dont  le  point  de  contact  s'éloigne  indéfiniment  sur  cette  bran- 
che. Les  coordonnées  à  adopter  pour  la  recherche  de  ces  droites 
sont  tout  indiquées;  il  faut  prendre  les  coordonnées  homogènes 
cartésiennes  qiii  sont  celles  qui  donnent  pour  la  droite  de  l'infini 
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réqiiationla  pins  simple.  Si  ensuite  on  suppose  le  triangle  de  réfé- 
rence quelconque,  le  problème  résolu  deviendra  celui-ci  ;  trouver 
ies  tangentes  aux  points  d'intersection  d'une  courbe  donnée  avec  une 
droite  donnée. 

La  recherche  des  asymptotes  comprend  deux  parties  :  preraière- 
raent  celle  des  points  à  l'infini,  ensuite  celle  de  la  tangente  en  cha- 
cun d'eux,  La  première  partie  a  été  traitée  {§  75)  ;  on  rend  l'équa- 
tion homogène  si  elle  ne  l'est  déjà  et  l'on  fait  3  =  0,  c'est  un  cas 
particulier  de  la  recherche  des  points  d'intersection  de  la  courbe 
avec  une  droite  donnée.  On  obtient  alors  une  équation  homogène 
en  X  et  j,  dont  les  racines  sont  les  coefficients  angulaires  des 
rayons  infinis,  et  qui  s'obtient,  si  la  courbe  est  algébrique,  en  éga- 
lant à  zéro  l'ensemble  des  termes  de  degré  supérieur  en  x  eij 

Pour  ce  qui  est  de  la  seconde  partie,  on  peut  appliquer  exacte- 
ment aux:  points  qui  viennent  d'être  déterminés  l'équation  de  la  tan- 
gente, telle  qu'elle  a  été  trouvée  (§  80),  bien  qu'il  n'y  ait  plus  conti- 
nuité dans  le  voisinage  des  points  considérés.  Cette  sorte  de  discon- 
tinuité disparaît,  en  effet,  par  une  transformation  bomographique  ; 
le  point  est  ramené  à  distance  fmie  ;  alors,  s'il  n'y  en  a  pas  d'une 
autre  sorte  et  si  le  point  n'est  pas  singulier,  la  nouvelle  courbe 
admet  en  ce  point  une  tangente  qui  est,  par  définition,  la  trans- 
formée de  l'asymptote  de  la  première.  L'équation  (m)  lui  est  appli- 
cable, et  comme  le  premier  membre  est  un  covariant,  elle  s'applique 
aussi  à  l'asymptote  à  Sa  condition  d'y  remplacer  les  coordonnées 
homogènes  du  point  de  contact  par  celles  du  point  considéré  à 
l'infini. 

Soit  pour  cela  —  une  racine  simple  de  l'équation  (  i  o4)  ;  cela  vont 

dire  qu'il  y  a  un  point  de  la  courbe  à  l'infini  sur  la  droite 


elles  coordonnées  homogènes  de  ce  point  peuvent  être  considérées 
comme  étant  x^,yy,  et  o.  L'équation  de  l'asymptote  sera  donc 


^f'^,+rfv,-^€,='^ 
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NOTIONS  GÉNÉRALES  SUR  LES  COURBES   PLANES.  2i>3 

en  entendant  par  Z^,./;^,  et /„  les  dérivées,  par  rapport  aux  trois 
"variables,  du  premier  membre  de  l'équation  de  la  courbe,  dérivées 
dans  lesquelles  on  aura  substitué  aux  variables  x,  y,  z,  les  coor- 
données du  point  de  contact  x,,  j',,  eto.  On  a  d'ailleurs,  pour  le  cas 
des  courbes  algébriques 

/(x,j,3)=9[a:,j-)+39(^^,j'}+2'?(^.r)  + +z'"~\{xo') 

+  k(x,jpo  '       (,o3) 

d'où  l'on  lire 

/i  =  ?^^    +     ^?'n-l^+ 

/^={p,^_j  +  23a,„_3  + 

Si  l'on  y  fait  x=x^,  j  =  r„s=o,  les  dérivées  se  réduisent  à 

et  l'on  peut  écrire  l'équaiion  de  l'asymplote  dans  le  cas  où  la  courbe 
est  algébrique 

^?m^  +J'■■?"^  +Zt'(.^i,J)''i)  =  o 

On  voit  qu'elle  ne  dépend  que  des  termes  de  degrés  m  et  m—i,  et 
que  par  conséquent  toutes  les  courbes  de  degré  m  qui  ont  mômes 
termes  de  degrés  m  et  m=^i  ont  les  mêmes  asymptotes,  si  du  moins 
les  rayons  infinis  sont  simples. 

Cette  asymptote  peut  être  réelle  ou  imaginaire,  suivant  que  la 
racine  simple  considérée  de  l'équation  (io4)  est  elle-même  réelle 
ou  imaginaire;  mais  si  elle  est  imaginaire  et  si  l'équation  de  la 
courbe  a,  comme  on  le  suppose  toujours,  ses  coefficients  réels,  l'é- 
quation (io4)  admettra  la  racine  imaginaire  conjuguée  et  par  consé- 
quent, la  courbe,  l'asymptote  imaginaire  conjuguée.  Enfin,  l'asymp- 
tote pourra  dans  certains  cas  être  rejetée  à  l'infini,  et  cela  arrivera 
toutes  les  fois  que  la  courbe  sera  tangente  à  la  droite  de  l'infini.  Mais  il 
est  clair  qu'alors  la  racine  considérée  doit  être  double,  puisque  deux 
points  consécutifs  sont  confondus  à  l'infini.  Si  l'on  veut,  en  effet, 
que  l'asymptote  devienne 


y  Google 


224  LIVRE   U.   - 

il  faut  que  l'on  ait  : 


G(.î7„^,}    --P 


Les  deux  premières  équations  esprimeut  que  la  racine  est  dou- 
ble ;  mais  si  l'inégalité  n'était  pas  satisfaite,  l'équation  de  l'asymp- 
tote deviendrait  une  identité,  et  la  théorie  des  points  singuliers 
expliquera  ce  que  devient  alors  le  point  considéré  à  l'infini.  Si  elle 
est  satisfaite,  la  tangente  est  tout  entière  rejetée  à  l'infini,  et  on  dit 
que  la  branche  de  courbe  est  parabolique. 

Remarque.  —  Si  l'on  fait  z'  — o  dans  les  formules  (56),  x  ety  de- 
viennent infinis  en  même  temps  :  ceci  peut  entraîner  des  difficultés 
dans  la  recherche  des  asymptotes  correspondantes  aux  valeurs 
finies  de  l'une  des  variables  x  et  j  pour  lesquelles  l'autre  devient 
infinie  ;  et  bien  qu'à  la  rigueur  la  méthode  indiquée  puisse  s'appli- 
quer, principalement  dans  les  courbps  algébriques  comme  cela  sera 
expliqué  sur  un  exemple,  il  sera  en  général  plus  simple  de  cher- 
cher séparément  les  valeurs  de  l'une  des  variables,  x  par  exemple 
qui  rendent  l'autre  infinie,  et'  de  remarquer  que,  pour  une  de  ces 
valeurs,  l'asymptote  est  précisémfînt  la  parallèle  à  l'axe  Y'OY  cor- 
respondante; de  même  pour  les  asymptotes  parallèles  à  l'axe  X'OX. 
L'équation  de  la  tangente  au  point  (j:,,jj)  s'écrit,  en  effet,  en  sup- 
posant l'équation  résolue  sous  la  forme  _/=/[x) 

0rj,él3.a[  infini,  sadérivée/'(x,)  devient  infinie  en  même  temps, 
et  le  rapport  -jif-,  tend  verszéro;  l'cquation  se  réduitdonc  à 


91.  Exercices.  —  i.  Trouver  les  asymptoles  de  la  courbe 
Les  points  à  l'infini  sont  donnés  par 
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qui  se  décompose  en 

x^-a-j+7^  =  o 
On  a  ensuite,  en  rendant  homogène 

])Our  j:--!— -)  et  ^  =  0,  on  obtient  l'éqvialîon 

L'équation  du  second  degré  donne  x^^z,  j^=:i±\j—'i;  substi- 
tuant ces  valeurs  dans  les  dérivées  avec^^o,  on  obtient  les  asymp- 
totes imag^inaires  conjugtiées 

aa? +_)-(- i±v'-3)-n(i± -y/- 3)  =  o 

dont  le  système  peut  s'écrire 

x^-xj+f'~-a{x+j  —  a)  =  o 

11  n'y  a  pas  d'asymptotes  parallèles  aux  axes  parce  que  la  courbe, 
étant  du  troisième  degré,  n'a  pas  plus  de  trois  asymptotes. 

7..  Si  la  courbe  est  algébrique,  les  asymptotes  parallèles  aux 
axes  s'obtiennent  sans  aucune  difficulté  par  la  méthode  générale. 
Pour  nous  borner  au  cas  où  le  point  n'est  pas  singulier,  supposons 
que  l'équation  {io4}  fournisse  la  racine  simple  j7  =  o,  c'est-à-dire 
qu'il  n'y  ait  pas  de  terme  en  y"',  l'asymptote  correspondante 
sera  (§  yo) 

^9k:^J'?''-y , + ^?  (;^;  '  7'}  =  ° 

Orpourx^=:o,  f^'„,^  se  réduit  au  coefficient  du  terme  en  x^y'""^  qui 
est  le  seul  dont  la  dérivée  par  rapport  à  x^,  qui  est  ^™"',  ne  ren- 
ferme pasx,  en  facteur;  cp^    s'annule  s\.'^[x^,J^)  se  réduit  au  terme 

gjj^m-i.  désignant  par  a  si  h  les  coefficients  de  ces  deux  termes 
et  divisant  par  j^"'  on  obtient  pour  l'asymptote 

ax-\-b^o 
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Pour  a  =  o,  ia  branche  de  courbe  considérée  serait  parabolique, 
à  condition  que  b  soit  différent  de  zéro.  Le  rayon  infini  considéré 
^  =  o  deviendrait  double,  mais  l'asymptote  serait  la  droite  parfaite- 
ment déterminée  qui  est  à  l'infini;  elle  ne  deviendrait  indéterminée 
et  le  point  considéréà  l'infiûi  ne  deviendrait  singulier  que  si  b  était 
nul.  Ce  cas  sera  examine  plus  loin. 

On  arrivera  au  même  résultat  en  cliercliant  les  valeurs  finies  de 
X  pour  lesquelles,}''  devient  infini,  c'est-à-dire  en  égalant  à  zéro  le 
coefficient  du  terme  de  degré  supérieur  en  y. 

Si  l'on  veut  chercher  par  exemple  les  asymptotes  de  la  courbe 

X-  —  ipj  =  o 

on  voit  qu'elle  ne  renferme  pas  de  terme  enj-,  ni  en  xy  ;  elle  a 
donc  deux  points  confondus  à  l'infini,  pour  lesquels  la  tangente  est 
la  droite  de  l'infini,  le  coefficient  dey  étant  différent  de  zéro  :  la 
branche  est  parabolique. 

3,  Troiwer  les  asymptotes  de  la  courbe 

y=xo=' 

En  rendant  homogène,  l'équation  devient 


La  courbe  a  donc  un  point  à  l'infini  sur  la  bissectrice  de  i'iuigie 
des  axes.  On  a  d'ailleurs 

"^  X 


pourjv  =x  et  2 


f'=-i 


et  l'asymptote  a  pour  équation  en  faisant  3=1,  pour  revenir,  si  l'o 
veut,  aux  coordonnées  absolues 
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Quant  aux  asymptotes  parallèles  aux  axes  de  coordonnées,  on  rt;- 
marquera  que,  fiourgiiej'  devienne  infini  pour  une  valeur  finie  de 
x,  il  faut  que  x  tende  vers  zéro  par  des  valeurs  positives  ;  l'axe  Y'O  Y 
est  donc  une  asymptote  de  la  courbe.  D'ailleurs  pour  x  infini,  j 
est  aussi  infini,  il  n'y  a  donc  pas  de  valeur  tînie  de  j  qui  rende  x 
infini  c'  par  suite  pas  d'asymptote  parallèle  à  l'axe  X'OX. 

4.  —  Trouver  les  asymptotes  de  la  courbe 


La  variable  y  ne  devient  infinie  pour  aucune  valeur  finie  de  x, 
il  n'y  a  donc  pas  d'asymptote  parallèle  à  Taxe  Y'OY;  mais  si  l'on 
fait  a:=  ~  co  ,  j  est  nul  ;  t'axe  X'OX  est  donc  asymptote  à  la  courbe 
du  côté  des  X  négatifs.  Si  maintenant  l'on  rend  homogène,  il  vient 

d'oJi 

x^zh^  =  zhy-zh7. 
et  pour  z  =  o,  on  a 

La  courbe  a  donc  un  point  à  l'iniîni  sur  l'axe  Y'OY.  L'asymptolc 
correspondante  ne  saurait  être  à  distance  finie,  puisque  j-  ne  de- 
vient infini  pour  aucune  valeur  finie  de  x.  C'est  ce  qu'on  vérifie  en 
remarquant  que^  augmente  indéfiniment  en  même  temps  que  x, 

pour  .r>o;  et  qu'il  en  est  de  même  du  rapport--  ou — ,  coefficient  an- 
gulaire de  l'asymptote,  pour  les  mêmes  valeurs  de  x. 

La  branche  correspondante  de  la  courbe  est  donc  parabolique. 

92.  Points  d'arrêt,  points  saillants.  —  Il  est  difficile  de  ne 
pas  remarquer  l'analogie  qui  existe  entre  les  équations  des  deux 
«ourbes 


■dont  on  a  déterminé  les  asymptotes.  Lorsqu'elles  ont  été  i 
homogènes,  elles  deviennent 
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et  se  déduisent  l'une  de  l'autre  en  permutant  les  "variables  x  et  3. 
L'une  est  donc  une  transformée  ho mo graphique  de  l'autre  ;  les  for- 
mules de  transformation  sont 

d'où  l'on  tire  en  faisant  z  =  z'-:=\  pOHr  reYcnic  aux  coordonnées, 
cartésiennes 


Les  équations  étant  résolues  par  rapport  à  ? ,  la  liiéorie  de  la  dis- 
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cussion  des  fonctions  d'une  seule  variable  suffit  pour  permettre  de 
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<;onstriiire  les  deux  courbes  (fig.  Sg),  et  l'on  voit  que  l'une  d'elles 
se  déduit  de  l'aufre  par  la  permutation  de  l'axe  Y'OY  avec  la  droite 
■de  l'infini.  Aux  points  de  l'une  situés  sur  cet  axe  et  à  leurs  tan- 
gentes, correspondent  par  les  formules  (126)  les  points  à  l'infini  de 
l'autre  et  leurs  asymptotes.  Il  est  même  facile  de  vérifier  que  les 
coefficients  de  la  transformation  (126)  satisfont  aux  relations  (96) 
qui  caractérisent  l'homologie  dans  un  cas  particulier,  et  que  le 
centre  d'homologîe  est  le  point  a,  tandis  que  l'axe  d'homologie  est 
la  droite  ic,  j:=  i,  parallèle  menée  à  l'axe  Y'OY  par  le  point  d'in- 
tersection des  deux  courbes,  qui  est  en  même  temps  celui  de  la 
seconde  pour  lequel,)-  est  minimum.  Le  rapport  anharmonique  l 
«st  égal  à  —  I ,  de  telle  sorte  que  l'une  des  courbes  peut  se  déduire 
de  l'autre  par  la  transformation  suivante  :  par  le  point  a  on  fera 
passer  une  droite  quelconque,  qui  coupera  l'axe  d'homologîe  au 
point  c;  le  point  nî  de  la  seconde  courbe  sur  cette  droite  est  le 
conjugué  harmonique  du  point  m  de  la  première  courbe  par  rap- 
port aux  points  «  et  c;  de  même  pour  p  et  p'.  En  particulier  la 
droite  ad,  asymptote  de  l'une,  est  tangente  à  l'autre  au  point  d,  et 
ce  point  est  le  milieu  du  segment  ae. 
On  a  pu  remarquer,  à  propos  de  la  courbe 


que  lorsque  x  tend  vers  zéro,  y  ne  prend  pas  la  même  valeur  sui- 
vant que  X  prend  des  valeurs  positives  ou  des  valeurs  négatives.  La 
fonction  j  n'est  pas  continue,  lorsque  x  varie  de  —s'a  +£;  mais 
elle  est  continue  jusqu'à  —  e  et  à  partir  de  +  e,  si  petit  que  soit  £. 
On  peut  donc  appliquer  l'cquation  (ni)  delà  tangente,  séparément 
aux  valeurs  positives  et  aux  valeurs  négatives  de  x,  et  l'on  trouve 
alors  deux  tangentes  différentes  (fig.  39)  qui  sont  :  pour  x  <o 
l'axe  X'OX  à  l'origine,  et  pour  j?>  o  l'axe  Y'OY  à  l'infini.  Les 
points  de  contact  sont  des  points  d'arrêt;  on  en  rencontre  toutes  les 
fois  que  la  fonction  j,  supposée  finie,  cesse  d'être  continue  soit  dans 
un  intervalle  fini,  soit  dans  un  intervalle  infiniment  petit;  la  dis- 
continuité qui  provient  de  ce  que  y  est  infini  disparaît  en  général 
par  projection.  Le  contraire  peut  arriver  :  par  exemple,  dans  la  trans- 
formée,j''  =  c'^,  les  deux  points  d'arrêt  sont  rejetés  à  l'infini,  comme 
cela  ressortira  des  considérations  qui  vont  suivre  sur  la  î-àçon  dont, 
en  général,  une  courbe  est  située  relativement  à  une  des  asymp- 
totes. 
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Il  résulte  du  théorème  du  §  8i  qa'il  n'y  a  jamais  de  points 
d'arrêt  dans  les  courbes  algébriques  puisque  le  développement  de 
Taylor  leur  est  toujours  applicable.  Si  la  discontinuité  dont  il  vient 
d'être  question,  au  lieu  de  se  rencontrer  dans  la  fonction  x  et  par 
suite  dans  ses  dérivées,  apparaît  seulement  dans  la  dérivée,  pour 
une  valeur  donnée  de  x,  alors  il  arrive  qu'en  un  point  de  la 
courbe  il  y  a  deux  tangentes  différentes  {flg.  ^o),  c'est  ce  qu'on  ap- 


pelle un  point  saillant;  il  est  clair  qu'on  n'en  rencontre  pas  davan- 
tage dans  les  courbes  algébriques.  On  en  trouve  un  exemple  dans 
la  courbe  : 


j  tend  vers  zéro,  lorsque  x  tend  vers  zéro  soit  par  des  valeurs  posi- 
tives, soit  par  des  valeurs  négatives;  mais  la  dérivée,  qui  a  la  même 

limite  que  —,  tend  vers  zéro  dans  le  premier  cas  et  vers  l'unité 

dans  le  second.  Les  points  d'arrêt  et  les  points  saillants  sont  classés 
parmi  les  points  singuliers. 

La  transformation  [i:i(i)  est  souvent  utile  pour  ramener  à  dis- 
tance finie  les  éléments  de  l'infini  ;  au  fond,  elle  revient  à  une 
perspective  dans  laquelle  la  droite  à  l'infini  de  l'un  dos  plans  a 
pour  transformée  l'axe  Y'OY  dans  l'autre.  Supposons,  par  exemple, 
qu'une  courbe  soit  tangente  à  l'origine  à  l'axe  X'OX  dont  l'équation 


Sous   certaines   conditions  qui   font  que  le  point   considéré  n'est 
pas  singulier,  il  a  été  démontré  (§  81)  que,  de  part   et  d'autre  du 
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point  de  contact,  la  tangente  est  extérieure  à  la  courbe.  Considérons 
une  autre  courbe  qui  possède  une  asymptote,  en  un  point  à  l'infini 
qui  ne  soit  pas  singulier,  c'est-à-dire  qui,  ramené  à  distance  finie  par 
une  transformation  homographique,  satisfasse  aux  conditions  spé- 
cifiées f§  8i}.  Si  l'asymptote  a  été  prise  pour  axe  X'OX,  la  transfor- 
mation précédente  ramène  à  l'origine  le  point  à  l'infini  sur  cet  axe, 
cl  ne  change  pas  la  tangente  qui  est  toujours  la  droite, 

7  =  0 


Par  hypothèse  la  courbe  transformée  est,  aux  environs  du 
point  de  contact,  tout  entière  au-dessus  ou  tout  entière  au-des- 
sous   de   l'axe  X'OX  (figl  4i)-  Pour  un  point  de  la  branche  Om 


-  est  positif,  l'ordonnée  r  de  la  branche  correspondante  de  la  pre- 
mière courbe  est  donc  positive  et  comme  les  abscis5es  dans  chaque 
courbe  sont  de  même  signe,  cette  branche  est  au-dessus  de  l'axe 
X'OX  à  droite.  On  verrait  de  même  que  l'autre  branche  est  au- 
dessous  du  même  axe  à  gauche.  On  en  conclut  ce  théorème  im- 
portant ; 

Pourioiit  point  à  l'infini  qui  n'est  pas  singulier,  il  y  a  deux  bran- 
chis  de  courbe  correspondant  à  lasymplate  en  ce  point;  et  ces  deux 
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branches  sont  situées  départ  et  d'autre  de  l'asymptote,  Cime  vers  Fin- 
fini  positif,  l'autre  vers  l'infini  négatif. 

Ce  théorème  peut  se  vérifler  directement  par  la  perspective- 
Considérons  une  branche  de  courbe  MAM'  tangente  en  A  à  la  droite 
Ai  (fig.  4^),  et  projetons-la  d'im  sommet  S,  pris  pour  point  de 


vue,  sur  un  plan  P  non  parallèle  au  sien,  choisi  de  telle  façon  que 
le  point  de  contact  soit  rejeté  à  l'infini,  c'est-à-dire  parallèle  au 
rayon  SA.  Supposons  que  le  plan  de  la  figure  soit  le  plan  passant 
par  le  point  S  et  la  tangente  Aè,  de  telle  sorte  que  la  projection  de 
la  tangente,  asymptote  à  la  projection  de  la  courbe,  soit  une  cer- 
taine droite  bc  située  dans  le  plan  de  la  figure.  Le  point  A  n'étant 
pas  un  point  singulier  de  la  courbe  donnée,  la  courbe  est  tout  en- 
tière du  même  côté  de  la  tangente,  et  si  l'on  suppose  que  la  trace 
de  son  plan  sur  le  plan  P  soit  la  droite  ftrf,  il  est  facile  de  trouver 
la  position  dans  le  plan  P  des  branches  de  courbe  correspondant 
aux  arcs  AM  et  AM'.  Dans  le  cas  de  la  figure,  la  courbe  MAM'  est 
tout  entière  en  avant  du  plan  de  la  figure;  donc  une  droite  telle 
que  SM,  qui  perce  ce  plan  au  point  S,  est  tout  entière  en  avant  de  ce 
plan  à  partir  du  point  S  dans  l;i  direction  SM,  et  rencontre  ie  plan  P 
en  un  point  m  qui  est  en  avant  de  bc  et  qui  décrit  une  branche  de 
courbe  telle  que  ma.  Au  contraire  une  droite  telle  que  SM'  est  tout 
entière  en  arrière  du  plan  de  la  figure  à  partir  du  point  S  dans  la 
direction  M'S  et  rencontre  le  plan  P  en  un  point  m'  qui  est  en 
arrière  de  bc  et  qui  décrit  une  branche  de  courbe  telle  que  m'a.  Les 
deux  branches  de  courbe  asymptotes  à  la  droite  hc  offrent  donc  bien 
la  disposition  indiquée  par  le  théorème  qui  a  été  énoncé  plus  haut. 
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93.  —  Un  autre  procédé  permet  de  déterminer  les  asymptotes 
d'une  courbe  an  moyen  de  son  équation  tangentielle.  Le  problème 
(|ui  consiste  à  trouver  les  tangentes  à  une  courbe  en  ses  points 
d'intersection  avec  une  droite  donnée  est  en  effet  le  corrélytiC  de 
celui  par  lequel  on  se  propose  do  construire  les  points  de  contact 
des  tangentes  qui  passent  par  un  point  donné.  Comme  lui,  il  doit 
pouvoir  se  traiter  par  les  coordonnées  ponctuelles  et  par  les  coor- 
données tangentielles.  Si  en  effet  on  applique  le  principe  de  dualité 
au  calcul  du  §  87,  on  en  déduit  immédiatement  que  si  une  courbe 
«st  donnée  par  son  équation  tangentielle 

F(»;.,»)i=o  (,,5) 

les  coordonnées  des  tangentes  en  ses  points  d'intersection  avec  la 
<lroite  [«„,  Cd'W'o)  sont  les  solutions  communes  à  l'équation  (nS)  et 
à  la  suivante 

h„F,;+c„F:  +  w,F;  =  o.  (127) 

En  particulier,  si  les  coordonnées  sont  cartésiennes,  et  s"il  s'agit  de 
la  droite  de  l'iotini,  il  faut  faire  W(,  =  i'o=o,  et  l'équation  (127)  se 
réduit  à 

F:.(a,.,.<.)  =  o 

qui,  combinée  avec  [ii5),  donne  les  coordonnées  des  asymptotes: 
mais  il  faut  observer,  comme  au  §  87,  que  quelques-unes  des  solu- 
tions pourront  être  étrangères  à  la  question,  comme  cela  sera 
expliqué  plus  loin,  à  propos  des  tangentes  singulières. 

94.  Normales,  développées  et  développantes  ;  foyers. 

—  La  perpendiculaire  à  la  tangente  en  un  point  d'une  courbe  s'ap- 
pelle la  normale  en  ce  point  ;  plus  généralement,  deux  courbes  sont 
normales  en  un  de  leurs  points  d'intersection,  ou  encore  orthogo- 
nales lorsque  les  tangentes  menées  en  ce  point  à  chaque  courbe 
sont  perpendiculaires.  Il  suit  de  là  que  l'équation  de  là  normale  au 
point  (j;^,,  ju)  est 

,/;  "  fv. 

Elle  renferme  deux  paramètres  variables  Xi^&i  ;„,  lies  par  l'équa- 
tion de  la  courbe  ;  les  normales  admettent  donc  une  courbe  enve- 
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loppe  (§  84)  qui  est  dite  la  développée  de  la  première  courbe.  Cette 
nouveile  courbe,  fort  importante,  est  évidemment  algébrique  en 
même  temps  que  la  proposée  :  quoi  qu'il  en  soit,  elle  jouit  de  la 
propriété  suivante  que  l'on  démontre  en  analyse;  soient  m  et  m' 
dcMx  points  quelconques  de  la  première  courbe  (fig.  4^),  /'  i^t  }>',  les 


points  de  contact  des  normales  en  m  et  m' avec  leur  enveloppe; 
l'arc  de  l'enveloppe  p// est  égala  la  différence  des  longueurs  mp 
et  m'p  ;  de  telle  sorte  que  si  l'on  enroule  la  normale  sur  la  déve- 
loppée, comme  un  fil  inextensible,  le  point  m  détrit  la  courbe 
donnée.  Eéciproquement,  si  l'on  enroule  sur  une  courbe  donnée 
une  de  ses  tangentes,  tout  point  de  la  tangente  décrit  une  courbe 
qui  est  une  développante  de  la  proposée,  et  dont  celie-ci  est  la 
développée  ;  une  courbe  admet  donc  une  infinité  de  développantes. 
Un  point  est  dit  foyer  d'une  courbe  lorsque  deux  des  tangentes 
menées  de  ce  point  à  la  courbe  passent  par  les  points  situés  à  l'in- 
fini sur  les  directions  isotropes,  qui  ont  reçu  le  nom  de  points  cy- 
cliques. La  corde  de  contact  des  tangentes  isotropes  menées  par  un 
foyer  est  la  directrice  correspondante  à  ce  foyer.  Si  la  courbe  est 
de  classe  c,  on  peut  par  chaque  point  cyclique  mener  à  la  courbe 
un  faisceau  de  c  tangentes  qui,  par  leurs  intersections  mutuelles, 
donnent  lieu  à  c*  foyers.  Les  points  cycliques  sont  imaginaires  con- 
jugués; il  y  a  donc  des  foyers  réels,  ceux  qui  sont  à  l'intersection 
de  deux  tangentes  imaginaires  conjuguées.  Toutes  les  laogentes  d'un 
faisceau  sont  en  effet  imaginaires  (la  courbe  étant  supposée  à  coef- 
ficients réels),  mais  chacune  d'elles  a  son  imaginaire  conjuguée 
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dans  l'autre  faisceau;  d'où  il  suit  que  c  foyers  sont  réels  et  par 
suite  c(c— i)  imaginaires. 

Pour  nous  borner  au  cas  où  la  courbe  n'admet  pas  de  points  ni 
de  tangentes  singulières,  il  peut  arriver  que  l'un  des  points  cycli- 
ques, et  par  suite  l'autre,  soit  sur  la  courbe  ;  alors  (§  85)  de  chacun 
de  ces  points,  on  ne  peut  plus  mener  en  dehors  des  tangentes  en 
chacun  d'eux  que  c— 2  tangentes  à  la  courbe:  elles  donnent  lieu  à 
(c  — 2)^  foyers,  dont  c— 2  sont  réels  et  (c— 2)  (c  — 3)  sont  imaginaires- 
De  plus,  la  tangente  en  l'un  des  points  cycliques  coupe  le  faisceau 
des  tangentes  issues  de  l'autre  en  c  — 2  points,  ce  qui  donne  lieu  à 
2(c  — 2)  foyers  imaginaires  el  comptant  chacun  pour  deus.  Enfin 
les  tangentes  aux  deux  points  cycliques  se  coupent  en  un  point  réel, 
qui  est  foyer  singulier  et  qui  compte  pour  quatre. 

11  peut  arriver  aussi  que  la  droite  de  l'infini  soif  tangente  à  la 
courbe  ;  si  cette  tangente  n'est  pas  supposée  singulière,  le  point  de 
contact  n'est  aucun  des  points  cycliques  ;  car  si  c'était  l'un  d'eux, 
l'autre  le  serait  aussi.  Alors  parmi  les  c  tangentes  menées  de  chacun 
d'eux  à  la  courbe  se  trouve  la  droite  de  l'infini.  11  n'y  a  à  distance 
finie  que  c  —  1  foyers  réels  et  [c—- 1)  (c  —  2)  foyers  imaginaires  :  à 
l'infini  il  y  a  les  points  cycliques  comptant  chacun  pour  c—  i  et  le 
point  de  contact  de  la  droite  de  l'infini,  comptant  pour  un. 

Théobèjie.  —  Toute  courbe  est  tangente  à  sa  développée  en  chacun 
de  ses  points  de  contact  avec  ses  tangentes  isotropes.  —  Pour  démon- 
trer ce  théorème,  il  sera  plus  clair  de  transformer  homographique- 


ment  la  notion  de  la  normale,  et,  au  lieu  de  son  enveloppe,  de  con- 
sidérer plus  généralement  celle  de  la  droite  passant  par  un  point  m 
variable  de  la  courbe  et  conjuguée  harmonique  delà  tangente  en 
ce  point  par  rapport  aux  deux  droites  joignant  le  point  à  deux  points 
fixes  a  et  b.  Si  le  point  m  est  le  point  de  contact  de  l'une  des  tan- 
gentes menées  par  le  point  a  (fig.  44)  il  est  clair  que  la  conjuguée 
harmonique  est  la  tangente  elle-même  mn  ;  pour  avoir  le  point  dfi 
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contact  de  la  firoile  dans  cette  position  avec  son  enveloppe,  il  suffit 
de  considérer  le  point  infiniment  voisin  m  et  la  position  in  p  de  la 
droite  mobile  correspondant  à  ce  point  ;  il  est  clair  que  lorsque  le 
point  m',  en  décrivant  la  courbe  donnée,  tend  vers  le  point  m,  le 
point  p  tend  aussi  vers  le  point  m  et  qu'alors  le  point  de  contact  de 
la  droite  ma  avec  son  enveloppe  est  le  même  que  le  point  de  con- 
tact avec  la  proposée,  laquelle  est,  par  conséquent,  tangente  en  m 
à  l'enveloppe  cherchée.  Si  l'on  suppose  maintenant  que  les  points 
«  et  &  soient  les  points  cycliques,  la  droite  mobile  devient  la  nor- 
male de  la  courbe  proposée,  laquelle  a,  par  suite,  avec  sa  déve- 
loppée un  contact  imaginaire  en  chacun  des  points  indiqués  dans 
l'énoncé.  Il  en  résulte  qui;  tout  foyer  de  la  proposée  est  un  foyer  de 
la  développée. 

95.  Contact  des  courbes.  —  Lorsqu'en  l'un  des  points 
■d'intersection  de  deux  conrbes,  ces  courbes  admettent  la  même 
tangente,  on  dit  qu'elles  se  touchent,  ou  encore  qu'elles  sont  tan- 
gentes en  ce  point.  Si  l'on  considère  alors  l'ordonnée  r  comme 
l'onction  de  l'abscisse,  il  est  clair  que,  pour  la  valeur  de  x  corres- 
pondant au  point  de  contact,  non  seulement  y,  mais  aussi  sa  déri- 
vée par  rapport  à  x  qui  représente  (§  80)  le  coefficient  angulaire  de 
la  tangente,  prennent  respectivement  la  môme  valeur,  soit  qu'on 
les  calcule  au  moyen  de  l'équation  de  la  première  courbe,  soit 
■qu'on  les  tire  de  la  seconde.  S'il  n'en  est  pas  de  même  pour  la  dé- 
rivée seconde,  on  dit  que  les  deux  courbes  ont  iin  contact  du  pre- 
mier ordre. 

Plus  généralement,  deux  courbes  ont  en  un  point  un  contact 
d'ordre  n,  lorsqu'en  supposant  leurs  équations  résolues  par  rapport 
à  la  même  inconnue,  j  par  exemple,  l'ordonnée  y  et  ses  n  pre- 
mières dérivées,  calculées  dans  l'une  des  équations,  sont  respecti- 
vement égales  aux  mêmes  expressions  tirées  de  l'autre  équation, 
pour  une  même  valeur  de  ^  :  le  point  dont  les  coordonnées  sont 
X  et  -y  est  le  point  de  contact  et  doit  alors,  ainsi  que  cela  va  être 
démontré,  être  regardé,  dans  l'évaluation  des  points  d'intersection 
des  deux  courbes,  comme  résultant  de  la  coïncidence  de  n-\- 1  points 
consécutifs.  On  sait  en  efîct  que  si  l'on  considère  «-1-1  points  voi- 
sins, mais  dont  les  distances  soient  finies,  et  dont  les  ordonnées 
Jd,  jf, ja  équidistantes  répondent  aux  abscisses 

a:.,-r,,-|-Aj-, ,r,  +  »A-r 
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l'ordonnée  /„  s'exprime  en  fonction  entière  de  j  et  des  différences 
finies  A,j)",  Ajjf par  la  relation 


\-n&,r+-—,-      A^J-H +  A„_^ 


il  suit  de  là  que  si,  dans  le  voisinage  du  point  d'interscclion  {^t^,j-(i) 
deux  courbes  ont  en  outre  n  dilîérences  finies  communes,  les  n 
points  voisins  du  point  (^oO'o)'  répondant  à  ces  dilTérences,  sont 
aussi  communs.  Si  maintenant  l'on  suppose  que  Ax  tende  vers 

zéro,  la  notion  de  la  dérivée  d'ordre  n  qui  est  la  limite  de  , .  \   se 

substitue  à  celle  de  la  ii"""  différence,  et  l'on  \oil  que  si  j  et 
ses  n  premières  dérivées  sont  les  mêmes  pour  les  deux  cour- 
bes, cela  revient  à  dire  qu'elles  ont  h+i  points  consécutifs  com- 
muns. 

Réciproquement,  si  les  deux  courbes  ont  ii+i  points  communs 
consécutifs,  _7  et  ses  n  premières  dérivées  ont  les  mêmes  valeurs, 
qu'on  les  calcule  au  moyen  de  l'une  ou  de  l'autre  équation.  Cela 
résulte  de  ce  qu'inversement  à„r  s'exprime  en  fonction  entière 
dejo,^^, j„. 

Ce  raisonnement  suppose  que  les  ii+i  points  consécutifs  sont, 
dans  chaque  courbe,  sur  une  même  branche  de  courbe,  et  il  est 
par  conséquent  valable  toutes  les  fois  que  le  contraire  n'a  pas  lieu, 
en  particulier  dans  le  cas  de  la  figure  38,  le  seul  considéré  jusqu'à 
présent.  On  a  ainsi,  dans  ce  cas,  l'interprétation  de  la  présence  de 
racines  multiples  dans  l'équation  résultante  de  l'élimination  de 
l'une  des  inconnues  entre  les  équations  des  deux  courbes  ;  elle  se 
complète  géométriquement  par  le  théorème  suivant. 

Théorème.  —  Lorsque  deux  courbes  ont  un  point  commun,  elle 
se  traversent  ou  'ne  se  traversent  pas,  suivant  que  le  contact  en  ce- 
point  est  d'ordre  pair  ou  d'ordre  impair. 

On  peut  effet,  d'après  le  théorème  de  Taylor,  développer  comme 
il  suit  la  valeur  de  l'ordonnée  d'un  point  voisin  du  point  consi- 
déré, dans  chaque  courbe 


/,3 


h-+- 


yGoosle 


d"où  i'oti  lire,  en  tenant   compte  de  ce  que  le  point  considéré  est 
à  la  Uy.~.  sur  les  deux  courbes 

r.  -~J.~!{f»-n')\+ +(;^[/"-(-»')-F"-^'W]+ 

Si  les  courbes  ne  sont  pas  tangentes  en  ce  point,  auquel  cas  le 
contact  peut  être  regardé  comme  étant  d'ordre  zéro,  le  coefficient 
de  h  est  différent  de  zéro,  et  pour  des  valeurs  très  petites  de  h  le 
second  mtiiïilïre  prend  le  signe  du  premier  terme,  c'est-à-dire  qu'il 
change  de  signe  avec  h  ;  par  conséquent,  de  part  et  d'autre  du 
point  d'intersection,  la  différence  des  ordonnées  de  chaque  courbe 
correspondantes  à  une  même  abscisse,  prend  des  signes  contraires 
et  les  courbes  se  traversent. 

Si  les  courbes  ont  un  simple  contact,  le  coefficient  de  h  est  nul, 
tandis  que  celui  de  lî'  est  diitérenl  de  zéro  ;  la  différence  des  ordon- 
nées ne  change  pas  de  signe  avec  h  et  les  courbes  ne  se  traversent 
pas;  c'est  ce  qui  a  déjà  été  démontré  (§  80)  pour  le  cas  d'une  courbe 
et  de  sa  tangente.  Enfin,  plus  généralement,  si  les  courbes  ont,un 
contact  d'ordre  n,  le  plus  faible  exposant  de  h  dans  le  second  mem- 
bre e9t«+  I,  et  l'on  voit  de  même  que  les  courbes  se  traversent  ou 
non  suivant  que  n+ 1  est  impair  ou  pair,  c'est-à-dire  suivant  que  le 
contact  est  d'ordre  pair  ou  d'ordre  impair.  C.  0-  F-  E). 

Lorsqu'il  est  du  second  ordre,  par  exemple,  lescourbes  se  traver- 
sent, et  l'on  dit  qu'elles  sont  osculatrices.  Ainsi,  par  trois  points 
consécutifs  d'une  courbe,  on  peut  faire  passer  un  cercle  et  un 
seul  ;  c'est  le  cercle  osculatcur  de  la  courbe  en  ce  point  :  il  la  tra- 
verse en  général.  Mais  il  peut  arriver  que  quatre  points  conséeulifs 
soient  sur  un  même  cercle,  alors  on  dit  que  le  point  est  sommet 
de  la  courbe  ;  le  contact  devient  du  troisième  ordre  et  le  cercle 
oscuiateur  en  ce  point  ne  traverse  pas  la  courbe.  De  même  on 
verra  que  par  cinq  points  on  peut  faire  passer  une  courbe  du  se- 
cond degré  et  une  seule.  11  y  a  donc  en  tout  point  d'une  courbe 
une  courbe  du  second  degré  unique  ayant  avec  la  première  un 
contact  du  quatrième  ordre;  elle  la  traverse  en  général.  Mais  si 
six  points  consécutifs  sont  sur  une  même  courbe  du  second  degré, 
le  contact  devient  du  cinquième  ordre,  et  les  courbes  ne  se  tra- 
versent pas.  Ces  points  remarquables,  sur  une  courbe  donnée,  ont 
reçu  le  nom  de  points  scxtactiqiies ,  peut-être  impropre,  puisque  le 
contact  n'est  pas  du  sixième  ordre. 
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Tout  ce  qui  précède  suppose,  bien  cnteada,  que  dans  chaque 
courbe  l'ordonnée  voisine  de  celle  du  point  de  contact  peut  se  dé- 
velopper d'après  le  théorème  de  Tajlor,  c'est-à-dire  qu'elle  est 
linie  et  continue,  aiiïsi  que  ses  dérivées,  dans  un  intervalle  très 
petit;  ce  qui,  en  particulier,  a  toujours  lieu  dans  les  courbes  algé- 
briques, si  le  point  n'est  pas  singulier,  s'il  est  à  dislance  finie,  et 
si  la  tangente  n'est  pas  parallèle  à  l'axe  Y'OY,  puisque  le  numéra- 
teur d'une  dérivée  quelconque  est  toujours  fini  et  que  son  dénomi- 
nateur est  une  puissance  de  f,j.  Si  le  point  est  à  l'infini,  les  deux 
courbes  auront  un  contact  d'ordre  «  toutes  les  fois  qu'une  transfor- 
mation homographiquc  donnera  au  point  transformé  un  contact 
d'ordre  n  à  distance  finie  :  les  dispositions  relatives  des  deux 
courbes  résultent  alors  facilement  de  la  figure  42.  Si  la  tangente 
est  parallèle  à  l'axe  Y'OY  on  changera  cet  axe,  et  le  théorème  qui 
vient  d'être  démontré  subsiste. 

Si  l'on  considère  les  courbes  comme  enveloppes  de  droites,  au 
lieu  de  les  regarder  comme  lieux  de  points,  il  est  clair  que,  lorsque 
H-l-i  sommets  du  polygone  infinitésimal  inscrit  sont  venus  se  con- 
fondre en  un  seul,  autant  de  côtés  du  polygone  circonscrit  ont 
opéré  leur  coïncidence,  et  réciproquement.  Le  contact  d'ordre  n 
peut  donc  aussi  bien  se  définir  par  la  coïncidence  de  n+  i  tan- 
gentes consécutives  que  par  celle  de/i+i  points  infiniment  voi- 
sins, qui  le  caractérise.  D'ailleurs  l'une  des  propriétés  est  la  trans- 
formée de  l'autre  par  voie  de  dualité  ;  il  suit  de  là  que  deux. 
courbes  qui  ont  en  un  point  un  contact  d'ordre  «  ont  pour  cor- 
rélatives deux  courbes  jouissant  de  la  même  propriété:  au  point 
et  à  la  tangente  de  contact  dans  Tune  des  figures  correspondent 
respectivement  dans  l'autre  la  tangente  et  le  point  de  contact.  On 
peut  encore  conclure  de  ce  qui  précède  que  dans  l'évaluation  des 
tangentes  communes  aux  deux  courbes  la  tangente  commune  au 
point  de  contact  devra  compter  pour  n  +  i ,  l'équation  résultante  de 
l'élimination  de  l'une  des  variables  u  etv  entre  les  deux  équations 
tangentielles  ayant   une  racine  multiple  d'ordre  ii+i. 

Enfin,  la  définition  du  contact  d'ordre  n  est  évidemment  pro- 
jective  ;  d'où  il  suit  que  les  transformées  homographiques  de  deux 
courbes  qui  ont  un  contact  d'ordre  n  sont  affectées  de  la  même 
particularité,  le  point  et  la  tangente  de  contact  se  transformant 
respectivement  suivant  le  point  et  la  tangente  de  contact.  C'est  ce 
qui  justifie  la  définition,  donnée  plus  haut,  du  contact  d'ordre  'i 
à  l'infini. 
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96.  Exercice.  —  Conditions  pour  que  deux  courbes  algébriques 
aient  à  l'origine  un  contact  du  premier,  du  second,  ou  du  troisième 
ordre. 

Soient  en  coordonnées  absolues 


les  équations  des  deux  courbes  passant  l'une  et  l'aiifrc  à  l'origine, 
décomposées  en  termes  séparément  homogènes. 
Si  l'on  pose 

cp,  =  a^x  +  a^y 

on  en  déduit  sans  peine,  pour  ^^ u  et  j~o 


j:  =  a,       Jl^a^ 


On  a  d'ailleurs,  en  général 


Pour  que  les  dérivées  premières  soient  égales,  il  faut  donc  que 
l'on  ait 


et  par  suite 

9,->-'h  (128) 

d'où  l'on  conclut  que, /Jou»'  que  les  deux  courbes  soient  tangentes  à 
l'origine,   il  faut  que  tensemble  des  termes  du  premier  degré  soit 
le  même  à  nn  facteur  près  dans  les  deux  équations. 
On  a  ensuite 
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Si  l'on  pose 


on  trouve,  poui'j 


,/:;=2è,    ,/;^3i,    y;;==aè, 

Ou  en  conclut,  pour  l'égalité  des  dérivées  secondes 


R.     "î    .,  ,      , 

en  désignant  respectivement  dans  chaque  équation  par  Ro  et  par  P^ 
les  résultants  de  l'ensemble  des  termes  du  premier  degré  avec  l'eii- 
semble  des  termes  du  second  degré.  C'est  la  condition  à  ajouter  à 
la  précédente  pour  le  contact  du  second  ordre. 

La  façon  la  plus  simple  d'obtenir  l'expression  générale  de  la 
dérivée  troisième  consiste  à  dériver  l'équation  qui  foui-oit  la  dé- 
rivée seconde,  en  la  mettant  sous  la  forme 

1/^      f^      f'A 

et  appliquant  le  théorème  d'algèbre  d'après  lequel  la  dérivée  d'un 
déterminant  est  égale  à  la  somme  des  déterminants,  chacun  des- 
quels s'obtient  en  remplaçant  dans  le  déterminant  proposé  les 
éléments  d'une  même  colonne  par  leurs  dérivées. 
Si  l'on  pose  d'ailleurs    ' 

ou  en  déduit,  pour  .x'=:o  et  r  =  o 

/^'  =  6c„       fJ.,=Qc^       fZ'.=<ic^       fy^=Qcs 

f;^=6yû    f^,=6t,    K'^=^^    f;,=6y, 

PicûUBT,  Géom.  analyf.  IB 
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Remplaçant  dans  l'équalion  qui  donne  la  dérivée  iroisièmo  ton 
tes  les  dérivées  par  leurs  valeurs,  on  obtient  iinalement 

-  6a,{c,ai-  3c,flf<ï„  +  ^c,a,al  -  c,al)+ 1 2R,(«/,  -  a„b,)  -  dif"^  o 

d'où,  en  diisignant   par  R^  le  résultant   de  l'ensemble  des  terme; 
dir  premier  degré  avec  l'ensemble  des  termes  du  troisième  degré 

,,„_     ,,«iR, -?.(«,  J,-«/,)R, 


el.  par  conséquent  la  condition  à  ajouter  aux  précédentes  pour  le 
contact  du  troisième  ordre  sera,  en  désignant  par  P.,  la  quantité 
analogue  dans  l'équation  de  l'autre  courbe 

û,a,(jiR3-aîp3)-2aî(((,è.-aA)B,  +  2«î{«,e,-ao0,)P,=O     (i?>o) 

En  vertu  de  (laS)  et  de  (129),  elle  peut  encore  s'écrire,  si  l'on  veut 

En  désignant  de  même  par  R„  et  P,j  les  résultants,  dans  chaque 
équation,  de  l'ensemble  des  termes  du  premier  degré  avec  l'en- 
semble des  termes  de  degré  «,  il  y  aura  contact  d'ordre  n  à  l'ori- 
gine toutes  les  fois  que  R^,   R3, R,;  et  P^,  P^, P,,  seront 

nuls.  C'est  le  cas  particulier  où  les  «h-  i  points  consécutifs  com- 
muns sont  en  ligne  droite.  On  peut  en  conclure,  que  la  condition 
pour  le  contact  d'ordre  ;*,  lorsqu'il  y  a  déjà  contact  d'ordre  /*  —  i, 
est  une  relation  dont  chaque  terme  renferme  R^,  Ra,-.--  R« 
ou  P„  P„ P„. 
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UES   POINTS    SINGULIERS    ET    DES    TANGENTES    SINGULIÈRES 
DANS    LES    COURBES'  ALGÉBRIQUES 


97,  Points  d'inflexion.  —  On  a  trouvé  (§  80)  l'éffualion  de  la 
tangente  en  un  point  d'une  courbe  plane.  Dans  plusieurs  Cîis  par- 
ticuliers qui  ont  été  spécifiés,  il  arrive  qu'elle  cesse  d'être  valable, 
ou  que  la  tangente  n'est  pas  située  par  rapport  à  la  courbe  comme 
l'indique  le  théorème  du  §  81  ;  toutes  les  fois  que  l'un  de  ces  cas  se 
présente,  on  dit  que  le  point  est  singulier. 

Avant  d'aborder  l'étude  des  points  singuliers,  nous  établirons  le 
lemme  suivant. 

Lorsque,  par  suite  de  la  variation  d'un  paramétre,  les  coefficients 
des  p  termes  de  degré  inférieur  d'une  équation  algébrique,  et  par 
suite  autant  de  racines  de  l'équation,  tendent  vers  zéro,  ces  racines  ten- 
dent respectivement  vcrj  les  racines  de  l'équation  de  degré  p  obtenue 
en  égalant  à  zéro  l' ensemble  des  p+i  derniers  termes;  c'est-à-dire  que 
l'on  peut  disposer  du  paramètre  de  telle  façon  que  le  rapport  de 
l'une  des  racines  qui  tendent  vers  zéro  à  la  racine  correspondante 
de  l'équation  indiquée  soit  aussi  voisin  do  l'unité  qu'on  voudra. 
Soit 


l'équaliou  considérée,  dans  laquelle  le  paramètres  tend  vers  zéro. 
Désignant  par  x^  l'une  des  racines  qui  tendent  vers  zéro,  on  peut 
mettre  ,rg  en  facteur  dans  la  première  partie  de  l'équation,  qui 
s'écrit  alors 
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et,  pourvu  ijue  (-/„,_^,  soit  fini,  on  peut  prendre  a  assez  pelît  pour 
que  tous  les  termes  de  la  parenthèse  disparaissent  devant  le  der- 
nier, c'est-à-dire  pour  que  la  racine  considérée  satisfasse  à  l'équa- 
tion obtenue  en  égalant  à  zéro  l'ensemble  des  p+ 1  derniers  termes. 

C.  Q.  F.  D. 
Supposons  maintenant  que  «^  ait  une  valeur  finie,  et  posons 


Substituant  dans  le  premier  membre  de  l'équation  limite  à  laquelle 
satisfont  les  p  racines  qui  tendent  vers  zéro,  et  divisant  par  a,  il 
vient 


équation  n'ayant  aucune  racine  nulle  et  aucune  'racine  infinie; 
d'où  il  suit  que  x^  et  \  étant  liés  par  la  relation  (i3r),  \  tend  vers 
une  limite  finie  :  %  n'augmentant  pas  indéfiniment,  tous  les  termes 
que  contiennent  a  sont  négligeables,  et  l'équaiion  se  réduit  ù 


d'où,  en  multipliant  par 


~P^%  +««„  =  o 


de  sorte  que  l'on  peut  encore  dire  que,  lorsquepar  suite  de  la  varia- 
tion d'un  paramétre,  qui  n'entre  pas  dans  le  terme  constant  à  une 
puissance  supérieure,  les  coefficients  des  p  termes  de  degré  inférieur 
d'tme  équation  algébrique,  et  par  suite  autant  de  racines  de  l'équation 
tendent  vers  zéro,  ces  racines  tendent  respectivement  vers  les  racines 
de  féquation  binôme  de  degré  p  formée  du  terme  en  x^  dans  P  équation 
proposée  et  du  terme  indépendant. 

La  considération  des  grandeurs  infiniment  petites  permet  d'ex- 
pliquer ce  résultat.  L'on  voit  d'abord  que,  a^  étant  supposé  fini,  si 
l'on  prend  pour  infiniment  petit  principal  la  racine  x^  qui  tend 
vers  zéro,  a  est  un  infiniment  petit  d'ordre  p  en  vertu  de  l'équation 
(i3i)  dans  laquelle  ^  est  fini.  11  suit  de  là  que  toutes  les  racines  qui 
tendent  vers  zéro  sont  de  même  ordre,  puisque  l'ordre  de  «  ne 
peu'  clianger  avec  la  racine  considérée  ;  et,  comme  vérification,  le 
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produit  des  racines  de  l'équation  donnée,  qui  est  en  valeur  absolue 
x-^,  est  d'ordre  p.  Mais  la  somme  des  produits  m  —  i  à  m—  i  des 

mêmes  racines  est,  en  "valeu  absolue,  a  -^^;  c'est  donc  un  infini- 
ment petit  d'ordre  p  :  il  faut  donc  que  l'ensemble  des  fermes  de 
cette  somme  dans  lesquels  ne  figurent  que  p—  i  des  racines  qui  ten- 
dent vers  zéro  soit  rigoureusement  nul;  ce  qui  exige  que  la  somme 
des  produits;»  — I  k  p  —  i  de  ces  racines  soit  nulle  :  et  ainsi  de  suite 
pour  toutes  les  autres  sommes  des  racines  qui  tendent  \ers  zéro. 
Au  fond,  la  démonstration  du  théorème  du  §  8i  repose  sur  le 
lomme  qui  \ient  d'être  établi.  Si  l'on  simplifie  maintenant  l'équa- 
tion (lia)  en  supprimant  le  terme  f{j=„.r„)  qui  est  nul  et  divisant 
par  p,  elle  s'écrit 


°=<+y;.+fï«+«y,'.),+|i  «+%.).+• 


et  si  l'on  suppose  que  le  terme  indépendant  de  cette  équation  divise 
le  coeflicient  de  p,  le  théorème  ne  subsiste  plus. 

Pour  savoir  ce  qui  arrive  alors,  il  faut  remarquer  que,  lorsque  le 
rapport  X  des  paramètres  a  ei  b  prend  une  valeur  voisine  de  la  va- 
leur Xo  qui  annule  le  terme  indépendant  de  l'équation  (i32),  deux 
valeurs  de  p  tendent  vers  zéro  puisque  le  coefficient  de  p  renferme 
comme  facteur  le  terme  indépendant.  En  vertu  du  lemme  précé- 
dent, ces  racines  ont  pour  limites  respectives  celles  de  l'équation 
binôme 

qui  sont  réelles  ou  imaginaires  suivant  le  signe  du  terme  indépen- 
dant, et  dans  le  premier  cas  de  signos  contiaires.  Il  en  résulte  que 


Fig.  .15 

lorsque  X  tend  vers  \,  les  deux  valeurs  de  p  qui  tendent  vers  zéro 
sont  réelles  et  de  signes  contraires  un  peu  avant,  imaginaires  un 
peu  après,  ou  inyorsemcnt.  La  courbe  affecte  alors  aux  environs  du 
point  de  contact  la   forme  de  la  figure  4^  et  traverse  sa  tangente; 
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on  dit  que  le  point  considéré  est  un  point  d'inflexion.  Trois  des 
points  d'intersection  de  la  sécante  variable  (43)  sont  confondus  en 
un  seul,  et  ce  résultat  est  d'accord  avec  le  théorème  général  dé- 
montré dans  la  théorie  du  contact  des  courbes. 

Plus  généralement,  si  le  terme  indépendant  de  l'équation  (i32} 
est  facteur  dans  lesp—  i  coefficients  suivants,  p  valeurs  de  p  ten- 
dront vers  zéro  en  même  temps  que  X  tendra  vers  \,  et  leurs 
limites  respectives  seront  celles  des  racines  de  l'équation  binôme 


(/' 


:^«+¥;u.+<+v; 


dont  une  seule  est  réelle  et  change  de  signe  en  même  temps  que  le 
terme  indépendant  s'annule,  si  p  est  impair  ;  tandis  que  deux  sont 
réelles  et  de  signes  contraires  un  peu  avant,  imaginaires  un  peu 
après,  si  p  est  pair.  La  courbe  affectera  donc  dans  le  premier  cas  !a 
forme  de  la  figure  38,  dans  le  second  celle  de  la  figure  4^  ;  mais 
avec  cette  différence  que,  dans  l'un  et  l'autre,  p  +  i  des  points  d'in- 
tersection de  la  sécante  et  de  la  courbe  sont  confondus,  et  que,  par 
conséquent,  les  dérivées /j  et/^'  ayant  toujours  été  supposées  diffé- 
rentes de  zéro  et  la  tangente  restant  bien  déterminée  {§  95],  elle 
offre  avec  la  courbe  un  contact  d'ordre  p  :  on  verra  plus  loin  que 
le  point  doit  être  regardé  comme  étant  la  superposition  de  p~i 
points  d'inflexion. 

Ces  résultais  demeurent  d'accord  avec  le  théorème  qui  vient 
d'être  rappelé,  puisque  la  tangente  traverse  la  courbe  ou  ne  la  tra- 
verse pas  suivant  que  le  contact  est  d'ordre  pair  ou  d'ordre  impair. 
Ils  subsistent  d'ailleurs  si  un  ou  plusieurs  des  coefficients  des  puis- 
sances de  pj  dans  lesquels  le  terme  indépendant  est  supposé  fac- 
teur, différents  de  ce  dernier,  viennent  à  manquer  dans  l'équation  ; 
ce  qui  exige  que  les  groupes  correspondants  de  dérivées  de  même 
ordre  s'annulent  identiquement  pour  x  =  j:d  et j'=/g.  La  démon- 
stration du  lemme  ne  suppose  en  effet  aucun  des  p  +  i  derniers 
coefficients  de  l'équation  donnée  différent  de  zéro,  sauf  a^,  et 
dans  ce  qui  précède  les  dérivées/jj^^  f^^  et  par  suite  le  terme  indé- 
pendant, ont  été  expressément  supposés  différents  de  zéro. 

98.  —  La  théorie  qui  vient  d'être  exposée  fournit  immédiate- 
ment le  moyen  de  déterminer  les  points  d'inflexion.  Si  l'on  exprime 
en  effet  que  le  facteur 
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divise  l'expression  du  second  degré 

on  ol>(ionl,  par  l' élimination  de  a  et  A,  la  condition 

équation  d'ijne  courbe  dont  les  points  d'intersection  avec  la  proposée 
comprennent  les  points  cherchés.  On  a  en  effet  écarté  le  cas  où  les 
dérivées  premières  s'annulent  identiquement  pour  x=x^  et  j-=  j„, 
et  il  est  manifeste  dès  à  présent  que  ces  points  appartiennent  à  la 
courbe  (i33). 

Le  premier  membre  de  cette  équation  est  précisément  (§  96),  le 
numérateur  de  la  dérivée  seconde  de  jj  considéré  comme  fonction 
de  Xp  définie  par  l'équation  de  la  courbe  proposée.  Les  points  d'in- 
flexion sont  donc  les  points  de  la  courbe  pour  lesquels  cette  dérivée 
est  nulle  sans  que  la  dérivée  première  soit  indéterminée.  Ceci  était 
évident  à  priori,  car  la  dérivée  seconde  est  nulle  pour  tous  les  points 
d'une  ligne  droite;  or,  la  tangente  en  un  point  d'inflexion  ayant 
avec  la  courbe  un  contact  du  second  ordre,  les  deux  premières 
dérivées  sont  les  mêmes  pour  la  tangente  et  pour  la  courbe. 

La  courbe  {i33),  qui  passe  par  les  points  d'inflexion,  est  de 
degré  3m  —  4;  mais  il  est  facile  de  voir  que,  au  point  de  vue  de  la 
recherche  des  points  d'inflexion,  on  doit  la  remplacer  par  une 
courbe  de  degré  'i[m  —  i],  inférieur  de  deux  unités.  Son  équation 
peut  s'écrire 

i/i  /;  /;| 
\r.   y;    o| 

Si  l'on  rend  homogène,  on  a  identiquement 


Remplaçant  les  dérivées  premières  par  leurs  valeurs,  multipliant 
le  déterminant  par  (m  —  i)'^  et  simplifiant,  il  vient 

/i   /:,  /:. 


y; 


—  m{m  —  I  ) 


Vî    ''h 


y(*,j,-)=o 
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Les  points  communs  à  cette  courbe  et  à  la  proposée  sont,  abstrac- 
tion faite  du  facteur  z^  qui  est  évidemment  étranger  à  la  question, 
les  mêmes  que  ceux  de  la  proposée  et  de  la  courbe 

i/i    j:,   f:.\ 

,/;.     ./;      ,/»  ="  ("^fl 

dont  l'équation  de  degré  3  (m—  •>.)  s'obtient  en  égalant  à  zéro  le 
déterminant  symétrique  des  six  dérivées  secondes.  Par  analogie 
avec  le  Hessien  d'une  fonction  homogène  à  deux  variables  (§  89),  et 
i!ii  souvenir  du  même  auteur,  elle  a  reçu  le  nom  de  Ressienne. 

On  peut  obtenir  plus  rapidement  ce  résultat,  et  l'étendre  en 
même  temps  à  un  système  quelconque  de  coordonnées  trilinéaires, 
en  faisant  immédiatement  emploi  des  coordonnées  homogènes.  Si 
l'on  détermine  en  effet  les  points  d'intersection  avec  la  courbe  pro- 
posée de  la  sécante  mobile  menée  par  le  point  (^qJV^o)  *"  moyen 
de  l'équation  (ii3),  il  est  clair  qu'on  arrivera,  par  une  discussion 
analogue  à  la  précédente,  à  trouver  les  points  d'inflexion  par  la 
condition  que  le  facteur 

divise  l'expression  du  second  degré 

Il  faudra  d'abord  pour  cela  que  cette  expression  soit  décompo- 
sable  en  un  produit  de  deux  facteurs  linéaires,  ce  qui  n'arrive  pas 
généralement.  Géométriquement,  la  courbe  du  second  degré  polaire 
d'ordre  m— 2  du  point  considéré  se  décomposera  en  deux  droites. 
Or  l'on  verra,  dans  la  théorie  des  courbes  du  second  degré,  que  la 
condition  nécessaire  et  suffisante  pour  que  cela  ait  lieu  est,  en  sup- 
primant les  indices,  l'équation  (i34).  Mais  il  résulte  de  la  théorie 
des  polaires  que  tontes  les  polaires  d'un  point  d'une  courbe  passent 
parce  point  et  y  admettent  la  même  tangente,  L'une  des  deux 
droites  résultant  de  la  décomposition  de  la  polaire  d'ordre  ?«  — a 
est  donc  la  tangente  en  ce  point,  c'est-à-dire  que  réciproquement, 
lorsque  la  condition  (i34)  est  remplie  pour  un  point  de  la  courbe, 
l'un  des  facteurs  est 
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et  le  poinl  considéré  est  d'inflexion.  II  faut  toutefois  excepter  le 
cas,  qui  a  toujours  été  écarté  jusqu'à  présent,  où  les  dérivées /i,' 
et/i  sont  nulles,  ce  qui  entraîne  /,  =  o  puisque  les  coordonnées 
du  point  satisfont  l'équation  de  la  courbe.  On  dit  alors  que  le 
point  est  multiple;  on  a  vu  d'ailleurs  qu'il  est  sur  la  Hessienne, 
il  en  résulte  que  tous  les  poinis  d'intersection  de  la  courbe  avec 
la  Hessienne  sont  des  points  d'inflexion  ou  bien  des  points  mul- 
tiples. 

99.  —  La  Hessienne  se  présente  donc  comme  jouissant  des 
propriétés  les  plus  importantes.  Elle  est  susceptible  d'une  défi- 
nition simple,  puisqu'elle  est  le  lieu  des  points  dont  la  polaire 
d'ordre  m—i  se  réduit  à  deux  droites.  Dans  la  théorie  des  points 
multiples,  elle  sera  défmie  d'une  autre  façon  comme  lieu  de 
points  ;  toutes  ces  propriétés  sont  évidemment  projectives,  et  le 
premier  membre  de  son  équation  est  un  co\ariant  du  premier 
membre  de  l'équation  de  la  courbe  comme  l'analyse  le  vérifie  sans 
peine. 

Au  point  de  vtie  de  la  recherche  du  nombre  des  poînls  d'in- 
flexion d'une  courbe  algébrique,  il  est  nécessaire  d'étudier  ce  qui 
se  passe  en  chacun  des  points  d'intersection  de  la  Hessienne  avec 
la  courbe  proposée  ;  on  supposera  d'abord,  comme  on  l'a  fait  jus- 
qu'à présent,  que  les  dérivées  /^  ,fy  ,/,  ne  soient  pas  simultané- 
ment nulles  et  que  par  conséquent  le  point  soit^  d'inflexion  ;  la 
iliarche  à  suivre,  qu'on  peut  se  borner  à  indiquer,  est  la  suivante. 
On  écrira  l'équation  de  la  courbe,  décomposée  en  termes  sépai'c- 
ment  homogènes 

on  prendra  les  dérivées  secondes,  et  l'on  formera  leur  déterminant. 
On  vérifiera  alors  que  le  terme  indépendant  de  x  et  j  n'est  nul 
avec  9p  que  si  ç,  est  facteur  de  9^  :  car  si  l'on  y  fait  09=0  il  se 
réduit  au  résultant  de  ç,  et  de  cp^  :  ce  qui  prouve  que  la  Hes- 
sienne ne  passe  par  un  point  simple  de  la  courbe  que  si  le  point 
est  d'inflexion.  Ceci  admis,  on  cherchera  l'ensemble  des  termes  du 
premier  degré,  parles  principes  de  la  décomposition  des  détermi- 
nants, et  l'on  vérifiera  que  la  courbe  et  la  Hessienne  ne  sont  tan- 
gentes à  l'origine  que  si  ç,,  qui  est  déjà  facteur  de  ç^,  est  aussi  fac- 
teur de  a.,  ;  c'osl-n-dirc  si  la  courbe  a  à  l'origine  avec  sa  tangente  un 
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contact  du  troisième  ordre.  On  peut  donc  dire  que  detix  points 
d'inflexion  se  superposent  lorsqu'il  y  a  quatre  points  consécutifs  en 
ligne  droite.  Plus  généralement,  l'on  peut  admettre  que  />  —  2  points 
d'inflexion  viennent  en  coïncidence  lorsque  p  points  consécutifs  sont 
en  ligne  droite.  Il  suffit  pour  cela  de  considérer  chacun  d'eux,  d'a- 
bord distincts,  comme  formés  de  trois  points  consécutifs  en  ligne 
droite,  et  d'amener  successivement  les  deux  premiers  points  con- 
sécutifs de  chaque  droite  en  coïncidence  avec  les  deux  derniers  de 
la  précédente.  Pour  démontrer  ce  fait  rigoureusement,  on  peut,  par 
un  calcul  analogue  au  précédent,  faire  voir  que  si  o^  est  facteur 

dam  92.931 ?p-i.  <^6  qui  est  le  cas  du  contact  d'ordre  p  —  i  avec 

la  tangente,  ou  de  p  points  en  ligne  droite  (§  ga),  la  Hessienne  a  en 
ce  point  p  — ^points  communs  avec  sa  tangente,  et  par  suite  avec  la 
courbe  proposée,  qui  admet  la  même  tangente,  sur  laquelle  elle  a 
plus  fie  /j  —  2  points  confondus  à  l'origine.  Pour  cela  on  posera 

avec 

7Xr,:f,2)=3'"-'-H^,s"'-^+a.22,„_^+ +J'p~s3'"-"+' 

et  fS([x,y,z)  désignant  l'ensemble  des  termes  indépendants  de  o^, 
dont  le  moindre  degré  en  x  et  j  est  égal  à  p  ;  car  le  cas  oii  les 
termes  de  degré  p  manqueraient  doit  être,  au  point  de  vue  du 
nombre  des  points  confondus  à  l'origine  sur  la  tangente,  assimilé  à 
celui  où  leur  ensemble  serait  divisible  par  cp,,  ce  qui  est  contraire  à 
l'bypothcse.  On  arrive  alors  à  mettre  l'équation  de  la  Hessienne 
sous  la  forme 

\\{.x,j-,z)={a^x+a,j)  %[x,j  ,7:]  +  ib[x,j,z)=o 

©  désignant  une  fonction  de  degré  anj+p— 4,  et  »I>  une  fonction 
dont  le  terme  de  degré  inférieur,  qui  existe  toujours,  est  de  degré 
p—  2  ;  d'où  il  suit  que  la  tangente  à  l'origine  coupe  la  Hessienne 
en  /;  —  2  points  consécutifs,  et  pas  plus. 

Ce  théorème  entraîne  sa  réciproque,  c'est-à-dire  que  si  la  Hes- 
sienne a  p  — 2  points  consécutifs  en  ligne  droite  communs  avec  la 
courbe,  cette  dernière  a  deux  points  de  plus  communs  avec  sa  tan- 
gente. Car  si  cela  n'était  pas,  si,  par  exemple,  elle  n'en  avait 
que  p— I, la  Hessienne  n'en  aurait  que  p  — 3.  11  suit  delà  que  lors- 
que,   la  courbe  et  la  Hessienne   ayant  déjà  n  points  communs 
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«onsécutifs  en  ligne  droite,  l'ordre  du  contact  vient  à  augmenter 
d'une  unité,  le  nouveau  point  commun  est  encore  sur  la  tangente. 
Par  exemple,  si,  les  deux  courbes  étant  tangentes,  le  contact  devient 
du  second  ordre,  les  trois  points  communs  seront  en  ligne  droite, 
puisqu'il  y  en  avait  déjà  quatre  en  ligne  droite  sur  la  proposée.  On 
en  conclut  que  lorsque  les  deux  courbes  ont  un  contact  d'ordre  quel- 
conque, les  points  consécutifs  communs  sont  en  ligne  droite;  et  le 
nombre  des  points  conse'cutifs  communs  â  la  proposée  et  à  la  tan- 
gente leur  est  supérieur  de  deux  unités.  Si  donc  on  dit  que  des  points 
d'inflexion  coïncident  lorsqu'autant  de  points  commiins  à  la  courbe 
et  à  la  Hessienne  sont  confondus,  on  peut  affirmer  que  p  —  i  points 
d'inflexion  sont  réunis  lorsqu'il  y  a  /:>  points  consécutifs  en  ligne 
droite  :  et  c'est  alors  en  tenant  compte  de  cette  équivalence  que  l'on 
pourra  énoncer  ce  théorème  qui  complète  la  théorie  du  point 
simple  :  les  points  simples  de  la  courbe,  réels  on  imaginaires,  distincts 
ou  confondus,  qui  sont  sur  la  Hessienne,  valent  autant  de  points  d'in- 
flexion. 

100.  Points  d'inflexion  à  rinfini.  —  11  peut  arriver  que  la 
proposée  et  la  Hessienne  aient  un  point  simple  commun  à  l'infini  ; 
toutes  les  propriétés  précédentes  étant  projectives,  la  courbe  se 
transforme  homogcaphiquement  suivant  une  autre  courbe  ayant 
un  point  d'inflexion  au  point  transformé  du  point  considéré,  c'est 
pourquoi  l'on  dit  alors  que  la  proposée  a  un  point  d'inflexion  à  l'in- 
fini. Si  l'on  veut  savoir  quelle  est,  dans  ce  cas,  la  figure  formée 
par  la  branche  de  courbe  et  son  asymptote,  il  suffit  de  se  reporter 
à  la  figure  4^  et  de  supposer  qu'au  lieu  de  faire  la  projection  d'un 
arc  de  courbe  extérieur  à  sa  tangente,  on  fait  celle  d'un  arc  de 


courbe  qui  traverse  sa  tangente;  on  obtient  alors  la  figure  46  et 
Ton  voit  que  la  courbe  reste  du  même  côté  de  l'asymptote  toutes  les 
fois  que  la  première  traverse  sa  tangente,  c'est-à-dire  si  le  contact 
■est  d'ordre  pair  pour  la  courbe  projetée. 

Analytiquement,  pour  qu'une  courbe  ait  un  point  simple  d'in- 
flexion à  l'infini,  il  faut  que  les  systèmes  de  rayons  infinis  dans  la 
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courbe  et  dans  la  Hessicnne  aient  un  rayon  commun.  Soit  pour 
cela 

f{x,j;  z.)^a,^+zfD,„_,+z--^,„_,+ 

l'équation  de  la  courbe  ordonnée  par  rapport  au\  puissances  crois- 
santes de  z,  en  coordonnées  cartésiennes.  L'ensemble  des  termes 
de  degré  supérieur  dans  l'équation  de  la  Hessienne  s'obtiendra  en 
y  faisants  =  o,  ce  qui  donne 


<p.,,        ?,„,,        ?„,- 

?;;,,.     9>'v-     ?■'"- 


>35) 


Toutes  les  fois  que  cet  ensemble  homogène  et  de  degré  3  [m  —  a) 
eax  et  j-  aura  une  ou  plusieurs  racines  simples  communes  avec 
^{x,y),  la  proposée  aura  autant  de  points  simples  d'inflexion  à 

l'infini.  On  voit  que  la  fonction  homogène  {i35}  ne  dépend  que 
des  termes  de  degrés  m,  m  — i  et  ?«  — 2  en  x  et  j  :  il  n'en  serait 
pas  de  même  si  les  deux  courbes,  au  lieu  d'avoir  simplement 
un  point  commun  à  l'infini^  y  avaient  un  contact  d'ordre  quelconque. 
Plu.^  généralement,  on  connaîtra  l'ordre  du  contact  à  l'infini  de 
la  courbe  avec  son  asymptote  en  ramenant  le  pointa  l'origine  par 
la  transformation  homographique  (lati)  et  cherchant  l'ordre  du 
contact  de  la  courbe  transformée.  Par  ce  moyen  le  théorème  énonce 
plus  haut  subsiste,  si  les  points  simples  considérés,  communs  à  la 
courbe  et  à  la  Hessienne,  sont  à  l'infini. 

101.  Points  multiples.  —  Nous  examinerons  maintenant  le 
cas  où,  les  coordonnées  du  point  (,r^,  j-^)  annulant  les  dérivées 
J'x  et  yj ,  le  terme  indépendant  de  p  dans  l'équation  (i32)  se 
trouve  identiquement  nul.  Cela  veut  dire  que  toute  droite  passant 
par  le  point  coupe  la  courbe  en  deux  points  confondus,  puisque 
deux  racines  sont  nulles  quels  que  soient  a  et  f>,  mais  sans  pouvoir 
pour  cela  èlre  considérée  comme  tangente,  l'idée  de  contact  en- 
traînant nécessairement,  d'après  la  définition,  celle  de  limite. 
L'équation  (r3a)  devient  alors,  en  supprimant  le  terme  qui  est  nul, 
et  divisant  par  p 

»-^(«/;+'!/a+îî«+y;.).+|J«+*/;.),+ ('36) 
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et  le  terme  indépendant  peut  s'écrire,  à  un  facteur  constant  iircs, 

[»/;.+j/;;.lj=»:/r;+a»j/;„.+J!/:;', 

Il  peut  se  décomposer  en  deux  facteurs  du  premier  degré  en  n  et  />, 
en  général  distincts,  réels  ou  imaginaires  conjugués.  Les  valeurs 
de  n  ci  b  qui  annulent  l'un  de  ces  facteurs,  substituées  dans  les 
équations  (43)  de  la  sécante,  fournissent  celle  d'une  droite  telle  que, 
lorsque  la  sécante  s'en  approche,  une  nouvelle  ■valeur  de  p  tend  à 
s'annuler.  On  peut  donc  dire,  conformément  à  la  définition,  que 
chacune  de  ces  droites  est  tangente  à  la  courbe  et  l'on  conclut  de 
là  deux  branches  de  courbe  réelles  ou  imaginaires  se  croisant  au 
point  [x^ijfg)  :  on  dit  alors  que  le  point  est  double.  Si  l'on  suppose 
maintenant  que  les  deux  valeurs  du  rapport  >,  des  paramètres  a  et  b 
qui  annulent  le  terme  indépendant  de  p  dans  l'équation  (i36)  soient 
réelles  et  distinctes,  on  aura  deux  branches  réelles  à  chacune  des- 
quelles on  peut  appliquer  ce  qui  a  été  dit  plus  haut  (§  97);  et  si, 
par  une  extension  toute  naturelle  des  phénomènes  relatifs  au  point 
simple,  on  dit  que  le  contact  de  chaque  tangente  avec  la  branche 
correspondante  est  d'ordre  p  lorsque  le  facteur  correspondant  à 
cette  branche  dans  le  terme  indépendant  se  trouve  également  com- 
pris dans  les  coefficients  des  p  —  i  premières  puissances  de  p,  on 
conclut  de  là  que  chaque  branche  traversera  sa  tangente  ou  non, 
suivant  qu'elle  présentera  avec  elle  un  contact  d'ordre  pair  ou  d'or- 
dre impair,  ce  qui  donne  lieu  auv  trois   ligures   suivantes,   dont 


la  plus  générale  est  la  figure  47,  parce  que  c'est  celle  qu'aiîecte  la 
courbe  aux  environs  du  point  (■ï^cjj,  lorsqu'aucun  dos  deux  fac- 
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teurs  n'annule  le  coefficient  de  p,ce  qui  csl  le  cas  |j;énéral.  On  dit 
alors  que  le  point  double  est  réel. 


Fis-  .13 

Si  les  deux  fadeurs  du  premier  degré  suivant  lesquels  se  cléco;i!- 
pose  le  terme  indépendant  de  l'équation  (i3(j)  sont  imaginaires  coii- 
JiigLiés,  il  n'y  a  aucune  position  réelle  de  la  sécante  variable  pour 
laquelle  un  nouveau  point  d'intersection  vienne  se  confondre  avec 
le  point  donné;  il  n'arrive  jamais  qu'une  nouvelle  valeur  de  p 
tende  vers  zéro,  il  n'y  a  donc  aucun  point  de  la  courbe  voisin  dis 
point  donné.  Le  point  est  encore  double,  parce  que  deux  branches 
imaginaires  de  la  courbe  s'y  croisent  et  que  toute  sécante  qui  le  con- 
tient doit  être  regardée  comme  ayant  là  deux  de  ses  points  d'in- 
tersection avec  la  courbe  ;  mais  on  lui  donne  plus  spécialement  le- 
nom  de  point  isolé. 

Enfin  si  ces  deux  facteurs  sont  égaux,  c'est-à-dire  si  les  valeurs  dis 
rapport),  sont  égales,  et  qu'on  ait 

î..=^   K,/;.+v;.).-K" 

lorsque  X  tend  vers  \  par  des  valeurs  supérieures  ou  par  des  valeurs 
inférieures,  une  racine  de  l'équation  (i36)  tend  vers  zéro,  racine 
réelle  et  conservant  le  même  signe  de  part  et  d'autre  de  \,  puisque 
le  terme  indépendant  ne  change  pas  de  signe,  ni  le  coefficient  do  f 


par  hypothèse.  La  courbe  offre  alors  en  (X(|,jro)  1*  disposition  de  f^ 
figure  5o;  si  un  point  mobile  décrit  la  courbe,  il  paraît  y  rebrousser 
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chemin',  c'est  pourquoi  le  point  [x^,  y^,)  est  dit  de  rebroiissemenl. 
Mais  il  est  bon  d'observer  que  si  l'on  considère  la  courbe  comme 
enveloppe  de  ses  tangentes,  il  n'en  est  pas  de  même  de  la  droite  mo- 
bile, ce  qui  a  lieu  au  contraire  lorsqu'il  s'agit  d'un  point  d'inflexion. 
Bien  que  la  forme  de  la  courbe  ne  reste  pas  la  même  dans  les  cos 
qui  vont  être  étudiés,  on  les  considère  néanmoins  comme  des  cas 
particuliers  du  point  de  rebroussement,  qui  est  la  dénomination 
générique  du  point  double  dont  les  tangentes  coïncident.  Supposons 
donc  que  Ton  ait 

alors  deux  nouvelles  racines  de  l'équation  (iSCi),  au  Heu  d'une 
seule,  tendent  vers  zéro  en  même  temps  que  X  tend  vers  >.„;  et, 
d'après  le  lemme  du  §  97,  elles  ont  pour  limiles  respectives  les  ra- 
cines de  l'équation  du  second  degré 

*(«i.-^.J)»+|r(oS,-«,J)%(«,i)+|«+%'.),=.o     (.3;) 

dans  laquelle  ?j(«,^)  désigne  l'expression    du   second  degré  en  a 

et  b.  ouoticnt  de  la  division  par  al/,,—it,fi  du  coefficient  de  -—  dans 

l'équation  (iiî6).  Les  racines  de  cette  éi[ualion  sont  réelles  ou  ima- 
ginaires suivant  le  signe  de  l'expression 

f;(«,s)-6/r«+sy;.). 

Il  suit  de  là  que  la  réalité  des  deux  racines  de  l'équation  [i'SG] 
qui  tendent  veis  zéro  dépend  du  sigiii?  de 

?K,*.)-M(»./;.+  V;.)..  (-38) 

Si  cette  quantité  est  négative,  comme  elle  est  continue  elle  l'est 
un  peu  avant  que  X  soit  égale  à  \,  elle  l'est  aussi  un  peu  aj)rès,.et 
aucune  des  deux  racines  considérées  n'est  réelle.  On  a  alors  un 
point  double  à  deux  tangentes  con fondues ,  sans  aucune  branche  réelle 
de  courbe,  bien  que  la  tangente  unique  soit  réelle.  C'est  ce  qui  arrive, 
par  exemple,  à  l'origine  pour  la  courbe 
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laquelle,  comme  on  s'en  aperçoit  facilement,  n'a  d'autre  point  réel 
■que  l'origine  et  le  point  situé  à  rinfiiii  sur  l'axe  Y'OY  puisque  son 
équation  peut  s'écrire 

Si  au  contraire  l'expression  (i.38)  est  positive,  deux  valeurs  réel- 
les de  p  tendent  vers  zéro,  soit  que  î,  tende  vers  X^  par  des  valeurs 
supérieures,  soit  qu'il  y  tende  par  des  valeurs  inférieures.  Deux  cas 
peuvent  alors  se  présenter  ;  ou  bien  l'on  a 

*("../;.+v;).,>»  («) 

alors  les  deux  racines  sont  de  même  signe  un  peu  avant  et  un  peu 
après;  d'ailleurs  ce  signe  change  au  passage  de  X  par  \  puisque  le 
coefficient  de  p  dans  l'équation  (  i  ^7}  change  de  signe,  si  l'on  suppose 
toutefois 


on  a  donc  la  disposition  do  la  figure  Si  :  ou  biciiron  a 

alors  les  deux  racines  sont  de  signes  contraires  im  pou  avant  et  un 
peu  après,  et  Ton  a  la  disposition  de  la  B^;ure  Sa.  Si  l'on  a 


les  deux  racines  sont  imaginaires  dans  le  cas  [«),  et  la  courbe  n'a 
aucune  branche  réelle;  réelles  dans  le  cas  (b)  et  alors  la  courbe 
présente  encore  la  forme  de  la  figure  Sa. 

Les  deux  formes  qui  viennent  d'être  étudiées  répondent  en  parti- 
culier au  cas  où  la  courbe  se  décompose  en  deux  autres  se  touchant 
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intériftii rement  ou  extérieuremenf,  aussi  dit-on  quelquefois  qu'en 
un  pareil  point  la  coiirèe  se  touche  elle-même  (*).  Il  est  facile  de 
montrer  directement  que,  toutes  les  fois  que  la  courbe  se  décompose 
en  deux  autres  qui  sont  tangentes,  l'un  de  ces  cas  se  présente.  Pre- 
nons en  effet  le  point  pour  origine  et  considérons  le  système  des  deux 
courbes 

o=(V-«o7)%-i-'Fa(-ï',7)+<p3{^,J)')  + 

o^=[\x-a^)i/^  +  i^^[x,j)-^if.lx,y)+ 

admettant  la  même  tangente  à  l'origine;  la  courbe  résultante  sera 

+[(  V-«D.r)(?o>!'a+9A)+?A]  + 

On  "voit  qu'elle  rentre  dans  le  cas  considéré,  puisque  l'ensemble 
des  termes  de  degré  inférieur  est  le  carré  d'une  expression  du  pre- 
mier degré,  laquelle  est  aussi  facteur  dans  les  termes  du  troisième 
degré. 

Si  l'on  remplace  x  et  f  par  ap  et  5p,  et  si  l'on  divise  par  p^,  lu 
critérium  de  réalité  pour  les  racines  qui  tendent  vers  zéro  est 

Cette  expression  tend  vers  zéro,  à  cause  du  premier  facteur  ;  ce 
qui  doit  arriver  puisque  les  racines  tendent  à  devenir  égales,  mais 
pour  \  =  \  le  dernier  terme  de  la  parenthèse  s'annule,  et  elle  tend 
vers 

le  produit  tend  donc  vers  zéro  par  des  valeurs  positives  ;  les  ra- 
cines sont  toujours  réelles,  et  l'on  se  trouve  dans  le  cas  («)  ou  dans 
le  cas  (i)  suivant  le  signe  de  ^f/^^o/jo]  ce  qui  devait  être,  puisque  ia 
première  courbe  est  d'un  côté  ou  de  l'autre  de  sa  tangente  suivant 
le  signe  de  %9a,  et  la  seconde  suivant  celui  de  •^i^'t/^- 

On  a  supposé  l'expression  (i38)  positive  ou  négative  :  si  elle 
s'annule  pour  X=:Xj,il  peut  arriver  qu'elle  change  de  signe,  ou  non. 
Si  elle  change  de  signe,  les  valeurs  de  p  sont  réelles  d'un  côté, 

(*)  Les  Allemands  disent  Selbstberùkrangspunkt , 
PicQUET,  Géom.  analyt.  1  '' 
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imaginaires  de  l'autre  ;  et,  du  côté  où  elles  sont  réelles,  elles  sont  de 

même  signe  puisque  le  second  terme  de  l'expression  (i38),  étant 
égal  au  premier,  est  positif  :  on  a  alors  la  flgure  53  qui  est  celle  du 


pointde  rebrottssement de  seconde  espèce;  ceci  aura  lieu,  par  exem- 
ple, à  l'origine,  pour  la  courbe 

Si  l'expression  (i38),  tout  en  s'annulant  pour  >.  —  />„,  conserve  son 
signe,  ce  signe  peut  être  le  signe  —,  alors  les  valeurs  de  p  qui  ten- 
dent vers  zéro  sont  toujours  imaginaires,  et  l'on  a  comme  plus  haut 
un  point  double  à  deux  tangentes  confondues,  sans  aucune  branche 
réelle  de  courbe;  si  ce  signe  est  le  signe  +,  les  deux  valeurs  de  p  qui 
tendent  vers  zéro  sont  réelles  un  peu  avant  \  et  un  peu  après  \  ; 
l'une  et  l'autre  ont  toujours  le  même  signe  parce  que  le  second 
terme  de  l'expression  {i38)  est  positif;  enfin  ce  signe  commun 
change  lorsque  X  passe  par  \,  parce  que  le  coefficient  de  p  dans 
l'équation  (137)  change  de  signe  au  même  moment,  et  l'on  retombe 
sur  le  cas  («)  (fig.  5i).  11  se  pourrait  néanmoins  que  le  coefficient  de 
p  ne  changeât  pas  de  signe  pour  '/.^\,  ce  qui^exigerait  que  9  {a,b) 

renfermât  une  seule  fois  ce  facteur  (ab^^—a^h).  Mais  alors  on  au- 
rait 

et  comme  l'expression  (r38)  est  nulle,  et  conserve  son  signe  pour 
'a  —  'k^j  le  même  facteur  entrerait  deux  fois  dans  les  termes  du  qua- 
trième degré  en  «  et  6,  ce  qui  est  contre  l'hypothèse,  puisque  l'on 
a  supposé 

(«./;+«.).=f-° 

L'expression  (i38)  peut  être  identiquement  nulle;  alors  il  est 
facile  devoir  qu'on  a  un  rebroussement  de  seconde  espèce.  L'en- 
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semble  des  termes  du  second,  du  troisième  et  du  quatrième  degré 
est  alors  un  carré  parfait,  et  si  l'on  opérait  sur  l'équation  (137),  on 
aurait  toujours  deux  racines  égales.  Pour  les  différencier  dans  le 
voisinage  du  point  (j^o-Jo),  on  peut  envisager  les  termes  du  cin- 
quième degré,  e(  par  suite  l'équation 

*(as.-».j)'+|;{os,-».s)î.(«.*)+|-ïi«/;+v;.),+|!«+¥;.),='> 

qui,  d'après  le  lemme  du  §  97^  admet  aussi  à  la  limite  les  racines 
considérées. 

Les  trois  premiers  termes  de  cette  équation  forment  un  carré 
parfait,  et  elle  peut  s'écrire  alors 

[*,(-*.-«.5)+74;?.('.,*)]'+|Î«+¥;.).=»    (.%) 
enjoignant  à  la  précédente  l'inégalilé 

(«../;+«;.),■/=<> 

Si  on  fait  tendre  Â  vers  \,  deux  valeurs  de  p  tendent  vers  zéro  ; 
pour  savoir  si  elles  sont  réelles,  il  suffit  de  rappeler  que,  pour  que 
l'équation 

ait  ses  racines  réelles,  on  doit  avoir 

(a.a,-9»»,)'-4(3<.a,-<.;)(3a,».-o|)<o 

Remplaçant  les  coefficients  par  ceux  de  l'équation  (i^g),  il  vient, 
en  supposante  très  voisin  de  >.„,  et  par  conséquent  ab^  —  ajj  très 
petit  et  égal  à  £ 

(£Ç.^-î4.i44yc%=<p,)'  +  er^l  (72  i&,&,kH^^-  ç*)  <  o 

en  désignant  par  ^^  l'ensemble  des  termes  du  cinquième  degré  for- 
mant le  coefficient  de  f^.  L'inégalité  se  simplifie  et  peut  s'écrire 
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et,  lorsque  e  tend  vers  zéro,  elle  se  réduit,  en  laissant  de  côté  les 
('acteurs  toujours  positifs,  à 

L'expression  cliange  donc  de  signe  avec  e,  par  suite  les  deiw  va- 
leurs de  p  qui  tendent  vers  zéro  sont  réelles  d'un  côté,  imaginaires 
de  l'autre  :  elles  ont  le  même  sigoe  ;  en  effet  dans  le  voisinage  de 
X  =  \,  Ç5  conserve  toujours  le  même  signe  ;  si  c'est  le  signe  +,  le- 
quel a  été  supposé  celui  du  terme  indépendant,  ecp^  est  positif,  et 
l'équation  (iSg)  n'ayant  que  des  permanences,  a  toutes  ses  racines 
négatives;  si  c'est  le  signe  —,  £Cp^  est  négatif  et  l'équation,  n'ajant 
que  des  variations^  a  toutes  ses  racines  positives.  Il  suit  de  là 
qu'on  a  un  rcbroussement  de  seconde  espèce  (fig.  53). 

102.  —  Ce  qui  précède  suffit  pour  faire  saisir  l'esprit  de  la  mé- 
thode (').  La  discussion  du  point  double  ne  serait  coriiplète  que  si 
l'on  examinait  le  cas  général  oii  le  facteur  X  —  \  est  renferme  dans 
un  nombre  quelconque  de  coefficients  des  puissances  inférieures  de 
p,  ce  qui  ne  peut  se  faire  que  dans  des  cas  particuliers  lorsque  le 
degré  de  l'équation  à  discuter  surpasse  le  troisième.  Dans  le  cas  oà 
X  — X(,  divise  seulement  les  trois  premiers  coefficients,  la  discussion 
se  fait  encore  parla  méthode  qui  vient  d'être  indiquée  et  l'on  trouve 
sans  peine  que  la  courbe  offre,  en  général,  aux  environs  du  point 


considéré  la  forme  de  la  figure  54  qui  est  l'ensemble  d'une  bran- 
che simple  et  d'une  branche  avec  inflexion.  Réciproquement,  on 
vérifie  aisément  que  l'ensemble  de  deux  courbes  dont  l'une  a  une 
branche  simple  à  l'origine,  et  l'autre  une  branche  avec  inflexion, 
est  représenté  par  une  équation  dans  laquelle  les  termes  de  degré 
inférieur  forment  un  carré  parfait  dont  la  racine  divise  les  termes 
du  troisième  et  ceux  du  quatrième  degré.  Si  cependant  X  —  X^  en- 
trait au  carré  dans  le  second  coefficient,  c'est-à-dire  en  prenant  le 

(*)  Elle  cBt  tirco,  dans  son  ensemble,  dii  cours  da  mathématiquos  spéciales  de  M.  Le- 
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point  pour  origine,  si  le  carré  qui  l'orme  les  termes  de  degré  infé- 
rieur divisait  les  termes  du  troisième  degré,  on  aurait  la  figure  du 
rebroussement  de  première  espèce  {fig.  5o),  avec  cette  différence 
que  la  tangente  en  ce  point,  au  lieu  d'avoir  trois  points  confondus 
avec  la  courbe,  en  aurait  cinq. 

Pour  qu'une  courbe  soit  douée  d'un  point  double,  il  faut  que  les 
coordonnées  de  ce  point  annulent  les  dérivées^^  eify  et  par  suite 
ladérivéey,' ,  puisque  le  point  est  sur  la  courbe.  11  suit  de  là  que  le 
résultat  de  l'élimination  des  trois  variables  entre  les  trois  déri- 
vées, c'est-à-dire  (§  78)  le  discriminant  du  premier  membre  de 
l'équation  est  nul.  C'est  une  condition  à  satisfaire;  si  l'on  ajoute 
la  connaissance  du  point  qui  est  double,  on  impose  alors  à  la 
courbe  trois  conditions.  On  verra  plus  loin  que  l'existence  des 
points  doubles  influe  profondément  sur  la  nature  de  la  courbe, 
et,    en   particulier,   qu'elle  ne    peut    pas    en    posséder    plus   de 


■  sans  se  décomposer  en  courbes  de  degrés  inférieurs. 

L'équation  du  système  des  deux  tangentes  au  point  double  (x^,j'f,) 
s'obtiendra  d'ailleurs  en  éliminant  «,  6  et  p  entre  les  équations  (43) 
de  la  sécante  mobile  et  l'équation 

qui  exprime  qu'une  troisième  valeur  de  p  tend  vers  zéro.  On  obtient 

équation  qui  représente  évidemment  un  système  de  deux  droites 
passant  par  le  point  (^o-Jo)  puisque  le  premier  membre  est  le  pro- 
duit de  deux  facteurs  de  la  forme 

103.  —  Si  les  dérivées  secondes  par  rapport  à  j:  et  à  j-  sont 
nulles  en  même  temps  que  les  premières,  tes  termes  de  degré 
inférieur  en  p  dans  l'équation  (i  12)  deviennent  du  troisième  degré- 
et  toute  droite  passant  par  le  point  {x^,  j^)  y  coupe  la  courbe  en 
trois  point  confondus.  On  considère  alors  le  coefficient  de  p^ 
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qui  peut  se  décomposer  en  trois  facteurs,  correspondant  à  trois 
positions  de  la  sécante  pour  lesquelles  un  quatrième  point  d'inter- 
section est  venu  se  confondre  avec  les  trois  premiers.  Si  ces  trois 
facteurs  sont  réels  et  différents,  on  a  trois  branches  de  courbe  à 
chacune  desquelles  on  peut  appliquer  ce  qui  a  été  dit  sur  le  point 
simple,  relativement  à  la  façon  dont  elle  se  comporte  avec  la  tan- 
gente (§  97):  en  général,  on  aura  la  figure  55.  Il  en  est  de  même, 


Fig.  55  Fig,  56 

si  un  seul  de  ces  facteurs  est  réel,  pour  la  branche  réelle  de  courbe 
qui  lui  correspond.  Si  deux  des  facteurs  sont  les  mêmes,  et  par 
conséquent  tous  les  trois  réels,  on  peut  appliquer  aux  deux  pre- 
miers la  discussion  du  point  double  pour  letfuel  les  deux  tangentes 
sont  confondues,  et  au  troisième  celle  du  point  simple  ;  en  général, 
on  aura  la  figure  56,  Si  les  trois  facteurs  sont  égaux,  une  discus- 
sion analogue  à  celle  du  point  double  fait  voir  que,  si  le  même  fac- 
teur ne  divise  pas  les  termes  du  quatrième  degré  en  a  et  b,  la 
forme  affectée  par  la  courbe  est  la  même  que  celle  du  point  sim- 
ple ;  s'il  y  entre  au  premier  degré,  on  a  (fig.  Sy)  la  réunion  d'un 


rebroussement  et  d'un  point  simple  à  même  tangente,  et  ainsi  de 
suite  ;  le  nombre  des  cas  à  examiner  devient  évidemment  de  plus 
en  plus  grand  à  mesure  que  l'ordre  de  multiplicité  du  point  aug- 
mente. Ce  qui  préciidc  donne  les  formes  les  plus  générales  du  point 
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triple,  et  le  système  des  trois  tangentes  a  pour  équation 

((»'-»i)y;+0'-j-.)/;;;).=o 

104.  —  Plus  généralement,  si  les  coordonnées  du  point  {x^,  j,) 
annulent  toutes  les  dérivées  par  rapport  à  x  et  j  jusqu'à  celles 
d'ordre  p—i  inclusivement,  les  coefficients  des  puissances  iafé- 
rieures  de  p  dans  l'équation  (us.)  sont  nuls  jusqu'à  celui  de  p''~', 
/)  racines  sont  nulles,  quels  que  soient  a  et  h;  toute  droite  passant 
par  le  point  peut  être  regardée  comme  ayant  là  p  de  ses  points 
d'intersection  avec  la  courbe,  confondus.  On  dit  que  le  point  est 
un  point  multiple  d'ordre  p,  et  la  figure  affectée  par  la  courbe  aux 
environs  du  point  est  formée  d'autant  de  branches  réelles  qu'il  y  a 
de  facteurs  réels  distincts  dans  le  coefflcienl  de  p''  et  se  compor- 
tant relativement  à  leur  tangente,  comme  dans  le  cas  du  point 
simple.  Quant  aux  branches  correspondant  aux  facteurs  mul- 
tiples, il  faut  se  reporter  à  la  discussion  du  point  multiple  de 
même  "ordre  de  multiplicité  que  chaque  facteur,  et  dont  toutes 
les  tangentes  sont  confondues.  Dans  tous  les  cas,  l'équation  du 
système  des  tangentes  s'obtient  toujours  de  la  même  façon,  et 
peut  s'écrire  symboliquement 


[(*-«.)xxj-.rjy;.]_-»-         (■4°) 


Il  est  souvent  avantageux  de  rendre  cette  équation  homogène, 
et  alors  elle  se  simplifie  comme  cela  est  arrivé  {§  8o)  pour  celle 
de  la  tangente  en  un  point  simple.  On  peut  procéder  au  moyen 
de  la  substitution  (56),  comme  dans  ce  dernier  cas,  pour  effectuer 
la  simplification,  mais  on  peut  aussi  arriver  directement  à  l'équa- 
tion homogène  par  l'emploi  de  l'cquation  (ii3)  qui  détermine  en 
coordonnées  homogènes  cartésiennes  les  rapports  des  distances  de 
chaque  point  d'intersection  de  la  sécante  variable  avec  la  courbe  à 
deux  points  fixes,  dont  l'un  est  le  point  [^d,  y^,  et  l'autre  un  point 
arbitraire  de  la  sécante.  L'équation  de  la  tangente  en  ce  point 
ayant  été  mise  sous  la  forme  symétrique  et  homogène 

<+.<+<-»  (■") 

on  supposera  que  les  deux  dérivées  Jl    et  fy  sont  nulles,   auquel 
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cas  l'on  sait  (§  loi)  qu'il  ne  s'agit  plus  d'tm  point  simple.  Si  l'on 
lient  compte  en  effet  de  ce  que  ses  coordonnées  satisfont  l'équation 
de  la  courbe,  la  troisième  dérivée /^  est  aussi  nulle  en  verlu  du 
théorème  d'Euler,  et  l'équation  de  la  tangente  est,  comme  cela  de- 
vait être,  indéterminée.  Pour  toute  sécante  passant  par  le  point 

{^0' Jo)  deux  valeurs  du  rapport  -  sont  nulles,  et,  pour  qu'une  troi- 
sième racine  soit  nulle,  il  faut  que  le  coefficient  duX^'-V  ^o'I  ""1, 
ce  qui  donne  l'équation  du  système  des  deux  tangentes  au  point 
double  sous  la  nouvelle  forme 

C'est,  comme  on  le  voit,  la  courbe  du  second  degré,  polaire  d'or- 
dre 7n  — 2  du  point  double,  laquelle  se  décompose  par  suite  en  un 
système  de  deux  lignes  droites.  L'équation  développée  peut  s'écrire 

^yi;+y/ï|+^/4  +  V2/^.=.  +  3sx/;,„  +  axj/;,„--=o  .    (i4i) 

On  sait  d'ailleurs  (§  98)  qu'une  pareille  courbe  se  décompose  en 
deux  droites  en  même  temps  que  le  déterminant  du  système  des 
coefficients  des  trois  dérivées,  qui  est  son  discriminant,  s'annule. 
On  a  donc  ici 


y:. 

y;,. 

y;... 

/;.. 

/:'.,. 

fk 

ce  qui  prouve  que  le  point  est  sur  la  Hessienne  (§  98),  Cette  remar- 
que importante  trouvera  son  application  plus  loin.  L'équation  du 
système  des  rayons  infinis  de  la  courbe  est  {§  yS) 

si  les  coordonnées  sont  cartésiennes;  sinon,  elle  représente  le  sys- 
tème des  droites  joignant  un  sommet  du  triangle  de  référence  aux 
points  d'intersection  des  deux  droites  avec  le  côté  opposé.  Dans  tous 
les  cas,  ces  droites,  et  en  même  temps  les  deux  tangentes,  sont  réel- 
les ou  imaginaires  suivant  le  signe  du  déterminant 
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S'il  est  plus  grand  que  zéro,  on  a  un  point  isolé;  s'il  est  nul,  on  a 
un  point  de  rebroussement,  ou  ses  variétés;  s'il  est  négatif,  on  a  un 
point  double  effectif. 

En  général,  si  les  dérivées  par  rapport  à  x  età  j  sont  nulles  jus- 
qu'à celles  d'ordre  p  —  i,  auquel  cas  le  point  est  multiple  d'ordre  p, 
l'application  répétée  du  théorème  d'Euler  prouve  qu'il  en  est  do 
même  pour  les  dérivées  par  rapport  à  s,  par  suite  tous  les  coef- 
ficients de  l'équation  (ii3)  sont  nuls  jusques  et  y  compris  celui 
de  >™~''+V'^'f  et  l'on  obtient  l'équation  du  système  des  tangentes 
en  annulant  le  suivant,  ce  qui  doane 

C'est  la  courbe  de  degré  p,  polaire  d'ordre  m  —  p  du  point  multi- 
ple ;  elle  se  décompose  en  p  droites  tandis  que  toutes  les  polaires 
d'ordre  supérieur  du  même  point  sont  indéterminées. 

105.  —  Quant  aux  polaires  d'ordre  inférieur,  elles  ont  toutes,  au 
même  point,  icn point  multiple  d'ordre  p.  Si  l'on  prend  en  effet,  en 
coordonnées  absolues,  le  point  multiple  pour  origine,  l'équalion 
de  la  courbe  séparée  en  groupes  homogènes  peut  s'écrire 

?(f>j)+f(5.:')+ +^{œ,r)+^  =  o 

Posant 


pour  trouver  les  points  d'intersection  de  la  courbe  avec  une  sé- 
cante passant  par  l'origine,  il  vient 

frf{aj>)  +  f'-'<^{^^,b)-^ ^?¥i(".'^)  +  ?o  ^  <> 

Puisque,  quels  que  soient  a  et  b,  p  valeurs  de  p  doivent  être  nulles, 
il  faut  que  tous  les  termes  de  degrés  inférieurs  manquent,  jusques 
et  y  compris  les  termes  de  degré  p—  i.  L'équation  de  la  courbe  se 
réduit  alors  h 

Si  l'on  veut  qu'une  nouvelle  valeur  de  p  soit  nulle,  il  faut  annuler 
le  terme  en  p^,  ce  qui  donne 

9(a,J)=.o 
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et  par  suilc  pour  le  syslèmo  des  tangentes  au  point  mtiltiple 

Ces  propriétés  sont  évidemment  projectives,  et  l'on  peut  dire  qu'en 

coordonnées  quelconques,  l'ordre  de  multiplicité  d'wi  sommet  du 
triangle  de  référence  (x  =  o,  ^=o),  par  exemple,  s'obtient  en  ordon- 
nant par  rapport  à  z,  et  cherchant  le  degré  des  termes  de  moindre 
degré  en  x  et  y.  L'ensemble  de  ces  termes,  égalé  à  zéro,  représente  le 
système  des  tangentes  au  point  considéré. 

La  première  polaire  de  ce  point  est  évidemment 

L'équation  de  la  courbe  rendue  liomogonc  est  d'ailleurs 

9{^,j)^^9\fy)  + ^"-"-':p(x,y)-i-B'"-^'ç(.r,j'}  =  o    (i43) 

On  a  donc  pour  la  première  polaire 

L'ensemble  des  termes  de  degré  moindre  en  a?  et  j  est  encore  de 
degré  p;  le  même  point  est  donc  encore  point  multiple  d'ordre  p. 
De  même  l'équation  de  la  polaire  d'ordre  q  se  réduit  au  terme 
en  zl  puisque  Xp  Giy^  sont  nuls,  c'est-à-dire  à 

Or  il  est  clair  qu'une  dérivée  quelconque,  prise  par  rapport  à  z, 
de  l'équation  (i43)  ne  changera  pas  le  degré  des  termes  de  moin- 
dre degré  en  x  e^.  y,  et  par  suite  toutes  les  polaires  du  point  multi- 
ple jouissent  en  ce  point  d'un  multiple  de  même  ordre.  L'ensemble 
des  tenues  de  degré  moindre  dans  les  équations  de  ces  polaires  est 
toujours  cp(x,j),  d'où  il  suit  que  le  système  des  p  tangentes  en  ce 

point  est  le  même  pour  toutes  les  polaires.  C.  Q.  F.  D. 

Si  la  polaire  est  d'ordre  m  —  p,  la  dérivée  se  réduit  à 
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c'est-à-dire  que  la  polaire  d'ordre  m  —  p  se  réduit  au  système  des 
tangentes  au  point  multiple  ;  enfin  les  polaires  d'ordre  supérieur 
cessent  d'exister,  ce  qu'on  sait  déjà.  En  particulier,  toutes  les  po- 
laires d'un  point  simple  de  la  courbe  passent  par  ce  point  et  y  admet- 
tent la  même  tangente  qui  est  la  tangente  de  la  courbe  en  ce  point. 
Si,  au  lieu  de  prendre  la  polaire  du  point  multiple,  on  considère 
la  polaire  d'un  point  quelconque  du  plan,  on  remarque  que  l'on  a 

y;=<p:,^+s9;_.^+ +^"^?;, 

d'où  il  suit  que  dans  la  première  polaire  du  point  considéré  les 
termes  de  degré  moindre  seront  de  degré  p—ï.  On  Terrait  de 
môme  que  dans  la  polaire  d'ordre  >/,  ils  seront  de  degré  p  —  ij,  de 
telle  sorte  qa'tm point  multiple  d'ordre  p  est  multiple  d'ordre  p  ~ 'l 
pour  la  polaire  d'ordre  y  d'un  pôle  quelconque.  Pour  q=p  —  i,  la  po- 
laire passe  simplement  par  le  point  multiple  de  la  courbe  étudiée,  et 
pour  q>p—i,  l'iiifluence  du  point  multiple  cesse  de  se  faire  sentir. 
Supposons  qu'il  s'agisse  d'un  faisceau  de  p  droites  concourantes 
tel  que 

la  polaire  d'ordre  </  du  point  quelconque  (.ïoiJo)  ^^*  alors  (§  89)  le 
système  des  p  —  </  droites 

D'ailleurs  le  premier  membre  est  en  même  temps  l'ensemble 
des  termes  de  degré  moindre  dans  l'équation  de  la  polaire  de  même 
ordre  du  même  point  par  rapport  à  la  courbe  (r43).  On  peut  donc 
dire  que  les  p  —  q  tangentes  au  point  multiple  d'ordre  p  —  tj  de  la 
polaire  d'ordre  q  d'un  pôle  quelconque  par  rapport  à  une  courbe 
douée  d'un  point  multiple  d'ordre  p  ne  différent  pas  de  la  polaire 
de  même  ordre  du  même  pôle  par  rapport  au  système  des  p  tan- 
gentes au  point  multiple  delà  courbe  donnée. 

En  particulier,  si  l'on  considère  la  première  polaire  d'un  point  n 
par  rapport  à  une  courbe  douée  d'un  point  double  m,  la  tangente 
en  m  est  la  polaire  de  a  par  rapport  aux  deux  tangentes  en  m.  de  la 
proposée,  c'est-à-dire  la  conjuguée  harmonique  de  am  par  rapport 
à  ces  deux  tangentes. 
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Le  centre  harmonique  d'un  point  par  rapport  à  doux  autres  ne 
diffère  pas  en  effet  du  conjugué  harmonique  du  même  point  par 
rapport  aux  deux  points  donnés. 

Si  l'expression  '^p(x,y)  renferme  un  facteur  multiple  d'ordre  /■, 
ce  facteur  sera  d'ordre  /•—  ij  dans  l'expression 

et  par  conséquent,  si  r  tangentes  de  la  courbe,  au  point  multiple 
considère',  coïncident  en  une  seule  droite,  r—tj  tangentes  de  la  po- 
laii'e  d'ordre  q  d'itn  pôle  quelconque  coïncident  avec  la  même  droite. 

106.  —  Si  une  courbe  est  douée  d'un  point  multiple  d'ordre  />, 
les  coordonnées  du  point  annulent  toutes  les  dérivées  jusques  et 
y  compris  celles  d'ordre  p—  i;  mais  il  sufflt  pour  cela  que  celles 
d'ordre  p—  i  soient  nulles,  car  on  peut  au  moyen  du  théorème 
d'Euler  exprimer  toute  dérivée  en  fonction  homogène  de  trois  dé- 
rivées d'ordre  immédiatement  supérieur.  Or  les  dérivées  d'ordre 
fi  —  !  sont  en  nombre  égal  à  celui  des  termes  d'une  fonction  homo- 
gène à  trois  variables  de  degré  /;—  i,  c'est-à-dire  à  - — '-■ — — ^  tel 

est  le  nombre  des  conditions  qu'on  impose  à  la  courbe  lorsqu'on 
l'assujettit  à  avoir  en  un  point  donné  un  point  multiple  d'ordre  p: 
si  l'on  ne  donne  pas  le  point,  le  nombre  des  conditions  imposées 
est  diminué  do  deux  unités. 

107.  Points  multiples  à  l'infini.  —  La  théorie  des  points 
multiples  à  l'inTini  ne  diffère  pas  de  celle  des  points  multiples  à 
distance  finie,  Lorsqu'après  avoir  déterminé,  comme  il  a  été  dit 
(§  90),  les  coordonnées  homogènes  cartésiennes  {x^,  j^,  z^)  d'un 
point  à  l'infini  sur  la  courbe,  on  aura  reconnu  que  ces  coordonnées 
annulent  les  trois  dérivées,  on  en  conclura  que  l'asymptote  corres- 
pondante est  indéterminée  ;  et,  par  extension  de  ce  qui  se  passe  dans 
les  mêmes  circonstances  à  distance  linîe,  circonstances  qui  se  re- 
produisent d'ailleurs  par  une  transformation  homographique  au 
transformé  du  point  considéré,  on  dit  alors  que  la  courbe  a  un 
point  double  à  l'inBni.  L'équation  de  l'asymptote  étant  (§  90), 
lorsque  la  courbe  est  algébrique 

xf;„+,.?;.„.+^?K..'.)=«  {'44) 
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il  est  nécessaire,  pour  que  la  courbe  ait  un  point  double  à  rinfini, 
que  l'on  ait  en  même  temps 


ce  qui  prouve  que  le  facteur  ^'j'iy—-^u,y  est  double  dans  <2„;  et 


ce  qui  prouve  qu'il  est  simple  dans  o,„_i.  Le  système  des  deux 
asymptotes  est  alors,  comme  on  le  trouve  facilement  en  prenant 
les  dérivées  secondes  de  l'équation  (io3) 

Il  suit  de  là  que,  pour  que  le  point  devienne  triple,  il  faut  :  en 
premier  lieu  que  toutes  les  dérivées  secondes  de  ç,„  s'annulent, 
c'est-à-dire  que  xJd—Xi^  soit  facteur  triple  de  tp^;  en  second  lieu 
que  les  dérivées  premières  de  ç„,_i  s'annulent,  c'est-à-dire  que 
^Xi!~^9j  s"'^  facteur  double  de  çi„_,,  et  enfin  que  9(^o',ro)  ^^i' 
aussi  nul,  c'est-à-dire  que  ç„,_s  renferme  une  fois  le  même  facteur. 

Plus  généralement,  les  dérivées  d'ordre  jj  —  i  dey(.a:,jj',  s)  com- 
prennent: premièrement,  des  dérivées  par  rapport  à  x  ou  à  r,  qui, 
pour  3  =  o,  se  réduisent  toutes  à  la  dérivée  par  rapport  aux  mêmes 
variables  de  cp„,.  Si  elles  sont  toutes  nulles  pour  x  =  x^,  j=j^,  cela 
prouve  que  le  facteur  xj^^  —  x^y  entre  à  la  puissance  p  dans  ^a. 
En  second  lieu,  il  y  a  des  dérivées  prises  une  fois  par  rapport  à  z 
et  /;—  I  fois  par  rapport  à  a?  ou  à  _/;  pour  z  =  o,  ces  dérivées  se 
réduisent  aux  dérivées  d'ordre  p  —  o-  par  rapport  à  a-  ou  à  j-  de  ^m-\\ 
si  elles  sont  toutes  nulles,  cela  prouve  que  xj^^  —  x^j  entre  à  la 
puissance  p~  i  dans  cp™_,,  et  ainsi  de  suite  jusqu'à  9^-^+1  qui  de- 
vra renfermer  une  fois  le  même  facteur,  si  le  point  {xf,,j^,  o)  doit 
être  un  poixilmuMiple  à'ordre  p.  Ainsi,  poîir  qu'une  courbe  al^éèrigue 
dedegré  m,  rapportée  à  des  coordonnées  cartésiennes,  soit  douée  d'un 
point  multiple  d'ordre  p  à  l'infini,  il  faut  que  l'ensemble  des  termes 
de  degrés  supérieurs  depuis  m  jusqti'à  m  —  p+  r  forme  une  suite 
ordonnée  par   rapport  aux   puissances    déci-oissantes    dît    facteur 
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xy^  —  x^j  qui  détermine  la  direction  du  point  multiple.  Si  un  ou 
plusieurs  termes  de  la  suite  viennent  à  manquer,  cela  n'empêche 
pas  les  dérivées  d'être  nulles,  puisque  les  termes  correspondants 
manquent  dans  ces  dérivées,  et  le  point  est  encore  multiple  d'or- 
dre p. 

Dans  tous  les  cas,  le  système  des  i?  asymptotes  aura  pour  équa- 
tion 

Pour  reconnaître  la  disposition  par  rapport  ans  asymptotes  des 
branches  de  courbe  correspondantes,  on  opérera  comme  si  le  point 
était  à  distance  finie,  en  examinant  si  l'un  ou  plusieurs  des  facteurs 
simples  ou  multiples  de  l'expression  ((46)  divise  une  ou  plusieurs 
des  puissances  symboliques  suivantes  de 

Si,  par  exemple,  aucun  des  facteurs  de  (i4*5}  ne  divise 

et  si  CCS  facteurs  sont  tous  distincts,  la  courbe  transformée  homo- 
graphique  de  la  proposée  par  l'hypothèse  que  la  droite  z=.o  au 
lieu  d'être  à  l'infini  soit  une  droite  quelconque  du  plan,  aura  au 
point  correspondant  de  cette  droite  autant  de  branches  réelles,  ex- 
térieures à  leur  tangente,  qu'il  y  aura  de  facteurs  réels;  il  en  ré- 
sultera pour  la  proposée  autant  d'asymptotes  distinctes  situées  par 
rapport  à  la  courbe  comme  l'indique  la  figure  4i  ■  Sij  au  contraire, 
un  certain  nombre  de  branches  traversaient  leur  tangente,  les 
asymptotes  correspondantes  seraient  disposées  comme  à  la  figure  46. 
En  général,  pour  chaque  facteur  multiple  la  transformée  aura,  tan- 
genliellement  à  une  même  droite^  diverses  branches  de  courbe 
offrant  une  certaine  combinaison  de  branches  simples,  d'inflexion 
ou  de  rcbroussement  ;  la  même  combinaison  se  répétera  à  l'infîm. 
On  sait  déjà  quelle  est  la  figure  du  point  simple  ou  du  point  d'in- 
flexion à  l'infini  ;  en  se  reportant  à  la  figure  4;î,  on  trouve  aisément 
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que  le  rebroussement  de  première  espèce  affecte  la  forme  de  la 
figure  38,  et  celui  de  seconde  espèce  celle  de  la  figure  Sg. 


Si  l'on  préfère  étudier  le  point  multiple  à  l'origine,  on  poitrrG 
faire  la  transformation 


ce  qui  donne,  en  supprimant  les  accents  et  négligeant  les  termes 
nuls  par  hypothèse 

+  (]j^  [^Jk-^jA+i»-^+^j)Ji]^^  + 

On  est  encore  ramené  par  là  au  cas  d'un  point  multiple  à  dis- 
tance finie,  et  de  la  figure  à  laquelle  il  donnera  lieu  on  conclura 
comme  précédemment  la  situation  des  asymptotes  par  rapport  à  la 
courbe  proposée.  Il  est  manifeste  que  les  deux  modes  de  discussion 
conduisent  au  même  résultat. 

108.  Exercice.  — Détei'tniner  les  points  multiples  de  lacourbe 
représentée  en  coordonnées  absolues  par  l'équation 

{«  V  +  hy  -  c'f  +  ^.'ja'b^c'^xY  =  "J 
soit 

P  =  a^x"^  -\-  b^  —  c^ 

Si  l'on  rend  homogène,  et  si  l'on  prend  les  trois  dérivées,  il  vient 
/;  =  6èy(P^+9«Mx^z^) 
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Chacune  d'elles,  égalée  à  zéro,  se  décompose  suivant  une  droite  et 
deux  courbes  du  second  degré,  formant  par  leur  ensemble  la  courbe 
du  cinquième  degré,  première  polaire  par  rapport  à  la  courbe  du 
sixième  degré  donnée  de  l'un  des  points  à  l'infini  sur  les  axes,  ou 
de  l'origine. 

On  a  ainsi  les  trois  courbes 


z  =  o        ^±?mbxj  =0 


(148} 


Les  points  cherchés,  s'il  y  en  a,  sont  communs  à  ces  trois  cour- 
bes et  par  suite  à  la  courbe  proposée.  Si  leurs  coordonnées  n'annu- 
lent pas  les  dérivées  secondes,  ils  sont  doubles,  et  la  considération 
de  ces  dérivées  fournira  alors  les  tangentes  de  chacun  d'eux. 

En  premier  lieu,  sur  les  axes  de  coordonnées  et  sur  la  droite 
de  l'infini,  la  recherche  n'offre  aucune  difficulté.  Si  l'on  fait  par 
exemple  z  ^0  dans  les  deux  premières  équations,  on  trouvele  même 
résultat 


'.^+fj'= 


(■49) 


et  comme  la  droite  =  ^  o  fait  partie  de  la  troisième  courbe,  on  en 
conclut  que  les  deux  points  ainsi  déterminés  à  l'infini,  qui  d'ail- 
leurs sont  imaginaires,  sont  deux  points  multiples.  On  a  pour  les 
dérivées  secondes 


/i= ôc-*  (-P^ -F  4c*Pî:=  +  9«'ô  V^^l 
^,=  1 2b^c*jz  {-2P  -H  ga^Jt^) 
y^=i2flV^^H2P  +  9*>^) 
/;,=  i2«^ô».r7{3P-i-9cV) 


Si  l'on  y  fait  en  i 


e  temps 
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toutes  les  dérivées  s'annulent,  excepte  la  troisième.  On  en  conclut 
que  les  deux  points  considérés  sont  doubles;  mais  comme  le  sys- 
tème des  (angentes  est  alors 


c'est~<à-dire  deux  droites  conl'ondues  à  l'infini,  ce  sont  deux  points 
de  rebroussement.  L'équation  {149)  qui  détermine  leurs  directions 
montre  qu'ils  sont  imaginaires. 

On  trouve  de  même  deux  points  de  rebroussement  réels  sur  l'axe 
X'OX 


et  deux  points  de  rebroussement  réels  sur  l'axe  YO'Y 


"/. 


pour  chacun  desquels  la  tangente  de  rebroussement  est  l'axe  qui 
les  renferme. 

En  second  lieu,  les  trois  systèmes  de  deux  courbes  du  second  de- 
gré peuvent  s'écrire 

Si  ces  trois  systèmes  ont  des  points  communs,  les  deux  dernières 
équations  montrent  que  ces  points  sont  sur  les  systèmes  de  droites 

±  «X  =  :i;  hj  =  ±  c^z  y*     i 

d'où  l'on  lire  en  faisant  s=  1 

et  l'on  vérifie  facilement  qu'effecLivcment  les  coordonnées  de  cha- 
cun de  ces  points,  en   nombre   égal  à  quatre,  satisfont  l'une   des 
deux  équations  dont  se  compose  chaque  polaire  fi4^}î  et  consé- 
PictjÛET,  Géom.  aniilyt.  n 
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quemment  celle  de  la  courbû.  Si,  par  excmplo,  l'on  prend  par- 
tout le  signe  +,  et  si  l'on  substitue  dans  les  dsrivées  secondes,  on 
trouve  qu'elles  sont  différentes  de  zéro,  et  l'on  obtient  pouf  le  sys- 
tème des  tangentes  en  ce  point  les  deux  droites  distinctes  repré- 
sentées par  l'équation 

n'a~  —  ahxy -h h-y^  —  ac\l—  i  .v  —  hc^^sj—  i  j  —  c'  —  o 

qui  peut  se  décomposer  comme  il   suit 

p.™-4j{,*3V=T)-t'(v'"*3)-_o 

En  résumé,  cette  courbe  possède  deux  points  de  rebroussemcnt 
réels  sur  chacun  des  axes  de  coordonnées,  deux  points  de  rebrous- 
semcnt imaginaires  à  l'infini,  et  quatre  points  doubles  imaginaires 
symétriques  par  rapport  aux  axes.  On  verra  plus  loin  que  cette 
courbe  est  la  développée  de  l'ellipse,  et  on  achèvera  de  la  cons- 
truire. 

109-  —  Il  est  maintenant  nécessaire  de  revenir  sur  les  propriétés 
de  la  Hessienne,  pour  arriver  à  la  détermination  du  nombre  des 
points  d'inflexion  d'une  courbe  algébrique.  Tout  d'abord,  la  théo- 
rie des  points  multiples  permet  d'une  nouvelle  façon  de  la  considé- 
rer comme  lieu  de  points.  L'équation  (i34)  peut  être  en  effet  re- 
gardée comme  le  résultat  de  l'élimination  de  ^n'Jo'^o  ^i^i''^  '<!* 
suivantes 

■  dont  les  premiers  membres  sont  les  dérivées  de  ^o/i +^'0^^  +  ^o/à i 
et  qui,  par  conséquent,  ont  une  solution  commune  en  x,y,z  toutes 
les  fois  que  la  première  polaire  de  (-Co.Jo'^o)  *  ""  point  double 
(§  loa).  Si  donc  entre  ces  équations  on  élimine  Xç^tJa^a^  ^^  ^mva  le 
lieu  du  point  double.  Ainsi  la  Hessienne  est  le  lieu  des  points  dou- 
bles des  premières  polaires  qui  en  sont  douées. 

On  a  vu  (§  98)  que  tout  point  commun  à  la  courbe  et  à  la  Hes- 
sienne est  un  point  d'inflexion,  s'il  n'est  pas  multiple  ;  on  sait  aussi 
(§  io4)que  tout  point  double  appartient  àla  Hessienne,  Plus  généra- 
lement, pour  savoir  ce  qui  se  passe  en  un  point  multiple  d'ordre  /', 
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ilsuffira  de  choisir  ce  point  pour  origine,  auquel  cas  l'équation  de 
la  proposée  peut  se  mellrc  sous  la  forme  (i43),  on  formera  alors  le 
déterminant  des  dérivées  secondes,  et  l'on  cherchera,  par  les  règles 
de  décomposition  d'un  déterminant,  l'ensemble  des  termes  de  de- 
gré inférieuf  en  x  et  7.  On  trouve  ainsi  à  un  facteur  constant  près, 
pour  cet  ensemble 

I1o(x,t) 


en  désignant  par  H  le  Hcssien  (^  89) 

de  la  fonction  homogène  %{x,y).  11  en  résulte  ce  théorème  :  en  tm 
point  multiple  d'ordre  p  de  la  proposée,  laHessienne  est  douée  en 
général  d'unpoint  multiple  d'ordre  3/>  — 4i  dont  les  tangentes  sont  : 
d'une  part  les  p  tangentes,  réelles  ote  imaginaires,  distinctes  oit  non, 
de  la  courbe  proposée  ;  d'autre  part,  les  2/7—4  l'ayons,  issus  du 
point  considéré,  représentés  par  le  Bessten  du  système  de  ces  p  tan- 
gentes. 

Ce  théorème  subit  une  exception  si  le  Hessien  s'annule  identi- 
quement, ce  qui  arrive,  comme  on  le  démontre  en  algèbre  et  en  ana- 
lyse, lorsque  la  fonction  ç^  est  une  puissance  exacte,  c'est-à-dire 
lorsque  toutes  les  tangentes  au  point  multiple  de  la  proposée  sont 
confondues.  Si  l'on  cherche  alors  l'ensemble  des  termes  de  degré 
3p  — 3,  on  a  à  calculer  une  somme  de  trois  déterminants  dont  l'un 
estnul,  et  sil'onposo 

on  obtient 

On  démontre  en  algèbre  et  en  analyse  que  le  second  facteur  ne 
devient  identiquement  nul  que  si  (fp+,  est  divisible  par  [a^x+n^jy, 
c'est-à-dire  par  ç^.  11  suit  de  là  que,  lorsque  les  tangentes  à  toutes 
les  branches  guise  croisent  ati  point  multiple  de  la  proposée  sont 
confondues,  la  Hessienne  admet  ce  point  pour  point  midtiple 
dordre  3{p—i)pour  lequel  2{p—i)  tangentes  sont  confondues  avec 
celle  de  lap?'Oposée.  L'ordre  de  multiplicité  ne  s'élève  à  'ip-~2  que 
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si  l'ensemble  des  termes  de  degré  /i  +  i  en  .r  clj  dans  l'équation  de 

laproposée  est  divisible  par  <pj,. 

Il  peut  encore  devenir  plus  grand,  mais  les  conditions  se  com- 
pliquent :  quoi  qu'il  en  soit,  il  résulte  de  ce  qui  précède  que  parmi 
les  3m  (m  — 2)  points  d'intersection  de  la  courbe  et  de  la  Hes- 
sienne,  il  s'en  trouve  qui  proviennent  des  points  multiples  de  la 
premiepe.  Pour  les  évaluer,  il  est  nécessaire  de  démontrer  le 
théorème  suivant. 

Théorème.  —  En  un  point,  qui  est  midtiple  d'ordre  p  pour  une 
courbe  C^ ,  et  d'ordre  y  pour  une  courbe  C^,  les  deux  courbes  ont  en 
général  p(/  points  d'intersection  l'éimis. 

On  sait  en  effet  que,  si  l'on  élimine  z  entre  les  équations 

o=9„3--^-H9,s''^''-'+ -^ç™_, 

o^igZ"   '-t-i^iS"   '  '  + +'f'ji-T 

le  résultant  est  une  fonction  homogène  cl  de  degré  n  —  if  dos  ç, 
homogène  et  de  degré  m—p  des  'y,  et  dans  chacun  de  ses 
termes  la  somme  des  indices  ou  poids  est  constante  et  égale  à 
[Tn—p){/i—<j).  Si  maintenant  l'on  augmente  tous  les  indices  des 
ç  de  p  unités,  ceux  des  !J/  de  </  unités,  on  a 

O  =  9^3"'-^  +  fpp+,3'"""''"'  + -I-  Ç,„ 

o  =  i].,s"-î  +  ^c+.s"-'-'  +  ■■■■•+  i„ 

équations  qui  représentent  deux  courbes  ayant  le  point  (x=o,_/=o) 
pour  point  multiple  la  première  d'ordre  p  et  la  seconde  d'ordre  y, 
si  9i,  et  tlift  désignent  des  fonctions  homogènes  et  de  degré  h  en  x 
et  j.  Mais  alors,  comme  il  y  a  n—f/  facteurs  9  dans  chaque  terme 
du  résultant,  de  ce  chef  le  poids  s'est  augmenté  de  p[n~q);  à 
cause  des  6,  il  s'est  accru  de  q{m    p),  il  est  donc  devenu 

{m-p){n--</)  +  p{n^</)  +  </{m-p]  =  mn^p^/ 

Le  résultant  est  donc  une  fonction  homogène  de  degré  mn—pq 
en  X  et  j,  et  représente  autant  de  droites  issues  du  point 
(x  =  o,j=o)  et  allant  passer  par  les  points  d'intersection  des  deux 
courbes.  Comme  ils  sont  au  nombre  de  m»,  il  suit  de  là  que  le 
point  multiple  à  lui  seul  en  absorbe  p{/.  C.  (j.  F.  D. 

Il  peut  en  absorber, davantage  :  pouf  voir  dans  quelles  circon- 
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stances,  supposons  d'abord  tous  les  facteurs  de  9^  dîstincls,  ainsi 
que  ceux  de  r]>^.  Il  est  clair  que,  si  l'un  des  mn—pr/  points  restants 
vient  se  réunir  à  ceux  qui  sont  au  point  multiple,  la  direction  li- 
mite delà  droite  qui  joint  les  deux  points  est  l'une  des  tangentes 
en  ce  point  de  chaque  courbe.  Ceci  ne  peut  donc  arriver  que  si  (^^  et 
li,  ont  un  facteur  commun  ;  et  réciproquement,  si  cela  est,  le  résul- 
tant est  nul  pour  la  valeur  correspondante  du  rapport  —  parce  qu'il 
peut  se  mettre  sous  la  forme 

Aœ^  +  Bi, 

11  peut  aussi  s'en  réunir  plusieurs  au  point  multiple,  sur  une 
même  branche  de  chaque  courbe.  Pour  ne  pas  avoir  à  définir  le 
contact  d'ordre  quelconque  d'une  branche  de  la  première  courbe 
avec  une  branche  de  la  seconde,  il  est  un  cas  dans  lequel  ce  phé- 
nomène peut  se  vérifier  facilement;  c'est  celui  où  les  points  qui 
viennent  se  réunir  au  point  multiple,  viennent  se  réunir  sur  la 
tangente  commune  aux.  deux  branches,  alors  un  certain  nombre 
de  ip  à  partir  de  Çp  et  autant  de  ij^  à  partir  de  6,  sont  divisibles  par 
le  môme  facteur,  et  il  suffit  de  regarder  le  résultant  formé  par  la 
méthode  de  Bezout,  par  exemple,  pour  voir  qu'après  avoir  divisé 
dans  tous  les  éléments  de  la  première  colonne  (pj,  et  ri/^  par  ce  fac- 
teur, on  peut  encore  diviser^,,  et  f^^,,  iJj,  et  il/,-!.!  dans  ceux  de  la 
seconde,  o,,,  ç,^_,  et  tpj,^,;  i^^,  à^^i  et  'bi^_f_s  dans  ceux  de  la  troisième  et 
et  ainsi  de  suite. 

Si  l'on  suppose  maintenant  qu'un  facteur  de  '.p,,  y  entre  avec 
l'ordre  de  multiplicité  p'  sans  entrer  dans  i^^,,  et  que  le  même 
facteur  entre  dans  i,  avec  l'ordre  g'  sans  entrer  dans  •l^+i  le 
résultant  est  divisible  par  ce, facteur  élevéà  la  plus  petite  deS 
des  deux  puissances  p'  et  t/',  et  c'est  autant  de  points  d'intersection 
à  ajouter  à  ceux  qui  sont  déjà  absorbés  par  le  point  multiple.  On 
peut  se  borner  à  ces  cas  simples. 

110.  Fonnules  de  PlÛckep.  —  Ces  formules  établissent  des 
relations  entre  le  degré  et  la  classe  d'une  courbe  algébrique  d'une 
part,  et  les  singularités  de  cette  courbe  d'autre  part.  On  dislingue, 
pour  une  tella  courbe,  les  singularités  ordinaires  et  les  singularités 
extraordinaires.  Les  premières  sont  celles  qui  se  rencontrent  en 
général,  c'est-à-dire  lorsque  les  coefficients  de  l'équation  ne  sont 
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liés  par  aucune  relation  particulière.  Mais  comme  on  t'ait  iiilervcnir 
le  degré  et  la  classe,  rien  ne  dit  qiio  la  courbe  soit  la  plus  générale 
de  son  degré,  plutôt  que  ia  plus  générale  de  sa  classe  :  il  est  donc 
absolument  nécessaire  de  ranger  également  parmi  les  singularités 
ordinaires  celles  qui  se  rencontrent  sur  une  courbe  dont  les  coeffi- 
cienls  tangentiels  ne  satisfont  à  aucune  condition,  quoique,  dans  les 
mêmes  circonstances,  les  coefficients  ponctuels  ne  soient  pas  quel- 
conques. Ainsi  l'on  a  vu  (§  102)  que  ces  derniers  satisfont  à  une  con- 
dition lorsque  la  courbe  est  assujettie  à  avoir  un  point  double. 
Néanmoins,  les  points  doubles  sont  classés  parmi  les  singularités 
ordinaires,  parce  qu'une  courbe  représentée  par  une  équation  tan- 
gentielle  écrite  au  hasard  admet  des  points  doubles.  Pour  s'en  ren- 
dre compte,  il  suffit  de  démontrer  la  proposition  corrélative,  à  savoir 
qu'une  courbe,  en  coordonnées  ponctuelles,  admet  en  général  des 
tangentes  doubles,  c'est-à-dire  des  tangentes  à  deux  points  de  con- 
tact distincts  (fig.  60).  Si  l'on  veut  en  etfetque  deux  points  distincts 


de  la  courbe  (^pjpzj  et  {x.;^,j:j,z.^,  admettent  la  même  tangente, 
on  doit  avoir 

avec 

ce  qui  fait  quatre  équations,  qui  sont  nécessaires  et  suffisantes  pour 
déterminer  les  coordonnées  homogènes  des  deux  points.  Ainsi  le 
problème  est  déterminé;  par  suite,  points  doubles  et  tangentes 
doubles  seront  considérés  comme  singularités  ordinaires  :  on  re- 
présentera leur  nombre  par  d  et  t. 

De  même,  les  points  d'inflexion  rentrent  dans  les  singularités 
ordinaires,  puisqu'ils  sont  à  l'intersection  de  la  courbe  et  de  la 
Hessienne  ;  et  les  points  de  rebroussement,  ou,  pour  mieux  dire, 
leurs  tangentes  répondent  à  la  singularité  corrélative.  Car  on  a  un 
point  d'inflexion  lorsque  deux  côtés  consécutifs  du  polygone  infi- 
nitésimal inscrit  étant  dans  le  prolongement  l'un  de  l'autre,  trois 
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points  consécutifs  de  la  courbe  sont  en  ligne  droite,  alors  (§  97) 
la  tangente  traverse  la  courbe  qu'elle  enveloppe,  son  mouvement 
change  de  sens,  et  elle  est  un  moment  stattonnaire  :  la  singularité 
corrélative  arrivera  donc  lorsque,  deux  sommets  consécutifs  du 
polygone  infinitésimal  circonscrit  coïncidant,  trois  tangentes  con- 
scculives  passeront  par  le  même  point,  auquel  cas  les  considérations 
corrélatives  de  celles  du  g  97  montreraient  que  le  point  qui  décrit 
la  courbe,  reste  stationnaire  et  change  le  sens  de  son  mouvement. 
Toutes  les  fois  que  la  première  courbe,  traversant  sa  tangente,  aura 
avec  elle  2«+  i  points  communs  consécutifs,  la  courbe  corrélative 
aura  un  rebroussementpar  lequel  viendront  passer  2/*  + 1  tangentes 
consécutives.  Si  au  contraire  le  contact  de  la  première  courbe 
avec  sa  tangente  est  d'ordre  impair,  auquel  cas  elle  ne  présente  à 
l'œil  aucune  singularité,  la  même  disposition  se  reproduit  nécessai- 
rement dans  la  courbe  corrélative,  et  l'on  a  deux,  singularités  corré- 
latives pour  lesquelles  la  courbe  présente  le  même  aspect,  qui  est 
l'aspect  ordinaire.  On  se  rappelle  en  effet  que  ce  fait  s'est  rencon- 
tré aussi  bien  lorsque  la  courbe  a  un  contact  d'ordre  impair  avec 
sa  tangente  que  lorsqu'elle  a  un  point  multiple  d'ordre  impair  dont 
toutes  les  tangentes  sont  confondues  :  dans  chacun  de  ces  cas  la 
courbe  ne  paraît  avoir  aucune  singularité  ;  elle  peut  en  posséder 
deux,  bien  distinctes,  qui  sont  corrélatives.  Si  les  points  de  contact 
d'une  tangente  double  (fig.  60)  viennent  à  coïncider,  deux  tangentes 
consécutives  sont  réunies  et  il  y  a  inflexion  ordinaire.  Le  rebrousse- 
ment  corrélatif  est  donc  celui  qui  provient  d'un  point  double  tlont 
les  deux  tangentes  se  sont  confondues;  c'est  le  rebroussemenl  ordi- 
naire. Si  c'étaient  les  points  de  contact  d'une  tangente  triple  qui 
vinssent  en  coïncidence,  le  contact  deviendrait  du  troisième 
ordre,  il  y  aurait  superposition  de  deux  points  d'inflexion  (§99) 
et  pas  de  singularité  apparente  ;  la  courbe  corrélative  aurait  alors 
un  point  triple  à  tangentes  confondues,  et  pas  plus  de  singularité 
apparente  (g  ro3)  :  il  suit  de  là  que  ce  dernier  peut  être  regardé 
comme  ta  superposition  de  deux  points  de  rebronssement  (fig.  6()  : 


et  ainsi  do  suite.  Quoi  qu'il  en  soit,  la  singularité  ordinaire  cou- 
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sisle  Jaos  les  points  d'inflexion  simple  dont  le  nombre  sera  re- 
présenté par  i,  qui  figurent  en  général  dans  les  courbes  en  coor- 
données ponctuelles,  et  dans  les  points  de  rebrousse  ment  simple, 

dont  le  nombre  sera  r,  dont  les  tangentes  sont  les  corrélatives  des 
points  d'inflexion,  et  qni  figurent  par  conséquent,  en  général,  dans 
les  courbes  en  coordonnnées  tangentielles. 

Cela  posé,  proposons-nous  de  déterminer  la  classe  c  d'une  courbe 
algébrique  :  elle  est  égale  (§  85)  au  nombre  total  des  tangentes 
que  l'on  peut  mener  à  la  courbe  par  un  point  quelconque  a  dn 
plan  ;  leurs  points  de  contact  sont  à  l'intepsection  de  la  courbe  et 
de  la  polaire  de  a;  cette  dernière  est  de  degré  m  —  i ,  les  deux  cour- 
bes ont  donc  m  [m  —  i)  points  d'intersection,  en  comptant  ceux  qui 
peuvent  être  à  l'infini,  auquel  cas  les  tangentes  correspondantes 
sont  asymptotes.  Parmi  ces  points  plusieurs  peuvent  coïncider  ;  on 
vérifie,  en  prenant  l'un  d'eux  pour  origine,  que  cela  n'a  pas  ileu 
en  général  ;  cependant  si  le  point  est  sur  une  tangente  d'inflexion, 
les  deux  courbes  sont  tangentes,  mais  alors  deux  des  tangentes 
menées  à  la  courbe  par  le  point  considéré  sont  confondues;  st  le 
point  est  sur  une  tangente  double,  deux  tangentes  sont  encore  con- 
ï'ondues,  mais  correspondent  à  deux  points  d'intersection.  Le  nom- 
bre des  tangentes  cberchées,  réelles  ou  imaginaires,  distinctes  ou 
confondues,  serait  donc  m  (m—  i),  s'il  n'y  avait  ni  point  double,  ni 
point  de  rebroussement  ;  car,  réciproquement,  si  l'on  considère  un 
quelconque  b  des  points  d'intersection,  il  a  pour  axe  harmonique 
la  tangente  en  b  (§  io5),  et,  comme  il  est  sur  la  première  polaire 
de  a,  son  axe  harmonique  passe  par  a,  donc  la  tangente  en  b  passe 
par  a.  Mais  cela  suppose  que  le  point  est  simple  :  s'il  est  double,  la 
polaire  de  «  y  passe  une  fois,  quel  que  soit  le  point  a,  elle  y  admet 
pour  tangente  une  droite  différente  de  l'une  et  de  l'autre  des  deux 
tangentes  de  la  courbe.  Les  deux  courbes  ont  donc  en  b  deux  points 
d'intersection,  sans  que  pour  cela  la  droite  ab  satisfasse  à  la  déii- 
nition  de  la  tangente  (§  8o)  ;  par  suite  chaque  point  double  absorbe 
deux  points  d'intersection.  Si  le  point  b  est  un  point  de  rebrousse- 
ment, la  polaire  de  a  passe  en  6  et  y  admet  pour  tangente  la  tan- 
gente de  rebroussement,  il  faut  donc  ajouter  (§  109)  aux  deux  points 
d'intersection  déjà  absorbes  par  le  point  double  le  plus  petit  des 
ordres  de  multiplicité,  ce  qui  prouve  que  chaque  point  de  rebrous- 
sement en  absorbe  trois;  on  a  donc  enfin: 

r. .,„(,„--,)-.,/-. 3r  (,So) 
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Si  l'on  veut  chercher  maintenant  le  nombre  des  poinis  d'inflexion, 
il  suffit  d'observer  que  les  points  communs  à  la  courbe  et  à  la  Hes- 
sienno  sont  les  points  multiples  et  les  points  d'inûexion.  Si  donc  il 
n'y  avait  pas  de  points  multiples,  comme  la  Hessienne  est  de  degré 
3(jw— d),  le  nombre  des  points  d'inflexion  réels  ou  imaginaires, dis- 
tinclsou confondus  (§  99),  à  distance  Gnic  ou  àl'infini  (§  100),  serait 
3m  (m  — 2).  Mais  en  chaque  point  double  de  la  courbe,  la  Hessienne 
est  donée  d'un  point  double  avec  les  mêmes  tangentes  (§  109)  ; 
d'ailleurs  un  calcul  analogue  à  celui  qui  a  été  esquissé  (§  99)  mon- 
tre que  si,  la  courbe  élant  douée  d'un  point  multiple  d'ordre  p, 
un  même  facteur  du  premier  degré  ca  x  ei  j  divise  les  q  pre- 
mières fonctions,  séparément  homogènes  en  ^  et  ^  et  de  degrés 
inférieurs  dans  le  premier  membre  de  l'équation  de  la  courbe,  il 
en  est  de  même  dans  l'équation  de  la  Hessienne.  11  arrivera  donc 
de  deux  choses  l'une:  ou  bien  aucune  branche  de  la  courbe  n'offrira 
d'inflexion  au  point  double  (fig,  4?)  !  alors,  comme  plusieurs 
points  consécutifs  de  la  courbe  ne  peuvent  être  sur  la  Hessienne 
que  s'ils  sont  en  ligne  droite,  le  nombre  des  points  d'intersection 
des  deux  courbes  absorbes  par  le  point  multiple  ne  dépassera  pas 
celui  qui  a  été  indiqué  (§  109)  et  sera  égal  au  produit  des  deux 
ordres  de  multiplicité,  c'est-à-dire  à  4,  plus  le  nombre  des  facteurs 
communs  aux  termes  de  degré  le  plus  bas  dans  l'équation  de  chaque 
courbe,  qui  est  c  puisque  le  système  des  tangentes  est  le  même 
pour  chacune  d'elles  ;  ou  bien  l'une  des  branches  ou  fontes  les  deux 
présenleront  une  inflexion  ou  plusieurs  inflexions  réunies;  alors  le 
même  phénomène  se  reproduira  dans  la  Hessienne,  autant  de  poinis 
d'jnlerseclion  en  plus  seront  absorbés  ;  mais  alors  ces  points  doi- 
vent être  considérés  comme  de  véritables  poinis  d'inflexion  et  ne 
doivent  pas  être  déduits  du  nombre  total  des  points  d'intersection, 
de  telle  sorte  que  d  poinis  doubles  absorbent  toujours  Gd  points 
d'intersection.  De  même,  en  chaque  point  de  rebroussement  la 
Hessienne  est  douée  d'un  point  triple,  dont  deux  tangentes  sont  con- 
fondues avec  la  tangenle  de  rebroussement  (§  109).  Si  l'on  prend 
le  point  pour  origine,  et  si  l'on  désigne  par  ç,  et  par  ç,  l'ensemble 
des  termes  du  second  ef  du  troisième  degré,  l'équation  de  la  troi- 
sième tangente  est  (§  109) 

on  vérifie  sans  peine  que,  pour  qu'elle  soit  identique  avec  celle  de 
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]ii  tangente  do  rebroiissement  qni  est 

il  faut  que  le  résultant  de  y,  et  de  cp^ soit  nul,  c'est-à-dire  que^^  ren- 
ferme ^,  en  facteur.  Mais  alors  on  obtient  la  figure  Sa  (§  loi),  qui 
correspond  à  une  singularité  exiraordioaire.  Si  Ton  écarte  ce  cas, 
on  voit  que  la  courbe  et  la  Hessienne  ont  au  point  de  rebroussemenl 
un  nombre  de  points  communs  égal  au  produit  des  deux  ordres  de 
mullipHcité,  ce  qui  fait  6,  plus  le  plus  petit  des  deux  ordres  qui 
est  3,  en  tout  8,  soit  8/'  pour  r  points  de  rehronssement  ;  d'où  enfin 

,  =  3,„(,„-.)-Srf-8r  (,:u) 

Les  formules  corrélatives  de  (r5o)et(iji}  s'écrivent  alors  imnio- 
diatemcnt 


et  l'on  a  ainsi  quatre  relations  entre  le  degré  et  la  classe  d'une 
courbe  algébrique  et  ses  singularités.  Mais  elles  se  réduisent  à  trois, 
car  si  l'on  élimine  </ entre  (i5o)  et  (i5i),  ou  Centre  les  équations 
(i3^.),  on  obtient  le  même  résultat  qui  est 

3(m-c)-^,-i  (,Ô3) 

Si,  l'on  connaît  trois  des  six  quantités  qui  y  figurent,  on  peut  doue 
déterminer  les  trois  autres  :  elles  sont  dues  à  Pliicker. 

Si  la  courbe  possède  des  singularités  extraordinaires,  chaque  cas 
doit  faire  l'objet  d'une  élude  spéciale.  Ainsi  il  est  facile  de  voir  que 
dans  le  cas  qui  vient  d'être  signalé,  qui  correspond  à  la  figure  52, 
le  point  double  fait  diminuer  la  classe  de  4  unités,  et  absorbe  i3 
points  d'inflexion.  Dans  le  cas  du  point  multiple  d'ordre  p  dont 
toutes  les  tangentes  sont  distinctes,  la  première  polaire  a  un  point 
multiple  d'ordre  />— i  à  tangentes  distinctes, la  classe  est  donc  dimi- 
nuée àe  p{p  —  i)  unités  ;  de  même  la  Hessienne  a  un  point  multiple 
d'ordre  3p  — 4  dont  p  tangentes  sont  les  mêmes  que  celles  de  la 
courbe  ;  les  deux  courbes  ont  donc  en  ce  point  p  (3/j  —  i]+p  ou  bien 
3/j(/)—i)  points  d'intersection  réunis;   il   diminue  donc  la  classe 

d'autant  d'unité?  et  absorbe  aulaof  de  points  d'inllexion  qne^-^^ 
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points  (loubieSj  ce  dont  on  peut  se  rendre  compte  à  priori  par  la 
combinaison  des  branches  deux  à  deux.  Si,  parmi  les  p  tangentes 
au  point  multiple,  y  sont  confondues,  alors  le  point  multiple  de  la 
première  polaire  en  a  q-~i  qui  sont  réunies  {§  io5),  et  la  classe 
est  en  général  diminuée  d'un  nombre  égala  p{p~  i)  augmenté  du 
plus  petit  des  deux  exposants  du  facteur  correspondant  à  la  tan- 
gente qui  est  la  réunion  de  plusieurs  autres  {§  109),  c'est-à-dire  à 
y— I.  Ainsi  une  courbe  du  quatrième  degré  qui  a  un  point  triple  pour 
lequel  deux  tangentes  sont  confondues,  est  en  général  de  cin- 
quième classe.  En  ce  qui  concerne  les  points  d'inflexion,  un  pareil 
point  paraît  en  absorber  /;[3/^  — 4)+'/,  puisque  9  est  le  plus  petit  des 
deux  ordres  de  multiplicité  du  facteur. multiple,  que  l'on  sait  de- 
voir entrer  {§  109)  au  moins  avec  le  même  exposant  dans  l'ensem- 
ble des  termes  de  degré  inférieur  de  la  Hessienne  {'}.  Mais  il  arrive 
alors  que  le  même  facteur  divise  un  certain  nombre  des  termes  de 
degrés  immédiatement  supérieurs  dans  l'équation  de  la  Hessienne, 
d'où  il  suit  que  les  résultats  du  §  109  ne  sont  plus  applicables.  Ainsi 
la  courbe  du  quatrième  degré  qui  vient  d'être  citée  n'a  que  cinq 
points  d'inflexion. 

111.  Exercices.  —   i.  Trmwcr  les  singularités  de  la  courue 

Cette  courbe  est  du  quatrième  degré  ;  elle  admet  pour  points 
doubles  les  points  cycliques,  puisque,  l'ensemble  des  termes  du  - 
quatrième  degré  étant (a:^+j-^)^,  ceux  du  troisième  degré  manquent; 
elle  a  aussi  un  point  double  à  l'origine,  avec  deux  inflexions  (fig.49)7 
parce  que,  les  termes  de  degré  inférieur  étant  du  second  degré,  il 
n'y  a  pas  de  termes  du  troisième  degré.  Il  ne  saurait  y  en  avoir 
davantage,  puisque  la  courbe  est  du  quatrième  degré  et  qu'elle  ne 
se  décompose  pas  (§  102).  D'ailleurs,  en  appliquant  la  formule  (i45), 
on  trouve  que  les  tangentes  en  chaque  point  cyclique  sont  distinctes 
et  ont  pour  équation 

La  classe  est  donc  diminuée  de  six  unités  et  doit  être  égale  à  (J,  Kn 
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effet,  si  l'on  cherche  l'équation  de  la  première  polaire  d'un  point, 
el  si  l'on  élimine  s  entre  cette  équation  et  celle  do  la  courbe,  ren- 
dues homogènes,  on  trouve  une  équation  du  sixième  degré.  Si  on 
fait  la  même  opération  pour  la  Hessîenne,  on  trouve  une  équation 
du  sixième  degré  renfermant  le  facteur  x^—j^  qui  correspond  aux 
deux  points  d'inflexion  à  l'origine.  C'est  aussi  le  résultat  indiqué 
par  la  formule  (i5i).  On  en  conclut  par  les  formules  (iSa)  que  le 
nombre  des  tangentes  doubles  est  égal  à  4-  On  trouvera  facilement 
qu'elles  sont  parallèles  deux  à  deux  aux  axes  de  coordonnées  et 
qu'elles  ont  pour  équations 

a.  Applùjîier  les  formules  de  Pîiicker  à  la  déoeloppée  de  l'ellipse. 

Cette  courbe  est  du  sixième  degré  (§  108I;  elle  a  quatre  points 
doubles  et  six  points  de  rebroussement  ;  la  formule  (iSo)  fait  voir 
qu'elle  est  de  quatrième  classe  ;  on  verra  en  efTet  que  par  un  point 
on  peut- mener  quatre  normales  à  l'ellipse,,  et  par  suite  quatre  tan- 
gentes à  sa  développée.  La  formule  {i5i}  ne  lui  assigne  aucun  point 
d'inflexion,  et  on  en  conclut  alors  par  les  formules  (làa)  qu'elle 
admet  trois  tangentes,  doubles.  On  a  vu  que  ces  droites  sont  les 
deux  axes  de  coordonnées  et  la  droite  de  l'infini  :  les  six  points  de 
contact  sont  des  points  de  rebroussement,  mais  cela  ne  constitue 
pas  une  singularité  extraordinaire;  c'est  la  singularité  corrélative 
du  point  double  dont  les  deux  branches  distinctes  ont  une  inflexion. 
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DÉTERMINATION    DES    COURBES    ALGÉBRIQUES. 
THÉORÈMES    GÉNÉRAUX. 


112.  —  Le  premier  membre  de  l'équation  d'une  courbe  al^ 

brique  de  degré  m  est  une  fonction  homogène,  du  même  degré, 
trois  variables  :  on  démontre,  en  algèbre,  que  le  nombre  de  s 

termes  est  égal  au  nombre  figuré 


Elle  renferme  autant  de  coefficients,  dont  il  suffit  de  connaître  les 
valeurs  proportionnelles,  pour  que  la  courbe  représentée  par  l'équa- 
tion soit  déterminée.  Si  donc  l'on  entend  par  condition  (§  S^), 
tonte  donnée,  analytique  ou  géométrique,  qui  se  traduit  par  une 
relation  entre  les  coefficients,  on  peut  dire  qu'îme  courbe  algébri- 
que de  degré  m  est  déterminée  par 

conditions.  Il  ne  faut  pas  entendre  par  là  que  la  solution  soit  uni- 
que :  le  problème  est  déterminé,  et  le  nombre  des  solutions  dépend 
du  degré  des  relations  entre  les  coefficients.  Elle  est  unique  toutes 
les  fois  que  les  relations  sont  linéaires  et  distinctes  ;  et,  comme  la 
courbe  est  aussi  bien  représentée  par  son  équation  tangentielle  que 
par  son  équation  ponctuelle,  ce  qui  précède  s'applique  aussi  bien 
aux  coefficients  de  la  première  qu'à  ceux  de  la  seconde.  On  doit 
juger  par  là  de  l'importance  qu'il  faut  attribuer  au  degré  d'une 
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relation  donnco  entre  les  coefficients  d'une  courbe.  L'étude  des 
relations  linéaires,  en  particulier,  offre  le  plus  grand  intérêt  :  on 
a  ^u,  dans  la  théorie  de  la  ligne  droite,  qu'une  relation  linéaire 
entre  ses  paramètres  exprime  qu'elle  passe  par  un  point  fixe.  Il  est 
évident  que  la  réciproque  est  toujours  vraie,  c'est-à-dire  que  la 
connaissance  d'un  point  se  traduit  toujours,  pour  une  courhe  de 
degré  quelconque,  par  une  relation  linéaire  ;  mais,  pour  les  courbes 
de  degré  supérieur  au  premier,  on  ne  peut  pas  affirmer  qu'inver- 
sement toute  relation  linéaire  exprime  qu'elle  passe  piirun  point. 

La  relation  linéaire  la  plus  générale  entre  les  paramètres  d'une 
courbe  A  de  degré  m  renferme  autant  de  termes  que  l'équation  de 
la  courbe  ;  si  l'on  y  considère  les  coefficients  des  paramètres 
comme  les  coefficients  tangentieis  correspondants  d'une  nouvelle 
courbe  B  qui  sera  alors  de  classe  m,  il  est  clair  que  la  relation  con- 
sidérée exprime  une  propriété  relative  de  ces  deux  courbes. 

Si  maintenant  l'on  considère  les  transformées  par  voie  de  dua- 
lité, A,  et  Bj,  de  l'une  et  de  l'autre,  la  première  a  pour  coefficients 
tangentieis  les  coefficients  ponctuels  de  A  (§  85),  et  la  seconde  a 
pour  coefficients  ponctuels  les  coefficients  tangentieis  de  B  ;  comme 
la  relation  considérée  est  symétrique  par  rapport  aux  deux  séries 
de  coefficients,  il  suit  de  là  qu'elle  exprime  la  même  propriété  rela- 
tive entre  A  et  B,  ou  bien  entre  B,  et  A^.  Transformant  la  pro- 
priété entre  B,  et  A,,  on  voit  enfin  que  la  corrélative  de  la  pro- 
priété en  question  existe  entre  B  et  A.  On  peut  donc  énoncer  ce 
théorème  important  : 

La  relation  linéaire  la  phis  générale  entre  les  paramètres  d'une 
courbe  algébrique  de  degré  m  exprime  entre  cette  courbe  et  une 
courbe  de  même  classe,  dont  les  coefficients  tangentieis  sont  les  coeffi- 
cients de  la  relation,  une  propriété  dont  la  corrélative  existe  en  même 
temps  entre  la  seconde  et  la  première  courhe. 

11  est  clair  que  ce  qui  vient  d'être  dit  subsiste  si  l'on  considère 
comme  coefficients  tangentieis  de  B,  non  plus  les  paramètres  de  la 
relation  linéaire  donnée,  mais  les  quotients  de  ces  paramètres  par 
certains  coefficients  numériques  déterminés.  Si  ces  coefficients  nu- 
mériques sont  ceux  de  la  puissance  m*^"'  du  trinôme,  on  démontre 
que  la  relation  en  question  n'est  pas  modifiée,  à  un  facteur  près  ne 
dépendant  que  de  la  substitution,  lorsqu'on  transforme  les  coeffi- 
cients ponctuels  de  A  par  une  substitution  linéaire  effectuée  dans 
cette  courbe,  et  les  coefficients  tangentieis  de  B  par  la  substitution 
.  inverse  (§  59)  efTecluée  diins  l'autre  :  c'est  ce  qu'on  peut  appeler  un 
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invariant  mixte.  Il  résulte  de  là  que  la  propriété  exprimée  par  la 
relation  est  invariante,  puisque,  lorsqu'on  change  le  triangle  de 
référence,  l'équation  ponctuelle  de  A  et  l'équation  tangenlielle  de 
B  subissent  précisément  des  substitutions  inverses. 

Un  problème  intéressant  est  alors  celui  de  la  recherche  de  l'es- 
pression  géométrique  de  cette  propriété;  pour  la  ligne  droite,  elle 
consiste  à  passer  par  un  point,  qui,  corrélativement,  est  situé  sur  la 
droite.  Pour  les  courbes  de  degrés  supérieurs,  elle  se  complique, 
mais  reste  fondamentale.  Quelle  qu'elle  soit,  nous  désignerons  par 
P  la  propriété  entre  les  deux  courbes  A  et  B  ;  et  par  n  la  propriété 
corrélative  existant  en  même  temps  entre  les  deux  courbes  B  et  A. 

113.  —  11  suit  de  ce  qui  précède  que  -m[ui  +  'i)  conditions 

linéaires  distinctes  déterminent  une  courbe  de  degré  m  et  une  seule. 

En  particulier,  -  m(m+3)  points  distincts  déterminent  une  courbe 

de  degré  m  et  une  seule  :  il  est  nécessaire  A' ix\oaiei: distincts,  parce 
qu'il  peut  arriver,  comme  on  en  verra  des  exemples,  qu'un  ou  plu- 
sieurs points, ou  même  une  infinité,  résultent  d'une  partie  des  points 
déjà  connus  ;  c'est-à-dire,  algébriquement,  que  les  équations  qui 
expriment  que  la  courbe  passe  par  les  premiers  soient  des  consé- 
quences de  colles  qui  expriment  qu'elle  renferme  les  seconds. 

Si  l'on  imagine,  par  exemple,  que  parmi  les  -m  (hh- 3)  points 

donnés,  supposés  distincts,  il  y  en  ait  plus  de 

'"/'-■;  (/■'-0(/'-2) 

sur  une  courbe  C„  de.  degré  jj  inférieur  à  m,  celte  courue  fait  tout 
entière  partie  de  la  courbe  cherchée.  S'il  y  en  avait  un  de  plus, 
soit 

mp--^[l>-i){p-^)^i 
on  pourrait,  en  effet,  par  ceux  qui  restent,  on  nombre  égal  a 
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faire  passer  une  coufbe  de  degré  m  —  p,  laquelle,  avec  la  courbe  de 
degré  j?,  constituerait  une  courbe  de  degré  m  qui  serait  la  courbe 
chcrcliée  puisque,  les  points  étant  supposés  distincts,  le  problème 
n'admet  qu'une  solution. 

Ainsi,  tous  les  points  de  la  courbe  C^ résultent,  indépendamment 
dos  points  restants,  des 

mp-^{p- i){p-2:}-i-i 

premiers  points  donnés,  et  si,  parmi  les  autres,  il  s'en  trouve  un 
ou  plusieurs  qui  soient  aussi  sur  C,„  leur  connaissance  ne  servira  de 
rien,  et  le  problème,  n'étant  plus  déterminé,  admettra  une  infinité 
de  solutions. 

On  appelle  système  de  courbes  de  degré  m  l'ensemble  formé  par 
toutes  celles  de  ces  courbes  qui  satisfont  à  un  certain  nombre  de 
mêmes  conditions  données.  L'ordre  du  système  est  l'ordre  d'indé- 
termination dont  ces  courbes  sont  affectées  :  un  nombre  iinî  de 

courbes,  satisfaisant  à  -m(nt+  3)  conditions  communes,  forme  un 

système  d'ordre  zéro;  toutes  celles  qui  satisfont  à  ~m{m  +  5}  —  i 

conditions  communes  forment  un  système  du  premier  ordre  ou 

faisceau;  si  le  nombre  des  conditions  est  ~in{m  +  'i)~  2,  on  a  le 

système  du  second  ordre,  ou  réseau,  etc.;  enfin,  toutes  les  courbes 

de  degré  m  forment  un  système  d'ordre  -m{m-\-3).  Si  toutes  les 

conditions  sont  linéaires,  on  dit  que  le  système  est  linéaire  ;  le  sys- 
tème linéaire  du  premier  ordre,  ou  faisceau  linéaire  est  formé  par 

toutes  les  courbes  d'un  même  degré  qui  satisfont  à  -m[m-\-?>)—  i 

conditions  linéaires.  On  a  vu  plus  haut  qu'une  condition  linéaire 
n'exprime  pas  nécessairement  que  la  courbe  passe  par  un  point 
donné  ;  mais  il  peut  se  faire  que  d'un  certain  nombre  de  conditions 
linéaires  données  résultent  quelques  autres,  ou  même  une  infinité 
d'autres,  qui  équivalent  à  des  points  ;  par  exemple,  si  l'on  connaît 

-m(7Ji  +  3)  conditions  linéaires  distinctes,  tous  les  points   de  la 

courbe  en  résultent.  Il  se  passe  un  fait  analogue  dans  le  cas  du 
faisceau  linéaire,  c'est-à-dire   lorsque  l'on  connaît  une  condition 
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lie  moins.  Si,  en  effet 

sont  les  cpiiiillons  do  deux  courlies  dn  t'aiscoaii, 

est  l'équaiion  générale  des  courbes  dn  faisceau,  cai'  clic  représente 
une  courbe  du  même  degré,  dont  les  coefficients  sont  des  combi- 
naisons linéaires  des  coefficients  respectivement  correspondants 
des  deux  premières  courbes  et  satisfont  par  conséquent  aux  mêmes 
conditions  linéaires  ;  dont,  enfin,  l'indétermiQatioQ  est  du  premier- 
ordre,  ce  qui  permettra  d'achever  de  la  déterminer  sans  ambiguïté 
par  une  nouvelle  condition  linéaire  et,  par  suite,  de  ia  faire  coïn- 
cider avec  une  quelconque  des  courbes  satisfaisant  aux  conditions 
données.  Cela  posé,  elle  passe  évidemment  par  tous  les  points  com- 
muns à  C|  et  à  C^,  lesquels  sont  en  nombre  égal  à  m^.  On  peut  donc 

(lire  que  tontes  les  courbes  de  degré  m  çid  satisfont  à  -  m{m-+  'i]  —  i 

conditions  linéaires  distinctes  passent  par  m^  points  fixes.  En  parti- 
culier, si  les  conditions  données  sont  des  points,  toutes  les  courbes 

de  degré  m ,  gîii  passent  par  -  m  {in  -h  3)  —  i  points  distincts,  passent 
par 


autres  points  fixes.  Un  de  ces  derniers  points  joints  aux  pri 

n'achèverait  pas  de  déterminer  la  courbe  ;  c'est  un  nouvel  exemple 

du  cas  où  des  points  ne  sont  pas  distincts. 
Da  théorème  précédent,  on  en  déduit  deux  autres  : 
i"  Si, parmi  les  m^ points  d'intersection  de  deux  courbes  de  degré 

in,mp  sont  situés  sur  une  courbe  de  degré p  inférieur  à  m,  les  m  [m  —  p) 

restants  sont  stir  une  courbe  de  degré  m  — p. 

Si,  en  effet,  parmi  ces  derniers,  on  en  choisit-  [m  —  p)[m  —  p-h  3} 

pour  déterminer  une  courbe  de  degré  m   -p;  ce  qui  est  toujours 


possible,  pnr  l'on  a  si  p  est  inféri 

j("'-ri{»'-;'+'i)+»';'<" 

,  Géom.  anati/t. 
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elle  foriiifi,  nvoc  la  eoiirlje  de  degré  p,  une  coiiube  de  degré  m  |ii)s- 
sant  par 

'^^{m-p){,n-p  +  ?,)-mp 

-poinfs,  iiris  parmi  les  points  donnés  ;  mais  ce  nombre  étant  égal  ù 

-i,„(m^:i)+i(p-.- ,)(;'-■.)-. 

nesaiirait  être  inférieur  a  -  m(m+  3)—  i,  la  courbe  complète  passe 

donc  par  tous  les  points  reslants;  et,  comme  ils  ne  sont  pas,  par 
hypothèse,  sur  la  courbe  de  degré  p,  ils  sont  sur  In  courbe  de 
degré  m—  p. 

•i."  Toute  courbe  de  degré  m  qui  passe  par  mp (/>      0(/'    '^) 

points  dhine  courhe  de  degré  p  inférieure  »i,  coupe  cette  courbe  en 
-(p—  i)(/j— y.)  autres  points  fixes . 

On  a,  en  eiïet,  d'après  ce  qui  précède 

„,p  ~i(,,-,)(,,-.,)+i(,.,-rt(„.~,,+:i)^i™(,„+:i)-,. 

Si  donc,  par  -  (m— /'}(/»  —  />+ 3)  autres  poinis  pris  sur  la  courbe 

de  degré  m,  on  fait  passer  une  courbe  de  degré  m  —  p,  elle  consti- 
tue, avec  la  courbe  de  degré  pua  ensemble  de  degré  m,  ayant  avec 
la  première  courbe  de  degré  m  un  nombre  de  points  communs 

égal  à  -m  (m  H-  3)  —  i,  et  qui  en  ont  par  conséquent  -(m—  i)(7h  — a) 

autres.  Ces  derniers  doivent  être  distribués  sur  la  courbe  de  degré  p 
et  sur  la  courbe  de  degré  m~  p  de  l'açon  que  la  courbe  de  degré  m 
soit  coupée  parla  première  en  m/jpointsetparlasecondeen?7i(m— ;o) 

points,  il  faut  donc  qu'il  y  en  ait  -{p—i){p~'i)  sur  la  courbe  de 

degré  m. 

Tous  les  résultats  qui  viennent  d'être  démontrés  s'appliquent 
évidemment  à  une  courbe  de  la  classe  m,  à  la  condition  de  rem- 
placer les  relations  entre  les    coefficients   ponctuels  par  des  rela- 
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lions  ontrc  les  coiîfficients  tangentiels,  et  les  poiots  par  Jcs  (an- 
fzenles. 

114,  Systèmes  linéaires.  —  L'éijiialion  générale  des  courbes 
de  degré  m  faisant  partie  d'un  système  Jinéoire  d'ordre  p  est,  en 
désignant  par  C,,  C^, C^+i,  les  premiers  membres  des  équa- 
tions de /^+i  courbes  du  système 

>.,  C,  +  àX,  -H +  Â,+,C,+,  =  o  (  1 54) 

dans  laquelle  >.,,  Àj, Xj,+i  sont/^i  +  i  paramètres  variables  qui  se 

réduisent  à /^  puisque  l'un  d'eus  est  arbitraire.  Cette  équation  re- 
préseate  en  elfet  une^courbe  de  même  degré,  dont  les  coefficients 
sont  des  combinaisons  linéaires  des  coefficients  respectivement 

correspondants  des  p  +  i  courbes  C,,  C^,  Cj,+i  et  satisfont  par 

conséquent  aux  mêmes  conditions  linéaires,  dont  enfin  l'indéter- 
mination est  d'ordre  p,  ce  qui  permettra  d'achever  de  la  détermi- 
ner sans  ambiguïté  par  p  nouvelles  conditions  linéaires,  et  par 
suite  de  la  faire  coïncider  avec  une  quelconque  des  courbes  sa- 
tisfaisant aux  conditions  données,  en  nombre  égal  à  —/»,(/», +  3)  —  /). 

On  pent  donc  dire  que  le  système  est  défini  par  p-i-i  des  courbes 
qu'il  renferme,  aussi  bien  que  par  les  relations  auxquelles  elles 
sont  assujetties  ;  à  la  condition  toutefois  que  ces  courbes  soient 
distinctes,  c'est-à-dire  qu'il  n'y  en  ait  pas  plus  de  z'  +  i  faisant  par- 
tie d'un  système  linéaire  d'ordre  r  inférieur  à  p,  car  r-\-i  de  ces 
courbes  entraînent  toutes  les  autres.  Il  est  clair,  par  exemple,  que 
si  l'une  d'entre  elles,  différente  deC,  et  de  C^,  l'ait  partie  du  fais- 
ceau 

>.,C,+XX,  =  " 

sa  connaissance  ne  sert  de  rien,  parce  que  pour  des  valeurs  quel- 
conques de  k^  et  de  X^,  la  courbe  dont  l'équation  vient  d'être  écrite 
rentre  dans  le  système  plus  généra!  (i  54);  il  suffit,  pour  le  voir,  d'at- 
tribuer aux  autres  paramètres  la  valeur  zéro. 

On  dit  alors  *que  le  système  ii?,\,  ponctuel  ;  mais  si  les  relations 
linéaires  données  ont  lieu  entre  les  coefficients  tangentiels,  il  est 
clair  qu'on  démontrera  de  même  que  l'équation  générale  tangen- 
lielle  des  courbes  d'un  système  d'ordre  y  est,  en  désignant  par  F,, 
r,„  r,  !_,  les  premiers  membres  des  équations  tangentielles  de 
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t/+i  courbes  du  systèiiK; 


(■55) 


dans  laquelle  [a,,  {j.^, \i.,j+,  sont  des  pararaèlres  arbitraires  ;  et  le 

système  est  tangcntiel. 
Cela  posé,   considérons  lo  système  linéaire  ponctuel  (i54);  les 

coiirLes  qui  \c.  composent  sont  assujetties  à- ni(;»,4-3)—/)  conditions 

linéaires  distinctes,  ce  qui  revient  à  dire  qu'elles  jouissent  de  la 
propriété  P  (§  ii-i)  vis-à-vis  d'autant  de  courbes  de  classe  m,  dis- 
tinctes, données  ;  lesquelles,  par  conséquent,  définissent  un  sys- 
tème linéaire  taiigentie!  dont  l'équation  générale  sera  l'équa- 
tion (i.^:)),  si  l'on  pose 


Mais  il  résulte  du  théorème  démontré  (§  na)  qu'inversement 
les  1/  +  I  courbes  r,  et  par  suite  toutes  celles  du  système  linéaire 
(i35),  jouissent  vis-à-vis  des  courbes  du  système  (i54)  delà  pro- 
priété n  ;  on  peut  donc  énoncer  le  théorème  suivant,  fort  impor- 
tant, qui  est  la  base  de  la  théorie  des  systèmes  linéaires,  et  qui 
sera  rendu  plus  clair  par  l'application  qui  en  sera  faite  aux  courbes 
du  second  degré: 

Étant  donné  un  système  linéaire,  ponctuel  ou  tangentîel,  un  mitre 
système  en  résulte,  tangenticl  ou  ponctuel,  tel  que  toutes  les  courbes 
du  système  ponctuel  sont  douées  vis-à-vis  de  toutes  les  coitrbes  de 
tautre  de  la  propriété  P,  tandis  que  toutes  celles  du  système  tangcn- 
tiel jouissent  relativement  à  toutes  celles  du  premier  de  la  propriété 
n.  Le  degré  des  courbes  du  système  ponctuel  est  égal  à  la  classe  des 
courbes  du  système  tangentiel,  et  la  somme  des  ordres  des  deux  sys- 
tèmes, augmentée  d'une  unité,  est  égale  au  nombre  des  conditions  qtti 
déterminent  ai  général  ime  coiirbe  de  l'un  ou  de  P  autre  système. 

Les  deux  systèmes  sont  dits  contravariants . 

115.  Genre  d'une  courbe  algébrique.  — -  Il  convient  main- 
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lenantde  démontrer  le  Ihéorèmesiiivanl,  complément  indispensable 
de  la  théorip,  des  points  mulliples. 

Une  courbe  algébrique  de   degré  m  7ic  peut  pas  posséder  plus  de 

—  (in—i)(m  —  2)pomls  doubles,  saits  se  décomposer  en  courbes  de 
degrés  inférieurs . 

Car  si  elle  en  avait  un  de  plus,  soit  --(;»,— i)(;H—a)+ i,  on  pour- 
rait par  ces  points  et  par  '>in.-'i  antres  points  lises  pris  sur  la 
courbe,  soit  en  tout 


luire  passer  une  courbe  de  degré  m  —  v  C[ni  couperait  la  proposée 
en  un  nombre  de  points  égal  à 


,.(1(,„-,)(».-^.)+.)h 


OC  qui  est  impossible  à  moins  que  lu  courbe  de  degré  m—\,  ou 
une  de  ses  courbes  élémentaires,  si  elle  se  décompose,  ne  fasse 
partie  de  la  proposée;  laquelle  se  décomposera  nécessairement, 
dans  tous  les  cas,  en  courbes  de  degrés  inférieurs.  Dans  ce  rai- 
sonnement, il  n'est  fait  aucune  distinction  entre  les  points  doubles 
ordinaires  et  les  points  de  rebroussement. 

Si  la  courbe  a  dos  points  multiples,  la  propriété  subsiste  en  rem- 
plaçant chaque  point  multiple  d'ordre  h  par  -  A-(A-— i)  points  dou- 
bles, Soient  pour  cela,  (/;  le  nombre  des  points  multiples  d'ordre  i, 
et  IL  le  plus  élevé  de  ces  ordres;  supposons  en  outre  que  l'on  ail 

t/,-h3(/,  +  (W,  + +-n{a-i)d,:^-{m~i){ui-'i)^i 


et  considérons  une  courbe  de  degré  m—  i  assujettie  :  première- 
ment, à  passer  par  am  — 3  points  choisis  arbitrairement  sur  la 
courbe  proposée  ;  deuxièmement  à  avoir  pour  point  multiple  d'or- 
dre i  -  1  tout  point  multiple  d'ordre  (  de  la  proposée  :  cette  courbe 
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est  déterminée  sans  ambiguïté,  car  ces  conditions  sont  linéaires, 
et  leur  nombre  (§  loti)  est  égal  a 


-3+4+;W,+ +    „{„_0rf,-2m-3  +  -^(m-E)(m-.a)^i=-(m-,){«, 


et  elle  rencontre  la  proposée  suivant  des  points  dont  le  nombre  est 
égala 

2m-3  +  2rf,+6(jf,-- +„{„_!),/, -am-3  +  (m-i}(m-;^)^-ft;-m(m-i; 

d'où   l'on   conclut,   comme    précédemment,   ijue  cette  derniiire  se 
décompose. 

Réciproquement,  si  elle  se  décompose  en  deux  courbes,  elle  peut 
acquérir  un  point  double  de  plus  que  son  maximum;  il  suffit  pour 
cela  que  les  deux,  courbes  aient  chacune  leur  maximum  et  que  leurs 
points  d'intersection  soient  distincts.  On  doit  en  effet  considérer 
chacun  de  leurs  points  d'intersection  comme  un  point  double  de  la 
courbe  complète,  et  si  ces  points  sont  tous  distincts,  l'on  a  en  dési- 
gnant par  p  et  <-/  les  degrés  des  courbes  composantes,  et  remarquant 
que  p~h'/  est  égal  à  m 

Il  suit  de  là  que  si  le  nombre  des  points  doubles  de  la  proposée 
doit  dépasser  le  maximum  de  deux  unités,  elle  se  décomposera 
nécessairement  en  trois  courbes  au  moins.  Plus  généralement,  si 
le  maximum  doit  être  dépassé  de  k  unités,  elle  se  décomposera  au 
moins  en  ^+i  courbes  élémentaires,  car  si  l'on  suppose  que  cha- 
cune d'elles  ait  son  niasimum  de  points  doubles,  en  observant  que 
la  somme  de  leurs  degrés  p,  '/,  ■<■,  est  égale  à  m,  on  a  l'identité 


,:(/'  ■■i)(/^-^-)+-(^/- ')('/-- 


On  appelle  gem-e  d'une  courbe  algébrique  la  différence  entre  le 
nombre  maximum  des  points  doubles  qu'elle  petit  avoir  sans  se 
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décomposer  et  le  nombre  des  points  doubles  effectifs  ;  les  points 
de  rebroussement  étant,  eomnîo''pi'écédemment,  compris  parmi  les 
points  doubles,  et  toiifpoint]  multiple   d'ordre   h  étant  considéré 

comme  équivalent  à —  /*(/*  — i)  points  doubles,  si  toutefois  les  tan- 
gentes en  ce  point  sont  distinctes.  Si  la  courbe  ne  se  décompose 
pas,  le  genre  peut  varier  depuis  -{m^  i)  (m— 3),  ce  qui  est  le  cas 

où  elle  n'a  pas  de  points  doubles,  jusqu'à  zéro  ce  qui  est  le  cas  où 
le  nombre  de  ces  points  atteint  son  maximum.  Si  elle  se  décom- 
pose, il  peut  devenir  négatif,  et  la  valeur  minima  dont  il  est  sus- 
ceptible correspond  au  cas  où  la  courbe  a  le  plus  grand  nombre 
des  points  douilles  qu'elle  peut  acquérir  en  se  décomposant, 
ce  qui  arrivera,  d'après  ce  qui  précède,  lorsqu'elle   se   réduira 

à  m  droites,  auquel  cas  elle  possède— m  (m  ~  1)  points  doubles,  ce 

qui  donne  pour  le  genre  la  vnieur 

L'identité  {i56)  fournit  une  relation  entre  le  genre  d'une  courbe 
qui  se  décompose,  et  celui  des  courbes  élémentaires  ;  on  a  en  effet, 
en  désignant  par  j^  le  genre  de  la  première,  par  d  le  nombre  de 
ses  points  doubles  et  par  ;■  le  nombre  de  ses  points  de  rebrousse- 
ment 

de  même  pour  les  courbes  élémenlaires 


L'identité  (i5t>)  devient  alors,  en  supposant  distincts  les  points 
d'intersection  deux  à  deux  dos  courbes  composantes, 

i^i,-^ +  !■/„  +  '■/*+ -H '■„-^ /■,,-!- +/>'/  + (/i-H- ^f^  +  d  +  r-hk 

Mais  les  poinis  doubles  ou  de  rebroussement  de  la  courbe  résul- 


y  Google 


LIVUlî   II.   —   r.llAl'lTHK   I 


tante  sont  ceux  des  courl>cs  composantes  et  leurs  ]«jiriis  (rititerscc- 
tion  deux  à  deux  ;  on  a  donc 


d'où 


Aiiisij  lorsqu'une  courbe  se  décompose  en  plusieîii's  autres,  dont 
les  points  d'intersection  sont  distincts,  son  genre  est  égal  à  la  somme 
des  genres  des  composantes  dimimiée  d'autant  d'unités  qu'il  y  a  de 
courbes  composantes  moins  une. 

En  particulier,  si  toutes  les  composantes  sont  de  genre  i ,  lu  résid- 
tante  est  aussi  de  genre  i . 

Cette  démonstration  suppose  tous  les  points  d'intersection  dis- 
tincts. D'ailleurs,  s'ils  ne  le  sont  pas,  la  courbe  résultante  peut 
acquérir  en  l'un  de  ces  points  un  point  multiple  dont  plusieurs 
tangentes  sont  confondues;  et  la  définition  du  genre  doit  alors  être 
modifiée. 

116.  Courbes  unicursales.  —  Toute  courbe  de  genre  zéro 
est  dite  unicursale;  la  propriéfé  caractéristique  des  courbes  unicur- 
sales consiste  en  ce  que  les  coordonnées  absolues  d'un  point  de  la 
courbe  sont  exprimables  rationnellement  en  fonction  d'un  para- 
mètre variable,  sous  la  forme 

ce  qui  revient  à  dire  que  les  coordonnées  homogènes  peuvent  s'ex- 
primer en  fonction  entière  du  paramètre,  comme  il  suit 

9,(()     9,((}     ?,(t)  ^    ^' 

l'our  la  démontrer,  il  suffit  d'observer  que,  par  les  -  {m  —  i)  [m  —  a) 

points  doubles  et  par  y.m  —  '^  autres  points  pris  sur  la  courbe,  «oit 
en  tout 
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o[i  peut  faire  passer  iine  infinité  d«  courbes  de  degré  in—i   l'or- 
manl  faisceau  linéaire  (§  1 1 'i),  et  dont  l'équation  générale  est 


Si  donc  on  élimine  l'une  des  inconnues  entre  l'équation  de  la 
courbe  et  l'équation  (i58),  l'autre  sera  fournie  par  une  équation  de 

degré  m{m—i),  renfermant  au  degré  m  le  paramètre  P.  D'ailleurs, 

lousles  points  d'intersection  des  deux  courbes,  sauf  un,  sont  connus, 
puisque  l'on  a 

Divisant  alors  l'équation  résultante  par  les  facteurs  connus,  on 
voit  que  la  dernière  racine  est  une  fonction  rationnelle  du  para- 
mètre, fonction  dans  laquelle  il  entre  au  degré  m. 

Si  la  courbe  a  des  points  multiples  d'ordre  supérieur,  la  propriété 
subsiste  en  remplaçant  cbaque  point  multiple  par  le  nombre  de 
points  doubles  équivalent.  Soient  pour  cela,  comme  plus  haut, 
</ile  nombre  des  points  multiples  d'ordre/,  et  ?i  le  plus  élevé  de 
ces  ordres,  et  supposons 


Considérons  une  courbe  de  degré  m—  i  passant  par  awi— 3  points 
fixes  de  la  proposée  et  admettant  pour  point  multiple  d'ordre  (  —  i 
tout  point  multiple  d'ordre  i  de  cette  dernière;  elle  est  assujettie 
(§io{S)à 

-:i+</,+:3(/,+ +l„(„_iy/„_:2m-:i+^(m-i)(m-p.)-^[m-0(m+v 


conditions  linéaires.  11  y  en  a  donc  une  infinité  formant,  comme 
plus  haut,  un  faisceau  linéaire  dont  chaque  courbe  coupe  la  pro- 
posée suivant  des  points  dont  le  nombre  est  égal  à 

l-:i  +  'Ml,  +  6,l,+ +,,{,.-   ,),/.=  ;„„  -.3 +  (,„.-,){».-■  2)  s  »,(,»-, 

et  la  conclusion  demeure  la  même. 
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Cette  propriété  caractérise  les  courbes  uniciirsalcs  ;  si  l'on  sup- 
pose, CD  effet,  que  les  coordonnées  d'un  point  de  la  courbe  s'expri- 
ment rationnellement  en  fonction  d'un  paramètre  t  parles  équa- 
tions (ijy),  dans  lesquelles  les  fonctions  <pi,Ç2  etcpg  sont  de  degré  vi, 
on  peut  observer  d'abord  que  la  courbe  est  elle-même  de  degré  m, 
car  une  droite 


la  coupe  suivant  des  points  pour  lesquels  les  \akurs  de  t  sont  don- 
nées par  l'équation  de  degré  m 

Ou  a  ensuite,  en  coordonnées  absolues, 

Les  deux  termes  de  cette  fraction  paraissent  être  de  degré  -.im—  \, 
mais  par  suite  de  réductions,  ce  degré  s'abaisse  d'une  unité  et 
devient  3(m  — i),  de  telle  sorte  que  l'on  peut  mener  à  la  courbe 
Q.[m—  i)  tangentes  parallèles  à  une  direction  donnée.  La  classe  de 
la  courbe  est  donc  égale  à  2(m  — i),  à  moins  qu'il  n'y  ait  dans 
l'expression  de  jl  des  réductions  provenant  de  facteurs  communs 
aux  deux  termes  de  la  fraction.  S'il  en  est  ainsi,  et  si  pour  (=(,  les 
deux  termes  s'annuieiit,  on  a  pour  cette  \aleur  de  ( 


en  désignant  para  et  ^  les  coordonnées  du  point  qui  lui  correspond. 
Cela  revient  à  dire  que,  pour  x—a,  les  équations 

x9„(0- 0,(0  =  0 
ont  une  racine  commune  en  (,  qui  est  aussi  commune  aux  équa- 


)  9.0 -?.!')=" 
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|iouf  ;i  1^3  ;  OU  encore  qui!  les  équations 

acquièrent  une  racriie  double  commune.  pQuvx=^2<ilj=^.  L'în- 
terprétalion  géométrique  de  ce  fait  est  évidente  :  si,  pour  deux 
^valeurs  différentes  de  î,  ï,  et  t^,  x  prend  la  même  valeur  a  et  y 
la  même  valeur  p,  le  point  correspondant  est  un  point  double  pour 
lequel  les  directions  des  deux  tangentes  sont  données  par  les  deux 
valeurs,  différentes  en  général,  que  prend  jl  pour  t=^t^  et  t=fs; 
les  deux  équations  acquièrent  alors,  pour  x=a  et  j>'=é1,  non  plus 
une  racine  commune. comme  cela  arrive  lorsque  x  et  j  sont  les 
coordonnées  d'un  point  quelconque  de  la  courbe,  mais  deux  ra- 
cines communes  t^  et  t^;  si  ï,  devient  égal  à  t.^,  les  deux  termes 
de  j'^  ont,  comme  on  vient  de  le  voir,  un  facteur  commun,  et  les 
deux  valeurs  de  cette  expression  deviennent  égales  à  celle  qu'elle 
acquiert  par  la  suppression  du  facteur  commun  ;  le  point  double, 
ayant  ses  deux  tangentes  confondues,  devient  un  point  de  rebrous- 
sement.  Si  donc  r  est  le  nombre  des  points  de  rebroussement,  l'é- 
quation (iSg)  se  réduira  au  degré  'i{m—\)~r  en  t,  et  la  classe  c 
de  la  courbe  sera  donnée  par  l'équation 

c=,»(,»-,)-»A->-'i''.---  ■-»{«-.)''.-"('»-')-'■ 
d'où 


On  peut  tirer  la  même  conclusion  de  ta  considération  de  la  dé- 
rivée seconde,  l'a  trouve  en  efl'ct  facilement 


"""(?.?: -?.?;r 
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i  désignant  in  déterminant 

lîî     ?^     ?^1 

Les  points  d'inflexion  s'obtiendront  en  égalant  cette  dérivée  ;i 
zéro  :  les  valeurs  de  t  qui  annulent  cp^sont  évidemment  des  solutions 
étrangères,  puisqu'elles  donnent  les  points  à  l'infini  de  la  courbe  ; 
il  ne  reste  donc  que  celles  qui  annulent  i,  dont  le  degré  par  rap- 
port à  f,  qui  paraît  être  3(m— i),  s'abaisse  en  réalité  à  3  (m  — 3); 
comme  on  Je  voit  sans  peine  en  cherchant,  d'après  les  règles  de 
la  décomposition  d'un  déterminant,  les  termes  de  degré  3m  — 3, 
3m  — 4  et  3m  — 5  :  ces  termes  sont  identiquement  nuls,  tandis  que 
ceux  qui  renferment  t  au  degré  'S  m  — 6  ne  le  sont  pas  en  général  : 
s'ils  l'étaient,  la  valeur  correspondante  de  t  serait  infinie^  ce  qui 
donnerait  pour  x  et  y  des  valeurs  déterminées.  La  courbe  a  donc 
3(m  — 2)  points  d'inflexion.  Mais  il  peut  arriver  qu'un  facteur  du 
dénominateur,  ne  divisant  pas  93,  divise  A  ;  si  l'on  remarque  alors 
que  le  dénominateur  est  un  mineur  de  A,  on  voit  que,  pour  une 
certaine  valeur  de  t,  A  est  nul  ainsi  qu'un  mineur  du  premier 
ordre,  sans  qu'un  mineur  du  second  ordre  le  soil  en  même  temps, 
puisque  9^  n'est  pas  nui.  On  sait  qu'alors  tous  les  mineurs  corres- 
pondant aux  éléments  de  la  ligne  ou  de  la  colonne  dont  l'élément 
qui  correspond  au  mineur  qui  est  nul  est  l'intersection  sont  nuls 
en  même  temps.  On  aura  donc,  pour  cette  valeur  de  t,  soit 


ce  qui  prouverait  que  l'équation 

aurait,  pour  j:;  =  3,  une  racine  triple,  et  fournirait  un  point  d'in- 
flexion dont  la  tangente  serait  parallèle  à  l'axe  Y'OY,  ce  qui  ne 
diminuerait  pas  leur  nombre  ;  soit 
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et  l'on  retombe  alors  dans  le  cas  considéré  plus  haut,  ou  le  point 
correspondant  est  un  point  de  rebroussement.  Mais  il  faut  observer 
que,  d'après  un  théorème  déjà  rappelé  {§  96),  U  dérivée  de  A  par 
rapport  à  t  est 

!?■    ?^    ?= 1 

a;= b:    ?^    9^ 

l?r    ?;"    ?;1 

d'où  il  suit  que  le  même  facteur  divise  A,',  et  par  conséquent  entre 
au  carré  dans  A  ;  comme  le  dénominateur  dejj"  est  lui-même  au 
carré,  on  en  conclut  que  la  présence  de  ce  facteur  abaissera  de  deux 
unités  le  degré  de  l'équation  obtenue  en  égalant  ù  zéro  la  dérivée 
seconde.  Finalement,  si  le  nombre  des  points  de  rebroussement 
est  r,  celui  des  points d'inilcxion  est  iî(m  — 3}  — a/'  :  il  en  résulte 


■ii(1,-^r 


-(i(:W,+ +'^yLpl,i\  ._.3(m-9.)- 


117.  Transformations  uniformes.  —  La  notion  du  genre 
acquiert  une  importance  |)articulièrc  par  ce  fait  que  le  genre  d'une 
courbe  reste  invariable  lorsqu'on  la  transforme  par  voie  homogra- 
pbique,  par  voie  de  dualité,  et,  en  général,  par  toute  transformation 
telle  qu'à  un  point  de  la  première  courbe  corresponde  un  seul 
point  de  la  seconde  et  réciproquement  ;  une  pareille  transformation 
est  dite  uniforme. 

Si  la  transformation  est  homographique,  la  chose  est  évidente, 
puisqu'à  un  point  double  correspond  un  point  double,  le  degré  res- 
tant d'ailleurs  le  même. 

Si  la  transformation  est  corrélative,  les  formules  de  Pliicker  don- 
nent, en  retranchant  (i5a)  de  (i5o): 

„v'-:i{l-J.r  =  c'-::t-M 

d'où,  en  retranchant  rétpalion  (i.)^}  qui  peut  s'écrire 
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m  {m  -  3}  -  '..d-ru-.-^  c{c  -  :\)  -  -Ai  -  %i 

et  enfin,  ajoutant  l'iiuilé  de  piirl  et  d'autre  et  divisant  par  •! 

j(,»-0("—»)-''-'-=j(«-0(t  ■•»)-<-'■     (■(») 

c'est-à-dire  que  le  genre  de  la  corrélative  est.  le  même  que  celui  de  la 
proposée,  puisque  c,  tel  i  représentent  respectivement  son  degré, 
te  nombre  de  ses  points  doubles  et  le  nombre  de  ses  points  de 
rebrou  ssemen  t. 

On  démontre  également  que  toute  transformation  uniforme  laisse 
le  genre  invariable.  Pour  ne  citer  que  la  plus  simple  après  les  pré- 
cédentes, si  l'on  suppose  que  les  coordonnées  x,,  _r,,  z,  d'un  point 
de  la  première  figure  soient  liées  aux  coordonnées  x^,  j^,  z^  d'un 
point  de  la  seconde  par  les  relations 


;i(i,) 


./.(^VJa.'J"    /il'^-Js-'a)  "  .tl^^.^rr 


dans  lesquelles  les  dénominateurs  sont  des  fonctions  du  second 
degré,  à  un  point  de  la  seconde  figure  correspondra  un  suul  point  de 
la  première,  mais  réciproquement  il  est  clair  que,  si  l'on  ne  fait 
aucune  hypothèse  sur  ces  fonctions,  à  un  point  de  la  première  figure 
correspondront  en  général  quatre  points  de  la  seconde.  Si  l'on  sup- 
pose, au  contraire,  que  les  trois  courbes 

/;!,r,r,--)=o 

ont  trois  points  communs,  il  est  facile  de  voir  que  les  quatre  points 
se  réduisent  à  im  seul.  Les  équations  (l'J')  peuvent  s'écrire  en 
clFct 

Elles  représentent,  si  l'on  y  considère  x.i,  ja,  z^  comme  des  coor- 
données courantes,  trois  courbes  du  second  degré  d'un  même  fais- 
ceau linéaire,  puisqu'en  multipliant  la  première  par  z^^  la  seconde 
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par  .r,,  la  troisième  par  i ,  et  ajoutant,  on  obtient  une  identité.  Elles 
ont  donc  quatre  points  communs  qui  seraient  les  points  correspon- 
dants au  point  {x,,_r,,  zj  si  les  trois  courbes  (162)  n'avaient  aucun 
point  commun;  mais  si  elles  ont  trois  points  communs,  ils  sont 
aussi  communs  aux  eo[irbes(i63),  dont  dès  lors  un  seul  point  d'in- 
tersection est  variable,  et  correspond  dans  la  seconde  figure  au  point 
{x^,y„  s,)  dans  la  première.  Les  points  communs  aux  courbes  (16a) 
sont  les  points  principaux  de  la  seconde  iîgure  ;  il  y  en  a  également 
dans  la  première.  Si  l'on  prend,  en  etîet,  ces  trois  points  pour  som- 
mets du  triangle  de  référence,  les  équations  (i(ii)  peuvent  s'écrire 


»j,,,+ (.,.,», 


ou,  en  désignant  les  déterminants  par  A,,  Aj,  A, 

A,A,      ^.A,      ^A-2 

Les  expressions  de  X5,j5,3j  en  fonction  de  x,,j^,z,  sont  donc  ana- 
logues aux  expressions  inverseSj  avec  cette  différence  que  les  trois 
courbes  du  second  degré 

^,^:r■-"     \à,  =o     A,û,---^n 

se  décomposent  chacune  en  deux  droites  :  elles  ont  trois  points 
communs,  points  principaux  de  la  première  figure,  qui  sont  les 
sommets  du  triangle 


L'on  ïoit  maintenant  qu'à  un  point  principal  delà  seconde  figure, 
par  exemple  au  point  .^^  =  0,  j-j—o.  correspond  une  droite  dans 
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1,1  promièpc,  A^— o;  de  mémo  à  im  point  principal  de  la  première 
A,  — o,  A2— o  correspond  «ne  droite  dans  la  seconde  Ca  =  o.  On  en 
conclut  sans  peine,  en  considérant  les  points  d'intersection  d'une 
courbe  de  l'une  des  ligures  avec  les  côtés  du  triangle  principal,  que 
si  elle  est  du  degré  m  et  si  elle  passe  respectivement  y»,  </,  ,î  fois  par 
les  sommets  du  triangle  principal,  les  mêmes  éléments  de  la  courbe 
qui  lui  correspond  dans  l'autre  figure  sDnt  liés  aux  premiers  par 
les  relations 

m'  =  2m-p-^/-s      p'=-_,n-<j-.s      q=m-~p  -s      s' =  >n - p - '/ 

d'où  l'on  tire  rociproquemenL 

m=:>.m'-p'-r/'-s'     p -^  ju  -  </' -  s'     </^m'~p'-s'     s=„i  -p'-if 

On  conclut  de  là  l'identité 

i(,„-,)(„.-,.)-^,,(,.^..,)-^,(,,-,)-:,.(,.-.) 

=iK-,)K-,)-^,/(,/-,)---i?'(?'--)-î«'(''-0 

et  comme,  en  debors  des  points  principaux,  un  point  multiple  d'une 
des  courbes  se  transforme  en  un  point  multiple  de  même  ordre,  il 
en  résulte  que  le  genre  n'est  pas  altéré  par  la  transformation. 

Toute  transformation  uniforme  analogue  à  la  précédente  et  dans 
laquelle,  à  un  point  de  la  première  ligure,  correspond  un  seul  point 
de  la  seconde  et  réciproquement,  est  dite  rationnelle.  Pour  chaque 
degré  donné  des  fonctions/„/j,/3  on  démontre  qu'il  y  a  un  nom- 
bre limité  de  transformations  possibles,  suivant  les  points  multiples 
de  divers  ordres  communs  aux  trois  courbes  (i6a),  et  le  degré  de 
ces  courbes  est  alors  le  degj'é  de  la  transfo>inaiion.  Celle  qui  vient 
d'être  indiquée  est  la  transformation  rationnelle  du  second  ordre  ; 
elle  a  son  importance  spéciale  en  ce  sens  que  l'on  fait  voir  que  toute 
transformation  rationnelle  peut  s"  effectuer  par  une  sé-ie  de  transfor- 
mations  du  secojid  ordre.  \\  n'est,  d'ailleurs,  pas  nécessaire,  pour 
qu'une  transformation  soit  uniforme,  qu'elle  soit  rationnelle  lors- 
qu'il ne  s'agit  que  de  transformer  une  courbe,  et  non  pas  tout  le 
plan  ;  car,  si  dans  les  formules  (itii)  on  suppose  que  les  fonctions 
/ii  /s-  Â  soient  de  degré  p  et  si  le  nombre  des  points  simples,  com- 
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inuHS  aux  courbes  (itia),  équivalent  aux  poiols  donnés,  simples  ou 
multiples,  qui  leur  sont  communs  est  p'—h,  à  un  point  de  Li  se- 
conde figure  correspond  un  seul  point  de  la  première,  qui  décrit 
îa  courbe  C,  de  la  première  figure  correspondante  à  une  courbe 
donnée  Cj  dans  la  seconde,  lorsque  le  point  de  la  seconde  décrit  la 
courbe  Ca  ;  mais  à  un  point  de  la  courbe  C,  correspondent  /*  points 
de  la  seconde  figure,  dont  un  seul,  en  général,  est  sur  la  courbe  Cs, 
de  telle  sorte  que  les  deux  courbes  se  correspondent  points  par 
points.  Le  théorème  relatif  à  l'invariabilité  du  genre  est  vrai  pour 
toute  transformation  unil'orme.  Par  exemple,  une  courbe  algébrique 
et  aa  développée  se  correspondent  points  par  points  ;  elles  ont  le 
même  genre.  Si  l'une  est  unicursale,  il  en  est  de  même  de  l'autre  ; 
l'ellipse  en  offre  un  premier  exemple,  elle  est  unicursale,  puis- 
qu'élant  du  second  degré,  elle  ne  peut  pas  avoir  de  points  doubles, 
et  sa  développée  Test  aussi,  puisqu'étant  du  sixième  degré  (§  io8), 
elle  a  dix  points  doubles. 

Dans  tout  ce  qui  précède,  on  a  supposé  que  les  points  multiples 
d'ordre  supérieur  au  second  avaient  toutes  leurs  tangentes  dis- 
tinctes. Dans  le  cas  contraire,  tous  les  théorèmes  subsistent,  à  la 
condition  de  modifier,  d'une  certaine  façon,  dans  l'évaluation  du 
genre,  le  nombre  des  points  doubles  équivalents  à  chaque  point 
multiple. 

118.  Théorèmes  de  Newton  et  de  Carnet.  —  Il  reste  a 
indiquer  deux  théorèmes  d'une  très  grande  utilité  dans  l'étude  des 
courbes,  et  qui  sont  l'expression  de  propriétés  métriques  très  géné- 
rales. Le  premier  est  dû  à  Newton  et  s'énonce  ainsi  : 

Le  rapport  (hi  produit  des  segments,  comptés  à  partir  d'une  même 
origine  jusqu'aux  points  d'intersection  d'une  droite  donnée  avec  une 
courbe  algébrique,  au  produit  analogue  relatif  à  une  autre  droite 
issue  de  la  même  origine,  est  constant  lorsque  les  deux  droites  varieiit 
parallèlement  à  elles-mêmes,  m  entraînant  Forigine  des  segments, qui 
est  leur  point  d'intersection. 

Si  l'on  prend  les  deux  droites  pour  axes  de  coordonnées  absolues, 
l'équation  de  la  courbe  sera 

A,T"'  +  IJ)'"+ +Hr..O 


Si  l'on  y  fait^v  =o,  (—  ij^-^-est  le  produit  des  abscisses  des  points 
l'iKOiiRT,  (iéom.  oniili/t.  iti 
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d'intersection  de  lu  courho  avec  l'axe  X'OX,  (—  i)"'tt-  est  le  produit 

analogue  pour  l'axe  Y'OY  :  le  rapport  des  deux  produits  est  j .  Si 

maintenant  l'on  transporte  les  axes  parallèlement  à  eux-mêmes,  on 
prenant  pour  origine  un  point[x,,  i-,),les  deux  produits  deviennent 

(_ ,  )"'■      _^'     .       (-  ■  1  )'"■      jj^ 


leur  rapport  est  le  inême. 

On  conclut  de  là  la  signification  géométrique  de  l'expression 
fix„y,),  résultat  de  la  substitution  des  coordonnées  absolues  d'un 
point  dans  l'équation  de  la  courbe.  C'est,  à  un  facteur  constant 
près,  ne  dépendant  que  de  la  direction  de  la  transversale,  le  pro- 
duit des  segments  déterminés  sur  une  transversale  quelconque 
menée  par  le  point,  pris  avec  leur  signe.  Si  l'on  considère  main- 
tenant un  polygone  abc /de  n  côtés,  situé  dans  le  plan  de  la 

courbe,  chacun  de  ses  côtés  la  rencontrera  en  m  points;  soient 

PfPi pm  les  points  d'intersection  avec  «&  ;  ^,,  i/a, </„,  les  points 

d'intersection  avec  bc,  et  ainsi  de  suite  ;  on  a,  d'après  ce  qui  pré- 
cède, en  appelant  07,  et^^^,  les  coordonnées  du  point  u,  x^bIj-^  celles 
du  point  b 

J{x2-y2)      VrVa */'«' 

puisque  la  direction  de  la  transversale  est  la  même  dans  l'évalua- 
tion des  deux  produits.  De  même 

.fi-^'i-.Ti}  ^  hrHi hv< 

jusqu'à 

fia:,„j„)_ls,h, /.v„. 

Multipliant  membre  à  membre 

,  ^  ("P,-"!', '•r.){'''/rt'h /"/J jl'.-'h '■'.'I 

[bs,.by, bs,„] (c(/|.c(/2 i'<l!„){bp^.bp.-. bp,„) 
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ce  qui  s'énonce  ainsi  :  le  produit  des  segmenls  déterminés  par  la 
courbe  sur  ab  à  partir  de  a,  sur  bc  à  partir  de  b,  et  ainsi  de  suite,  est 
égal  au  produit  analogue  compté  en  sens  inverse. 
Ce  théorème  est  dû  à  Carnot  :  il  est  d'une  application  fréquente. 
Si  l'on  suppose,  par  exemple,  qu'une  courbe  du  troisième  degré 
ait  trois  points  d'inflexion  réels  «,  b,  c  et  si  l'on  applique  ce  théo- 
rème au  triangle  dont  les  côtés  sont  les  trois  tangentes,  on  aura 

(kc.Ba.Cbf^ÇXb.Bc.Caf 
d'où 

Ac.na.Cb^.Ab.Bc.Ca 

d'où  l'on  conclut  (§  44)  que  la  droite  qui  passe  par  deux  points  d'in- 
flexion d'une  courbe  dît  troisième  degré  passe  par  un  troisième  point 
d'inflexion. 
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1 19.  Points  cycliques.  —  Les  résultats  déjà  acquis  vont  à  pré- 
sent Dous  permettre  d'entreprendre  utilement  la  théorie  des  lignes 
du  second  degré.  Le  cercle  est  celle  de  ces  courbes  qui,  par  sa  sim- 
plicité, et  par  l'importance  des  résultats  auxquels  mène  son  étude, 
doit,  en  premier  lieu,  attirer  notre  attention. 

Tout  d'abord,  il  est  clair  que  le  cercle  est  une  ligne  du  second 
degré  ;  il  apparaît,  en  effet,  en  géométrie  élémentaire,  comme  le 
lien  des  points  également  distants  d'un  point  fixe.  Si  donc  l'on  dé- 
signe par  .r,  et  j-,  les  coordonnées  du  point  fixe  qui  est  le  centre,  et 
par  /■  la  distance  fixe  qui  est  le  rayon,  x  eïy  représentant  les  coor- 
données d'un  point  variable  de  la  courbe  rapportée  à  un  système 
quelconque  d'axes  de  coordonnées  faisant  entre  eux  l'angle  0,  on 
aura 

équation  qui  subsiste  entre  les  coordonnées  d'un  point  quelconque 
de  la  courbe  et  les  données  de  la  question  ;  c'est  donc  l'équation 
de  la  courbe,  et  elle  est  du  second  degré. 

Réciproquement,  si  l'on  considère  l'équation  générale  du  second 
degré  à  deux  variables,  qui,  lorsqu'elle  a  été  rendue  homogène  par 
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la  siihstilution  (56),  peut  s'écrire 

i;L  que,  pour  cetie  raison,  nous  écrirons,  lorsqu'elle  ne  renferme 
que  les  variables  x  cl  j 

rtx^+  2.h:ty+l>j^+2gx+  :>.Jj+c=n  (  1 65) 

on  pent  se  demander  à  quelles  conditions  elle  représentera  un 
cercle,  et  quelles  sont  les  relations  qui  doivent  lier  les  coefficients 
a,  h,  c,f,  g,  h,  pour  que  cela  ait  lieu. 

Les  équations  [i63)  et  (i65)  représentant  Ja  même  courbe,  leurs 
coefficients  doivent  être  proportionnels  ;  on  aura  donc,  en  iden- 
tifiant 

«._^-*= -Z ^ l =-, '1 ^   (,66) 

I     cosO     I         ^'i-^J{  cosO        ^'j  cos9^-J)■"^     3~i-h-J-Xfj,  cosD+ji^i- 

cinq  équations  qui  devront  subsister  entre  les  coefticients  de  l'équa- 
tion (i65)  pour  qu'elle  représente  un  cercle  de  centre  (x,,;)'))  et  de 
rayon  r.  On  aura  les  conditions  pour  qu'elle  représente  un  cercle 
quelconque  en  éliminant  x,,  J^  et  r  entre  ces  cinq  équations.  Mais 
si  l'on  observe  que  ces  quantités  ne  figurent  pas  dans  les  trois  pre- 
miers rapports,  on  voit  que  l'élimination  est  toute  faite  et  que  les 
conditions  cherchées  sont 


de  telle  sorte  qu'en  remplaçant  b  et  h  par  leurs  valeurs,  l'ensemble 
des  termes  du  second  degré  devra  se  présenter,  à  un  facteur  près, 
sous  la  forme 

x^+^xy  cos(i-\-y- 

qui  est  l'expression  du  carré  de  la  distance  du  point  (x-,,  r,)  à  Tori- 
ginc. 

On  peut  traduire  géométriquement  ce  résultat  analytique  ;  il  suit, 
en  effet,  de  ce  qui  précède,  que  l'équation  d'un  cercle  quelconque 
peut  s'écrire 

^(.rH  2.ri  cos(i+i')-h2g-^H-a/74-f=o  (ifiS) 
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Le  syslème  des  rayons  iafinis  (§  yS)  est  donc  le  même  pour  lous 
les  cercles  tlu  plan,  puisqu'il  s'obtient  en  égalant  à  zéro  l'eusemble 
des  termes  de  degré  snpérieLiP,  ce  qui  donne 

x--\--2xy  cos  Q  +j"^^  o 
d'oii 

-=— (cosO^V-^isinQ) 

Les  directions  ainsi  déterminées  sont  imaginaires  conjuguées; 
elles  sont  indépendantes  des  axes  de  coordonnées  (§  i4)t  et,  si  l'on 

suppose  0=^—,  on  voit  que  ce  sont  précisément  les  directions  iso- 
tropes (§  54). 

Les  points  à  l'inlini  sur  ces  directions  sont  donc  les  points  cycli- 
ques (§  94),  et  le  cercle  se  présente  dès  à  présent  comme  étant  celle 
des  courbes  du  second  degré  qui  passe  par  ces  deux  points.  Son 
équation,  au  lieu  de  renfermer,  comme  l'équation  générale  (rt>4), 
cinq  paramètres  arbitraires  qui  sont  les  rapports  de  cinq  des  coeffi- 
cients a,  h,  c,  f,  g,  h  au  sixième,  n'en  renferme  plus  que  trois 
desquels  dépend  dès  lors  la  recherche  du  centre  et  du  rayon. 

On  peut  ajouter  que,  si  l'on  fait  subir  à  l'équation  d'un  cercle  la 
transformation  générale  homograpbique  (84),  elle  deviendra  celle 
d'une  courbe  du  second  degré  passant  par  les  points  transformés  des 
points  cycliques,  c'est-à-dire  dont  les  coordonnées  homogènes  sont 

x=tï,(— cosO:f\/~'  sinû)+Â, 

points  qui  sont  absolument  quelconques,  réels  ou  imaginaires,  à 
distance  finie  ou  non,  suivant  les  valeurs  que  l'on  attribue  aux 
paramètres  de  la  transformation  ;  d'où  il  résulte  que  l'opération 
transforme  le  cercle  suivant  une  courbe  du  second  degré  passant 
par  deux  points  que  l'on  peut  se  donner  arbitrairement. 

ISO.  Centre  et  rayon.  —  Proposons-nous  maintenant,  les 
conditions  (1(17)  étant  supposées  remplies,  et  l'équation  de  la  courbe 
se  présenSanI  par  conséquent  sous  la  forme  (itiS),  de  déterminer  les 
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coordonnées  du  centre  et  la  valeur  tlu  rayon.  Remarquons,  pour 
cela,  que  les  trois  derniers  rapports  (i6(i)  donnent 


rt(Xi+Ji  COS0)  +  ;^'---:ù 

a(a:\-\-zx,yi  cos9+j)''  — 


(.69) 


Les  deux  premières  équations  donnent  les  coordonnées  du  centre 
qui  sont  toujours  possibles,  puisque  leur  dénominateur  est  n^sin^Q 
et  que  le  coefficient  a  ne  saurait  être  nul,  sans  quoi  l'équation  de 
la  courbe  se  réduirait  au  premier  degré.  Mais  il  est  inutile,  pour 
construire  le  centre,  de  trouver  explicitement  les  valeurs  de  ces 
coordonnées  ;  si  l'on  considère,  en  effet,  x,  et^,  comme  des  coor- 
données courantes,  le  centre  est  à  l'intersection  des  deux  droites 
représentées  par  ces  deux  équations,  puisque  ses  coordonnées  sont 
les  valeurs  de  :*^  etjrqui  les  satisfont  simuUanément.  Or,  si  l'on  prend 

sur  l'axe  X'OX  une  abscisse  OA  égale  en  grandeur  et  en  signe  à  -  - 

(fig.  tia),  et  si,  par  ce  point,  on  mène  une  perpendiculaire  à  cet  axe, 


le  théorème  des  projections  donne,  pour  un  point  quelconque  1  de 
cette  perpendiculaire 

J.-h-J'C0se  =  -- 

ou 

La  première  droite  est  donc  la  droite  lA.  On  verrait  de  même 
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([iii^  Ja  second»!  est  la  perpendiculaire  à  l'axe  Y'OY  au  point  de 


cherché  sera  le  point  d'înterseclion  de  ces  deux  droites,  qui  sont 
toujours  à  distance  finie,  puisque  n-ii'estpas  nul,  et  qui  ne  sont 
jamais  parallèles. 
Quant  au  rayon,  on  a 

/■^=a'^-\-nx,j  I  cosO-i-ji^ 

Or,  l'ensemMe  des  termes  en  x-^  et  j-,  dans  le  second  membre 
n'est  autre  que  le  carré  de  la  distance  10,  il  j  aura  donc  deux  cas 

à  distinguer,  suivant  cp.ie  -est  positif  ou  négatif.  Dans  le  premier, - 

est  le  carré  d'une  certaine  longueur  l;  elle  rayon  s'obtiendra  comme 
côté  de  l'angle  droit  d'un  triangle  rectangle  dont  10  est  l'hypoté- 
nuse et  dont  l  est  l'autre  côté  ;  il  suffira,  pour  avoir  deux  points  du 
cercle,  de  chercher  les  points  communs  au  cercle  décrit  sur  01 
comme  diamètre,  et  au  cercle  décrit  de  l'origine  comme  centre  et 

dont  le  rayon  est  /.  Si,  au  contraire  -  est  négatif  et  égal  à  —  /',  le 

rayon  est  l'hypoténuse  du  triangle  rectangle  dont  les  deux  côtés  de 
l'angle  droit  sont  10  et  /',  et  l'on  aura  deux  points  du  cercle  en  por- 
tant sur  la  perpendiculaire  à  la  droite  10  à  l'origine,  de  part  et 
d'autre  de  l'origine,  des  longueurs  OC  et  OD  égales  à  l'. 

On  peut  remarquer  que,  suivant  l'un  ou  l'autre  cas,  l'origine  est 
extérieure  ou  intérieure  au  cercle.  Ceci  pouvait  être  prévu  ;  car  il 
est  évident  par  continuité,  pour  le  cercle  comme  pour  la  ligne 
droite,  que  le  cercle  partage  le  plan  en  deux  régions,  l'une  renfer- 
mant les  points  dont  les  coordonnées,  substituées  dans  son  équation, 
rendent  le  premier  membre  positif  ;  ce  sont  les  points  extérieurs  au 
cercle  lorsque  a  est  positif,  comme  on  le  vérifie  facilement  sur 
l'équation  {i63);  l'autre  renfermant  les  points  dont  les  coordonnées 
le  rendent  négatif,  lesquels,  dans  la  même  hypothèse,  sont  les  points 
intérieurs  au  cercle  :  or,  le  résultat  de  la  substitution  des  coor- 
données de  l'origine  est  précisément  le  coefficient  c;  il  fallait  donc 
que,  pour  «  >  o,  l'origine  fût  extérieure  ou  intérieure  suivant 
que  c  est  positif  ou  négatif:  ou  bien,  en  toute  hypothèse,  suivant 

([uc  -est  positif  ou  négatif. 
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Lorsque  celte  quantité  est  négative,  il  esl  ciair  que  l:i  viileiir  de  i^ 
est  toujours  positive;  la  construction  précédente  elle-même  faitvoir 
que  le  cercle  est  toujours  possiljle.  Mais  si  elle  est  positive,  /■^  peut 
devenir  négatif,  auquel  cas  le  cercle  décrit  de  l'origine  comme 
centre  avec  lo  longueur  /  pour  rayon  contient  le  cercle  décrit  sur  01 
comme  diamètre,  etla  construction  précédente  ne  donne  plus  rien. 
Tant  que  l'on  a  /<0I,  elle  s'applique;  pour  /  — 01,  elle  fournit  un 
cercle  de  rayon  nul.  qui  se  réduit  à  son  centre;  enfin,  pour  />0I, 
il  n'y  a  plus  aucun  point  dont  les  coordonnées  réelles  satisfassent 
l'équation  ;  mais  il  est  ciair  qu'il  y  a  une  infinité  de  points  de  coor- 
données imaginaires;  il  suffit,  pour  s'en  apercevoir,  de  donner  à 
l'une  des  variables  une  valeur  imaginaire;  on  en  conclut  alors 
pour  l'autre  deux  valeurs  imaginaires.  Les  coordonnées  homogènes 
des  points  cycliques  satisfont  toujours  l'équation,  et  l'on  dit  que  la 
courbe  devient  un  cercle  imaginaire.  Les  coefficients  de  l'équation 
sont  d'ailleurs  toujours  supposés  réels,  et  il  ne  s'agit,  dans  ce  qui 
va  suivre,  que  des  cercles  à  coefficients  réels.. 

On  peut  se  demander  quelle  est  la  condition,  pour  que  le  cercle 
représenté  par  l'équation  générale  (168}  soit  réel.  Il  faut,  pour  la 
trouver,  exprimer  i^  en  l'onction  des  coefficients  a,  f,  g,  h  et  écrire 
qu'il  est  positif.  Pour  y  arriver,  il  suffit  d'éliminer  x^  et  y^  entre 
les  équations  (169);  afin  de  remplacer  la  troisième  qui  est  du  second 
degré  en  x^  et  j^  par  une  équation  du  premier  degré,  multiplions 
la  première  par^,,  la  seconde  par  y,;  ajoutons-les  et  retranchons- 
en  la  troisième,  il  vient 

Éliminantmaintenant  x,  eXy^  entre  les  d(:ux  premières  équations 
(169)  et  la  précédente,  on  obtient 


Kn  représenlunl  par  i^  lo  dcterminanl  prccédeiil,  que  l'on  ren- 
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oontrefa  souvent  sous  le  nom  de  discriminant  dans  la  llicorio  des 
courbes' du  second  degré,  on  voit  que  la  condition  cherchée  est 


Le  premier  membre  de  cette  inégalité  est  de  degré  pair  par  rap- 
port aux  coefficients,  comme  cela  doit  arriver  pour  toute  fonction 
du  signe  de  laquelle  dépend  une  propriété  intrinsèque  de  la  courbe. 
Si  l'on  change  en  effet  de  signe  tous  les  coefficients,  l'équation  ne 
cesse  pas  de  représenter  la  même  courbe,  et  la  fonction  considérée 
doit  conserver  le  même  signe. 

Si  les  coordonnées  sont  rectangulaires,  les  valeurs  de  x^,y^  et  /■ 
se  simplifient,  et  l'on  a 


l'équation  du  cercle  se  réduisant  d'ailleurs  à 

121.  Tangente.  —  L'équation  de  la  tangente  en  un  point  du 
cercle  est(§  80) 

c'est-à-dire,  en  faisant  3=;^— i   pour  revenir  aux  coordonnées 
absolues 

■^{«(^»+J(,cosO)+^]+?|«(x„cos04-7„)-l-yJ+é'.^',+y>„+L-^D      (17  [ 

On  vérifie  aisément  qu'elle  est  perpendiculaire  au  rayon  qui 
passe  par  le  point  de  contact  :  si,  en  effet,  x,  et  y,  sont,  comme 
plus  haut,  les  coordonnées  du  centre,  l'équation  de  ce  rayon  est 


(44) 
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Une  droite  passant  par  le  point  de  contact 
«(■^-^'Jh-''(J"-Jû)=" 
lui  sera  perpendiculaire,  si  l'on  a 

ou,  en  ordonnaQt  par  rapport  à  a  et  v,  et  tenant  compte  des  équa- 
tions (169) 

;,  ^a[x„  cosfl+j'j+y'  I  -''  ["K+J.  cose)-l-é']==o 

d'où  résulte,  pour  l'ijqualion  de  k  perpendiculaire 

(.z— <)|^«(x,+j,cose)-l-è-j4-(y-jj[«(x,cos&  +  r;)+yj='-' 

qui  est  précisément  l'équation  (171)  de  la  tangente,  si  l'on  remarque 
que  le  terme  indépendant  de  x  et  y  peut  s'écrire 

en  vertu  de  l'équation  {iHH)  du  cercle  à  laquelle  satisfont  les  coor- 
données du  point  de  contact. 

122.  Équation  tangentielle  du  cercle.  —  Si  l'on  applique 
les  résullats  du  paragraphe  85,  on  voit  que,  pour  obtenir  l'équa- 
tion tangenticUe  du  cercle,  il  faut  éliminer  ^r^  j^,  et  z,,  entre  les 
équations 

uXii+vjg+ws^=r>  (118) 

et 

a{x„+J„COS(j)+^-  _  rt(.r„COS0+rn)  +  /'_  ff^'»+./n  +  *' 

Si  l'on  égale  ces  rapports  à  une  indéterminée      '/,,  cela  revient  a 
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éliminer  x^,  j^,,  z^,  ai  'k  entre  les  équationslinéain^s 

a{x^+j-gCos^)  -i-g-h'/M  =0 

^.î:„+/Vo+  c+Aiv  --0 

et  réqualion  (i  i8).  Le  résultat  de  réiimiiialïon  est 

!  a  cosf)       ^■■ 

; cos  0        a  f 

:  f 


M'-) 


L'examen  de  cette  équation  l'ait  voir  iinmédiateinent  (ju'elle  est 
du  second  degré  par  rapport  aux  variables  u,  v,  w  :  il  suit  de  là 
(§  85)  que  le  cercle  est  une  courbe  de  seconde  classe.  On  se  rap- 
pelle que  l'équation  générale  du  premier  degré  en  u,  v,  u  repré-- 
sente  un  point;  la  courbe  de  première  classe,  celle  à  laquelle  on 
ne  peut  mener  par  un  point  du  plan  qu'une  tangente,  est  donc  le 
point  :  le  cercle  offre  à  présent  un  premier  exemple  d'une  courbe 
de  seconde  classe  ;  enverra  un  peu  plus  loin  quelle  est  la  propriété 
qui  le  distingue  parmi  les  courbes  de  seconde  classe,  c'est-à-dire 
les  particularités  que  doit  présenter  l'équation  générale  du  second 
degré  en  u,  c,  w  pour  représenter  un  cercle. 

1S3.  Points  d'intersection  d'une  droite  et  d'un  cercle.  — 

On  peut  supposer,  par  exemple,  la  droite  déterminée  par  un  point 
cl  sa  direction.  Si  l'on  écrit  alors  son  équation  sous  la  forme 


les  valeurs  de  p  s'obtiendront  (§  3i)  en  remplaçant  .t  ni  j  dans  Tc- 
quaiion  du  cercle,  ce  qui  donne 

si  l'on  désigne  par  ^{p//)  l'ensemble  homogène 
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et  si  l'on  suppose  que  l'on  ait  prisl'équalion  du  cercle  sous  la  l'ormo 
(i6S).  Cette  somme  est  égale  à  i,  puisque  p  et  y  senties  coordonnées 
il'un  point  dont  la  distance  à  l'origine  est  l'unité.  Les  valeurs  de  p  se- 
ront donc  réelles  ou  imaginaires,  suivant  le  signe  de  l'expression 

W.'.+#;.)'-4/K,r.). 

Si  Tony  remplace  ^1,/^  ety(a?|,,  j-J  par  leurs  valeurs,  on  trouve  fa- 
cilement, en  calculant  les  coefficients  de  (jr^—.rj^,  (^o~^<)0'o~Ji)î 
ir^—j',f,  et  tenant  compte  de  la  valeur  de  9  (p,^),  qu'elle  peut 
s'écrire 


en  désignant  par  3  la  distance  du  centre  à  ia  droite  (43)  :  on  vérilie 
par  là  que  les  points  d'intersection  cherchés  sont  réels  ou  imagi- 
naires conjugués,  suivant  que  cette  distance  est  plus  petite  ou  pins 
grande  que  le  rayon. 

124.  Tangentes  menées  pai*  un  point  donné.  —  Le  cercle 
est  une  courbe  de  seconde  classe  ;  on  peut  donc,  par  un  point,  lui 
mener  deux  tangentes  réelles  ou  imaginaires;  la  courbe  qui,  par 
son  intersection  avec  le  cercle,  détermine  les  points  de  contact,  a 
pour  équation  (§  87) 

en  désignant  par  .r,,  et  r,,  les  coordonnées  du  point  donné,  c'est-à- 
dire 


.rTfl(.r-i-r  cosO)+,^1-t-TJ  a{x 


Cette  équation  est  symétrique  en  x  et  x^,  ainsi  qu'en  j  etj^  ;  si 
on  l'ordonne  par  rapport  à  x  etj,  on  retrouve  l'équation  (171)  de 
la  tangente,  dont  elle  ne  diffère  qu'en  ce  que  le  point  donné  n'est 
pas  sur  le  cercle  :  elle  représente  la  droite  qui  joint  les  deux  points 
de  contact,  ou  coi'de  de  contact. 

Si  l'on  ne  tient  pas  compte  de  ce  que  le  point  (-»^o,  Jo)  est  sur  le 
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cûrcle,  la  dcmorislration  donnée  {§  1-21}  prouve  que  k  droite  qui 
joint  le  centre  à  ce  point  est  perpendiculaire  à  la  droite  (171).  On 
en  conclut  que  la  droite  qui  joint  le  centre  d'un  cercle  à  un  point 
donné  est  perpendiculaire  à  la  corde  de  contact  des  tangentes  menées 
par  ce  point. 

Si,  au  lieu  de  prendre  l'équation  du  cercle  sous  la  forme  (168), 
on  la  prend  sous  la  forme  (i<>3),  la  corde  de  contact  devient 

-rt(j'"û-j"i)-<!os6|^^,(jo-7f)+,ri(-^<i--»^;)J-''^=^« 

Si  l'on  cherche  sa  distance  iiu  centre  (lig.  <i3),  on  a 

0C=  '"  -^, 

\/(X(,— ^,)^+(^n— j,)^+5(,r„— .r,)(^?„— },)  COSi)      'J' 
Les  points  de  contact  sont  réels  ou  imaginaires,  suivant  qu'elle 


est  plus  petite  ou  plus  grande  que  le  rayon,  c'est-à-dire  suivant  que 
OP  est  plus  grand  ou  plus  petit  que  le  rayon,  ou  enfin  suivant  que 
le  point  donné  est  extérieur  ou  intérieur. 

De  la  relation  OC,  0P=:''^,  on  conclut  encore  (§  ^ii)  q(ie,  sur  le 
diamètre  OP,  les  quatre  points  P,  C,  E,  F  forment  une  division 
harmonique,  ce  qui  est  conforme  à  la  déHnillon  de  la  polaire  dans 
le  cas  des  courbes  du  second  degré  (§  88)  et  doit  avoir  lieu  sur 
toule  sécante  menée  par  le  point  P. 

Si  le  point  donné  est  inférieur  au  cercle,  l'équation  de  la  corde 
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de  contact  subsiste  réelle  ;  on  a  toujours  la  relation  OC.  0P=^?"^. 
Si  le  point  est  le  centre,  OC  étant  nul,  OP  devient  infini,  et  la 
corde  s'éloigne  indéfiniment,  comme  on  le  voit  aussi  sur  l'équation 
qui  se  réduit  à  *'^=o,  pour  Xg=x^,ji,=j^.  Les  tangentes  menées 
par  le  centre  ont  donc  leurs  points  de  contact  à  l'infini,  et,  comme 
les  points  à  l'infini  du  cercle  sont  les  points  cycliques,  on  peut  dire 
que  ies  asymptotes  imaginaires  du  cercle  so7it  les  droites  isotropes 
mmiées  par  le  centre. 

Inversement,  si  le  point  de  contact  s'éloigne  indéfiniment,  la 
même  relation  fait  voir  que  la  corde  de  contact  passe  par  le  centre, 
et  les  deux  tangentes  sont  parallèles. 

On  obtient  tous  ces  résultats  immédiatement  en  prenant  le  centre 
pour  origine  et  supposant  les  coordonnées  rectangulaires  ;  l'équa- 
tion du  cercle  prend  alors  la  forme  simple 

La  tangente  et  la  corde  de  contact  deviennent 

Une  forme  simple  souvent  employée  de  l'équation  de  la  tangente 
est  alors  la  suivante 

elle  ne  renferme  que  les  paramètres  angulaires  u,  et  c  ;  on  l'obtient 
en  déterminant  w,  de  telle  sorte  que  la  droite  ux  +  vy -^  to  =  o 
soit  tangente  à  la  courbe . 

125.  Exercices.  —  i.  Vérifier  que,  sur  toute  sécante  menée 
par  le  point  P  (fig.  63),  les  quatre  points  P,  C,  E,  F  forment  une 
division  harmonique. 

2.  Faire  voir  que  l'équation  du  cercle  ayant  pour  diamètre  le 
segment  dont  les  extrémités  sont  {oCf^,j^  et  {x^,J^  est  la  suivante 

+  x,x,  +  r  j'-,  +  (x,7,+.r,jJ  cosO=o 
i.  En  conclure  que  les  points  de  contact  des  tangentes  meuées 
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par  lin  point  à  un  cercle  sont  sur  le  cercle  ayant  pour  diamèti'c  le 
segment  dont  les  extrémités  sont  le  point  donné  et  Je  cenlre  du 
cercle  donné. 

4.  Faire  voir  que  les  points  de  contact  des  tangentes  menées  par 
un  point  donné  peuvent  encore  s'obtenir  par  la  construction  sui- 
vante ;  on  décrira  du  point  comme  centre  un  cercle  passant  par  le 
centre  du  cercle  donné  ;  on  décrira  un  cercle  concentrique  au  cercle 
donné  et  de  rayon  double;  les  cordes  joignant  les  points  d'inter- 
section de  ces  deux  cercles  au  centre  du  cercle  donné  déterminent 
sur  celui-ci  les  points  de  conlact  cherchés. 

126.  Équation  du  cercle  passant  par  trois  points. — 

L'équation  générale  (ifJ8)  renferme  trois  paramètres  arbitraires  qui 
sont  les  rapports  de  trois  des  coefficients  n,f,g,  h  au  quatrième.  Il 
faut  donc  trois  conditions  (§  112)  pour  déterminer  un  cercle  :  si 
l'on  écrit  que  le  cercle  passe  par  un  point  [x^  y^],  cette  relation  est 
du  premier  degré  entre  les  paramètres  a,f,  g,  h;  ce  n'est  pas  la 
relation  linéaire  la  plus  générale,  mais  elle  est  linéaire,  et,  par 
suite,  trois  points  (■'"),. 7"i)'  i-'^^'y^)'  {^31  Js)  déterminent  un  cercle  et 
un  seul,  dont  les  paramètres  «,/',  g,  h  sont  donnés  par  les  équations 

a{xl+-îx.^j^cos(l+ji)  +  2gx:^-h2fj^+c=o 

En  les  substituant  dans  l'équation  générale  {168),  on  aura  l'équa- 
tion du  cercle  cherché  ;  mais  cela  revient  à  éliminer  a,f,g,  h  entre 
cette  équation  et  celles  qui  viennent  d'être  écrites,  élimination  dont 
le  résultat  est 

x^-h2xj   cos6+)^       ;>■       j 

x^  ■+■  2  j;^j  cos  9  +jl      x^      jf  2 
a?l+ 2x^3  COS%+ jl        X3        Ja 


{'74) 


Ce  cercle  est  toujours  possible,  sauf  le  cas  on  le  coefficient  de 
^^+2;rxcos0 -l-j'^qui  est  le  mineur 
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filant  iiLil,  c'esL-ii-dire  les  Irois  points  donnés  étant  un  ligne  droite, 
les  termes  du  second  degré  disparaissent,  et  où  il  se  réduit  à  une 
droite,  ce  qui  est  conforme  à  la  géométrie  élémentaire.  On  inter- 
prète facilement  les  autres  coefficients:  celui  de  x,  dans  lequel  on 
considère  x^  etj',  comme  des  coordonnées  courantes,  représente, 
lorsqu'il  est  nul,  un  cercle  passant  par  les  deux  autres  points  et 
dont  le  centre  est  sur  une  perpendiculaire  élevée,  à  l'origine,  à  l'axe 
X'OX,  parce  qu'il  n'a  pas  de  terme  en  x  ;  il  signifie  donc,  lors- 
qu'il est  nul,  que  le  cercle  passant  par  les  trois  points  a  son  centre 
sur  cette  perpendiculaire  ;  de  même,  celui  de  j,  égalé  à  zéro, 
signifie  que  le  cercle,  passant  par  les  trois  points,  a  son  centre  sur 
la  perpendiculaire  élevée  à  l'origine  à  l'axe  Y'OY  ;  enfin,  le  terme 
indépendant,  égalé  à  zéro,  signifie  que  les  trois  points  et  l'origine 
sont  sur  un  même  cercle.  11  suit  de  là  que  tous  les  coefficients  ne 
sauraient  être  simultanément  nuls,  si  les  trois  points  donnés  ne 
coïncident  pas  à  l'origine. 

On  peut  également  obtenir  l'équation  du  cercle  circonscrit  à  un 
triangle,  en  fonction  des  équations  des  trois  côtés.  Soient  données 
ces  trois  équations 

X  =  a,.T  +  />,r  +  c,  =  o 
Y  "  -  n.^x  +  h.^j  +  f^  ^  o 

Remarquons  que  l'équation  générale 

aYZ  +  ;j.ZX  +  vXY^o 

représente  une  courbe  du  second  degré  circonscrite  au  triangle,  car 
elle  est  satisfaite  par  les  coordonnées  du  point  d'intersection  de 
deux  quelconques  des  cotés,  et  elle  renferme  deux  paramètres  va- 
riables qui  permettent  d'exprimer  qu'elle  est  un  cercle.  Si  l'on 
applique  pour  cela  les  conditions  (167),  il  vient 

d'où  l'on  peut  tirer  les  valeurs  [iroportionnelles  a,  [i.,  ■>  :  celle  de  À, 
par  exemple,  est 

\a.^a,-b-,b,  o,f,.y-b,/>,  I 

Uji, -H «163  — ■->.«/(,  cosO        cijj.,  +  a.-,li,—  la^ii.,  cosOJ 

l'incHËT,  Géont.  analyt.  ït 
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c'est-à-dire 

{a,l>,  -  a-A)  [ai  +  Af -  2a,b,  cos û] . 

I^'équation  cherchée  ptiut  donc  s'écrire  : 

((r,l?,  -  aj>,)  {ai  +  6t  -  2a,b,  C0S6)YZ  +  {a,b,  -  a  A)  i<^i  +  ^2  -  an,^.  cOS  0)ZX 
+  (rt,S,-aA)K  +  ^'|-2«AcOS9)XY  =  o. 

Elle  se  simplifie  si  l'on  prend  ks  équations  des  côtés  sous  la 
forme 

X  cos  a,  +  J-  cos  ^1  —  /7|  =  o 

X  cosoj+j  cosp^  — ;»a=o 
j?  c0S33+jr  cospg  — /'3  =  0 

parce  qu'alors  les  parenthèses  renfermant  cosO  sont  égales  àsin0(4}, 
et  elle  devient 

(cos  3..2  cos  p3  —  cosg^  cos  a.,)  YZ  +  (cos  23  eos  ^^  —  cos  x,  cos  S^jZX 
+  (coso:|COS(32  — COSa2COSp,)XY=;o. 

Mais,  eu  égard  aux  identités 

on  voit  facilement,  en  v  remplaçant  p,,  fj^,  jB^,  par  leurs  valeurs,  que 
les  parenthèses  deviennent  respectivement 

sine  sîn(a3  — a.,),       sine  sin(3a  — a^)     et    sinO  sin(aj  — a,). 
L'équation  cherchée  se  réduit  donc  définitivement  à 

YZsin(«,-*,)  +  ZXsin(a,-a|)  +  XYsin(a,-a,)  =  o 

qui  est  absolument  générale,  et  ne  nécessite  aucune  hypothèse  sur 
la  position  de  l'origine. 

Ceci  est  d'accord  avec  le  théorème  de  Simson,  que  l'on  démontre 
en  géométrie  élémentaire,  et  d'après  lequel  le  cercle  circonscrit  à  un 
triangle  est  le  lieu  des  points  tels  que  les  pieds  des  perpendiculaires 
abaissées  de  ce  point  sur  les  trois  côtés  sont  en  ligne  droite.  Pour 
exprimer  cette  condilion,  il  faut  se  rappeler  que,  lorsque  l'équation 
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de  la  ligne  droite  a  été  mise  sous  la  forme 

le  pied  de  la  perpendiculaire  abaissée  de  l'origine  sur  la  droite  a 
été  considéré  comme  étant  à  la  distance  p  de  l'origine  sur  la  direc- 
tion dont  l'angle  directeur,  par  rapport  à  X'OX,  est  l'angle  «,  ou  à 
la  distance  —p  sur  la  direction  définie  par  l'angle  :î-t-«.  En  un 
mot,  jo  et  a  sont  les  coordonnées  polaires  du  pied  de  la  perpendicu- 
laire par  rapport  à  l'axe  X'OX  pris  pour  axe  polaire,  l'origine  restant 
en  0.  Il  suit  de  là,  par  une  translation  des  axes,  que  si,  au  lieu  de 
l'origine,  on  considère  un  point  quelconque  du  plan,  le  pied  de  la 
perpendiculaire  abaissée  du  point  sur  la  droite  peut  être  considéré 
comme  ayant  ponr  coordonnées  polaires  par  rapport  à  ce  point  pris 
pour  origine  et  à  un  axe  polaire  parallèle  à  l'ancien,  le  même  angle 
a  et  le  résultat,  changé  de  signe,  de  la  substitution  des  coordonnées 
du  point  dans  l'ancienne  équation  de  la  droite. 
Si  l'on  rapproche  ce  fait  de  la  condition 

-sin(w3— wj)-! — sinfw^  — (.)i)+-sinf(,i,— 6)s)--o 
pi  ?i  Ci 

qni  exprime  (§  3<i)  que  trois  points  donnés  par  leurs  coordonnées 
polaires  sont  en  ligne  droite,  on  en  conclut  immédiatement,  en 
multipliant  tout  par  p,  p^  pg,  que  les  pieds  des  perpendiculaires  abais- 
sées d'un  point  du  lieu  sur  les  trois  côtés  du  triangle  sont  en  ligne 
droite,  si  l'on  a 

YZsin{a,-a,)-^ZXsin(^,-a,)  +  XYsin(a,-«,)  =  o      (175) 

11  suffit,  pour  cela,  déconsidérer  un  axe  polaire  fictif  mené  par 
chaque  point  du  lieu  parallèlement  à  l'axe  X'OX,  ce  point  étant 
pris  hii-mème  pour  origine. 

137.  Longueur  de  Ja  tangente  menée  d'un  point  à  un 
cercle.  Puissance  d'un  point.  —  Si  l'on  se  reporte  à  l'équation 
(173),  on  voit  que  le  produit  des  dislances  d'un  point  (^o,  J,,)  ^""^ 
deux  points  d'intersection  avec  un  cercle  d'une  sécante  quelconque 
menée  par  le  point  est  constant,  lorsque  cette  sécante  varie,  et  égal 
kf{x^,j^,  puisque  tel  est  le  terme  constant  de  l'équation  du  second 
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degré  en  p  dont  ces  distances  sont  les  racines.  Ainsi  se  trouve  dé- 
montré un  théorème  de  géométrie  élémentaire,  et  l'on  obtient  en 
même  temps  par  là  la  longueur  de  la  tangente  menée  au  cercle 
par  le  point  (.ï'o.jro)-  Si  l'on  suppose,  en  eïïel,  que  la  sécante  va- 
riable devienne  tangente,  les  deux  racines  deviennent  égales  à  la 
longueur  cherchée,  et  leur  produit  f{x^,  j„)  représente,  par  con- 
séquent, le  carré  de  cette  longueur.  Il  l'aut  observer,  toutefois,  qu'il 
a  été  supposé,  lorsqu'on  a  établi  l'équation  (173),  que  l'équation  du 
cercle  avait  la  forme  particulière  {i63),  dans  laquelle  le  coefficient 
de  l'ensemble  des  termes  du  second  degré  est  égal  à  l'unité.  Si  ce 
coefficient  était  quelconque  et  égal  à  a,  il  faudrait,  pour  ramener 
l'équation  à  la  forme  précédente,  diviser  le  premier  membre  par  a, 

et  le  carré  de  la  longueur  de  la  tangente  deviendrait  -/(^o,  Jf,)- 

On  peut  s'en  rendre  compte  d'une. autre  façon  ;  on  a,  en  effet, 
dans  le  triangle  POA  (fig.  63)  : 

FA°=PÔ'--ÔÂ'=.{^„-j:,)^+(j„-7,)^  +  3(:r„-.r.)(,rû-J',)cOsO-^°^/(x„, 

en  représentant  pavf{x,  j)  le  premier  membre  de  l'équation  (iti3). 

Si  maintenant  l'équation  avait  la  forme  générale  (168),  il  résulte 

de  l'identifi cation  (i6(»)que  le  premier  membre  est  alors  identique 

à  l'expression 


„[[.T-.,;f  +  U     -.r.r  +  '(': 


On  peut  donc  dire,  d'une  façon  générale,  que  l'expression  de  la 
longueur  t  de  la  tangente  menée  par  le  point  {■>\„j„)  à  un  cercle 
dont  l'équation  est 

est  donnée  par 

dans  laquelle  a  désigne  le  coefficient  de  l'ensemble  des  termes  du 
second  degré. 

La  longueur  t,  qui  est  encore  la  moyenne  proportionnelle  entre 
les  distances  du  point  considéré  aux  points  d'intersection  avec  le 
cercle  d'une   sécante   quelconque  tracée  par  le   point,  se  désigne 
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aussi  quelquefois  sons  le  nom  de  puissance  du  point  par  rapport 
au  cercle.  Afin  de  concilier  la  définition  de  la  puissance  d'un  point 
par  rapport  à  un  cercle  avec  celle  qui  sera  donnée  plus  loin  de  la 
puissance  d'un  point  par  rapport  à  une  courbe  du  second  dcgrc, 
et  dont  le  carre  aura  pour  expression 

n  +  h  —  '-Ji.  COSO 
expression  qui  se  réduit  dans  le  cas  du  cercle  à 


nous  dirons  que  la  puissance  p  d'un  point  par  rapport  à  un  cercle 
est  donnée  par  la  relalion 

f^-^f{^„^JÙ  ('77) 

de  telle  sorte  que  la  puissance  s'obtiendra  en  divisant  par  y/s   la 
longueur  de  la  tangente. 

L'une  et  l'autre  sont  réelles  pour  tous  les  points  extérieurs  au 
cercle,  nulles  pour  les  points  du  cercle  et  imaginaires  pour  les 
points  intérieurs,  ce  qui  tient  à  ce  qu'alors  les  distances  comptées 
sur  une  sécante  quelconque  menée  par  le  point,  étant  prises 
dans  des  sens  contraires,  sont  de  signes  contraires  ;  par  conséquent, 
leur  produit  (*  est  négatif  :  t  est  donc  de  la  forme  bsj—i  et  le  coef- 
ficient h  est  la  valeur  absolue  de  la  moyenne  proportionnelle  entre 
les  deux  distances,  laquelle  s'obtient  lorsque  le  point  est  intérieur 
au  cercle  en  menant  par  ce  point  une  perpendiculaire  au  diamètre 
qui  le  contient  jusqu'à  son  point  de  rencontre  avec  le  cercle. 


PaOPltlÉTÉS  DE  DEUX   CERCLES. 

128.  Points  d'Intersection  de  deux  cercles.  —  H  résulte 

du  théorème  (g  -jG),  que  deux  courbes  du  second  degré  quelconques, 
qui  ne  coïncident  dans  aucune  de  leurs  parties,  ont  toujours  quatre 
■points  communs,  réels  ou  imaginaires,  distincts  ou  confondus,  à 
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distance  finie  ou  à  l'infini.  On  a  vu,  d'ailleurs  (§  119),  que,  s'il  s'agit 
de  deux  cercles,  deux  de  leurs  points  communs  sont  les  points 
cycliques,  il  est  facile  de  trouver  la  droite  qui  contient  les  deux. 
autres  :  soient  pour  cela 

les  équations  des  deux  cercles.  Si,  pour  éliminer  l'ensemble  des 
termes  du  second  degré  qui  est  le  même  dans  les  deux  équations,  on 
multiplie  la  première  par  a^,  la  seconde  par  a,,  et  si  on  retranche 
la  seconde  de  la  première,  il  vient 

2{a,g,-a,g,)x-h2{a.J,-aj;)y+a,Cr-a,c,=o        (178) 

équation  du  premier  degré  entre  x  et^,  qui  est  celle  de  la  corde 
commune  cherchée,  puisqu'elle  est  une  combinaison  des  deux  pre- 
mières, et  que,  par  conséquent,  les  points  communs  à  la  droite 
qu'elle  représente  et  à  l'un  des  deux  cercles  doivent  également 
appartenir  à  l'autre. 

On  obtiendra  donc  les  deux  autres  points  d'intersection  en  cher- 
chant les  points  communs  à  cette  droite  et  à  l'un  des  cercles  (§  i23). 
L'équation  de  celte  droite  se  simplifie  d'ailleurs,  si  les  coefficients 
des  termes  du  second  degré  dans  les  deux  cercles  sont  les  mêmes. 

Si  les  deux  équations  ont  la  forme  {i63},  on  trouve  facilement, 
en  désignant  par  {x^,  j^)  les  coordonnées  du  centre  du  second 
cercle,  que  les  coefficients  de  x  et  de  j  dans  l'équation  de  la  corde 
commune  sont  respectivement  proportionnels  à 

{x,—Xi)  +  {ji~jf)  cosO     et     [x,~x^)  cosO-i-j-i— j-2. 

Les  coefficients  des  mêmes  variables  dans  l'équation  de  la  droite 
qui  joint  les  centres  sont  d'ailleurs  ^j—j^  et  ar^—x^,  de  telle  sorte 
qu'il  suffit,  pour  faire  voir  que  ces  deux  droites  sont  perpendicu- 
laires, de  remplacer  ces  coeificienls  par  leurs  valeurs  dans  la  con- 
dition de  perpendicularité  (36),  laquelle  peut,  d'ailleurs,  s'écrire 
sous  forme  do  déterminant 
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et  de  Yérifîer  que  l'identité  a  lieu,  en  retranchant  des  termes  de  la 
troisième  colonne  la  somme  des  termes  correspondants  de  la  pre- 
mière et  de  la  seconde  respectivement  multipliés  par  x^~x^el 

Pour  simplifier  les  calculs  et  rendre  la  chose  plus  immédiate,  si 
c'est  possihle,  on  peut  supposer  les  coordonnées  rectangulaires  et  les 
centres  des  deux  cercles  sur  l'axe  X'OX.  Leurs  équations  devien- 
nent 

en  désignant  par  j:-,,  x.^  les  abscisses  des  deux  centres,  et  ;■,,  t\^  les 
deux  rayons. 

Celle  de  la  corde  commune  est  alors 

2x(,ï7i  —  3-.^  +  x\  —  y\=--r\  —  r'\ 

elle  est  parallèle  à  l'axe  Y'OY,  par  conséquent  pcrpeiidieulaire  à 
la  droite  des  centres. 

Pour  que  les  cercles  se  coupent,  il  faut  que  la  corde  commune 
rencontre  l'un  d'eux, le  premier,  par  exemple  ;  par  conséquent  {§  i  aS) 
sa  distance  au  centre  doit  être  plus  petite  que  le  rayon  ;  ce  qu'on 
exprimera  en  écrivant  que  l'abscisse  de  cette  corde  sur  la  droite 
des  centres  est  comprise  entre  x^-\-i\  et  x^  —  j\.  On  a  alors  la  douhle 
inégalité 

■2.[x^  +  'i)  >  ^,  -H  X-,  ~  ■'■'  '■" ■  —  >  9.{x,  -  ^,).  (179) 


La  première  inégalité  peut  s'écrire 


ou  en  supposant,  ce  que  l'on  peut  toujours  faire,  que  x^  est  la  plus 
grande  des  deux  abscisses,  et  multi()liant  alors  par  x^  —  x^ 

(x,  —  X.2Y -H  2i\[xj  —  œ^)  +  /'ï  —  /'l >  o. 

Pour  que  ce  trinôme  du  second  degré  en  (ar,  — ^2)  s'J''  positif,  il 
faut  que  x^  —  x^  soit  compris  en  dehors  des  racines,  ce  qui  se  tra- 
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duit,  l'une  d'elles  étaot  toujours  négative,  par  la  seule  inégalité 

Xf  —  Xi^r.^  —  ft. 
De  irième,  la  seconde  inégalité  (179)  peut  s'écrire 

ce  qui  donne,  de  la  même  façon 

r,-r,<.>\-x-,<i\  +  i;. 

x^  ayant  été  supposée  la  plus  grande  des  deux  abscisses  j?,  —  ^r^  est 
la  valeur  absolue  d  de  la  distance  des  centres,  et  les  trais  inégalités 
qui  viennent  d'être  obtenues  peuvent  s'écrire 

i--{r,-,,,<,l<r,  +  ,-,. 

Il  est  clair  que  pour  celui  des  deux  signes  qui  rend  négative  la 
différence  f\—'\,  la  condition  est  toujours  satisfaite,  de  telle  sorte 
qu'elle  se  réduit  finalement  aux  inégalités  de  la  géométrie  élémen- 
taire d'après  lesquelles  la  différence  des  centres  doit  être  comprise 
entre  la  somme  et  la  différence  des  rayons. 

129.  Axe  radical. —  La  corde  commune  est  la  droite,  tou- 
jours réelle,  qui  joint  les  deux  points,  réels  ou  imaginaires  conju- 
gués, communs  auK  deux  cercles.  Lorsqu'on  la  considère  à  ce  point 
de  vue  général,  on  lui  donne  souvent  le  nom  d'axe  radical  àes  deux 
cercles. 

Si  l'on  représente  par 

C,=o       Ca---.--o 

les  équations  des  cleus  cercles,  l'équation  (17^^)  de  l'axe  radical  peut 
ce  qui  exprime,   eu  égard  à  (jjfi),  que  celte  droite  est  le  heu  des 
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points  d'où  Von  peut  mener  aux  deux  cercles  des  tangentes  de  lon- 
gticurs  égales.  Cette  proposition,  que  la  géométrie  élémentaire  dé- 
montre aussi  très  simplement,  est  indépendante  de  la  position  rela- 
tive des  deux  cercles  et  subsiste  lorsque  leurs  points  d'intersection 
sont  imaginaires  ;  elle  fournira  un  peu  plus  loin  (§  r36)  un  procédé 
pour  construire  la  corde  commune  dans  ce  dernier  cas.  On  peut 
remarquer  également,  en  remplaçant  la  longueur  de  la  tangente 
par  sa  valeur  donnée  par  le  triangle  POA  (fig.  63)  que  l'axe  radical 
de  deux  cercles  se  présente  aussi  comme  le  lieu  des  jjoints  tels  que 
la  différence  des  carrés  de  leurs  distances  aux  deux  centres  est  cons- 
tante et  égale  à  la  différence  des  cairés  des  rayons. 

130.  Condition  pour  que  deux  cercles  soient  tangents. 

—  Pour  exprimer  que  deux  cercles  donnés  par  leurs  équations  sont 
tangents,  il  suffit  d'écrire  que  l'un  d'eux  est  tangent  à  leur  axe 
radical  ;  pour  cela,  il  faut  substituer  dans  l'équation  tangentielle 
du  cercle  les  coordonnées  de  cette  droite.  On  obtient  ainsi,  en  rem- 
plaçant u,  c,  w  par  les  coordonnées  de  la  droite  (178)  dans  l'équa- 
tion (173) 


y. 


a^\-aj- 


",/;-«,./. 


Cette  relation  ne  paraît  pas  symétrique  par  rapport  aux  coelïi- 
cicnts  des  deux  cercles  ;  pour  la  rendre  telle  comme  elle  doit  l'être, 
supposons  les  coefficients  «,  et  a^  égaux  à  l'unité,  ce  que  l'on  peut 
toujours  faire  en  divisant  cbaque  équation  par  le  coefficient  cor- 
respondant ;  retranchons  ensuite  des  éléments  de  la  quatrième  ligne 
respectivement  ceux  de  la  troisième,  et  changeons  les  signes;  effec- 
tuant la  même  opération  sur  les  éléments  de  la  quatrième  colonne,  il 
vient  alors 


f. 


,/■ 


(,80) 
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relation  qui  est  symétrique  par  rapport  aux  coefficients  des  deux 
cercles,  puisqu'elle  ne  change  pas  si  l'on  permute  les  lettres  d'in- 
dice I  avec  les  lettres  d'indice  2,  et  dans  laquelle  il  ne  faut  pas 
oublier  que  les  coefficients  des  termes  du  second  degré  dans  chaque 
cercle  ont  été  supposés  égaux  à  l'unité. 

131.  Condition  pour  que  deux  cercles  se  coupent  ortho- 
gonalement.  —  On  démontre,  en  géométrie  élémentaire,  que 
lorsque  deux  cercles  sont  orthogonaux  (§  94),  le  carré  de  la  dis- 
tance des  centres  est  égal  à  la  somme  des  carrés  des  rayons,  et  que 
Ja  longueur  de  la  tangente  menée  à  l'un  d'eux  par  le  centre  de 
l'autre  est  égale  au  rayon  de  ce  dernier.  Ces  propositions  évidentes 
n'ont  besoin  que  d'être  rappelées.  La  dernière  permet  d'écrire  im- 
médiatement la  relation  entre  les  coefficients  des  deux  cercles  qui 
exprime  qu'ils  se  coupent  à  angle  droit.  Soient  en  effet  x^,  j^  et  r, 
les  coordonnées  du  centre  et  le  rayon  de  l'un  d'eux.  Si  l'équation 
du  second  est 

f{x,y)  —  a^x^^  ixy  COSO  +J^)  +  "^-g^x -I-  if^'  +  c,= o 

il  résulte  de  ce  qui  précède  et  de  la  valeur  (176)  de  la  longueur 
de  la  tangente  que  la  condition  cherchée  pourra  s'écrire 


ou  bien 

alx\  +  2X,  j,  COSO  +  J]  —  'D  +  ag-^Xi  +  2/271  +  C2  =:  o. 

Si,  d'ailleurs,  l'équaiion  du  premier  cercle  est  donnée  comme 
celle  du  second  sous  la  forme  générale 

a^{x''-v-  2xy  cos  0  +jr^)  -H  2^1^  +  V'i J  +  *"•  ^  '^ 

r,  est  donné  par  la  troisième  équation  (169) 

xl+ix,r,  cosO  +  T?— '■?  =  — 

et  la  condition  devient,  en  remplaçant  le  premier  membre  par  sa 
valeur 

n,{2g.x,  +  2/2J  -,  +  c.)  +  rtjCi  =  o 
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;,  et  ji  étant  donnés  par  les   deux,  premières  équations  (169). 
L'élimination  de^,etdej,  donne  finalement 


(,8,) 


Cette  relation  est  remarquable  à  plus  d'un  point  de  vue.  D'abord 
elle  est  linéaire  séparément  par  rapport  aux  coefficients  de  chaque 
cercle,  d'où  il  suit  que,  si  l'on  a  à  déterminer  un  cercle  par  trois 
relations  analogues,  la  solution  est  unique,  puisque  les  inconnues 
sont  fournies  par  un  système  d'équations  linéaires.  Ainsi,  l'on  voit 
dès  à  présent  qu'î7  n'y  a  qu'un  cercle  orthogonal  à  trois  cercles 
donnés,  et  l'on  écrira  plus  loin  son  équation. 

De  plus,  parmi  toutes  les  relations  linéaires  qui  peuvent  être 
imposées  aux  coefficients  d'un  cercle,  celle  qui  exprime  qu'il  est 
orthogonal  à  un  cercle  donné  est  la  plus  générale  ;  elle  renferme, 
en  effet,  trois  arbitraires  qui  sont  les  coefficients  de  l'autre  cercle 
et  qui  permettent  de  l'identifier  avec  la  relation  linéaire  la  plus 
générale,  nécessairement  homogène  (§  37)  et  de  la  forme 

A«,+2Gé^,  +  2l'7,  +  a-,=o  (182) 

dans  laquelle  on  suppose  que  le  premier  cercle  est  le  cercle  in- 
connu, et  le  second  le  «ercle  donné.  L'identification  donne 

-^=         <L_=         "      ,,=-^  (.83) 

trois  équations  permettant  de  déterminer  les  paramètres  du  cercle 
orthogonal  au  premier  en  vertu  de  la  relation  générale  linéaire 
donnée.  Ce  cercle  peut  se  réduire  à  une  ligne  droite,  si  son  rayon 
est  infini,  ou  à  un  point  si  son  rayon  est  nul,  et  la  relation  donnée 
exprime  alors  que  le  cercle  cherché  coupé  à  angle  droit  une  droite 
donnée  ou  passe  par  un  point  donné  ;  conditions  qui  s'expriment, 
en  effet,  par  des  relations  linéaires  entre  les  paramètres  du  cercle. 

133.  Exercices.  —  Trouver  les  conditions  qui  doivent  lier  les 
paramètres  A,  G,  F,  C  do  la  relation  linéaire  la  plus  générale  entre 
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(es    coefficients   d'un    cercle    pour   que   cette   relation    exprime  : 

1°  Que  le  centre  Hu  cercle  est  sur  une  droite  dunnée  ; 

a°  U""  Is  cercle  passe  par  un  point  donné. 

On  trotiTe,  en  résolvant  les  équations  (i83)  par  rapport  à 
(ij,  g.i,fi,  Cj,  que  l'équation  générale  (182)  exprime  que  le  cercle 
inconnu  coupe  orthogonalement  le  cercle  dont  l'équation  est  la 
suivante 

C(^+sj-j)'cose+j^j  — 2(G4-Fcosi})x— 3{GcosO  +  F)j  +  A  =  o 

La  condition  d'orthogon alité  se  vérifie  d'ailleurs  immédiatement 
en  rempla(;ant  dans  le  déterminant 


cosO       — ((;h-FcosO) 

j  — (GcosO+F) 

y;        :^(A«,+Cc,): 


tous  les  éléments  de  la  troisième  colonne  respectivement  par  le 
résultat  obtenu  en  multipliant  ceux  de  la  première  par  G,  ceux  de 
la  seconde  par  F,  ceux  de  la  troisième  par  l'unité  et  ajoutant.  Gela 
posé,  pour  que  le  centre  du  premier  cercle  soit  sur  une  droite 
donnée,  il  suffît  d'exprimer  que  le  cercle  qui  la  coupe  orthogona- 
lement se  réduit  à  une  ligne  droite,  par  suite  de  la  disparition  des 
termesdu  second  degré,  ce  qui  exige  C  =  o,  La  relation  donnée  se 
réduit  alors  à 

A«,  +  2G^,4-^.Fy,  =  o. 

Elle  exprime  que  le  centre  du  cercle  inconnu  est  sur  la  droite 


a(G+Fcosû)x+a(Gcos6  +  F)r-A  =  o. 

Si  l'on  veut,  au  contraire,  exprimer  que  le  cercle  inconnu  passe 
par  un  point  fixe,  il  faut  que  le  rayon  du  cercle  qui  le  coupe  ortho- 
gonalement se  réduise  à  zéro  ;  ce  qui  exige,  eu  égard  à  la  valeur 
(170)  du   rayon  du  cercle  donné  par  l'équation  générale,  que  l'on 


C  C  cosO 

G  cosO  C 

—  G— FcosO      —G  COSO  — F 


-G-FcosOl 
—  GcosO  — F  - 
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OU  bien,  en  remplaçant  les  termes  de  la  troisième  colonne  par  les 
résultats  obtenus  en  multipliant  ceux  de  la  première  par  G,  ceux 
de  la  seconde  par  F,  ceux  de  la  troisième  par  C  et  ajoutant 

G^+aGFcosO  +  F^-AC^o  (184) 

qui  est  la  relation  entre  les  coefficients  A,  G,  F,  C  pour  que  la  con- 
dition linéaire  générale  (182)  exprime  que  le  cercle  inconnu  passe 
par  un  point  donné.  On  l'obtiendrait  encore  en  identitiant  la  con- 
dition (183)  avec  celle  qui  exprime  que  le  cercle  passe  par  un  point 
lionne,  et  éliminant  des  équations  d'identification  les  coordonnées 
du  point. 


133.    Théorème.    —    Lorsque  detix  cercles  sont 
(ouïe  droite  passant  par  le  centre  de  l'un  d'eux  les  coupe  suivant 
quatre  points  en  proportion  harmonique. 

Ce  théorème  est  évident  si  l'on  remarque  qu'en  vertu  de  l'hy- 
pothèse la  longueur  de  la  tangente  menée  à  l'un  des  cercles  par  le 


centre  de  l'autre  est  égale  au  rayon  de  ce  dernier.  On  a  donc,  sur 
toute  droite  menée  par  0,  (iîg.  (ii) 

O^AxO,B  =  (Vj' 

ce  qui  prouve  [§  4ti)  que  les  points  A,  B,  C,  D  sont  en  proportion 
harmonique. 

Réciproquement,  si  les  quat^'e  points  sont  en  proportion  harmoni- 
que, le  cercle  ayant  pour  diamètre  le  segment  de  deux  points  conju- 
gués, coupe  à  angle  droit  tout  cercle  passant  par  les  deux  autres  ;  car 
la  longueur  de  la  tangente  menée  au  second  par  le  centre  du  pre- 


y  Google 


33i  LIVRE   l!I.   —  CIUPITRE-  1. 

mier  est  t'galc  au  rayon  du  premier.  Il  suit  de  là  que,  pour  un 
cercle,  la  condition  d'être  conjugué  à  deux  points  doit  être  linéaire, 
puisqu'elle  équivaut  à  celle  de  couper  orthofîonalement  le  cercle 
ayant  pour  diamètre  le  segment  dont  les  deux  points  sont  les  extré- 
mités. 

La  -vérification  analytique  de  ces  propositions  n'est  pas  moins 
simple  :  si  x,  et  r,  sont  les  coordonnées  du  point  0,,  et  si 

/(^■.j)  =  o 

est  ré([ualion  du  second  cercle,  prise  sous  la  forme  {i6A),  on  sait 
{§  laS)  que  les  distances  p,  et  p,  du  poînl  0,  aux  points  d'intersection 
avec  le  second  cercle  d'une  sécante  quelconque  menée  par  ce  point 
sont  données  par  l'équation 

p'+(/-'/;,+'?/;,>?--^/(^i,r.)=o-  (i-3) 

Si  p3  et  p^  sont  les  distances  aux  points  d'intersection  avec  le  pre- 
mier cercle,  on  a  pa+pt  — «>■  Pour  que  les  quatre  points  forment  une 
division  harmonique,  il  faut  donc  (§  34}  que  l'on  ait 

ou  bien,  en  désignant  par  r,  le  rayon  du  premier 

condition  qui  exprime  que  les  cercles  sout  ortliogonaux. 

Cette  démonstration  ne  diffère,  à  proprement  parler,  de  la  pré- 
cédente que  par  la  forme.  Réciproquement,  si  les  cercles  sont  ortho- 
gonaux, la  dernière  condition  est  remplie,  d'où  l'on  conclut  la  pré- 
cédente et  par  conséquent  la  relation  demandée  entre  les  quatre 
points,  à  cause  de  pa+Pj=o- 

134.  Faisceau  linéaire  de  cercles.  Faisceaux  orthogo- 
naux. —  Le  cercle  est  une  courbe  du  second  degré  dont  les  coeffi- 
cients satisfont  aux  deux  conditions  linéaires  (167).  Si  donc  l'on 
considère  un  faisceau  linéaire  de  courbes  du  second  degré  dont 
l'équation  générale  est  {§  ïi3) 

7.,C,  +  X,C,  =  o  (,85] 
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ces  courbes  sont  toutes  des  cercles,  dès  que  deux  d'entre  elles,  par 
exemple  les  courbes  C,  et  C^  qui  définissent  le  système,  sont  des 
cercles.  De  plus,  l'équation  générale  (i85)  ne  renferme  qu'un  para- 
mètre arbitraire  ;  par  conséquent,  tous  les  cercles  du  système  sont 
assujettis  d'ailleurs  à  deux  conditions  linéaires,  et,  par  suite  (§  i3i), 
coupent  ortliogonalcmcnt  deux  cercles  donnes.  Mais  si  l'on  désigne 
par 

1-^  =  0  \\:^0 


les  équations  de  ces  dcus  nouveaux  cercles,  ils  sont  assujettis  eux- 
mêmes  à  deux  conditions  linéaires  qui  sont  de  couper  orthogonale- 
ment  deux  cercles,  et  par  suite  tous  les  cercles,  du  faisceau  (i85)  ; 
ils  définissent  donc  un  nouveau  faisceau  linéaire 

résultant  du  premier,  et  tel  que  tout  cercle  de  l'un  des  faisceaux 


Fig.  6,^ 

coupe  orthogonalement  tout  cercle  de  l'autre.  On  dit  que  les  deux 
faisceaux  (fig.  63)  sont  orthogonaux. 

11  est  aisé  de  construire,  au  moyen  des  cercles  C,  et  G,,  un  cercle 
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quelconque  de  rnn  des  systèmes.  Pour  ce  qui  est  du  premier,  re- 
marquons d'abord  que  tous  les  cercles  représentés  par  l'équation 
générale  (i8j)  passent  évidemment  par  les  points,  réels  ou  imagi- 
naires, communs  aux  cercles  C,  et  C^.  On  peut  donc  dire  que  tous 
les  cercles  d'un  faisceau  linéaire  sont  ceux  qui  ont,  à  distance  finie, 
deux  points  communs  réels  ou  imaginaires.  Ces  deux  points  sont 
ceux  des  cercles  du  système  (i86)  qui  se  réduisent  à  un  point,  et  il 
est  clair  que,  dans  un  tel  système,  il  doit  toujours  y  avoir  deux 
cercles  réduits  à  nn  point  ;  si  l'on  considère,  en  elïet,  entre  les 
variables  a,  g,f,  c  les  deux  équations  simultanées 

/,(»,S.,/,c)sA,o  +  aG«+»F,/+C.c  =  o 
il  y  a  deux  combinaisons  linéaires  de  ces  équations,  de  la  forme 


telles  que,  pour  les  paramètres   AjAi-i-Â^A^,  a,G,4-/.jGj, de 

chacune  d'elles,  la  condition  (184}  se  trouve  remplie. 

La  géométrie  élémentaire  apprend  que  le  lieu  des  centres  des 
cercles  qui  ont  deux  points  communs  est  une  ligne  droite.  La  géo- 
métrie analytique  généralise  cette  propriété  au  cas  de  deux  points 
quelconques,  réels  ou  imaginaires,  en  cherchant  les  équations  (169) 
qui  déterminent  le  centre  du  cercle  (i85),  qui  sont 


^A2as)(x-Hj'COs6)+>Mg'i-H>.iig'2=o 


et  éliminant   entre  elles  les  paramètres  X,  et  J,^,  ce   qui  donne   la 
droite 

Mais  ce  calcul  était,  à  vrai  dire,  inutile  ;  si  l'on  considère,  en 
effet,  la  droite  qui  joint  les  centres  des  deux  cercles  qui  définissent 
le  faisceau,  elle  peut  être  regardée  comme  le  cercle  de  rayon  infini 
qui  les  coupe  orthogonalement  ;  elle  coupera  donc  orlhogonalement 
tous  les  cercles  du  faisceau,  et,  par  conséquent,  contiendra  tous 
les  centres,  parce  qu'il  n'y  a  que  les  droites  passant  par  le  centre 
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d'un  carde  qui  le  coupent  à  angle  droit.  Il  n'y  a  qu'un  seul  cercle 
orthogonal  de  rayon  infini,  parce  que  la  combinaison  linéaire  con- 
sidérée plus  liant 

ne  devieni  ia  condition  linéaire  correspondant  à  un  cercle  ortho- 
gonal de  rayon  infini  que  pour  une  valeur  du  rapport  des  paramè- 
tres X,  et  X,,  celle  qui  annule  le  terme  en  c  (§  iSa). 

Pour  ce  qui  est  du  second  système,  il  résulte  des  propriétés  de 
l'axe  radical  que  les  cercles  qui  coupent  orthogonalement  deux 
cercles  donnés  sont  ceux  qui  ont  pour  centres  respectifs  tous  les 
points  de  leur  axe  radical,  et  pour  rayon  la  longueur  commune  de 
la  tangente  correspondant  au  point  pris  pour  centre.  Ainsi,  le  lieu 
des  centres  des  cercles  du  second  système  est  l'axe  radical  commun 
aux  cercles  du  premier  ;  et,  pour  !a  même  raison,  le  lieu  des  centres 
des  cercles  du  premier  est  l'ase  radical  commun  aux  cercles  du  se- 
cond :  il  y  a  parfaite  réciprocité  entre  les  deux. 

Sur  l'axe  radical  de  l'un  d'eux,  les  points  communs  aux  cercles 
du  faisceau  sont  conjugués  harmoniques  à  la  fois  par  rapport  à  tous 
les  couples  de  points  d'intersection  de  cet  axe  radical  avec  les  cer- 
cles de  l'autre  ;  c'est  une  conséquence  du  théorème  du  §  i33,  puis- 
qu'il renferme  tous  les  centres  de  ces  derniers.  Or,  il  sera  démontré 
un  peu  plus  loin  que  le  segment  de  deux  points  conjugués  harmo- 
niques à  la  fois  par  rapport  à  deux  couples  de  points  donnés  sur 
une  même  droite  est  unique,  et  réel  ou  imaginaire  suivant  que  les 
deux  couples  donnés  n'empiètent  pas  ou  empiètent  l'un  sur  l'autre. 
Les  deux  points  communs  aux  cercles  de  l'un  des  faisceaux  sont 
donc  réels  ou  imaginaires,  suivant  que  les  deux  cercles  qui  définis- 
sent l'autre  ne  se  coupent  pas  ou  se  coupent  ;  d'où  il  suit  que,  dans 
l'un  des  systèmes,  les  points  communs  aux  cercles  du  faisceau  sont 
réels,  tandis  qu'ils  sont  imaginaires  dans  l'autre. 

Tout  ce  qui  précède  peut  se  démontrer  avec  la  plus  grande  faci- 
lité par  un  choix  convenable  des  axes  de  coordonnées.  Si  l'on  prend, 
en  effet,  pour  axes  de  coordonnées  rectangulaires  les  deux  axes  radi- 
caux (fig.  65),  l'équation  d'un  cercle  quelconque  du  premier  sys- 
tème, ayant  son  centre  sur  l'axe  X'OX  est 

dans  laquelle  g  est  le  paramètre  variable,  tandis  que  c  est  une 

PiotîUKT.  Géom.  (inalyt.  2ÏÏ 
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constantc  qui  diitermine  la  position  des  poials  communs  sur  i'oxe 
Y'OY  a«x  cercles  du  faisceau.  Pour  obtenir  l'équation  générale  des 
cercles  du  second,  d'un  point  quelconque  de  l'ase  radical  des  pre- 
miers, situé  par  conséquent  sur  Y'OY  et  donné  par  son  ordonnée  p, 
pris  pour  centre,  décrivons  un  cercle  ajant  pour  rayon  la  longueur 
commune  de  la  tangente  menée  de  ce  point  aux  cordes  du  pre- 
mier. Cette  longueur  est  égale  {§  127)  à  fi^H-c.  L'équation  du  cercle 
sera  donc 

Les  points  communs  aux  cercles  do  premier  faisceau  s'obtiennent 
en  faisantx  =  o,  ce  qui  donne 

ceux  du  second,  en  faisant  y^o  dans  l'autre  équalion,  ce  qui 
donne 


Les  uns  sont  réels  et  les  autres  sont  imaginaires.  Si,  d'ailleurs 
l'on  fait  1  — o  dans  la  première  équation,  on  obtient 


ce  qui  prouve  que  l'on  a,  en  désignant  par  A  et  B  les  points  d'in- 
tersection, et  quel  que  soit  c 

Ils  sont  ou  non  du  même  côté  du  point  0  suivant  que  c  est  positif 
ou  négatif,  c'est-à-dire  suivant  que  les  points  communs  aux  cercles 
de  l'autre  système  sont  réels  ou  imaginaires  ;  et,  dans  tous  les  cas, 
cette  égalité  montre  que  les  quatre  points  A,  B,  a,  3^  sont  en  pro- 
portion harmonique. 

Il  suit  de  là  la  construction  suivante  :  étant  donnés  les  cercles  de 
centres  0,  etO^  qui  définissent  le  premier  faisceau,  s'ils  se  coupent, 
on  aura  immédiatement  un  cercle  quelconque  du  faisceau;  un 
cercle  quelconque  de  l'autre  s'obtiendra  en  décrivant  d'un  point 
quelconque  de  l'axe  radical  comme  centre  un  cercle  ayant  pour 
rayon  la  longueur  de  la  tangente  commune.  S'ils  ne  se  coupent  pas 
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on  conslriiira  l'axe  radical  comme  il  sera  démontré  (§  'Mi);  tous  les 
cercles  du  second  faisceau  s'en  déduiront  comme  dans  le  premier 
cas  et  auront  cette  l'ois  deux  points  communs  réels  a  et  p  ;  ou 
obtiendra  alors  un  cercle  quelconque  du  premier  en  décrivant  d'un 
point  comme  centre  pris  arliitrairement  sur  la  droite  O^Oj  un  cercle 
ayant  pour  rayon  la  longueur  commune  de  la  tangente  menée  de 
ce  point  aux  cercles  du  second  faiscenu. 

135.  Centres  d'homothétie  de  deux  cercles.  Tangentes 
communes. 

Théorème.  —  Deux  cercles  peuvent  toujours  être  regardés  de  deux 
façons  différentes  comme  des  figures  homothétiques . 

Si  l'on  considère,  en  elîet,  le  cercle  donné  par  l'équation  géné- 
rale 

/(j::,j)=rt(x^+2a:j'COse+r^)-+-a^x4-a/i-(-o=o      (i68) 

l'équation  générale  des  figures  homothétiques  à  ce  cercle  s'oljliendra 
en  remplaçant.»:  et  j  par  les  valeurs  {98)  \x-\-p  et  Xj+'i  ;  ce  qui 
donne,  en  appliquant  le  développement  de  Taylor,  et  remarquant 
qu'il  n'y  a  pas  de  dérivées  du  troisième  ordre 

/t'-ï^+p,  V+y)=-^[:r;X,+3.rjy;;-^jy;;]+>,|^.r/;+-.j;/;"j+/(;,,ç) 

équation  dans  laquelle  fp{3:,j)-)  désigne  l'ensemble  des  termes  du 
second  degré  def{x,j). 

L'ensemble  des  termes  du  second  degré  demeure  donc  le  même 
à  un  facteur  près,  et  l'équation,  qui  d'ailleurs  est  restée  du  second 
degré,  ne  cesse  pas  de  représenter  un  cercle. 

Réciproquement,  tout  cercle 

peut  être  considéré  comme  honiothétiquc  au  premier.  Pour  le  dé- 
montrer, i!  faut  identifier  son  équation  avec  l'équation  générale  (188) 
des  courbes  homothétiques  au  premier,  et  faire  voir  qu'on  peut 
toujours  en  conclure  le  centre  elle  rapport  d'homothétie.  L'iden- 


y  Google 


tilication  donno 


XV.  _  y;  _x/,- _/(,,//) 


ou  Lien,  en  traitant  chaque  rapport  avec  le  premier,  remplaçant 
les  dérivées  par  leurs  valeurs,  et  ramenant  tout  dans  le  premier 
membre 

p  + 1;  cos  0 +-  —  /.  —  — o 


/j^+a/'(/cosO-l-'7-+2-/?+a'-y-i--  — X^-l=o 


trois  équations,  dont  les  deux  premières  peuvent  servir  à  déter- 
miner p  et  q,  tandis  qu'après  la  substitution  de  leurs  valeurs,  la  troi- 
sième donnera  X.  Si  l'on  multiplie  la  première  par  p,  la  seconde 
par  (/,  et  si  l'on  ajoute,  il  vient 


équation  on  vertu  de  laquelle  la  troisième  se  réduit  à 


Klle  est  ainsi  réduite  au  premier  degré  en  p  et  q,  et  le  résultat 
de  l'éliminalion  de  p  et  </  entre  les  trois  équations  peut  maintenant 
s'écrire  sous  forme  de  détermi  nant 


UÂ 


l^:fl 


équation  du  second  degré  en  X,  qui  s'ordonne  facilement  en  décom- 
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[losaiil  le  diJteriniHaiit  en  délcrinina.nts  ii   élériifinls   iiionôinos,  et 
qui  peut  s'écrire 


. 

cosij 

£ 

. 

cosO 

Si 

cose 

. 

/ 

-À- 

cosO 
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Tt^ 

Â 
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Les  termes  du  |iremier  degré  se  détruisent,  et  Ton  lire  de  là 
pour),  deux  valeurs  égales  et  de  signes  contraires  qui  sont,  en  re- 
marquant que  les  deux  déterminants  qui  figurent  dans  l'équation 
sont  les  discriminants  A  et  A,  (§  120)  des  deux  cercles,  divisés  res- 
pectivement par  ci^  et  par  eif 


-©^\/|-*^ 


:"9») 


eu  égard  à  l'expression  (170)  qui  fournit  le  rayon  du  cercle  donné 
par  l'équation  générale  (i65). 

Ainsi,  les  deux  valeurs  toujours  réelles  des  rapports  d'homothétie 
sont  égales  en  grandeur  absolue  au  rapport  des  rayons.  Subtituées 
dans  les  deux  premières  équations  (189),  ces  expressions  de  X  don- 
nent lieu  pourp  et  q  respectivement  à  deux  systèmes  de  valeurs 
toujours  possibles,  puisque  le  dénominateur  commun  est  sin^e.  Il 
en  résulte,  pour  les  coordonnées  des  centres  d'homothétie  qui  sont 

(§  f^D)— ^et— ^-  des  valeurs  toujours  possibles,  ce  qui  démontre  le 

théorème. 

Pour  voir  comment  sont  situés  les  centres  d'homothétie  par  rap- 
port aus  deux  cercles,  il  suffit  de  remarquer  que  les  deux  premières 
équations  (189)36  déduisent  des  deux  premières  équations  (i69)en  j 


,/ 


•emplaçant  ^  ct-^  par  ^  —X^  et  -  — >.'—  et  qu'on  en  tire  alors 


A 


en  désignant  respectivement  par  (.r,,  1 ,)  et  (■^■2,,Ta)  les  coordonnées 
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des  conlres  des  Jeux  cercles  ;  d'où  il  résulte,  pour  celles  des  centres 
d'hoinothélie 


ce  qui  fait  voir,  en  égarJ  aux  expressions  (45)  des  coordonnées  dn 
point  qui  partage  un  segment  donné  dans  «n  rapport  donné,  que 
ces  deux  points  partagent  la  droite  des  centres  dans  le  rapport  X, 
qui  est  le  rapport  des  rayons,  l'un  extérieurement,  celui  qui  corres- 
pond à  la  valeur  positive  de  >>,  l'autre  intérieurement,  celui  qui 
correspond  à  la  valeur  négative.  Le  premier  est  le  centre  d'homo- 
thétie  directe  (§  69),  le  second  est  le  centre  d'homothétie  inverse. 
11  suit  de  là  que  les  centres  des  deux  cercles  et  leurs  centres  d'homo- 
thétie forment  une  division  harmonique. 

Ce  qui  précède  permet  de  trouver  les  tangentes  communes  au-t 
deux  cercles.  11  est  clair,  tout  d'abord,  qu'elles  sont  au  nombre  de 
quatre,  réelles  ou  imaginaires,  puisque  les  deux  courbes  sont  de 
seconde  classe  {§  85)  ;  aucune  d'entre  elles  ne  pouvant,  d'ailleurs, 
être  rejetée  à  l'inQni,  parce  que  les  points  à  l'infini  d'un  cercle,  qui 
sont  les  points  cycliques,  sont  distincts.  Cela  posé,  si  d'un  centre 
d'homothétie  S,  (fig.  66),  on  mène  des  tangentes  à  l'un  des  cercles, 


les  points  d'intersection  de  l'une  d'elles  avec  le  second  cercle  sont 
les  homologues  de  ses  points  communs  avec  le  premier,  et,  par 
suite,  les  premiers  étant  confondus,  les  seconds  le  sont  également. 
Les  quatre  tangentes  communes  sont  donc  les  tangentes  menées  à 
l'un  des  deux  cercles  par  les  centres  d'homothétie.  Celles  qui  pas- 
sent par  le  centre  d'homothétie  directe  sont  les  tangentes  communes 
exte'rieitres ;  celles  qui  passent  par  le  centre  d'homothétie  inverse 
sont  les  (auf/enles  commttiies  intérieures.   H  esl  évident,  d'après  la 
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posilioii  des  centres  d'homolliétie,  ([u'elles  sont  toutes  les  quatre 
réelles  quand  les  deux  cercles  sont  ejtférieurs,  toutes  les  quatre 
imaginaires  quand  l'un  des  cercles  est  intérieur  à  l'autre  ;  qu'enfin, 
les  tangentes  communes  extérieures  seules  sont  réelles  lorsque  les 
deux  cercles  se  coupent. 


PilOPRIÉTÉS   IIE  TROIS  ClîliCI.RS. 

136.  Théorèmi;.  —  L^s  trois  axes  radicaux  obtenus  en  considérant 
trois  cercles  deux  à  deux  concourent  en  un  même  point. 
Soient  en  effet 

C,=o       C,  =  o       C,  =  o 

les  équations  des  trois  cercles.  Les  axes  radicaux  de  ces  trois  cercles 
considérés  doux  à  deux  ont  pour  équations 


c,_c,     a_c. 


L'une  quelconque  de  ces  équations  est  une  combinaison  des 
deux  autres  ;  par  suite,  les  trois  droites  qu'elles  représentent  sont 
concourantes.  Le  point  de  concours  s'a[>pelle  centre  radical  des 
trois  cercles.  Il  jouit  de  cette  propriété  que  les  tangentes  menées 
de  ce  pointaux  trois  cercles  ont  la  même  longueur,  ou  encore  (§  137) 
qu'il  a  môme  puissance  par  rapport  aux  trois  cercles. 

On  déduit  de  là  la  construction  géométrique  de  l'axe  radical  de 
deux  cercles  qui  ne  se  coupent  pas.  Il  suffira  de  tracer  un  troisième 
cercle  quelconque,  mais  qui  coupe  les  deux  premiers  ;  le  point 
d'intersection  des  axes  radicaux  de  ce  cercle  combiné  successive- 
ment avec  chacun  des  cercles  donnés,  étant  le  contre  radical  des 
trois  cercles,  appartient  à  l'axe  radical  des  deux  premiers.  On  peut 
en  déterminer  de  la  même  façon  un  second  point,  ou  bien  abaisser 
du  premier  une  perpendiculaire  sur  la  droite  des  centres  des  deux 
cercles  donnés. 

137.  Cercle  orthogonal  à.  trois  cercles.  —  Si  du  centre 
radical  comme  centre,  avec  la  longueur  commune  de  la  tangente 
pour  rayon,  on  décrit  un  cercle,  il  est  clair  qu'il  coupera  orthogo- 
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nalemenl  les  trois  cercles  donnés.  C'est  le  cercle  orthogonal  aux 
trois  cercles,  qui  est  unique,  ainsi  que  cela  a  été  déjà  remarqué 
(§  i3i).  Son  centre  est  toujours  réel  ;  mais  le  cercle  peut  être  ima- 
ginaire, le  carré  du  rayon  devenant  négatif  lorsque  le  centre  ra- 
dical est  à  la  fois  intérieur  aux  trois  cercles  donnés. 

Pour  avoir  son  équation,  rappelons  la  condition  (181)  qui  exprime 
que  deux  cercles  se  coupent  à  angle  droit 


cos  0       g, 

Â 
/•       -M 


qui,  développée,  peut  s'éorin 
rt.Cj  sin S  4-  ag-i[/~3  cos ^i  —  g 
Soit  donc 


■■\f\{gi  cosU  — /È)  +  '-'i"j  sin^O  =  0 


a  (j;-^  +  -^^-j  cosO  +  J^)  +  %gx 4-  a/j-  +  c-  =  o 

l'équation  du  cercle  cherché.  S'il  doit  couper  orlhogonalemcnl  les 
trois  cercles  C,,  Gj,  C^,  les  coefficients  n,  g,  /',  c  sont  déterminés 
par  les  trois  éi]ualions 

ac^siû^%  +  2g{/iCOsO  —  gi)  +  'if{g,cos(l—fi]  +  cn,s'm^O  =  o 

ac3sin''0  +  2g{/àcos9-^a)  + Vfecose— /a)+c«3Sin^0  =  o 

Tirant  de  ces   trois   équations   les  valeurs   proportionnelles  de 
rt,  g,J,  c,  on  obtient  l'équation  cliorchéc  sons  la  forme 


f]  sin'e  J\  coud  — g,    gi  cosO  —f,    (li  si 

n'e  /a  COSB  —  gi      gi  C03fi—fs 

Cj  sin'ô  fi  cosQ  — g-j    gs  cos6— /s 


=  0    (.9') 


Cette  équation  se  simplifie  si  les  coordonnées  sont  rectangulaires  ; 
et  dans  tous  les  cas  le  cercle  qu'elle  représente  se  réduit  à  une 
ligne  droite  si  l'ensemble  des  termes  du  second  degré  disparaît, 
c'est-à-diré  si  Je  mineur  correspondant  à  x^+aj:i  cosO  +  i-  s'an- 
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nule;  ce  qui  exprime,  comme  on  levoitfacilement,  que  les  centres  des 
trois  cercles  donnés  sont  en  ligne  droite.  Dans  ce  cas,  la  droite  des 
centres  (cercle  de  rayon  infini)  coupe  en  effet  les  trois  cercles  donnés 
à  angle  droit. 

Remarque.  ■ —  La  construction  du  cercle  orthogonal  à  trois  cercles 
donnés  renferme  évidemment  comme  cas  particulier  celle  du  cercle 
passant  par  un  point  et  orthogonal  à  un  cercle  donné,  ou  passant 
par  deux  poinls  et  orthogonal  à  un  cercle  donné. 

138.  Réseau  linéaire  de  cercles.  —  Si  les  équations  de  trois 
cercles  donnés  sont 

C,  =  0  C,  =  0  Cv=D 

on  voit,  comme  dans  1c  cas  dn  faisceau  (§  r34)  que  toutes  les  courbes 
du  réseau  linéaire  (§  1 13) 

i„C,  +  /,.C,+/,C.=o  (uj») 

sont  aussi  des  cercles,  ou  la  variété  ligne  droite.  L'équation  géné- 
rale (192)  ne  renferme  que  deux  paramètres  variables;  tous  les 
cercles  du  réseau  sont  donc  assujettis  à  une  condition,  et  comme  il 
est  linéaire,  cette  condition  consiste  à  couper  orlhogonalement  un 
même  cercle,  réel  ou  imaginaire.  Tous  les  cercles  du  système  ont 
donc  même  centre  radical,  comme  il  est  facile  de  s'en  assurer  di- 
rectement. Réciproquement,  si  les  cercles  d'un  système  sont  tels 
que  le  centre  radical  de  trois  d'entre  eux, quelconques,  soit  toujours 
le  même,  le  système  est  un  réseau  linéaire;  si  on  laisse  en  effet 
deux  des  cercles  fixes  et  si  l'on  fait  varier  le  troisième,  on  en  con- 
clut qu'il  coupe  orlhogonalement  un  cercle  fixe. 

Comme  cas  particulier,  le  cercle  orthogonal  commun  peut  se  ré- 
duire â  un  point,  et  le  réseau  se  compose  alors  de  tous  les  cercles 
qui  ont  un  point  commun  ;  ou  à  une  ligne  droite,  et  alors  tous  les 
cercles  ont  leurs  centres  sur  une  droite  fixe. 

Théorème.  —  Tous  les  cc7'cles  d'un  réseau  linéaire  qui  coupent  ortho- 
gonalement  un  cercle  donné,  ont  deux  points  communs,  réels  on  ima- 
ginaires. 

Car  ils  satisfont  à  deux  conditions  linéaires;  leur  axe  radical 
commun  est  la  droite  qui  joint  le  centre  radical  du  réseau  avec  le 
centre  du  cercle  donné. 

Théorème,  ■ — Si,  par  impointduplnii.pt  rcspcctivemeni  par  les 
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points  communs  à  trois  cercles  pris  deux  à  deux,  on  fait  passer  trois 
cercles,  ces  trois  cercles  ont  même  centre  radical. 

Car  si  deux  cercles  font  partie  d'un  réseau,  tous  les  cercles  passant 
par  leurs  points  d'intersection,  et  ayant  par  conséquent  les  mêmes 
cercles  orthogonaux,  font  aussi  partie  du  réseau.  Les  trois  cercles 
considérés  font  donc  partie  du  réseau  déterminé  par  les  trois  cer- 
cles donnés  ;  de  plus,  ils  ont  un  point  commun,  par  hypothèse.  Us 
ont  donc  même  axe  radical,  rjui  est  la  droite  obtenue  en  joignant 
le  point  donné  au  centre  radical  des  trois  cercles  donnes. 

139.  Centres  d'homothétie  de  trois  cercles  deux  à  deux. 
—  Si  l'on  considère  dans  le  plan  la  figure  formée  par  trois  cercles 
0|,  0,,  O3,  CCS  trois  courbes  ont  deux  à  deux  {§  r35)  deux  centres 
d'iioraotliétie. 

Soient  A,  et  B^  (fig.  67)les  centres  d'homothétie  inverse  et  directe 


des  cercles  0^  et  0^,  A^  et  B^  les  centres  d'homothétie  inverse  et 
directe  des  cercles  O3  et  0,,  enfin  A,  et  B,  les  cercles  d'homothétie 
inverse  et  directe  des  cercles  O.^  et  O^.  On  a,  en  grandeur  et  en  signe 
(§  i35)  en  désignant  par  f\,  i\^  el  /-.j  les  rayons  des  trois  cercles 


B,0, 

B,or 


B,ur 


B,0, 
B3O,' 
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on  en  conclut  on  multipliant  membre  à  membre  et  chassant  les 
dénoininatcui's 

BA.BA.BjO.^BA.BA.BA  {193) 

égaillé  qui  subsiste  entre  les  segments  déterminés  parles  points  B,, 
Bj,  Bj  sur  les  côtés  du  triangle  dont  les  sommets  sont  les  centres  des 
trois  cercles  ;  on  en  conclut  (§  44)  c[ue  les  trois  centres  d'hoinothétle 
directe  sont  en  ligne  droite.  On  démontreriiit  de  la  même  façon 
que  deux  centres  d'homothétie  inverse  sont  en  ligne  droite  avec  le 
centre  d'homothétie  directe  qui  a  le  troisième  indice.  Il  a,  d'ailleurs, 
été  démontré  (§  69)  que,  lorsque  trois  figures  sont  homothéliques 
deux  à  deux,  les  trois  centres  d'homothétie  sont  en  ligne  droite. 
Comme  deux  cercles  ont  deux  centres  d'homothétie,  ce  qui  précède 
précise  quel  est  celui  des  centres  d'homothétie  de  deux  d'entre  eux 
qui  est  sur  la  droite  joignant  un  centre  d'homothétie  du  premier  et 
du  troisième  a\ec  un  centre  d'homothétie  du  second  et  du  troisième. 
On  voit  que  les  six  points  A,,  A^,  A3,  B,,  Bj,  B3  sont  distribués  sur 
quatre  droites  et  sont  par  conséquent  les  sommets  d'un  quadrilatère 
complet  ;  les  côtés  du  quadrilatère  sont  les  axes  d'homothétie  des 
trois  cercles,  et  les  diagonales  du  quadrilatère  sont  les  côtés  du 
triangle  dont  les  sommels  sont  les  trois  centres. 

Bcciproquement,  étant  donné  un  quadrilatère  complet  (iig,  67), 
ses  côtés  peuvent  être  considérés  comme  les  axes  d'homothétie  d'une 
infinité  de  systèmes  de  trois  cercles  dont  les  centres  sont  les  sommets 
du  triangle  des  diagonales  et  dans  lesquels  on  peut  se  donner  arbi- 
trairement le  rayon  d'un  des  trois  cercles.  Supposons  en  effet  que 
du  point  0,  comme  centre,  avec  un  rayon  arbitraire  r,,  on  décrive 
un  cercle,  le  rayon  r,,  du  cercle  Oj  est  alors  déterminé  par  la  re- 
lation 

BA~'-. 

elle  point  B-j  est  par  là  leur  centre  d'homothétie  ilirecte.  D'ailleurs, 
dans  le  quadrilatère  complet,  les  quatre  points  0,,  0^,  A^,  B^  for- 
ment une  division  harmonique,  le  centre  d'homothétie  inverse  est 
donc  le  point  A,.  On  déterminera  de  même  le  rayon  /gdu  cercIeO^ 
par  Li  relation 

BA~n 

et  les  centres  d'iiomolhélie  des  cercles  0,  et  0;,  seront  les   point.-; 
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Aj  et  B„.  Mais,  dans  le  triangle  OiO^O,,  coiipi;  par"  la  transversale 
B,B^IÎ^,  on  a  l'identité  (193)  ;  il  suit  de  là,  en  tenant  compte  des  re- 
lations qui  ont  servi  à  déterminer  r.^  et  }\ 

ce  qui  prouve  que  les  points  A,  et  B,  sont  les  centres  d'homothétie 
des  cercles  Oj  et  O3. 

140.  Exercices. —  i.  Lieu  des  points  dont  les  puissances,  par 
rapport  à  deux  cercles  donnes,  ont  un  rapport  donné. 

2.  Lieu  des  points  dont  le  rapport  des  distances  à  deux  points 
donnés  est  constant. 

3.  Lieu  des  points  d'où  deux  cercles  donnés  sontviis  sous  le  même 
angle. 

4.  Les  deux  cercles,  passant  parles  points  d'intersection  réels  ou 
imaginaires  de  deux  cercles  donnés  et  ajant  respectivement  pour 
centre  leurs  centres  d'homothétie,  sont  bissecteurs  de  t'angle  sous 
lequel  se  coupent  tes  deux  cercles  donnés. 

5.  Lieu  des  milieux  des  cordes  interceptées  dans  un  cercle  par 
une  sécante  tournant  autour  d'un  point  fixe, 

G.  Étant  donné  un  cercle  0  et  un  diamètre  AB,  on  joint  le  point 
fixe  A  à  un  point  variable  M  du  cercle  et  on  prolonge  AM  d'une 
longueur  égale  jusqu'en  P  ;  trouver  le  lieu  du  point  d'intersection 
des  droites OP  et  BM,  lorsque  la  séc;inte  tourne  autourdu  point  A. 

7.  Lorsqu'un  cercle  est  circonscrit  à  un  triangle,  les  six  segro  .nts 
qui  joignent  les  quatre  points  de  concours  des  bissectrices  sont 
partagés  par  le  cercle  en  leur  milieu. 

8.  Lorsqu'un  cercle  est  circonscrit  à  un  triangle,  le  second  point 
d'intersection  du  cercle  avec  chaque  hauteur  est  symétrique,  par 
rapport  au  côlé  du  triangle  perpendiculaire  à  cette  hauteur,  du  point 
de  concours  des  hauteurs. 

9.  Si  l'on  appelle  puissance  d'un  triangle  la  racine  carrée  du  pro- 
duit constant,  pris  en  grandeur  et  en  signe,  des  segments  suivant 
lesquels  le  point  de  concours  des  hauteurs  partage  chaque  hauteur, 
la  puissance,  réelle  ou  imaginaire,  d'un  point  par  rapport  à  un 
cercle  {§  127)  est  égale  à  la  puissance  de  tous  les  triangles  inscrits 
dans  le  cercle  et  dont  ce  point  est  le  point  de  concours  des  hauteurs. 

10.  On  dit  qu'un  triangle  est  conjugué  par  rapport  à  un  cercle, 


y  Google 


nu   CEllCI.E.   —  THÉORIE   DE   L'lHV0LUTI01?i.  3W 

r>n  réciproquement,  lorsque  chaque  côlé  du  triangle  est,  par  riip- 
port  au  cercle,  la  polaire  du  sommet  opposé.  Faire  Toie  que  tout 
triangle  admet  un  ceri;le  conjugué  et  un  seul,  qui  est  le  cercle  réel 
ou  imaginaire,  ayant  pour  centre  le  point  de  concours  des  hauteurs 
et  pour  rayon  la  puissance  du  triangle,  prise  avec  son  signe.  Son 
équation  est,  en  prenant  les  notations  du  §  126 

X^sin2{a2— a3)  +  Y^sin2(a3  — «ij  +  Z^  sin2(a|  — aa)  =  o. 

11.  Faire  voir  que  Téquation  du  cercle  passant  par  les  pieds  des 
trois  hauteurs  d'un  triangle,  est 

X^  si n  2  (hj  —  as)  +  Y^  sin 2  {«g  —  a,)  +  Z^  sin  2  (7.,  --  a^) 
—  2YZ  sin(a;2  — B3)  — 2ZX  sin(a3— -ai)~2XY  sin(a|  — «;)  — o 

et  déterminer  le  second  point  d'intersection  du  cercle  avec  choque 
côté  et  chaque  hauteur. 

12,  Étant  donné  un  triangle,  le  cercle  circonscrit,  le  cercle  con- 
jugué et  le  cercle  passant  par  les  pieds  des  trois  hauteurs  ont  même 
axe  radical.  Cet  axe  radical  est  la  polaire,  par  rapport  au  cercle 
conjugué,  du  point  de  concours  des  médianes  du  triangle. 

i3.  L'axe  radical  de  deux  cercles  est  à  égale  distance  des  polaires 
de  chaque  centre  d'honiothétie. 

14.  Deux  cercles  peuvent  être  considérés  de  deux  façons  dilfé- 
reotes  comme  des  figures  homologiques  (§  65).  L'axe  radical  est 
l'axe  d'homologie,  et  le  centre  d'homologie  est  l'un  des  centres 
d'homothétie. 

i5.  Les  pôles  de  l'axe  radical  de  deux  cercles  sont  conjugués  har- 
moniques par  rapport  aux  centres  d'homothétie. 

16.  Le  cercle  ayant  pour  diamètre  la  distance  des  centres  de  deux 
cercles  est  circonscrit  au  quadrilatère  formé  par  les  tangentes  com- 
munes. 

17.  Si,  sur  une  transversale  menée  arbitrairement,  on  prend  les 
deux  points  conjugués  à  la  fois  par  rapport  à  deux  cercles,  ces 
points  sont  vus  sous  un  angle  droit  de  chacun  des  points  communs 
aux  cercles  orthogonaux  aux  deux  cercles. 

18.  Les  cercles  ayant  pour  diamètres  les  trois  diagonales  d'un 
quadrilatère  complet  (§  42)  ont  même  axe  radical.  Cette  droite  passe 
par  les  quatre  points  de  concours  des  hauteurs  des  triangles  obtenus 
en  combinant  trois  à  trois  les  quatre  côtés  du  quadrilatère. 
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ig.  Élant  donnés  Irois  cercles,  il  existe  deux  points,  réeis  on  ima- 
ginaires, d'où  on  les  voit  tous  les  trois  sous  le  même  angle.  Ces 
[joints  sont  les  sommets  orthoptiques  (§  42)  du  quadrilatère  complet 
dont  les  sis.  sommets  sont  les  centres  d'iiomothélie  des  trois  cer- 
des  (§  ,39). 

20.  Trouver  les  cercles  d'un  faisceau  linéaire  qui  coupent  un 
cercle  donné  sous  un  angle  donno.  En  conclure  les  cercles  passant 
par  deux  points  et  tangents  à  un  cercle. 

21.  On  joint  im  point  fixe  0  à  un  point  variable  M  d'une  droite, 
trouver  le  lieu  du  point  P  de  la  droite  OM,  tel  que  OM.OP=;t^ 
k  étant  une  constante  donnée, 

22.  Résoudre  la  même  question  en  remplaçant  la  droite  par  un 
cercle  :  examiner  le  cas  où  le  point  0  est  sur  le  cercle,  et  le  cas  où 
la  constante  k  est  la  longueur  de  la  tangente  menée  du  point  0  au 
cercle. 

23.  Faire  voir  que,  dans  celte  transformation,  les  courbes  trans- 
formées de  deux  cercles  se  coupent  sous  le  même  angle  que  les 
deux  cercles,  et  en  conclure  les  deux  systèmes  obtenus  par  la  trans- 
formation, par  rapport  à  un  point  quelconque,  de  deux  faisceaux 
orthogonaux  (§  i34).  Examiner  le  cas  où  le  point  est  l'un  des  points 
communs  aux  cercles  de  l'un  des  faisceaux. 

24.  Démontrer,  par  la  même  transformation,  que  si  deux  cercles 
sont  isogonaux  à  trois  cercles  donnés,  il  en  est  de  même  de  tous 
les  cercles  ayant  les  mêmes  points  d'intersection,  et  que  leur  axe 
radical  commun  est  un  des  quatre  axes  d'homothétie  des  trois  cer- 
cles donnés. 

aS.  En  conclure  l'existence  de  huit  cercles  coupant  sous  un  même 
angle  donné  trois  cercles  donnés  :  ces  cercles  se  partagent  en  quatre 
groupes  de  deux,  dont  les  points  d'intersection  sont  les  points  com- 
muns au  cercle  orthogonal  des  trois  cercles  donnés  et  à  l'un  des 
quatre  axes  d'homothétie.  Examiner  le  cas  où  l'angle  donné  est  nul. 

26.  Les  quatre  cercles  circonscrits  aux  triangles  obtenus  en  com- 
binant trois  à  trois  quatre  droites  données  ont  un  point  commun. 


THEORIE   DE    L'INVOLUTIOK. 


141.  —  On  dit  que  des  couples   de  points  aa,hh', situés 

ur  une  même  ligne  droite,  sont  en  involulion,  ou  encore  forment 
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une  involuHon  lorsque  les  deux  points  -variables  d'un  môme  couple 
sont  conjugués  harmoniques  par  rapport  à  deux  points  fixes,  qui, 
d'ailleurs,  peuvent  être  réels  ou  imaginaires.  Si  l'on  se  reporte  à  la 
condition  (48) 

::{x,Xi  +  x^Xi)  =  {xi  +  x^  [x^  +  ^1:4) 

qui  exprime  que  deux  points  x^  et  x^  sont  conjugues  harmoniques 
par  rapport  à  deux  points  x^  %ix^,  et,  si  l'on  y  considère  x^  et  x^ 
comme  variables,  .j;,  et  a:^  comme  fixes,  elle  définit  une  involution 
dont  le  couple  variable  est  celui  des  points  -r,  et  x^.  Réciproque- 
ment, toute  relation  linéaire  entre  le  produil  et  la  somme  des 
abscisses  x,  et  x^,  de  la  forme 

ax^x^  +h[x^  +  x^)  +  d  =  o  { r;)4) 

définit  une  iiiYolution.  Pour  le  faire  voir,  et  déterminer  en  même 
temps  le  couple  fixe,  il  suffit  de  l'identifier  avec  la  précédente,  ce 
qui  donne 

^' x-^  +  Xf, 2X3X4 

7c~       h     ~~d~ 

d"oii  l'on  tire  le  produit  et  la  somme  des  abscisses  x.^eix^.  lesquelles 
sont  alors  les  racines  de  l'équation  du  second  degré 

ax^+ihx  +  d  —  o 

que  l'on  obtient,  comme  l'on  voit,  en  faisant^i^x^  dans  la  rela- 
tion involutive  (194);  ceci  était  à  prévoir,  puisque,  si  Ton  suppose 
que  l'un  des  points  fixes  x^  et  x,  appartient  à  la  série  des  points  x„ 
le  point  x^  correspondant,  conjugué  harmonique  de  x,  par  rapport 
à  Xj  et  x^,  vient  aussi  coïncider  avec  .^3,  et  que,  par  conséquent,  ^3 
doit  être  solution  de  l'équation  obtenue  en  faisant  ,r,  =  X3.  C'est  pour 
cela  que  les  deux  points  fixes,  réels  ou  imaginaires,  x,  et  x^  sont 
dils  les  points  doubles  de  l'involution, 

La  relation  involutive  (194)  peut  encore,  si  l'on  veut,  se  déduire 
de  la  relation  homographique  générale  (yS)  dans  laquelle  on  suppo- 
sera, suivant  la  définition  de  l'involution,  que  le  rapport  anhar- 
monique  >.  (§  53)  est  égal  à  —  i.  Or,  on  a  trouvé 

b-c^^iT^^^lfd  ^     . 

/>  —  c—\/[/i  +  c}^  —  4ad 
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ot  la  relation  homographiqiie  prend  la  forme  (tg-i)-  H  s;uit  delà  que, 
dans  une  involution,  les  points  du  couple  variable  décrivent  deux  divi- 
sions homographiques .  Ce  sont  deux  dmsions  homograpbiques  par- 
ticulières, dont  la  relation  caractéristique  est  symétrique  en  x^  et  x^, 
telles,  par  conséquent,  qu'à  un  point  donné  correspond  toujours  le 
même  point  suivant  qu'on  le  considère  comme  appartenant  à  l'une 
ou  à  l'autre  série. 

14S.  Théorie  analytique.  —  La  relation  (194)  renferme  deux 
paramètres  arbitraires  qui  sont  les  rapports  de  deux  des  coefficients 
a,  b,  d  au  troisième  ;  il  faut  donc  deux  conditions  pour  déterminer 
une  involution.  Si  l'on  connaît  les  points  doubles,  par  exemple, 
elle  est  évidemment  déterminée  ;  et  l'équalion  aux  points  doubles 
donne  la  relation  involulîve.  Si  on  veut  la  déterminer  par  des  cou- 
ples do  points,  il  est  nécessaire  d'en  connaître  deux  :  soient  (.r,,,  x„,) 
et  (.r,3,  ar^J  les  deux  couples  donnés,  on  a  alors,  pour  déterminer  les 
paramètres  a,  h,  d,  les  équations 


nXi,x^i+b[Xi,-^ 
ax,iXj.2-i-l>(Xii-+ 


i-d^n 


et  la  relation  involutive  cherchée  est 


(■95) 


Les  points  doubles  s'obtiennent  en  faisant  :* 
par  l'équation  du  second  degré 


:,  et  sont  donnés 


On  peut  également  se  proposer,  et  c'est  souvent  utile  dans  les 
applications,  de  déterminer  l'involution  dont  on  connaît  deu)s  cou- 
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pies,  lorsque  les  abscisses  des  points  de  cliacun  d'eux  sont  données 
comme  racines  de  deux  équations  du  second  degré 

La  relation  involutive  devient  alors,  i!n  i'ein|ilî(çant  les  sommes 
et  produits  parleurs  valeurs 


et  l'équation  aux  points  doubles 


^'i 


Ces  points  sont  réels  ou  imaginaires,  suivant  que  l'expression 

est  positive  ou  négative.  Or  elle  est  nulle  lorsque  les  deux  équations 
du  second  degré  données  ont  une  racine  commune  ;  son  signe  est 
donc  déterminé  par  ce  fait  que  les  segments  formés  par  chaque 
couple  empiètent  ou  n'empiètent  pas  l'un  sur  l'autre.  On  voit  faci- 
lement, par  des  cas  particuliers,  qu'elle  est  négative  dans  le  pré-- 
mier  cas  et  positive  dans  le  second,  d'où  il  suit  que 

Le  couple  des  points  conjugués  harmoniques  à  la  fois  par  rapport 
à  deux  couples  donnés,  points  doubles  de  Finvoltction  dêterminéo  par 
les  deux  couples,  est  réel  ou  imaginaire,  suivafit  que  les  deux  couples 
n'empiètent  pas  ou  empiètent  l'un  sur  l'autre. 

Ceci  est  relatif  au  cas  oii  les  deux  couples  donnés  sont  réels  ;  il 
peut  arriver  que  l'un  d'eux  ou  tous  les  deux  soient  imaginaires, 
soient  définis,  par  exemple,  comme  couple  de  points  â  la  fois 
conjugués  harmoniques  à  deux  couples  réels  empiétant  l'un  sur 
l'autre.  Mais  l'on  sait  que  l'expression  (196)  peut  encore  s'écrire 


ahA) 


-/xia,c,-^l>^,){a,c,-l>l). 
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Si   l'un  de: 


LIVRE  m.   —  CHAPITRE   I. 

couples  seulement  est  imaginaire,  les  quantités 
.■(,c,  — ?';  cl.  a.^c.^—h\  étant  de  signes  contraires,  il  est  clair  que  l'ex- 
pression (igti)  est  positive.  S'ils  sont  imaginaires  tous  les  deux,  on 
écrira  cette  expression,  sous  la  forme  d'une  somme  de  deux  carrés, 
ainsi  qu'il  suit 


i[[- 


-Si)(" 


d'oiL  il  suit  qu'elle  est  nécessairement  positive,  puisque  a^c^—bl 
est  positif,  et  que  par  conséquent  %  et  c^  ne  sauraient  être  de  si- 
gnes contraires.  Il  résulte  de  là  que  le  couple  conjugué  commun  à 
deux -couples,  dont  l'un  au  moins  est  imaginaire,  est  toujours  réel. 
L'invokition  est  déterminée  par  deux  couples;  si  donc  l'on  en 
considère  un  troisième  qui  satisfasse  à  la  relation  involutive,  les 
trois  couples  ne  sont  pas  quelconques,  et  sont  en  involutioji.  La 
relation  (195)  où  ^r,  et  s:„  sont  considérées  comme  connues,  exprime 
que  ti'ois  couples  donnés  par  leurs  abscisses  sont  en  involution.  Si 
chacun  des  trois  couples  est  donné  par  une  équation  du  second 
degré,  cette  relation  devient,  en  y  remplaçant  les  sommes  i;t  pro- 
duits de  racines  par  leurs  valeurs 


(«97) 


condition  siinple  qui  exprime  que  les  trois  couples  sont  en  involu- 
tion. On  peut  la  trouver  d'une  autre  façon  qui  n'est  pas  sans  intérêt. 
Si,  dans  la  relation  (48)  qui  exprime  que  deux  couples  de  points 
■donnés  par  leurs  abscisses  sont  conjugués  harmoniques,  on  suppose 
que  chacun  des  couples  soit  donné  par  une  équation   dir  second 


A.J; 


et,  si  l'on  y  remplace  les  sommes  et  produits  de  racines  par  leurs 
valeurs,  elle  devient 

Ac,  +  C«,-    aB^^-o  (198) 


et  la  relation   haimonique  des  quatre  poinfs 


traduit  par  l'éva- 
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nouissement  àe  l'invariant  commun  aux  deux  trinômes  du  second 
degré.  Si  l'on  veut  exprimer  mainlenant  que  trois  couiilcs  de  poinis 
donnés  par  trois  équations  du  second  degré 

sont  en  invoUitînn,  on  devra  avoir,  en  désignant  [Xtr 

l'équation  dont  les  racines  sont  les  abscisses  des  points  douilles 

d'où,  en  éUminant  les  paramètres  auxiliaires  A,  B,  C,  l'on  conclut 
la  condition  (197)- 

Cette  condition  est  fondamentale  ;  elle  signilic  que,  lorsque 
trois  équations  du  second  degré  déterminent  des  couples  en  invo- 
lution,  les  coefficients  de  l'une  d'elles  sont  des  fonctions  linéaires 
des  coefficienis  respectivement  correspondants  des  deux  autres  : 
c'est,  en  effet,  la  condition  nécessaire  et  suffisante  pour  qire  le  dé- 
terminant des  neuf  coefficients  soit  nul.  On  peut  donc  dire  que, 
lorsque  datis  l'équation 

l'on  fait  varier  arbitrairement  le  rapport  des  parumèirea  /,|  ec  '/..„  on 
obtient  des  couples  de  points  en  involution. 

C'est  à  ce  caraclore  que  l'on  reconnaît  souvent,  dans  les  applica- 
tions, que  des  couples  de  points  sont  en  involution.  Si  l'on  consi- 
dère, par  exemple,  les  cercles  d'un  faisceau  linéaire  et  une  droite 
quelconque,  que  l'on  peut  toujours  prendre  pour  axe  X'OX,  les  cou- 
ples de  points  d'intersection  de  cette  droile  avec  les  cercles  du  sys- 
tème s'obtiennent  en  faisant  r=o  dans  l'équation  (i85) 


Â,C,  +  /.,C,- 


^is.^ 


yGoosle 


et  dépendent,  pai'  conséquent,  d'une  équation  du  second  degré  dont 
les  coefficients  sont  des  fonctions  linéaires  d'un  paramèlre  variable, 
d'où  il  suit  que  tous  les  cercles  ayant  même  axe  radical  sont  conpés 
par  une  droite  suivant  des  couples  de  points  en  involution. 

Les  points  doubles  s'obtiennent  en  écrivant  que  l'équation  a  ses 
racines  égales,  ce  qui  donne 

()„«,  +  )„a,)()„c,  +  )„t,)-(X,4,+-,„i,)'=o 

(,.,,=,-4S;.:+(»,c,+»,q-ai,4.)X,X.+(»,c,-J8),i=o 

et  l'on  voit  encore  que  leur  réalité  dépend  du  signe  de  l'expression 

{a,c,^n^c,^9.b,b;f- Ma,c,~h\) {a,c,-  bfj 

qui  est,  comme  l'on  sait,  une  seconde  forme  à\\  résultant  des  équa- 
tions 

Théorème.  —  Les  trois  couples  de  côtés  opposés  d'un  quadrangle 
complet  (§  3o)  déterminent  sur  une  transversale  quelconque  trois  cou- 
ples de  points  en  involution. 

Il  a  été  démontré  (§  49)  que  si 

X=o       Y=o       Z  =  n       /,X^^,j.Y+vZ=o 

sont  les  équations  de  deux  couples  de  côtés  opposés  iJu  quadrangle 
dont  les  sommets  sont  C,  D,  E,  F  (fig.  ii),  les  équations  du  troi- 
sième couple  EC,  DF,  sont 

/.X+vZ=o        ,j.Y+vZ    :n. 

I^a  courbe  formée  par  ie  système  de  ces  deux  droites  a  donc  pour 
équation 

(i,X  +  ,Z)(„Y+.,Z).=o 
qui  peut  s'écrire 

Ai..XY+vZ(>.X-h..,Y+vZ)^o 

ce  qui  fait  voir,  comme  on  devait  s'y  allendre  puisque  ce  couple  de 
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droites  renferme  les  quatre  points  communs  aux  deux  premiers  cou- 
ples, qu'elle  est  une  combinaison  linéaire  des  équations  des  deux  pre- 
miers couples 

XY:=0  Z(/.X+rj.Y4-vZ}  =  0. 

Si  donc  on  prend  la  transversale  considérée  pour  axe  X'OX,  ses 
couples  de  points  d'intersection  avec  les  trois  couples  de  côtés 
opposés  s'obtiennent  au  moyen  de  trois  équations  du  second  degré 
dont  l'une  est  une  combinaison  linéaire  des  deux  autres,  et,  par 
suite,  les  trois  couples  de  points  sont  en  involution. 

143.  Théorie  géométrique.  —  On  peut  se  proposer  de  dis- 
poser de  l'origine  de  façon  à  simplifier  la  relation  involutive  (194)- 
On  reconnaît  facilement  que,  pour  faire  disparaître  le  terme  cons- 
tant d,  il  faut  prendre  pour  origine  l'un  des  points  doubles,  el  que 
le  terme  en  x^x^  ne  peut  disparaître  par  aucun  changement  d'ori- 
gine, parce  que  l'équation 

l)  (j-,  +  Xi)-i-c/  =  o 

représente  une  involution  particulière,  dont  un  point  double  est  à 
l'intini,  el  dont  par  suite  tous  les  couples  ont  même  point  milieu. 

Si  l'on  veut  faire  disparaître  le  terme  en  x^-\-x,,  il  vient,  en 
remplaçant  x^  par  x\  +  h  et  x.-^  para-^  +  A 

axiX'i+{alt-^b)[Xi'^-x^-\riiJi^-^-'.bh~\-il-  u. 
On  devra  donc  avoir  ah-\-h^o,  d'où 


Si  l'on  clierche,  au  moyen  de  la  relation  involutive,  le  conjugué 
de  ce  point,  qu'on  appelle  centre  à&  l'involution,  on  trouve  le  point 
de  l'infini  :  le  centre  de  l'involution  est  aussi  le  milieu  des  points 

doubles,  dont  la  demi-somme  des  abscisses  est  égale  à  — .  L'on 

voit  donc  qu'en  prenant  pour  origine  co  point  qui  est  toujours  réel, 
la  relation  involutive  peut  s'écrire 
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et  exprime  en  eii'et  (§  4*>)  que  les  points  x^  et  -i:^  sont  conjugués 
harmoniques  par  rapport  aux  points  obtenus  on  portant  de  part 
et  d'autre  de  l'origine  une  longueur  égale  à  /c  ;  ce  qui  prouve  que 
l'abscisse  des  points  doubles  est  ±/e,  comme  on  s'en  assure  en 
faisant  ^,=^0. 

Suivant  le  signe  du  terme  constant  dans  la  nouvelle  relation  invo- 
lutive,  la  constante  /<  peut  être  réelle  ou  imaginaire,  ce  qui  donne 
lieu  à  deux  espèces  d'involutîons  qu'il  faut  étudier  séparément. 

1°  k  réel.  —  Alors,  les  points  doubles  sont  réels,  et  la  représen- 
tation géométrique  la  plus  lumineuse  de  l'involution  est  celle  qui 
résulte  de  la  définition.  Les  couples  variables  sont  conjugués  à  un 
couple  fix;e  et  la  théorie  du  rapport  harmonique  apprend  com- 
ment varie  le  second  point  du  couple  variable  lorsque  le  premier 
décrit  la  droite.  Le  couple  variable  jouit,  en  outre,  des  propriétés 
suivantes  résultant  du  théorème  démontré  (§  1 33)  et  évidentes  sur 
simple  énoncé. 

Le  cercle  ayant  pour  diamètre  le  segment  des  points  doubles  coupe 
nrthogonalement  totis  les  cercles  passant  pm-  les  deux  points  d'un  des 
couples  variables,  lesquels  ont  conséguemment  pour  centre  radical 
commun  le  centre  de  l'hivolution. 

Les  cercles  ayant  pour  diamètres  respectifs  les  segments  formés  par 
le  couple  variable  ont  même  axe  radical,  et  leurs  cercles  orthogonaux 
sont  tous  les  cercles  passant  par  les  points  doubles. 

•i"  k  imaginaire.  — Les  points  doubles  sont  imaginaires  ;  le  pro- 
duit jTj^c^  étant  négatif,  deux  points  conjugués  sont  situés  de  part 
et  d'autre  du  centre,  et  si  en  ce  point  on  élève  une  perpendiculaire 
à  la  droite,  dont  la  longueur  soit  la  quantité  réelle  k\^~i,  de  ce 
point  on  voit,  sous  un  angle  droit,  tous  les  couples  variables. 

Ainsi,  dans  l'involution  à  points  doubles  imaginaires,  les  couples 
variables  sont  les  couples  de  points  d'intei'section  de  la  droite  avec 
les  côtés  d'un  angle  droit  pivotant  autour  de  son  sommet. 

Ce  point  et  son  symétrique  sont  dits  les  sommets  de  l'involution. 

Les  deux  propriétés  énoncées  pour  k  réel  subsistent,  avec  cette 
différence  que,  dans  la  première,  le  cercle  orthogonal  commun 
devient  imaginaire,  son  centre  demeurant  réel  ;  et  que,  dans  la 
seconde,  les  points  communs  aux  cercles  orthogonaux  aux  cercles 
ajant  pour  diamètres  les  segments  formés  par  le  couple  variable 
devenant  imaginaires,  les  points  d'intersection  des  derniers  sont 
réels  (§  i34)  et  sont  les  sommets  de  l'involution. 

Il  suit  de  là  que,  si  l'on  suppose  que  l'angle  constant  V,  relatif 
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à   deux   divisions  lioniograpliiques  à    points  doubles  imaginaires 

(§54), devienne  égal  à  "  ,  on  obtient  nne  invoIiUion  à  points  doubles 

imaginaires.  Il  est  visible,  en  eiîet,que,  si  l'on  fait  pivoter  un  angle 
droit  autour  de  son  sommet  d'un  angle  égal  à  lui-même,  il  .vient 
occuper  la  même  position  dans  le  plan,  ce  qui  n'arrive  pas  dans  le 
cas  d'un  angle  quelconque  ;  et  qu'alors  les  divisions  bomographi- 
ques  deviennent  telles  qu'un  point  a  le  même  conjugué  dans  les 
deux  séries,  ce  qui  est  le  caractère  de  l'involution. 

Théorème.  —  Tous  les  cercles  ayant  même  axe  radical^  sont  coupés 
par  taie  droite,  suivant  des  couples  de  points  en  invohition. 

Cette  proposition,  déjà  démontrée  par  la  théorie  analytique  de 
l'involution,  est  évidente  géométriquement;  car  la  puissance  du 
point  d'intersection  de  la  droite  aveu  l'axe  radical  commun  par  rap- 
port à  tous  les  cercles  est  la  même.  Ce  point  est  donc  le  centre  de 
l'involution,  et  les  points  doubles  s'obtiendront  en  portant  de  part 
et  d'autre  du  centre  une  longueur  égale  à  la  tangenle  menée  de  ce 
point  à  tous  les  cercles  ;  ils  seront  réels  ou  imaginaires  suivant  que 
la  droite  coupera  l'axe  radical  en  dehors  ou  à  l'intérieur  du  seg- 
ment des  points  communs  à  tous  les  cercles  considérés. 

Réciproquement,  si,  par  deux  couples  d'une  involution,  on  fait 
passer  deux  cercles,  tout  cercle  passant  par  leurs  points  commims, 
coupe  la  droite  qui  porte  rinvolution  suivant  un  autre  couple. 

Car  cette  droite  détermine  dans  le  faisceau  des  cercles  une  invo- 
lution qui  a  deux  couples  communs  avec  la  proposée  et  coïncide 
avec  elle. 

Problèmes.  —  i .  Cojistrnii-e  les  points  doubles  de  l'involution  dé- 
terminée par  deux  couples. 

Cela  revient  à  rechercher  le  couple  conjugué  commun  aux  deux 
couples  donnés,  qui  a  déjà  été  trouvé  analvtiquement  (§  142)-  Les 
deux  propriétés  énoncées  précédemment  peuvent  servir  à  le  déter- 
miner géométriquement.  La  première  donne  la  construction  sui- 
vante :  par  chaque  couple  ab,  cd  (fig.  68),  on  fera  passer  respecti- 
vement deux  cercles  0,  et  O3  qui  se  coupent  en  g  et  /<,  et  les  points 
cherchés  seront  les  points  où  la  droite  donnée  coupe  celui  de 
leurs  cercles  orthogonaux  qui  a  son  centre  sur  elle,  c'est-à-dire  au 
point  )  où  elle  rencontre  l'axe  radical  gh  des  deux  cercles  0,  et  0^. 
Menant  du  point  1  des  tangentes  à  ces  deux  cercles,  on  aura  le 
rayon  du  cercle  orthogonal  commun. considéré,  et  par  conséquent 
les  points  doubles  en  P  et  Q.  11  est  visible  qu'ils  seront  réels  ou 
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imaginaires,  suivant  que  le  point  I  sera  exlérieui'  ou  intcriciu'  aus 


cercles  0,  et  0^,  c'est-à-dire  suivant  que  les  couples  donnés  n'em- 
piètent pas  ou  empiètent  l'un  sur  l'autre. 

Le  seconde  propriété  donne  la  construction  suivante  :  on  décrira 
les  cercles  ayant  pour  diamètres  respectifs  les  couples  donnés  ;  on 
construira  leur  axe  radical,  et  l'un  quelconque  de  leurs  cercles 
orthogonaux  donnera,  par  son  intersection  avec  la  droite,  les  points 
cherchés.  Elle  est  moins  simple  que  la  première,  parce  que  dans 
le  cas,  qui  est  le  seul  auquel  la  construction  s'applique,  oii  les  points 
cherchés  sont  réels,  elle  exige  une  construction  particulière  pour 
l'axe  radical  des  deux  cercles. 

11  peut  arriver  (§  142)  que  l'un  des  deux  couples  ou  tous  les  deux 
soient  imaginaires,  et  l'on  peut  se  proposer  de  construire  le  couple 
conjugué  commun  qui  demeure  réel.  On  supposera  alors  chaque 
couple  imaginaire  comme  déterminé  par  la  condition  d'être  à  la 
fois  conjugué  à  deux  couples  réels  empiétant  l'un  sur  l'autre. 

1°  Un  couple  l'éel  aB,  et  un  couple  imaginaire  cd  conjugué  com- 
mun aux  deux  couples  a^,  y^  empiétant  rtin  sur  l'autre  (fig.  69). 

Le  couple  cherché,  étant  conjugué  à  cd,  fait  partie  de  l'involution 
déterminée  par  les  couples  a^,  -(Z,  dont  les  points  doubles  sont  c 
et  d.  Si  donc,  sur  «^  et  yS  comme  diamètres,  on  décrit  deux  cer- 
cles 0|  et  O.j,  ces  cercles  se  coupent  nécessairement  en  des 
points  S  et  S'  parce  que  les  segments  a^,  -fi  empiètent  l'un  sur 
l'autre;  et  les  points  cherchés  sont  sur  un  cercle  passant  par  leurs 
points  d'intersection  :  de  plus,  ce  cercle,  ayant  son  centre  sur  la 
droite  ab  et  la  coupant  suivant  des  points  conjugués  au  segment  ab, 
est  orthogonal  à  tout  cercle  passant  par  les  points  «  et  5  (§  i33). 
La  solution  du  problème  est  donc  ramenée  à  la  construction  d'un 
cercle  passant  par  deux  points  et  orthogonal  à  un  cercle  donné  : 
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c'est  un  eus  purticulief  du  cercle  orthogonal  ii  trois  cercles,  cl  l'on 
pourra  procéder  ainsi  qu'il  suit.  Par  les  points  «  et  è  on  fera  pas- 
ser un  cercle  quelconque  0,  et  l'on  tracera  l'un  des  cercles  ortho- 
gonaux à  0,  et  O3,  assujetti  à  la  seule  condition  de  couper  le  cercle  0. 


Leur  axe  radical  ef  coupera  alors  la  droite  ab  en  un  point  I  qui 
sera  le  centre  du  cercle  clierché  ;  et  les  points  P  et  Q  de  ce  cercle 
situés  sur  ah  sont  nécessairement  réels. 

2°  Dmx  couples  imaginaires  définis  respectivement  comme  conju- 
gués communs  à  ag,  -/S,  et  à  eÇ,  X[j,  (fîg.  70}. 

Si,  sur  les  segments  «^  et  yS,  pris  respectivement  pour  diamètres, 
on  décrit  deux  cercles,  ils  déterminent,  par  leur  intersection,  le 


Fig-  70 

sommet  S  d'une  involution  à  points  doubles  imaginaires  dont  font 
partie  les  points  cherchés.  On  obtient  de  même  un  sommet  S'  d'une 
autre  involution  dont  font  partie  les  points  cherchés,  au  mojen  des 
couples  eï,  X\>..  Le  cercle  passant  par  les  points  S,  S'  et  ayant  son 
centre  sur  la  droite  a(3,  la  coupe  aux  points  cherchés,  puisque  ces 
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points  doivent  être  vus  sous  un  angle  droit  de  chyciiii  des  points 
S,  S'  ;  et  ces  points  sont  nécessairement  réels. 

2.  Construire  le  point  conjugué  d'un  point  donné  dans  Finvolution 
déterminée  par  deux  couples. 

On  pourrait  déterminer,  comme  il  vient  d'être  fait,  les  points 
doubles  de  l'involution,  et  chercher,  par  rapport  à  ces  points,  s'ils 
sont  réels,  le  conjugué  harmonique  du  point  donné  ;  s'ils  sont  ima^ 
ginaires,  faire  passer,  par  les  deux  couples  donnés,  deux  cercles 
quelconques  qui  se  coupent  en  deux  points  réels,  puisqu'alors  les 
deux  couples  empiètent  l'un  sur  l'autre;  le  point  cherché  est  alors, 
sur  la  droite  del'invoUitîon.le  second  point  d'intersection  du  cercle 
passant  par  le  point  donné  et  les  points  communs  aux  deux  pre- 
miers. Mais  ces  constructions  exigent  l'emploi  du  compas  pour  la 
solution  d'un  problème  qui,  étant  linéaire,  doit  se  résoudre  par  la 
règle  seule.  La  construction  linéaire  est  la  suivante  :  par  les  points 
n  et  i  du  premier  couple,  on  fera  passer  deux  droites  quelconques 
lï^,  bh,  et,  par  le  point  e  donné,  une  droite  quelconque  «^'/({fig,  71), 


Fig.  -, 


on  joindra  les  points  c  et  (/  du  second  couple  aux  points  fç  et  //, 
par  deux  droites  qui  couperont  de  nouveau  ag  et  bh  en  deux  points 
/f  et  /  ;  la  droite  kl  passera  par  le  point/ cherché,  car  les  trois 
coupies  de  côtés  opposés  du  quadrangle  ghkl  coupent  la  droite  ah 
suivant  des  couples  de  points  en  involution. 

La  théorie  de  l'involntion  n'est,  comme  on  le  voit,  au  point  de 
vue  analytique,  qu'une  extension  de  celle  du  trinôme  du  second 
degré,  et,  au  point  de  vue  géométrique,  qu'une  extension  de  la 
théorie  du  cercle. 


144.  Faisceaux  en  involution.  —  Les  propriétés  des  couple; 
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de  points  en  involiition  sont  évidemment  projectives;  si  donc  on 
les  joint  à  un  point  fixe  du  plan,  on  obtiendra  un  faisceau  de 
droites  qui  sera  coupé  par  une  droite  quelconque  suii'ant  des  points 
en  involution.  On  dit  alors  que  les  couples  de  droites  so7î(  eii  in- 
vohition,  ou  encore  donnent  lieu  à  deux  faisceaux  en  involution.  La 
relation  (67}  qui  exprime  que  deux  couples  de  droites  forment  un 
faisceau  harmonique  ayant  la  même  forme  que  la  relation  ana- 
logue (48)  relative  à  deux  couples  de  points,  la  théorie  des  fais- 
ceaux de  droites  ef  celle  des  couples  de  points  en  involution  ne 
diffèrent  pas.  Il  arrivera  plus  généralement  que  les  droites,  au  lieu 
d'être  données  par  leui?  coefficients  angulaires  m,  le  seront  par 
leurs  paramètres  angulaires  h  et  9;  on  voit  alors,  en  chassant  les 
dénominateurs  que  la  forme  générale  de  la  relation  involutive  entre 
des  couples  de  droites 

concourantes  au  point  j^-^o,^^^o 

.,u,u,+Hu,,,+„,,,)+c,,,,=o.  (,99) 

On  en  conclut  comme  au  §  i4a  la  relation 


qui  exprime  qui;  deux  droites  variables  appartiennent  à  l'invohi- 
tion  déterminée  paries  deux  couples 

ainsi  que  l'équation  aux  rayons  doubles 


qui  soni  1rs  droites  à  la  fois  conjuguées  liannonii|ues  par  rapport 
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aux  couples  donnés,  et  qui  sont  réelles  ou  imaginaires  suivant  <[lio 
ces  couples  n'empiètent  pas  ou  empiètent  l'un  sur  l'autre. 

On  obtient  également  comme  au  §  142  la  condition  pour  que 
trois  couples  de  droites  soient  en  involutîon;  elle  ne  diffère  pas  de 
celle  qui  est  relative  à  trois  couples  de  points,  et  on  en  déduit  le 
lliéorème  corrélatif  dn  théorème  du  §  142,  qui  s'énonce  ainsi:  les 
ti-ois  couples  de  droites  qui  joignent  ^m  point  fixe  du  plan  aux  extré- 
mités des  diagonales  d'un  quadrilatère  complet  sont  en  involutîon. 

145.  Exercice.  —  Trouver  les  droites  qui  coupent  les  cercles 
d'un  réseau  linéaire  suivant  des  points  en  involution,  et  déterminer  le 
lieu  des  points  doubles. 

l'ousles  cercles  d'un  faisceau  linéaire  coupent  une  droite  suivant 
des  points  en  involution.  On  peut  dire  que  la  raison  en  est  (i)  i33)  qy\Q, 
pour  un  cercle,  la  condition  d'être  conjugué  ù  deux  points  est  linéaire. 

Si,  au  lieu  de  deux  cercles,  on  en  considère  trois,  il  y  aura  cer- 
taines droites  du  plan  qui  couperont  ces  trois  cercles,  et,  par  suite, 
tous  ceux  du  réseau  qu'ils  déterminent,  suivant  des  points  en  invo- 
lution. Si  cela  a  lieu  pour  une  certaine  droite  du  plan,  il  est  clair 
[%  143)  que  la  puissance  du  centre  de  l'involution,  par  rapport  aux 
trois  cercles,  est  la  même  ;  ce  point  ne  peut  donc  être  que  le  centre 
radical  du  réseau  (§  i38).  Réciproquement,  toute  droite  passant  par 
le  centre  radical  jouit  de  la  propriété  demandée,  et  les  points  dou- 
bles de  l'involution  sont  sur  le  cercle  orthogonal  commun,  dont 
cette  droite  est  un  diamètre  (§  i33). 

Le  cercle  orthogonal  commun  est  donc  lo  lieu  cherché,  et  les 
droites  dont  il  s'agit  concourent  à  son  centre.  Lorsque  la  même 
question  sera  traitée  pour  trois  courbes  du  second  degré  quelconques, 
on  verra  que  le  lieu  est  du  troisième  dej^ré,  et  que  les  droites  cor- 
respondantes sont  tangentes  à  une  courbe  de  troisième  classe.  Dans 
le  cas  traité,  on  peut  compléter  la  solution  en  remarquant  que  toute 
droite  passant  par  un  des  points  cycliques,  coupe  tous  les  cercles 
du  plan  suivant  une  involution  dont  les  points  doubles  sont  con- 
fondus en  ce  point  ;  tandis  que  la  droite  de  l'inlini,  les  rencontrant 
en  deux  points  fixes,  les  coupe  suivant  une  involution  dont  les  points 
doubles  sont  indéterminés.  Cette  droite  doit  donc  s'ajouter  au  lieu 
précédemment  trouvé,  tandis  que  les  droites  cherchées  se  compo- 
sent aussi  de  toutes  les  droites  isotropes  du  plan  et  peuvent  passer 
conséquemment,  en  dehors  du  centre  radical  commun,  par  deu\ 
autres  points  fixes  qui  sont  les  points  cycliques. 
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niSGUSSlOiN    UE    L'ÉQUATION    GÉNEiSALE    DU    SECQiND    Î)KGRÊ- 
CLASSIFICATJON  DES   COURBES  QU'ELLE  HEPRÊSEÎNTE. 


146.  —  L'ôqiiation  géncrali;  rendue  lioinogùnc,  de  courbes  du 
second  degré,  a  été  écrite  (§  119)  sous  la  forme 

li.jp'  -i-  hy  ^  +  C3^  4-  2/7-3  +  ag^jc  +  %hxy^=  0 .  (  i  f)4} 

En  coordoQoées  absolues,  elle  devient,  si  l'on  groupe  les  termes  de 
même  degcé  en  x  et  y 

n:x^  +  'Jixy^hy^-h^.gx  +  :--fj+c.-^a.  (i(35) 

Si  l'on  clierche  la  transformée  homographique  de  la  courbe  repré- 
sentée par  cette  équation,  on  obtient  (§  Sg)  une  courbe  du  même 
degré,  et  l'on  pourra  toujours  d'une  infinité  de  manières  disposer 
des  coefficients  delà  transformation  (82)  de  manière  que  ce  soit  un 
cercle.  Non  seulement  les  équations  de  condition  qui  résultent  de 
là  entre  ces  coefficients  sont  toujours  possibles  ;  mais  encore  on 
verra,  lors  de  la  recherche  des  points  communs  à  deux  courbes  du 
second  degré,  que  deux  pareilles  courbes,  sans  qu'il  soit  besoin  de 
transporter  l'une  d'elles  (§  (iy),  peuvent  toujours,  de  plusieurs 
façons  différentes,  être  regardées  comme  homologiques.  11  suit  de 
là  que,  si  l'on  trace  un  cercle  quelconque  dans  le  plan  d'ime 
courbe  du  second  degré  donnée,  et  si  l'on  fait  tourner  le  plan  de 
cette  dernière  autour  de  l'un  des  axes  d'homologie,  les  deux  cour- 
bes sont  en  perspective  (§  yS).  Toute  courbe  du  second  degré  peut 
donc  être  considérée  comme  la  section  plane  dun  cône  à  base  circu- 
laire. Si  le  cercle  est  tracé  d'une  façon  quelconque,  le  cône  sera 
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oLlique,  mais  on  trouvera  plus  loin  que,  si  l'on  choisit  convenable- 
ment le  centre  du  cercle  et  l'anjçle  de  rotation  du  plan  mobile,  ce 
cône  devient  Je  cône  droit,  de  révolution.  Les  courbes  du  second 
degré  ne  diffèrent  donc  pas  des  sections  coniques,  dont  l'étude  fut 
poursuivie  avec  tant  d'ardeur  par  les  géomètres  de  l'antiquité  (*). 
Elles  affectent  par  suite  trois  formes  bien  distinctes;  et  pren- 
nent, suivant  les  cas,  les  noms  d'ellipse,  parabole  ou  hyper- 
bole. 

La  considération  des  rayons  infinis  conduit  à  la  même  distinc- 
tion ;  leur  équation  peut  s'écrire  (§  yS),  si  les  coordonnées  sont  carté- 
siennes, 

)i.x^  H-,  o.hxj  +  hj-  -^-  o . 

lis  sont  donc  réels  ou  imaginaires  suivant  le  signe  de  l'expression 
ab  —  lï^.  Si  elle  est  positive,  la  courbe  n'a  aucun  point  réel  à  l'in- 
fini ;  c'est  une  courbe  fermée  qui  occupe  une  région  limitée  du 
plan  ;  c'est  VelHpse.  Si  elle  est  négative,  la  courbe  a  des  branches 
infinies,  dont  on  construira  plus  loin  les  asymptotes;  c'est  l'hyper- 
bole. Enfin,  si  elle  est  nulle,  la  courbe  doit  être  considérée  comme 
tangente  à  la  droite  de  l'infini  ;  c'est  la  parabole. 

La  discussion  de  l'équation  générale  (i()4)  confirme  'cette  classi- 
fication et  fait  ressortir,  en  la  complétant,  les  variétés  auxquelles 
peut  donner  lieu  chacune  des  espèces  précédentes.  L'équation  (i64) 
peut  s'écrire 

ou  bien,  en  multipliant  tout  par  a,  qui  sera  alors  supposé  différent 
de  zéro, 

Les  trois  derniers  termes  ne  renferment  pas  .t  ;  et  peuvent,  d'a- 

(*)  Le  plus  aiicleii  géomètre  qui  parait  s'en  fitra  occupé  est  Platon,  dont  l'École  date  do 
l'an  388  avaut  l'ère  chrétienne  :  il  les  considérait  comme  sections  planes  d'un  eûnc 
droit.  Ce  fut  Apollonius  (ajy  av.  J.-C.)  qui  les  regarda,  le  premier,  eonioie  les  sections 
par  uii  plan  d'un  cOne  oblique  h,  basa  circulaire.  Les  mots  ellipse  et  paraboii;  appa- 
raissent pour  la  première  fois  dans  les  Iravaus  d'Arcliimùds  {'iSS  av.  ,1,-C.),  et  le  mot 
hyperbole  dans  les  scclions  coniques  d'Apollonius. 
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près  la  théorie  du  trinôme  du  second  degré,  se  mettre  sous  la 
forme 

De  sorte  que,  si  l'on  multiplie  encore  le  premier  membre  de  l'équa- 
tion (164)  par  ab  —  K^,  il  devient 

+  [(»-»-'){«»-''')-(«/-ï*)']-'=»- 

Si  dont  l'on  a 

«-=/-- o        ab-h''=/=o 

si  l'on  représente  en  même  temps,  pour  abréger,  ab  —  Jr  et  af—g/i 
par  C  et  —  F  (')  ;  et  si  l'on  remarque  que  le  coelficient  de  z-  n'est 
autre  que  le  déterminant 

xJl,       b      }l  (aoo) 

multiplié  par  a,  on  peut  écrire  l'équation  {164) 

dont  le  premier  membre  se  trouve  ainsi  mis  sous  la  forme  de 
somme  des  carrés  de  trois  expressions  linéaires,  qui,  égalées  à  zéro, 
ne  représentent  jamais  trois  droites  concourantes;  car  si  l'on  fait 
s  =  o  dans  les  deux  premières,  on  ne  peut  oblenîr  le  même  résultat 
à  cause  des  hypothèses 

147.  —  Nous  déduirons  d'abord  de  cette  décomposition  des  con- 
séquences indépendantes  de  toute  hypothèse  faite  sur  les  coordon- 

{')  Conformàmfliit  à  la  notation  qui  aéra  dÉHormais  employée,  et  qui  consiste  fi  repré- 
senter cliaque  mineur  du  déterminant  Aj  par  la  majuscule  de  l'éliSmont  complémentaire, 
alternativement  affectée  du  signe  -+-  et  du  signe  — . 
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nées  qui,  jusqu'à  nouvel  ordre,  seront  quelconques,  {rilinéaires  ou 
cartésiennes. 

A  cause  des  resiriclions  admises,  le  troisième  carré  seul  peut 
manquer  dans  l'équation  (aoi),  et  cela  dans  le  cas  où  l'on  aurait 
A3  =  o.  Le  premiep  membre  se  réduit  alors  à  la  somme  de  deux 
carrés,  qui  sont  affectés  du  même  signe,  ou  non,  suivant  que  C  est 
positif  ou  négatif  ;  il  est  par  conséquent  décomposable  en  deux  fac- 
teurs linéaires  en  x,  j,  z\  réels  dans  le  second  cas,  imaginaires 
dans  le  premier.  Ceci  est  d'accord  avec  un  résultat  déjà  acquis, 
puisque  l'on  a  vu  que  du  signe  de  C  dépend  la  réalité,  des  rayons 
înHnîs  si  les  coordonnées  sont  cartésiennes,  des  droites  joignant  le 
point  (x  =  o,j)'=o)  aux  points  d'intersection  de  la  courbe  avec  la 
droite  s  =  o  si  elles  sont  quelconques.  Ces  rayons  sont  réels  siC<o, 
imaginaires  si  C>o;  et,  lorsque  lacourbe  se  réduit  à  deux  droites, 
le  même  critérium  doit  indiquer  si  elles  sont  réelles  ou  imagi- 
naires. De  plus,  si  elles  sont  imaginaires,  elles  sont  nécessairement 
conjuguées,  puisque  leur  ensemble  e,st  représenté  par  une  équation 
à  coefficients  réels. 

Dans  le  cas  où  C  est  nul,  la  courbe  se  réduit  encore  à  deux  droi- 
tes, si  l'on  a  i^  -o.  En  effet,  l'équation  s'écrit  alors 

(»i  +  Jj  +  ff#  +  a(o/'-«'').r'  +  («'— «')==--"       ("»») 

on  a  d'ailleurs,  conformément  <à  un  théorème  déjà  rappelé  (§  68} 
sur  les  déterminants 

»A,=(m-g>)(»t-/r)-(»/-sA)=-BC-F'.       (ao3) 

Si  donc  AgCSÎ  nu!  en  même  temps  que  C,  on  en  conclut  F— ^o,  et 
l'équation  se  réduisant  à 

représente  un  système  de  deux  droites,  réelles  ou  imaginaires,  sui- 
vant que  crt  — ^  est  négatif  ou  positif,  et  se  coupant  sur  la  droite 
z  =  o,  parallèles  par  conséquent  si  les  coordonnées  sont  carté- 
siennes. 

Si  a  est  iiul,  sans  que  i  et  c  le  soient  en  même  temps,  on  pourra 
opérer  avec  l'une  des  variables  jr  et  s  comme  on  vient  de  le  faire 
avec  X.  Si  les  coefficients  des  carrés  sont  nuls  tous  les  trois,  â»  se 
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réduit  à  a/g-A  ;  s'il  est  nul,  l'un  dos  rectangles  est  nul  et  l'équation 
représente  deux  droites  dont  l'une  e?t  l'un  des  côtés  du  triangle  de 
référence. 

Ainsi,  quoiqu'il  arrive,  i^  — o  est  la  condition  suffisante  pow  qi(e 
la  courbe  se  réduise  à  deux  droites.  Elle  est  aussi  nécessaire^  comme 
on  le  vérifie  sans  peine  en  formant  l'équation  d'un  système  de  deux 
droitessituées  d'une  façon  quelconque  par  rapport  au  triangle  de 
référence. 

Si  l'on  veut  maintenant  que  les  deux  droites  se  confondent,  on 
verra  facilement  en  formant  l'équation  des  deux  droites  super- 
posées 

que  tous  les  mineurs  de  \^  sont  nuls.  Mais  ces  conditions,  au  nom- 
bre de  sis,  ne  sont  pas  distinctes  ;  et  il  suffit,  l'un  des  coefficients 
des  carrés  étant  différent  de  zéro,  que  A3,  soit  nul  ainsi  que  deux 
de  ses  mineurs  convenablement  choisis.  Si  en  effet  «  cs(  différent 
de  zéro,  et  si  l'on  a  en  même  temi)S 

i,-„       B-:o       G  =  o 

on  en  conclut,  h  cause  de  (ao3),  F  =-0  ;  alors  ti,  n'étant  pas  nul,  l'é- 
quation peut  s'écrire  sous  la  forme  (aoa)  et  la  courbe  se  réduit  aux 
deux  droites  confondues 

Si  a  est  nul,  les  conditions  indiquées  ne  sont  pas  suffisantes,  car 
l'équation 

pour  laquelle  elles  sont  femiilies,  ne  représente  deux  droites  con- 
fondues que  si  l'on  a 

«t-,/"=A=o 

mais  alors  b  est  différent  de  zéro,  et  les  conditions  nécessaires  et 
suffisantes  pour  que  l'équation  représente  deux  droites  confondues 

sont 

A.^^o       Cv_u      A-u. 

PicguET,  Oioni.  uiudijt.  i4 
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Enfin  si  les  coefficients  des,  carrcis  sont  nuls  Ions  los  tcois,  l'cquii- 
tion  se  réduit  à 

La  courbe  ne  jicut  se  réduire  à  deux  droites  que  si  l'un  des  termes 
manque,  et  dans  aucun  cas  ces  droites  ne  peuvent  se  confondre. 
Ainsi  lorsque  la  courbe  se  réduit  à  deux  droites  confondues,  tous  les 
mineurs  du  discriminant  sont  nuls  :  les  conditioju  nécessaires  et  suffi- 
santes pour  que  cela  ait  lieu  sont  que  le  coefficient  d'un  carré  soit 
différent  de  zéro  et  que  les  mineurs  correspondant  aux  doux  autres 
carrés  soient  nuls,  ainsi  que  le  discriminant. 
Si  Ton  n 

a^,=  o        B-o        O-o        ¥^.o 

on  conclut  de  [lo'S)  Ag^o,  et  par  conséquent  les  conditions  indi- 
quées sont  remplies.  On  peut  donc  dire  encore  qu'il  faut  et  il  suffit 
que,  le  coefficient  d'un  carré  étant  différent  de  zéro,  les  mineurs  cor- 
respondant aux  éléments  du  mineur  complémentaire  de  ce  coefficient 
soient  tous  les  trois  nuls. 

Aj  est  le  discrimviant  du  premier  membre  de  l'équation  (iti4) 
parce  qu'il  est  le  résultant  des  trois  dérivées  (g  78). 

148.  —  Revenons  maintenant  à  l'équation  générale  (201)  dans 
laquelle  a  et  C  sont  diilerents  de  zéro,  et  supposons  la  courbe  rap- 
portée à  deux,  axes  quelconques  de  coordonnées  absolues,  auquel 
cas  l'équation  s'écrira 

C{„.r;  +  A>+è'f +  (Ci  -  Ff +  «i,-:o.  (204) 

Le  coefficient  a  peut  toujour.sêtre  regardé  comme  positif,  car,  s'il  ne 
l'était  pas,  on  pourrait  changer  tous  les  signes  :  C  peut  être  positif 
ou  négatif.  Supposons-le  positif;  alors  A3  sera  positif,  nul  ou  négatif. 
I.  Si  A3  est  positif,  l'équation  exprime  qu'une  somme  de  trois 
carrés  est  nulle,  et  elle  ne  peut  être  satisfaite  que  par  des  valeurs 
imaginaires  de  x,y,z.  Comme  on  va  voir  que  l'bypothèse  C>o  ca- 
ractérise le  genre  ellipse,  on  dit  alors  que  la  courJbe  est  une  ellipse 
imaginaire.  Mais  il  faut  bien  remarquer  que  ses  coefficients  sont 
réels;  il  n'y  a  pas  d'autre  courbe  du  second  degré  imaginaire  à 
coefficients  réels.  Si  les  coefficients  n'étaient  pas  réels,  la  courbe 
imaginaire  pourrait  npparlenir  à  l'un  des  trois  genres;  il  arriverii 


y  Google 


DISCUSSION   DE   L'ÉQUATION  GÉNÉRALE  DU   SECOND   DEGRE,  ;IT1 

même,  en  général,  qu'elle  n'appartiendra  à  aucun  d'eux  puisque 
C,  ou  ah  —  Ji^,  étant  imaginaire,  n'aura  pas  de  signe. 

2.  Si  Aa  est  nul,  C  étant  d'ailleurs  toujours  positif,  on  a  déjà  vu 
que  l'équation  représente  un  système  de  deux  droites  imaginaires 
conjuguées.  Elles  se  coupent,  par  conséquent  (§  35),  en  un  point 
réel.  Le  premier  membre  est  en  effet  une  somme  de  deux  carrés,  et 
ne  peut  être  satisfait  par  des  valeurs  réelles  que  si  l'on  a  simulta- 
nément 

Y=         Cx-F=-o.  •      ' 

On  verra  plus  loin  ([ne  Je  point  déterminé  par  ces  équations  est, 
en  toute  hypothèse,  le  centre  de  la  courbe  :  c'est  pourquoi  l'on  dit 
alors  que  l'ellipse  est  réduite  à  son  centre,  ou  encore  à  deux  droites 
imaginaires  conjuguées  issues  de  ce  point.  Par  exemple,  un  cercle 
de  rayon  nul  peut  être  considéré  comme  réduit  aux  droites  iso- 
tropes menées  par  son  centre. 

3.  Si  Aj  est  négatif,  l'équation  {204)  est  satisfaite  par  les  coordon- 
nées d'une  infinité  de  points  réels,  et  la  courbe  est  réelle.  Pour  la 
construire  (fîg.  7a),  traçons  les  deux  droites  {2o5}  qui  ne  sont  pas 


parallèles.  Toute  parallèle  à  l'une  d'elles,  coupant  la  courbe  en 
deux  points,  intercepte  une  corde,  et  l'on  va  voir  que  le  milieu  de 
cette  corde  est  sur  l'autre.  Si  en  effet 
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est  réqiialioli, d'une  parallèle  à  la  seconde,  ses  points  d'inlerseclioii 
A, A'  avec  la  rmirbe  seront  sur  le  lieu 

CX'  +  vr  +  a^,-.o  (206) 

qui  représente  deux  droites  AB,  A'B',  éqiiidistantes  de  X  =  o,  ce 
qai  démontre  la  proposition,  La  substitution  Y=  —  [/.  correspon- 
dant à  la  droite  BB'  fournit  le  inôme  l'ésultat,  d'où  il  suit  que  les 
points  B  et  B'  sont  sur  les  mêmes  parallèles  à  la  droite  X^o.  Les 
droites  AA',BB'  étant  oquidistantes  de  la  droite  Y  =  o,  et  les  droites 
AB,  A'B'  étant  équidistantes  de  la  droite  X  =  o,  la  figure  AB  A'B' est 
un  parallélogramme  dont  le  point  0  est  le  centre.  H  suit  de  là  que  si 
un  point  A  est  sur  la  courbe,  le  point  svmétrique  B'  par  rapport  au 
point  0  lui  appartient  aussi  ;  toute  corde  passant  par  ce  point  est 
doncpartafrée  en  deux  parties  égales  ;  c'est  le  cent^'e  de  la  courbe. 
Deux  droites  telles  que  les  droites  (aoS),  dont  l'une  partage  en 
deux  parties  égales  les  cordes  parallèles  à  l'autre,  sont  dites  dia- 
mélres  conjugués.  II  y  en  a  une  infinité  de  systèmes,  et  ils  passent 
tous  par  le  centre.  Si  l'on  pose  en  effet 

X|--XVCcos3  — Ysiua 
Yi -^Yv'Csin3+ Ycosx 

on  en  conclut,  quel  que  soit  s, 

X?^Yf--.:CX^  +  Y^ 

Il  suit  de  là  que,  quel  que  soit  a,  les  droites  X,  et  Y,,  qui  sont  réel- 
les puisque  C  est  posilif,  jouissent  de  la  même  propriété  que  les 
droites  (aoS),  et  forment  un  système  de  diamètres  conjugués.  D'ail- 
leurs, leurs  équations  sont  des  combinaisons  des  équations  (*o5)  ; 
ces  deux  droites  ont  donc  le  même  point  d'intersection  que  les 
deux  premières  ;  la  théorie  des  diamètres  fera  voir  qu'il  n'y  en  a 
pas  d'autres,  et  que  deux  diamètres  conjugués  se  coupent  au 
centre. 

La  courbe  est  nécessairement  limitée  ;  car,  |j,  croissant  à  partir 
de  zéro,  la  somme  des  deux  derniers  carrés  de  l'équation  {206)  est 
d'abord  négative  puisque  le  dernier  est  négatif  ;  puis  elle  augmente 
et  devient  nulle  pour  une  certaine  valeur  de  rj,,  au  delà  de  laquelle 
elle  est  positive,  et  alors  les  points  d'intersection  de  la  sécante  avec 
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la  combe  sont  imaginaires.  Il  en  est  de  même  lorsque  ja  prend  des 
valeurs  négatives,  puisqu'il  n'entre  dans  l'équation  (ao6)  que  par 
son  carré;  on  peut  donc  inscrire  (')Iii  courbe  dans  l'intérieur  d'un 
parallélogramme  dont  les  côtés  sont  respectivement  parallèles  aux 
droites  X  et  Y.  Cette  courbe  est  VelKpse. 

4.  Soit  maintenant  C<o.  Ouet  que  soit  le  signe  de  A.^  deux  des 
carrés  de  i'éqnation  (204)  soiit  alFectés  d'un  signe,  et  le  troisième 
du  signe  contraire.  Considérons  celui  de  deux  premiers  carrés  qui 
n'a  pas  le  signe  de  i^  ;  supposons  par  exemple  que  ce  soit  le  second 
auquel  cas  A3  est  négatif,  et  coupons  la  courbe  par  des  parallèles  à 
la  droite  correspondante,  en  faisant 

Y  =  ;j.. 

On  verra,  comme  précédemment,  que  les  deus  droites  X  et  Y  for- 
ment un  système  de  diamètres  conjugués  ;  mais  avec  celte  diffé- 
rence, que  les  droites  parallèles  à  Y  ne  commencent  à  couper  la 
courbe  en  des  points  réels  que  lorsque  \i.  a  pris  une  valeur  telle  que 
l'on  ait 

et  que  les  parallèles  à  X 

X  ■-->. 

rencontrent  toujours  la  courbe  en  des  points  réels,  parce  que  le 
résultat  de  cette  substitution  dans  l'équation  (204)  donne,  quel  que 
soit  À,  pour  Y^  une  valeur  positive.  D'ailleurs,  7,  et  rj,  augmentant, 
les  points  d'intersection  de  l'une  ou  de  l'autre  droite  avec  la  courbe 
s'éloignent  de  plus  en  plus  ;  elle  a  donc  la  forme  de  la  figure  73,' 
Elle  admet,  comme  l'ellipse,  une  infinité  de  systèmes  de  diamètres 
conjugués,  mais  dont  l'un  ne  rencontre  pas  la  courbe  en  des  points 
réels  ;  et  qui  passent  tous  par  un  même  point,  qui  est  le  centre. 

)  L  utoui-  d'un  point  fixe,  i  dietanoe  finie  oa  non,  ot  que 

d                                d  avec  uno  courbe  viennent  fi  notncider,  elle  ne  lui  est 

ta  g  e  point  fixe  n'eat  pas  sur  la  courbe  :  car  si  la  courbe  », 

dp          m      p  Incidence  toutes  les  fois  qu'elle  viendra  à  pasHBi"  par 

d         M             p  m      uer  (g  102)  qu'une  courbe  du  second  degrû  n'a  de  point 

d            I               d  nul,  c'est-à-dire  ai  elle  se  râduit  k  deux  droites  :  on 

peut  donc  dire  dans  tous  tes  autres  cas  que,  lorsqu'une  corde  se  meut  parallëtemcnt  a 

clle-mômo  jusqu'à  ce  que  ses  dcuï  poinis  d'inicrscclioii  avoc  l.i  i;oi"'l)e  soit-nt  coiifuiniui, 
«lie  est  devenue  tangente. 
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Si  l'on  pose  en  eiïet, 

X,   _--l_r_Xv'^+YsiriJ 
Y,^—     -Xy-Csin^  +  Y 

ce(]Lii  donuepotir  X,  et  Y,  des  valeurs  nielles,  puisque  C  est  né- 
g'atif,  on  a,  quel  que  soit  k 

-X^4-Y^:^CX^+V^ 

Il  suit  lie  là  que,  pour  toute  valeur  de  a,  l'équation  de  la  courbe 


Fig.  /■ 


prend  la  même  forme  et  que,  par  conséquent,  les  droites  X,  et  Y, 
sont  deux  diamètres  conjugués,  dont  le  second,  comme  précédem- 
ment pour  |j.=  o,  ne  rencontre  pas  la  courbe  en  des  points  réels. 
L'équation  de  la  courbe  étant  mise  sous  la  forme 

considérons  les  droites  réelles,  passant  par  le  centre 

XV^-hY-r^o      Xs/^G-\-o. 
En  rendant  homogéiio,  ou  voit  que  les  jioinls  d'intersection  de 
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chacune  d'elles  avec  la  courbe  sont  tous  les  deux  sur  la  droite  3  =  0. 
c'est-à-dire  à  l'infini  (*).  Ce  son!  donc  les  deux,  asymptotes  (§  90)  de 
la  courbe;  elles  passent  par  le  centre  et  sont  conjuguées  harmoni- 
ques par  rapport  aux  diamètres  conjugués  X  et  Y.  Deux  diamètres 
conjugués  quelconques  (207)  s.Tnt  aussi  conjugués  harmoniques  par 
rapport  aux  asymptotes,  car  leurs  équations  peuvent  s'écrire 

(i-sina}(Xv'^+Y)±{i-i-sina)(Xv'^-Y)  =  o. 

On  conclut  de  là  ([ue  les  systèmes  de  diamètres  conjugués  forment 
7in  faisceau  en  involutioii  dont  les  asymptotes  sont  tes  rayons  dou- 
bles. Cette  propriété  subsiste  dans  l'ellipse  dont  les  asymptotes 
doivent  être  regardées  comme  imaginaires. 

Il  est  bon  de  noter  aussi  que,  si  l'on  remplace  X  et  Y  par  leurs 
valeurs  (aoS),  et  si  l'on  divise  par  le  produit  a  {ah  —  /'^),  l'équation 
du  système  des  asymptotes  prend  la  forme 

ax-  +  'ihxY~hhy--\-:t.gx-\-^J'_'\  +  (■'  =  () 

qui  ne  diffère  de  l'équation  de  la  courbe  que  par  le  ternie  constant 
'e  qui  a  pour  valeur 


C'est  celle  que  l'on  obtiendrait  si,  considérant  toutes  les  courbes 
du  second  degré  représentées  par  l'équation  précédente  dans  la- 

(')  On  a  vu  (g  iiiij  quo  rfquation  générale  dos  courbes  du  tocoiid  di!i;pc  piissaiit  par 
los  points  d'iiiteraeclio"  de  deux  courbes  du  second  degré  est 

5,iCi  +  ).X..i  =  o. 


e(  représente  les  courbes  du  second  degré  doublement  tangentes  i  C,  =  0  e 
d'intersection  avec  P  =  n.  L'ôquation 

représente  dono  les  courlcs  du  second  degré  tangentes  aus  deux  droites 
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quelle  on  regarderait  c'  comme  un  paramètre  variable,  on  déter- 
minait ce  paramètre  par  la  condition  que  l'équation  représente 
deux  lignes  droites.  La  courbe  qui  vient  d'être  étudiée  est  ïhyper- 
bole. 

5.  C  étant  toujours  supposé  négatif,  si  \^  est  nul,  l'équation  de 
la  courbe  se  réduit  à  une  différence  de  deux  carrés,  et  représente, 
comme  on  sait,  deux  lignes  droites  réelles.  On  dit  alors  que  l'hy- 
perbole e&irédidte  à  ses  asymptoles. 

4  f>is.  On  a  supposé  jusqu'à  présent 

Si  u  était  nul  sans  que  b  le  fût,  la  décomposition  en  carrés  s'ef- 
fectuerait de  même  en  prenant  le  carré  de  la  dérivée  par  rapport 
à  j.  au  lieu  de  prendre  celui  de  la  dérivée  par  rapport  à  x.  Si  n 
et  />  sont  nuls  tous  les  deux,  l'équation  se  réduit  à 

qui  peut  s'écrire,  //  étant  nécessairement  difîérent  de  zéro, 

»-('"+/)(''.> +é')+(«'— =/«)="■ 

Si  i:!i.  —  ifg  est  différent  de  zéro,  on  retombe  sur  un  type  déjà 
étudié  parce  qu'un  produit  de  deux  facteurs  linéaires  peut  toujours 
se  mettre  sons  forme  d'une  différence  de  deux  carrés.  La  courbe 
est  encore  une  hyperbole,  et  comme  C  est  négatif,  on  peut  dire  que 
ce  genre  est  caractérisé  par 

C<o. 
Si  l'on  a 

la  courbe  se  réduit  à  un  système  de  deux  droites  réelles;  on  voit 
d'ailleurs  facilement  que  celte  condition  exprime  que  le  discrimi- 
nant est  nul. 

t).  Enfin  si  C  est  nui,  f'ensemble  des  termes  du  second  degré  en 
xbij  forme  un  carré  parfait.  L'équation  peut  s'écrire,  si  n  est 
différent  de  zéro 
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en  posant 

Y,-'.(«/-A''').r+(««  "-*'")• 

Les  points  A  et  A'  (fig.  y4)  où  la  courbe  nmconlre  la  droite 

sont  situés  sur  le  lieu 

ce  qui  prouve  que  les  cordes  parallèles  à  Y,  sont  partagées  en  deii?; 
parties  égales  par  X;  mais  une  corde  parallèle  à  X,  telle  que 

X--=>. 
donne 

>.-  +  Y,^o 

équation  d'une  droite  sur  laquelle  se  trouve  un  de  ses  points  d'in- 
tersection avec  la  courbe  :  l'autre  est  à  l'infini,  comme  on  le  voit 
en  rendant  homogène,  auquel  cas  l'équation  de  la  courbe  s'écrit 

X^+=Y,=o 
et  pour  X  —  A3 

4X^.+Y,):=0. 

On  peut  remarquer  d'ailleurs  que  la  droite  X  dont  l'équation  est 

est  parallèle  à  la  direction  unique  déterminée  par  l'équation  des 
parallèles  aus  asymptotes 

dont  les  deux  racines  sont  égales,  en  vertu  de  l'hypothèse  C  =  o. 
Les  deux  points  à  l'infini  sont  donc  confondus;  ou  encore,  la 
courbe  est  tangente  à  la  droite  de  l'inrini;  c'est  ce  qui  caractérise 
lu  pa?'abok. 

L'asymptote  au  point  uni(|uc  à  l'infini  est  celle  droite  elle-même 
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(§  91)  ;  elle  est  rejetée  à  l'infini  (')  :  c'est  de  là  que  provient  la  <ié- 
Qominatioa  de  branche  paraboliqtie  qui  s'applique  à  toute  branche 
de  courbe  dont  l'asjmptote  s'est  éloignée  indéfiniment. 
Les  droites 

coupent  la  courbe  en  deux  points  situés  respectivement  sur  les  deux 
droites 

Les  points  d'intersection  ne  sont  donc  réels  que  pour  des  valeurs 
négatives  de  [j.;  pour  ;j.  =  0,  ils  sont  confondus  et  la  courte  est 
tangente  à  la  droite  Y,  --o;  il  suit  de  tout  cela  la  figure  74. 


On  peut  encore  écrire  l'équation 

(X-X)'+(Y,  +  ,>,X--,.")  =  o 

Ci  II  résulte  d'aiilcuL's  de  co  qui  a  cté  ilit  un  peu  plus  liaat 


y  Google 


DISCUSSION   DE   L'ÉQUATION   GÉNÉIIALE  DU   SECOND   DEGRÉ.  379 

Elle  est  conforme  au  même  type  que  la  première;  d'où  il  suit  que, 

quel  que  soit  X,  la  droite 

X  =  \ 


partage  en  deux  parties  égales  les  cordes  parallèles  à 

qui  est  la  tangente  à  la  courbe  en  son  point  d'intersection,  à  dis- 
tance finie  avec  X  —  'K.  D'ailleurs  cette  dernière  droite,  quel  que 
soit  X,  est  parallèle  à  X  =  o,  il  en  résulte  que,  da7is  la  parabole, 
toute  droite  parallèle  à  la  direction  du  rayon  infini  partage  en  deux 
parties  égales  les  cordes  parallèles  à  la  tangente  à  la  courbe  au 
point,  situé  à  distance  finie,  où  elle  est  rencontrée  par  cette  droite. 

Si  l'on  suppose  maintenant  «  =  0,  à  cause  de  C  =  o,  on  en  conclut 
/î  — o  et  l'équation  prend  la  forme 

analogue  à  la  précédente  :  elle  représente  une  parabole  tangente  à 
la  droite  2.gx-\-^fy^c=(i  en  son  point  d'intersection  avecj  =  o. 
7.  Revenant  maintenant  au  cas  où  C  est  nul  et  a  différent  de  zéro, 
si  l'on  af—gli.  =  o,  l'équation  se  réduit  à 


qui  représente  deux  parallèles  à  la  droite  X,  réelles  ou  imaginaires 

suivant  le  signe  de  ca  —  g^,  et  confondues  si  ca  —  g^  est  nul  :  résul- 
tat déjà  acquis  (§  147}  où  l'on  a  vu  qu'alors  A^  est  nul.  Les  condi- 
tions nécessaires  el  suffisantes  joow/'  que  la  courbe  se  rédmse  à  deux 
droites  parallèles  sont  donc,  en  coordonnées  cartésiennes 

C-.0       F-o 

si  toutefois  a  n'est  pas  nul.  Dans  le  cas  contraire,  h  sera  nul  à  cause 
de  C  =  o,  b  sera  donc  différent  de  zéro;  opérant  alors  avec  j  comme 
on  l'a  fait  avecx,  on  trouvera  les  conditions 
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On  peut  donc  dirt;  qu'il  faut  et  il  suffit  que  C  sott  nul,  ainsi  que 
celui  des  mineurs  qui  correspond  au  terme  du  premier  degré  dont  le 
carré  peut  manquer  dans  l'équation. 

149.  Équation  tangentielle .  —  La  discussion  précédente  fait 
donc  ressortir,  comme  représentées  par  l'équation  générale  (i65), 
les  trois  sections  coniques  étudiées  par  les  anciens,  et  leurs  variétés; 
en  même  temps  qu'elle  démontre  déjà  quelques-unes  de  leurs  pro- 
priétés principales.  Généralisée  par  l'hypothèse  que  la  droite  s  ^  o, 
au  lieu  d'être  à  l'infini,  soit  une  droite  quelconque  du  plan,  elle 
mettrait  en  évidence  les  propriétés  transformées  liomographiques 
des  précédentes,  qui  ne  tarderont  pas  du  reste  à  ressortir  de  la  suite 
de  la  théorie.  Enfin  on  peut  lui  appliquer  également  la  transforma- 
tion corrélative  (§  io)  et  en  tirer  alors  la  classification  des  courbes 
de  la  seconde  classe.  Mais  cette  classification  sera  faite,  si  l'on  dé- 
montre que  )a  courbe  générale  du  second  degré  est  en  même  temps 
la  courbe  générale  de  la  seconde  classe  :  pour  cela  il  convient  de 
rechercher  l'équation  tangentielle  des  courbes  du  second  degré. 

L'équation  de  la  tangente  on  un  point  i^le  la  courbe  peut  s'é- 
crire [§  80) 

Elle  renferme  les  coordonnées  du  point  de  contact  au  premier 
degré,  et  ne  change  pas  si  on  les  permute  avec  les  coordonnées 
courantes.  L'équation  tangentielle  s'obtiendra  (§  85)  en  éliminant 
■^ojJo'  'u  entre  les  équations 

./;  ./;  ./;.  ,  „v 


••^■,+i':>,+'j>--,=«.  (118) 

Si  l'on  égale  les  rapftorts  (i  i6}à  uQe  indéterminée  —  ?.,  on  obtieni 

/;+i..=o 
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et  les  équations  linéaires  (yog)  et  (i  i8)  fou  missent,  pai'  l'élimina- 
tion àexg,  jd,  ?(,  et  À 


,■ 

/, 

^ 

u 

/, 

/, 

f 

t' 

r, 

./' 

m 

w 

qui  est  l'équation  tangentielle  cherchée.  On  Yoil  sans  peine  qu'elle 
est  du  second  degré  en  u,  v,  w;  développée  par  rapport  à  ces  va- 
riables, elle  peut  s'écrire 


A  li'  +  B  y^  +  Gît.'-  +  a  F  vw  -h  iGioii-  ■ 


allK^=o 


{>■ 


équation  dans  laquelle  les  coefficients  A,  B,  C,  F,  G,  H  désignent, 
comme  dans  la  discussion  de  l'équation,  les  six  mineurs  distincts 
du  discriminant  A^  pris  tantôt  avec  le  signe  +,  tantôt  avec  le 
signe—  :  on  leur  donne  pour  cette  raison  le  nom  de  coefficients 
tangentiels  de  la  courbe,  tandis  que  les  premiers  sont  les  coefficients 
ponctuels.  Leur  nsage  étant  très  fréquent,  il  importe  d'écrire  leurs 
valeurs  qui  sont 

k  =  l>c    -,r       F-^gh-af 

^  =  ca-g-^       G=hf~hs  (...) 

C  =  «A-/r=      l{=fg^ch. 

Comme  on  le  voit,  l'équation  ponctuelle  et  l'équation  tangentielle 
renferment  deux  séries  de  coefficients,  ceux  des  carrés  et  ceux  des 
rectangles,  chacune  desquelles  donne  lieu  à  deux  permutations  cir- 
culaires distinctes. 

L'"équation  ponctuelle  se  déduisant  de  Téquation  tangentielle 
comme  celle-ci  se  déduit  de  l'équation  ponctuelle  (§  8j),  les  six  bi- 
nômes analogues  formés  avec  les  coefficients  tangentiels  doivent 
représenter  les  valeurs  proportionnelles  des  coefficients  ponctuels. 
On  a  en  efi'et 

..A.=BC-F'      /A3EEOH-AF 

/>i3  =  CA-G^      ,^'A,  -HF-BG  [■>.i:',) 

'  A.,:^AB-H^      //A'.,=:FG  -CH. 

U  suit  de  là  qu'il  n'existe  aucune  relation  entre  les  coefficients 
tangentiels,  puisqu'on  peut  en  déduire  les  coefficients  ponctuels,  et 
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que  par  conséquent  l'équation  (mi)  est  l'équation  générale  des 
courbes  de  la  seconde  classe.  La  cotirhe  générale  du  second  degré 
est  donc  en  même  temps  la  courbe  générale  de  la  seconde  classe. 

11  convient  néanmoins  de  remarquer  que  les  variétés  fournies 
parl'une  des  deux  équations  générales  (164)  et  (211)  ne  sont  pas 
données  par  l'autre.  Examinons  en  effet  ce  que  devient  l'équation 
tangentielle  lorsque  A3  est  nul.  Si  on  lui  applique  le  même  mode 
de  décomposition  qu'à  l'équation  {164),  on  peut  l'écrire 


(AB  -I-P)(A»+HvH-Gi(.)-'+r{AIÎ-Il^)r-(GH-Al> 


en  désignant  par  Aj  le  déterminant  l'ormé  avec  les  coefficients  fan- 
gentiels  comme  ig  l'est  avec  les  coefficients  ponctuels,  lequel  n'est 
autre  que  le  réciproque  de  A^  et  comme  tel  égal  à  son  carré;  d'où  il 
suit  que  l'équation  devient,  en  remplaçant  par  leurs  valeurs  les  bi- 
nômes formés  avec  les  coefficients  tangenliels  et  divisant  par  A., 

<-{A»  +  Hf  +  Gw)^+A3(cc-/iof  +  AA,Mj^=o. 
Pour  A^-— r.,  elle  se  réduit  à 

et  représente  deux  points  confondus,  dont  les  coordonnées  liomo- 
gènes  sont  A,  H,  G,  c'est-à-dire  confondus  avec  le  point  d'intersec- 
tion des  deux  droites  auxquelles  la  courbe  se  réduit.  Il  semble 
donc  que  la  courbe  reste  de  la  seconde  classe,  ce  qui  serait  contraire 
à  la  théorie  générale  puisqu'elle  acquiert  un  point  double  par  l'hy- 
pothèse Aj^oet  qu'alors  sa  classe  doit  se  réduire  à  zéro;  ou  encore 
puisqu'une  droite  est  de  classe  zéro,  et  par  suite  un  nombre  quel- 
conque de  droites.  Mais  il  faut  remarquer  que,  dans  l'établisse- 
ment de  l'équation  tangentielle,  on  a  identifié  l'équation  de  la 
droite  variable  avec 

qui  cesse  de  représenter  la  tangente  lorsque  le  point  de  contact  de- 
vient un  point  double.  Dans  ce  cas  limite,  elle  représente  (§  81) 
toutes  les  droites  passant  par  le  point.  Il  est  donc  tout  naturel  que, 
par  riiypothèse  A^  =  o,  l'équation  tangentielle  soit  satisfaite  par  les 
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coordonnées  de  toutes  les  droites  qui  passent  par  le  point  d'inter- 
section des  deux  droites  auxquelles  la  courbe  s'est  réduite.  Mais 
cette  solution  est  étrangère  à  la  question,  puisque  ces  droites  ne  sont 
pas  de  vraies  tangentes  ;  et  comme  il  n'y  en  a  pas  d'autre,  la  courbe 
est  bien  de  la  classe  zéro.  Il  en  serait  de  même  si  les  deux  droites 
étaient  confondues;  on  a  mu  d'ailleurs  que  dans  ce  cas  tous  les 
coel'ficienis  tangentiels  sont  nuls. 

Ainsi  les  variétés  ponctuelles  de  la  courbe  du  second  degi-c,  sys- 
tème de  deux  droites,  réelles,  confondues  ou  imaginaires,  ne  sont 
pas  comprises  dans  l'équation  générale  langentielle  (21 1).  En  re- 
vanche, la  discussion  de  cette  équation  fait  ressortir  les  variétés 
tangentielles  corrélatives  qui,  pour  les  mêmes  raisons,  ne  sont  pas 
comprises  dans  l'équation  ponctuelle  (i64},  et  qui  sont  un  système 
de  deux  poi7its  réels,  confondus,  ou  imaginaires,  courbe  de  la  se- 
conde classe  et  du  degré  zéro.  Si,  en  effet,  la  courbe  étant  donnée 
par  son  équation  tangentielle,  on  met  cette  équation  sous  la  forme 
(214),  et  si  l'on  suppose  Ai  =  o,  elle  se  réduit  à  une  somme  algé- 
brique de  deux  carrés  et  se  décompose  en  deux  facteurs  linéaires, 
réels,  confondus  ou  imaginaires;  par  suite  elle  représente  deux 
points.  C'est  donc  la  propre  courbe  du  second  degré,  ellipse,  hy- 
perbole ou  parabole,  qui  doit  être  regardée  comme  identique  avec 
la  courbe  générale  de  la  seconde  classe  ;  c'est  elle  qui  sera  désor- 
mais désignée  pour  abréger,  et  pour  rappeler  en  même  temps  de 
quelle  façon  elle  s'est  introduite  en  géométrie,  sous  le  nom  de 
coniçtec. 

Cette  identité  remarquable  des  courbes  du  second  degré  et  de  la 
seconde  classe  fait  que,  dans  toute  transformation  par  voie  de  dua- 
lité, une  conique  se  transforme  en  une  conique. 

On  observera  également  que  le  premier  membre  de  l'équation 
ponctuelle  (i(i4)  et  celui  de  l'équation  tangentielle  (211)  sont  coîî- 
travariants;  c'esl-à-dire  (§  86)  que,  lorsque  l'un  d'eus  est  transformé 
par  une  substifution  linéaire  effectuée  sur  les  variables  qu'il  ren- 
ferme, l'autre  est  transformé  par  la  substitiilion  inverse. 
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n  E s     POLES     ET     P  0  L  A  I  H  E S 


150.  Polaire  d'un  point,  pôle  d'une  droite.  —  La  pre- 
mière polaire  d'un  point  par  rapport  à  une  conique,  courbe  qui, 
par  son  intersection  avec  elle,  détermine  (§  87}  les  points  de  con- 
tact des  tangentes  menées  par  le  point,  est  une  ligne  droite.  C'est 
donc  l'unique  polaire  du  point;  elle  joint  les  points  de  contact 
des  tangentes  menées  par  le  point  donné,  et  à  ce  titre  prend  quel- 
quefois le  nom  de  corde  de  contact.  Elle  est  toujours  réelle,  même 
quand  les  points  de  contact  sont  imaginaires,  et  peut  être  considérée 
dans  tous  les  cas  (§  88)  comme  le  lieu  sur  toute  sécante  menée  par  le 
pomî,  de  son  centre  harmonique  du  premier  ordre,  c'est-à-dire  de 
son  conjugué  harmonique  par  rapport  aux  deux  points  d'int&'scction 
de  la  sécante  variable  avec  la  courbe.  Cette  propriété  devant  être 
invoquée  très  fréquemment,  il  ne  sera  pas  inutile  de  répéter  sur 
ce  cas  particulier  la  démonstration  générale  du  §  88.  Soient  donc, 
en  coordonnées  cartésiennes  [x^■,J^,'^,  les  coordonnées  du  point, 
donné,  et  {x,j,z)  celles  d'un  point  variable  achevant  de  déter- 
miner la-  sécante  tournant  autour  du  premier  qui  est  fixe.  Les 
coordonnées  d'un  point  variable  de  celte  sécante  peuvent  s'écrire 


-  désignant  le  rapport  suivant  lequel  le   point  partage  le   segment 

limité  par  les  deux  premiers.  La  substitution  dans  le  premier  mem- 
bre de  l'équation  donne 
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équation  dont  Ins  racines  sont  les  taleurs  dn  rapport- correspon- 
dant aux  points  d'intersection ,  Pour  que  ces  denx  points  soient 
conjngués  harmoniques  par  rapport  aux  deux  points  (^,,j,,^t), 
{■T,j,z),  il  faut  que  la  somme  de  ces  racines  soit  nulle,  c'ost-à-dirr, 
que  ie  point  {x,y,s)  décrive  la  droite 

■»:/:, +.1/:,+'!/:=" 

qui  est  la  polaire  de  (^oj'u^i)-  ^'-  0-  ^-  D- 

L'équalion  développée  devient 

Comme  celle  de  la  tang^ente  en  un  point,  avec  laquelle  elle  se  con- 
fond lorsque  le  point  est  sur  la  courbe,  elle  est  symétrique  en 
.17,7,3  eix^.J^,z^,   et  peut  s'écrire  encore 

en  vertu  de  la  propriété  générale  des  courbes   d'après  laquelle  la 
permutation  de  a:,j,z  etXf,ji,z^,  transforme  l'cquation  de  la  polaire 
d'ordre  p  en  celle  delà  polaire  d'ordre  m  — p. 
Réciproquement,  toute  droite  du  plan 


est  la    polaire    d'un   point;   l'identification  avec  (:i.ij)   donne    en 
effet, 


rt.3:,-t-/*j,-|-;i;3|-l-X((|  ^i> 

gx,  -i-,/r,  +  cz,  +  \tv  I  ---  o 

{')  A  puiiio  eat-il  besoin  d'ajouter  que  cette  crjuaVioi),  démontrée  pouc  dût.  ciiordoiiuoc  s 
cartéaieiiiies,  subsiste  si  1»  courbe  est  rapportée  ii  un  triangle  de  réforenre  (]aelconquc, 
c'est-ii-dire  si  la  droite  :  =  o  n'est  pas  Ji  l'infini  {voir  S  Sri). 

PicQUBT,  (iéom.  anali/l,  ^  ' 
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Pour  qu'il  y  ail  indétermination,  il  faut  que  les  trois  coordonnées 
homogènes  soient  nulles,  ce  qui  exige,  par  l'élimination  do  k,,  c,,  w, 
la  condition  A3  =  o.  En  onli-e,  l'une  quelconque  des  trois  conditions 
telles  que 

exprime  que  la  droite  donnée  passe  par  le  point  0  commun  ans 
deux  droites  OP,OQ  auxquelles  la  courbe  est  réduite. 

Les  trois  équations  {216)  se  réduisent  alors  à  deux  ;  et  les  deux 
premières,  par  exemple,  font  voir  par  l'élimination  de  X  que  le  pôle 
cherclié  décrit  la  droite 

qui  est  la  cojijuguée  harmoniqvc  de  la  droite  donnée  par  rapport 
aux  droites  OP,OQ  :  cette  propriété  se  Yérifie  immédiatement  en 
considérant  un  système  de  deux  droites  XY=o,  et  prenant  l'équa- 
tion de  la  droite  donnée  sous  la  Torme  X+XY=:o. 

Si,  A3  étant  nul,  la  droite  donnée  ne  passe  pas  par  le  point  0,  le 
problème  reste  déterminé,  et  l'on  vérifie  sans  peine  que  les  coor- 
données du  point  0  qui  sont  à  volonté,  à  cause  de  Ag=:o,  A,H,G; 
ou  H,B,F  ;  ou  G,F,C,  sont  celles  du  pôle  cherché.  On  a  donc  ce 
premier  résultat,  qui  d'ailleurs  est  une  conséquence  de  la  théorie 
du  faisceau  harmonique  :  le  pôle  d'une  droite  quelconque  par  rap- 
port à  un  système  de  deux  droites  est  leur  point  de  rencontre;  si  la 
droite  passe  par  ce  point,  H  est  indéterminé  sur  sa  conjuguée  harmo- 
nique par  rapport  aux  droites  domiées. 

En  dehors  de  ces  cas  particuliers,  le  pôle  d'une  droite  par  rap- 
port à  une  conique  est  toujours  déterminé,  à  distance  finie  ou 
non.  Ses  coordonnées  (217)  sont  corrélatives  de  celles  delà  polaire 
d'un  point,  et,  par  conséquent,  son  équation  tangentielle 
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est  celle  qu'on  aurait  oWenue  en  appliquant  à  l'équation  tangea- 
tielle  faii),F(i(,<',iy)  =  o,le  calcul  qui  a  servi  à  déduire  de  l'équation 
ponctuelle  la  polaire  d'un  point  donné.  Elle  peut  s'écrire  en  effet 

On  en  conclut  que  le  pâle  d'une  droite  est  soit  le  point  de  rencontre 
des  tangentes  aux  points  d'intersection,  réels  otc  imaginaires,  de  la 
droite  et  de  la  courue  ;  soil  l'enveloppe  des  droites  obtenues  en  prenant 
un  point  quelcongue  sttr  la  droite  donnée,  menant  par  ce  point  les 
tangentes  à  la  courbe,  et  traçant  la  conjuguée  harmonique  par  rap- 
port à  ces  dernières  de  la  droite  donnée. 

On  doit  aussi  conclure  de  ce  qui  précède,  puisque  tout  est  cor- 
rélatif entre  le  pôle  et  la  polaire,  que  la  polaire  ^un  point  quel- 
conque par  rapport  à  un  système  de  deux  points  est  la  droite  gui  les 
joint;  si  le  point  est  sur  celte  droite,  c'est  une  droite  quelconque  pas- 
sant par  son  conjugué  harmonique  par  rapport  aux  points  donnés. 

On  peut  déduire  des  propriétés  qui  viennent  d'être  démontrées 
deux  façons  d'obtenir  soit  la  polaire  d'un  point,  soit  le  pôle  d'une 
droite  :  celle  qui  est  basée  sur  les  propriétés  harmoniques  est  plus 
générale,  parce  qu'elle  subsiste  si  la  droite  ne  coupe  pas  la  courbe, 
ou  si  le  point  est  intérieur. 

Les  propriétés  harmoniques  du  quadrangle  complet  en  fournis- 
sent une  troisième  :  si  par  le  point  donné  a  (fig.  75)  on  mène  deux 
cordes  quelconques  de,  fit,  leurs  extrémités  forment  un  quadrangle 


dont  a  est  un  point  diagonal;  les  deux  autres  points  diagonaux 
i  et  e  sont  sur  la  polaire  du  point  a,  car  la  droite  bc  coupe  cha- 
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cime  des  cordes  au  point  conjugué  l]jii'mor.kj(ie  de  a  par  rap- 
port à  ses  extrémités  (§  47)- 

L'équation  (2ij)dela  polaire  d'im  point  renferme  au  premier 
degré  Jeux  paramètres  variables,  qui  sont  tes  coordonnées  du 
point:  on  peut  en  disposer  de  façon  à  la  faire  coïncider  avec  une 
droite  quelconque  du  plan.  Mais  si  ces  coordonnées  sont  assujetties 
à  une  relation,  c'est-à-dire  si  le  pôle  décrit  une  courbe,  la  polaire 
n'est  pins  une  droite  quelconque  du  plan;  elle  enveloppe  une 
courbe.  Pour  ne  considérer  que  le  cas  le  plus  simple,  si  le  pôle 
décrit  une  droite,  si  l'on  a  par  exemple 

l'élimination  de  l'une  des  coordonnées  faitvoir  que  l'équation  de 
la  polaire  renferme  l'autre  au  premier  degré  ;  elle  passe  donc  par 
un  point  fixe.  Ou  obtient  ainsi,  en  ordonnant  l'équation  de  la 
polaire  par  rapport  à  x„i\,Zf,  la  multipliant  par  îw,,  et  retran- 
clionl  de  là  la  précédente  multipliée  par/; 

équation  d'une  droite  qui  passe,  quels  que  soient  jr,  et  j„  par  le 
point  dont  les  coordonnées  sont  déterminées  par  les  équations 


qui  sont  précisément  celles  d'où  dépend  le  pôle  de  la  droite  dé- 
crite par  le  'poiat[x^.J'^f,z^).  Ainsi,  lorsqu'un  point  décrit  une  droite, 
sa  polaire  pivote  autour  du  pôle  de  cette  droite.  Celte  proposition 
entraîne  sa  réciproque,  parce  qu'elle  est  sa  corrélative  ;  lorsqu'une 
droite  tourne  autour  d'un  point,  sonpâle  décrit  la  polaire  du  point. 
Ces  propriétés  proviennent  au  fond  de  ce  que  l'équation  de  la 
polaire  d'un  point  est  symétrique  par  rapport  aux  coordonnées 
courantes  et  par  rapport  aux  coordonnées  du  point  :  il  suit  en 
effet  de  là  que,  si  la  polaire  du  point  [x^,J^,z^  passe  par  le  point 
[x,j,z),  la  polaire  du  second  passe  par  le  premier.  Par  suite,  si  le 
second  point  est  fixe,  le  premier,  pôle  de  la  droite  variable,  décrit 
sa  polaire.  Elles  sont  dn  reste  évidentes  géométriquement,  car  si 
le  point  b  est  sur  la  polaire  de  a  (fig.  75),  cela  veut  dire  que,  sur 
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la  droile  ab,  ces  deux  points  sont  conjugués  harmoniques  par 
rapport  aux  deux  points  d'intersection,  réels  ou  imaginaires,  de  la 
droite  avec  la  courbe,  donc  la  polaire  de  b  passe  par  a. 

Des  propriétés  plus  générales  ont  été  démontrées  (§  89)  sur  la 
polaire  d'ordre  p  et  la  polaire  d'ordre  m  —  p  d'nn  point  par  rapport 
à  une  courbe  algébrique. 

Il  suit  de  là  que,  si  l'on  veut  construire  la  polaire  d'un  point,  on 
peut  encore  joindre  les  pôles  de  deux  droites  arbitraires  passant 
par  le  point.  Corrélativement,  pour  trouver  le  pôle  d'une  droite, 
on  peut  chercher  le  point  d'intersection  des  polaires  de  deux  points 
quelconques  de  cette  droite.  Le  procédé  à  choisir,  parmi  tous  ceux 
qui  ont  été  indiqués,  dépendra  de  la  façon  dont  la  courbe  est  dé- 
Jinie.  Si,  par  exemple,  on  en  connaît  cinq  points,  ce  qui  la  définit 
sans  ambiguïté,  on  cherchera  le  second  point  d'intersection  avec 
elle  des  droites  joignant  le  point  donné  avec  deux  des  cinq  points; 
ce  problème,  on  le  verra  plus  loin,  est  linéaire;  et  on  en  conclura 
linéairement,  sur  chacune  de  ces  droites,  un  point  de  la  polaire. 
Si  la  conique  est  détinie  par  cinq  tangentes,  on  appliquera  la  cons- 
truction corrélative  à  la  recherche  des  pôles  de  deux  droites  pas- 
sant par  le  point  donné;  ces  pôles  seront  sur  la  polaire  cherchée. 

151.  Points  et  droites  conjugués.  —  Deux  points  tels  que 
a  et  b,  conjugués  harmoniques  par  rapport  aux  points  d'intersec- 
tion, réels  ou  imaginaires,  de  la  droite  ab  avec  la  conique,  sont 
dits  conjuf/ués  à  la  conique.  La  polaire  de  l'un  d'eux  passe  par 
l'autre;  et  réciproquement,  si  b  est  sur  la  polaire  de  a,  les  deux 
points  sont  conjugués.  Si  donc  leurs  coordonnées  homogènes  sont 
(•^H  Xn  ^1)  6t  {x.^,  j'-j,  3,),  elles  sont  liées  par  la  relation 

xj^ax^  +  hr,  -H  gs^)  +  J2(A.T,  +  bj^  +fz,)  -f-  z^{gx,  ^fy,  +  cz,)  =  o 

qui  peut  s'écrire 

c,x^  +  bj,r^  +  cz^z,^+f{y^z.,-\-y.^s^)-\-g{z^x.,  +  z.,x^)  +  h[x,j^  +  x.^^)=^o,  (218} 

On  voit  que,  si  les  points  coïncident,  on  obtient  l'équation  de  la 
conique,  qui  est  par  suite  le  lieu  des  points  conjugués  coïncidant  : 
cela  devait  être  puisque,  sur  une  droite  quelconque,  les  couples  de 
points  conjugués  l'orment  une  involntion  dont  les  points  doubles 
sont  les  points  d'intcrscclion  de  la  droile  ut  de  j;'  courbe. 
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On  peut  remarquer  que  la  condition,  qui  exprime  que  deux 
points  sont  conjugués  par  rapport  à  une  conique,  est  linéaire  (§  112), 
comme  celle  qui  exprime  que  la  conique  passe  par  un  point  donné; 
et  plus  générale,  parce  Lu'olie  dépend  de  quatre  arbitraires  au  lieu 
de  deux  :  mais  ce  n'est  pas  encore^  on  le  "verra,  la  condition  linéaire 
la  plus  générale.  Il  y  a  donc  une  conique  et  une  seule,  conjuguée 
à  cinq  couples  de  points. 

Corrélativement,  deux  droites  sont  conjuguées  lorsqu'elles  sont 
conjuguées  harmoniques  par  rapport  aux  deux  tangentes  réelles 
ou  imaginaires  que  l'on  peut  mener  à  la  conique  par  leur  point 
d'intersection.  Chacune  d'elles  passe  par  le  pôle  de  l'autre,  et  leurs 
coordonnées  (k,,  c,,  lo,),  (m^,  c^,  w^)  sont  liées  par  la  relation 

qui  est  linéaire  par  rapport  aux  coefficients  tangentiels.  Tous  les 
couples  de  droites  conjuguées  issues  d'un  même  point  donnent 
lieu  par  déOnition  à  un  faisceau  en  involutiou  dont  les  rayons 
doubles  sont  les  tangentes  menées  par  le  point  à  la  conique.  Pour 
le  vérifier  sur  la  relation  (219),  il  suffira  de  supposer  que  le  point 
ait  pour  coordonnées  (x  =  o,j=^o)  alors  on  aura  pour  toute  droite 
qui  le  renferme  ic  — o,  et  la  relation  se  réduit  fi 

qui  est  (§  i44)  If-  relation  involutive  entre  deux  couples  de  droites. 
Les  rayons  doubles  s'obtiennent  en  faisant  u^  =  u.^,  c,  — c^,  ce  qui 
donne 

A«^+:'.H«^  +  By^  =  o  (221) 

équation  qui  a  pour  racines  les  paramètres  angulaires  des  tan- 
gentes menées  par  le  point  à  la  courbe,  puisqu'elle  est  le  résultat 
de  la  substitution  m'  =  o  dans  l'équation  langentielle. 

Théorème.  —  Par  tout  point  du  plan,  on  peut  mener  deux  droites 
conjuguées  rectangulaires. 

La  propriété  n'étant  pas  projective,  nous  supposerons  les  coor- 
données cartésiennes,  et  ce  point  sera  pris  à  l'origine.  Alors  tous 
les  couples  de  droites  conjuguées  satisfont  à  la  relation  (aao)  ;  si  en 
outre  les  droites  doivent  êlre  rectangulaires,  on  aura 

"i"}    ■{"i''j+"a''i)cosf)  +  i'|<'„  — o 
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deuxième  relation  iovolutive;  ce  qui  montre  que  les  droites  cher- 
chées sont  les  rayons  communs  à  deux  involutions.  L'une  d'elles, 
la  dernière,  ajant  ses  rayons  doubles  imaginaires,  puisque  ce  sont 
les  droites  isotropes,  les  droites  cherchées  sont  réelles  (§  142).  Pour 
le  vérifier,  il  suffit  de  former  (§  i44)  l'équation  aux  paramètres  an- 
gulaires des  droites  conjuguées  harmoniques  iï  la  fois  par  rapport 
aux.  droites  (aai)  et  aux  droites  isotropes 

li- —  9.av  cosH  +  v^ -- o 


B        -Il        Ako 
|i         cosO        i| 

et  ces  droites  sont  réelles,  si  l'on  a 

(A-li)--^-4{H  +  Acos&)(H  +  BcosO)>o. 

Or  cette  expression  est  évidemment  positive  pour  0  =  ^;  et  par 

conséquent  doit  l'être  dans  tous  les  cas,  car  lu  réalité  des  racines 
est  indépendante  du  choix  des  axes.  Si  on  veut  le  constater  pour 
une  valeur  quelconque  de  6,  il  suffit  de  l'ordonner  par  rapport 
à  H,  et  de  remarquer  qu'en  résolvant,  les  racines  sont  toujours  ima- 
ginaires, à  cause  de 

(A-Bf  sin-0>o. 

Par  conséquent  le  trinôme  en  H,  dans  lequel  le  coefficient  de 
H^  estpositif,  est  toujours  positif. 

152.  Triangles  coi^ugués. —  Un  triangle  est  conjugué  à  une 
conique  lorsque  chaque  sommet  est  le  pôle  du  côté  opposé.  Pour 
construire  un  pareil  triangle,  on  peut  s'en  donner  arbitrairement 
un  sommet  n  {ùg.  yS):  alors  le  côté  opposé  est  la  polaire  Se  de  a. 
Sur  cette  polaire  on  peut  choisir  arbitrairement  le  sommet  b  ;  alors 
le  côté  opposé,  polaire  de  b,  passe  par  a  puisque  b  est  sur  la  po- 
laire de  a,  et  coupe  la  polaire  de  n  en  un  pointe  qui  est  le  troisième 
sommet  du  triangle.  Sa  polaire  est  le  fcôté  opposé  ab,  parce  que  c 
esta  l'intersection  des  polaires  de  a  et  de  b. 

Deux  sommets  quelconques  du  triangle  sont  conjugués,  puisque 
chacun  d'eux  est  sur  la  polaire  de  l'autre;  de  même  deux  côtés 
quelconques  sont  des  droites  conjuguées.  On  voit  que,  pour  le 
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construire,  on  choisira  arbitraireinent  un  point  du  plm  ;  les  tlenx; 
autres  sommets  seront  deux  points  conjugues  quelconques  situés 
sur  sa  polaire.  Corrélativement,  on  pourra  prendre  pour  un  des 
côtés  une  droite  arbitraire-du  plan,  les  deux  autres  côtés  seront 
deux  droites  conjuguées  quelconques  issues  du  pôle  de  cette  droite. 
Un  triangle  est  déterminé  dans  le  plan  par  six  conditions  qui  sont 
les  six  coordonnées  de  ses  trois  sommets  ou  de  ses  trois  côtés.  Si 
le  triangle  est  conjugué  à  une  conique,  trois  des  six  éléments  qui 
le  déterminent  sont  arbitraires,  les  antres  sont  donnés. 

Dans  un  triangle  conjugué,  deux  sommets  sont  toujours  exté- 
rieurs, et  le  troisième  intérieur  à  la  courbe.  Les  points  extérieurs  à 
une  conique  sont  ceux  d'où  les  tangentes  menées  à  la  courbe  sont 
réelles;  les  points  intérieurs  sont  ceux  pour  lesquels  elles  sont 
imaginaires  conjuguées.  11  est  clair,  et  l'étude  particulière  des 
trois  courbes  le  véritiera,  que  les  points  extérieurs  sont  ceux  vers 
lesquels  la  courbe  tourne  sa  convexité.  Si  donc  on  choisit  le  point«, 
sommet  d'un  triangle  conjugué,  à  l'extérieur  de  la  courbe  (lîg.  70), 
sa  polaire  bc,  qui  est  la  corde  de  contact  des  tangentes  issues  de  n, 
coupera  la  courbe  en  deux  points  réels  A-  et  /;  les  points  6  et  t 
étant  conjugués  harmoniques  par  rapport  à  k  et  /,  l'un  d'eux  sera 
extérieur  et  l'autre  intérieur  au  segment  Id,  et  par  suite  à  la 
courbe.  Si  la  courbe  est  une  hyperbole,  et  si  la  droite  hc  rencontre 
les  doux  branches  de  l'hyperbole,  ce  sera  le  point  intérieur  au 
segment  A7  qui  sera  extérieur  à  la  courbe,  et  inversement;  quoi 
qu'il  arrive,  deux  sommets  du  triangle  sont  extérieurs  à  la  courbe  et 
le  troisième  lui  est  inténeiir.  Si  le  premier  sommet  choisi  avait  été 
intérieur,  la  polaire  aurait  été  tout  entière  extérieure  et  par  suite 
les  doux  autres  sommets;  le  théorème  subsiste  donc  toujours. 

Si  l'un  des  sommels  a  est  choisi  sur  la  courbe,  sa  polaire  est  la 
tangente  en  ce  point  (§  i5o);  les  deux  autres  sommels  sont  donc 
conjugués  harmoniques  par  rapport  à  deux  points  confondus  en  a; 
ce  sont  le  point  a  et  un  point  quelconque  de  la  tangente,  par 
exemple  le  point  a  lui-même.  Ainsi  tout  point  de  la  courbe  peut 
être  regardé  comme  la  superposition  de  deux  ou  de  trois  sommets 
d'un  triangle  conjugué. 

Il  suit  de  ce  qui  précède  que  deux  côtes  d'un  triangle  conjugué 
rencontrent  toujours  la  conique  en  des  points  réels,  le  troisième 
lui  est  extérieur. 

Toute  tangente  de  la  conique  peut  être  regardée  comme  la  su- 
perposition de  deux  côtés  d'un  triangle  conjugué.  Le  troisième  est 
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alors  une  droite  quelconque  passant  par   le  point  de,  contact,  \Mxr 
exemple  la  tangente  elle-même, 

L'équalion  d'une  conique  rapportée  à  un  triangle  conjugué, 
pris  pour  triangle  de  référence,  prend  une  forme  particulière 
qu'il  importe  de  signaler,  La  polaire  du  sommet  {x  =  o,j^=o)  de 
ce  triangle  est 

Si  elle  doit  être  le  côté  opposé  -t  =  o  de  ce  triangle,  cela  entraîne 
La  polaire  du  sommet  (7  ^o,  z^o)  se  réduit  alors  à 

Si  elle  doit  être  le  côté  opposé  x:=o,  on  en  conclut 

/;  =  o 

et  alors  ia  polaire  du  troisièmi:  sommet  (^-o,  j:—-o)  est  le  côté  op- 
posé j-=o.  L'équation  se  réduit  donc  à  la  somme  de  trois  carrés 

C'est  ce  qu'on  appelle  la  l'orme  canonique. 

153.  Centre.  —  Les  propriétés  dont  il  va  être  question  n'étant 

pas  projecltves,   la    courbe  sera  supposée  rapportée  à  deux  axes 
quelconques  de  coordonnées  absolues. 

Si  dans  les  équations  (217)  qui  déterminent  les  coordonnées  du 
pôle  d'une  droite  donnée 

tij:  +  i!j+w—.o 

on  l'ait«^^i'—o,  c'est-à-dire  si  l'on  suppose  qne  la  droite  soit  rc- 
jclée  à  l'inlini,  on  obtient  pour  les  coordonnées  absolues  du  pôle 

G_  /./-y  F_y/— ^/'  ,       , 
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Oq  voit  que  ce  point  peut  être  considéré  comme  déterminij  par 
les  deux  équations 

-^'^  =  (ÏX  + /?  7' +  g' =  o 

(.,.3) 
;/;'=Ax  +  ^r+/=o 

auxquelles  se  réduisent  les  deux  premières  équations  (^iti)  pour 
u=iv  =  o.  Il  jouit  de  la  propriété  de  partager  en  deux  parties 
égales  toute  corde  qui  le  renferme;  en  effet,  d'après  la  propriété 
de  la  polaire  d'un  point,  il  est  le  conjugué  harmonique  par  rapport 
aux  extrémités  de  cette  corde,  du  point  où  elle  coupe  la  droite  de 
l'infini  :  il  est  donc  le  milieu  de  la  corde.  Si  on  prend  ce  point 
pour  origine  et  si  l'on  rend  homogène,  la  droite  z  =  o  étant  la  po- 
laire du  point  (;r=o,  j~o),  on  aura,  comme  on  l'a  vu  plus  haut 

et  l'équation  se  réduira,  eu  faisant  ensuite  3=:  i  pour  revenir  aux 
coordonnées  absolues 

ax^  H-  2hxj''  +  Aj'^  +  c  ^=  (j . 

Si  maintenant  on  coupe  la  courbe  par  la  droite 


on  obtient  pour  p  deux  valeurs  égales  et  de  signes  contraires,  et  la 
propriété  se  vérifie  aisément.  C'est  pourquoi  ce  point,  qui  est  le 
pôle  de  la  droite  de  l'infini,  a  reçu  le  nom  de  centre.  La  discussion 
de  l'équation  générale  en  a  fait  ressortir  l'existence  dans  le  cas  de 
l'ellipse  et  dans  le  cas  de  l'hyperbole.  On  voit  qu'en  effet,  dans 
chacun  de  ces  cas,  le  coefficient  C  est  différent  de  zéro,  et  que  par 
suite  les  valeurs  (aaa)  des  coordonnées  du  centre  sont  toujours 
fmies  et  déterminées.  En  particulier,  si  la  courbe  se  réduit  à  deux 
droites,  leur  point  d'intersection  satisfait  l'équation/^^o  (§  i48), 
et  pour  la  même  raison  les  équations  /^  =  o,  /.'  =l  o  :  c'est  donc  le 
centre  de  la  courbe. 

Dans  le  cas  de  la  parabole,  on  a  C  =  o  ;  le  centre  est  donc  rejeté  à 
l'iniini  :  cela  devait  être  puisque  la  parabole  est  tangente  à  la  droite 
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lie  l'infini  et  qufi  li;  pôle  d'une  tangente  est  le  point  de  contact.  11 
suit  de  là  que  la  direction  dans  laquelle  il  est  rejeté  à  l'infini  doit 
être  celle  du  rayon  infini  de  la  parabole.  En  effet,  les  deux  droi- 
tes (223)  qui  déterminent  le  centre  sont  parallèles  à  cause  de 
ab  —  h^  =  o,  et  parallèles  à  la  direction  du  rayon  infini  qui  esL  donne 
par  la  racine  double  de  l'équation 

ax'  -\-2.lixj-^by- -^-o. 

Si,  en  même  temps  que  G  est  égal  à  zéro,  l'un  des  numérateurs, 
f  par  exemple,  est  nul,  l'autre  numérateur  sera  nul  aussi,  si  l'on 
ne  suppose  aucun  coefficient  nul,  et  il  y  aura  indétermination. 
Dans  ce  cas,  il  y  a  une  infinité  de  centres;  ces  centres  sont  en  li- 
gne droite  parce  que  les  équations  (233)  se  réduisent  à  une  seule. 
D'ailleurs,  en  vertu  des  hypothèses,  l'équation  représente  deux 
droites  parallèles  (§  148),  et  la  droite  des  centres  est  alors  la  paral- 
lèle à  ces  droites  menée  par  le  milieu  de  leur  distance  commune. 

Il  est  souvent  avantageux  de  savoir  ce  que  devient  l'équation 
générale  lorsqu'on  transporte  les  axes  parallèlement  à  eux-mêmes 
de  façon  à  prendre  le  centre  pour  nouvelle  origine.  Soient  x^  et 
1 ,,  les  coordonnées  du  centre;  l'équation  devient  alors 


./■(x+.r„j.+r,)sj(j-/;,+j/;j,+x/;+.ry;+/(x„j,)=o. 

Mais  il  est  facile  de  voir,  parle  calcul  des  dérivées  secondes, 
que  l'ensemble  des  termes  du  second  degré  ne  change  pas;  les 
termes  du  premier  degré  disparaissent  si  l'on  tient  compte  de  ce 
que  x^  eiJ^  satisfont  aux  équations  du  centre.  Il  reste  donc  à  cal- 
culer/'(^,^/,),  résultat  de  la  substitution  dans  le  premier  membre 
de  l'équation  des. coordonnées  du  centre.  L'on  a,  à  cet  effet,  en 
rendant  homogène  et  faisant  z,=i 
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d'où,  par  l'étiiiiinalioii  do  .r,  etj, 

/.  h         f  1  =  0 

d'où  lînfin 


L'équation  se  réduit  donc  à 


154.  Diamètres.  —  On  appelle  diamèù-e  dans  une  courbe 
quelconque  le  lieu  des  milieux  des  cordes  parallèles  à  une  direc- 
tion donnée.  Dans  le  cas  des  courbes  du  second  degré,  il  n'y  a 
évidemment  sur  chaque  corde  qu'un  point  du  lieu;  d'ailleurs  le 
point  à  l'infini  commun  à  toutes  ces  cordes  n'appartient  pas  au 
lieu,  si  leur  direction  n'est  pas  celle  de  l'une  des  asymptotes:  le 
lieu  sera  donc  une  ligne  droite.  Ceci  se  vérifie  immédiatement,  si 
Von  remarque  que  le  lieu  indiqué  est  le  lieu  du  point  conjugué 
harmonique  du  point  (à  l'infini)  autour  duquel  pivote  la  corde, 
par  rapport  à  ses  extrémités  :  c'est  donc  (§  i5o)  la  polaire  du  point 
situé  à  l'infini  dans  la  direction  des  cordes.  Ce  point  est  sur  la 
droite  de  l'infini,  par  conséquent  la  polaire  passe  par  le  pôle  de 
cette  droite,  qui  est  le  centre.  Ainsi,  lorsque  la  direction  des  cordes 
varie,  tous  les  diamètres  con-espondants passent  par  le  centre. 

Réciproquement,  toute  droite  passant  par  le  centre  est  un  diamè- 
tre, car  son  pôle  est  à  l'infini. 

Si  la  direction  des  cordes  est  déterminée  par  la  parallcle  menée 
par  l'origine 

?-i  (-4) 


leur  point  commun  à  l'infini  peut  être  regardé  cominc  ayant  pour 
coordonnées  homogènes  a,  ^  et  o.  Sa  polaire  aura  donc  pour 
équation 

=>/:+s^-o  (..5) 


a(rtJ:  +  /y  -V- g)^-?.{hx+h)  +/)-- 
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On  peut  encore  l'ordonrKir  par  rapport  à  x  ctj  ;  elle  devient 
alors 

'/;+j'/;+/:=-r(<>='+*?)+.:'  (*»+s3)+«>+/?-<.   (-"6) 

yi'/^  ^*/o  <lésignant  respectivement  les  trois  dérivées  dans  les- 
quelles on  a  remplacé  les  coordonnées  courantes  par  celles  du 
point,  qui  sont  a,  g  et  o. 

La  première  forme  fait  voir  que  le  diamètre  passe  par  le  centre, 
puisque  son  équation  est  évidemment  satisfaite,  qnels  que  soient 
a  et  p,  par  les  coordonnées  du  point  d'intersection  des  droites 

Réciproquement  toute  droite  passant  par  le  centre  a  une  équa- 
tion telle  que  (a^S)  ;  c'est  le  diamètre   des  cordes  parallèles  à  (224)- 

Ce  qni  précède  suppose  que  la  courbe  est  une  ellipse  ou  une 
liyperbole.  Si  c'est  une  parabole,  la  droite  de  l'infini  est  tangente  ; 
la  polaire  de  tout  point  d'une  tangente  passe  par  le  pôle  de  la  tan- 
gente, qui  est  le  point  de  contact,  donc  tout  diamètre  passera  par 
le  point  de  contact  à  l'infini  ;  c'est  ce  que  l'on  peut  ■vérifier  direc- 
tement sur  l'équation  du  diamètre,  car  les  deux  droites 

élaiU  parallèles,  la  seconde  peut  s'écrire 

l'équation  du  diamètre  devient  alors 

qui  représente  une  parallèle  au  rayon  infini  ('). 

(')  On  sait  d'ailleurs  que  l'dquatioii 

),X  -I-  |j.T  =  0 

dans  laquelle  X  et  Y  sont  les  premiers  membres  des  équations  de  deux  droites  rapportées 
à  des  coordonnées  trilinéaîpsa  quelconques,  représente  une  droite  passant  par  le  point 
■  n  des  droites 

X  =  o,  Y  =  o. 
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Enfin  si  la  courbii  se  réduit  à  deux  droites  parallèles,  les  deux 
équations  du  centre  n'eu  font  plus  qu'une,  à  laquelle  se  réduit 
également  l'équation  générale  (aaS)  des  diamètres  ;  tout  diamiïtrc 
coïncide  donc  avec  la  droite  des  centres. 

155.  Diamètres  conjugués.  —  Les  diamètres  sont  les  po- 
laires des  points  de  l'infini;  et,  d'après  la  théorie  générale  des 
droites  conjuguées,  deux  points  conjugués  pris  à  l'infini  donnent 
lieu  à  deux  polaires,  issues  du  centre,  par  conséquent  à  deux  dia- 
mètres, qui  sont  des  droites  conjuguées  et  qui,  avec  la  droite  de 
l'infini,  forment  un  triangle  conjugué  à  la  conique.  Or,  dans  un 
triangle  conjugué,  chaque  côté,  étant  la  polaire  du  sommet  opposé, 
est  le  lieu,  sur  toute  corde  menée  par  ce  sommet,  du  conjugué 
harmonique  de  ce  point  par  rapport  aux  extrémités  de  la  corde. 
Donc,  dans  un  triangle  conjugué  dont  un  côté  est  à  l'infini,  et 
dont  les  deux  autres  sont  par  conséquent  deux  droites  conjuguées 
issues  du  centre,  l'une  de  ces  droites  est  le  lieu  des  milieux  des 
cordes  parallèles  à  l'autre.  Mais  deux  droites  conjuguées  sont  con- 
juguées harmoniques  par  rapport  aux  tangentes  menées  à  la 
courbe  par  leur  point  d'intersection  ;  d'ailleurs  les  tangentes,  réelles 
ou  imaginaires,  menées  par  le  centre  sont  les  asymptotes,  puisque 
leur  corde  de  contact,  polaire  du  centre,  est  la  droite  de  l'infini  ; 
on  peut  donc  énoncer  le  théorème  suivant  :  étant  donnés  deux  dia- 
mètres, conjugués  harmoniques  par  rapport  aux  asymptotes,  chacun 
d'etix  est  le  Heu  des  milieux  des  cordes  parallèles  à  Vautre.  Deux  pa- 
reils diamètres  sont  dits  conjugués;  tous  les  couples  de  diamètres 
conjugués  sont  conjugués  harmoniques  à  deux  droites  fixes  et 
forment  conséquemment  un  faisceau  en  involution  ;  les  rayons 
doubles  sont  les  asymptotes;  il  suit  de  là  que  dans  l'ellipse,  dont 
les  asymptotes  sont  imaginaires,  deux  couples  de  diamètres  con- 
jugués empiètent  l'un  sur  l'autre,  tandis  que  dans  l'hyperbole  ils 
n'empiètent  pas.  Dans  le  cercle,  par  exemple,  dont  les  asymptotes 
sont  les  droites  isotropes  menées  par  le  centre,  deux  diamètres 
conjugués  quelconques  sont  rectangulaires  ;  et  deux  angles  droits 
de  même  sommet  empiètent  toujours  l'un  sur  l'autre. 

Les  tangentes  aux  extrémités  d'un  diamètre  vont  passer  par 
le  pôle  de  ce  diamètre  et  sont  par  suite  parallèles  à  son  diamètre 
conjugué. 

Si  la  courbe  est  une  parabole,  c'est-à-dire  tangente  à  la  droite 
de  l'infini,  deux  points  conjugués  sur  cette  tangente  sont  le  point 
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(le  contact  et  uq  point  qneiconquc  delà  droite  (iSa),  Le  centre  est 
le  point  de  contact,  et  le  triangle  conjugué  n'existe  plus,  ses  trois 
côtés  étant  confondus  à  l'infini.  Mais  il  n'en  subsiste  pas  moins 
que,  si  l'on  considère  un  point  quelconque  à  l'infini,  sa  polaire 
passe  par  le  point  de  contact  de  la  droite  de  l'infini,  c'est-à-dire 
que  le  lieu  des  milieux  des  cordes  parallèles  à  une  direction  don- 
née est  une  parallèle  au  rayon  infini,  telle  que  la  tangente  au 
point,  à  distance  finie,  on  elle  coupe  la  courbe,  est  parallèle  aux 
cordes  ;  la  direction  du  rayon  infini  est  donc  conjuguée  à  toute 
direction  du  plan. 

Toutes  ces  propriétés  se  vérifient  aisément  par  un  calcul  direct. 
Si  l'on  exprime  que  deux  points  à  l'infini  sont  conjugués,  en  fai- 
sant z,=2^=ci  dans  la  relation  générale  {a  fS),  il  vient 

d'où,  par  l'élimination  de  x^,_r^  et  x,^,y-^  au  moyen  des  équations 


on  tire  la  relation 

entre  les  paramètres  angulaires  de  deux  directions  conjuguées. 

On  voit  que  cette  relation  est  involutive  (§  i44);  elle  définit 
par  conséquent  des  couples  de  droites  conjuguées  harmoniques  à 
deux  droites  fixes,  dont  les  directions  s'obtiendront  en  faisant 
u^=u^eiv^=v.2,  ce  qui  donne  entre  leurs  paramètres  angulaires 

et,  pour  leur  équation,  par  l'élimination  de  u  et  v  au  moyen  de 

nx'^  +  ihxj-^hy'-=^'., 

c'est-à-dire  les  directions  des  rayons  infinis. 

II  suit  de  l'équation  générale  (226)  des  diamètres  que  la  relation 
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(237)  a  lieu  entre  les  paramiUres  angulaires  du  diamètre  et 
ceux  des  cordes  qu'il  partage  en  deux  parties  égales.  Or  elle  est 
symétrique  enH,,v,  et  u^,^^;  il  résulte  de  là  que  le  diamètre  parallèle 
aux  cordes  partage  lui-même  en  deux  parties  égales  les  cordes 
parallèles  au  premier  diamètre.  Chaque  diamètre  partage  donc  en 
deux  parties  égales  les  cordes  parallèles  à  l'autre. 

Si  l'une  des  directions  est  celle  de  l'une  des  asymptotes,  la  re- 
lation (227)  donne  pour  l'autre  direction  celle  de  la  même  asymp- 
tote, comme  cela  doit  être,  puisque  les  asymptotes  sont  les  rayons 
doubles  du  faisceau.  Il  est  bon  d'expliquer  néanmoins  comment 
une  asymptote  peut  être  regardée  comme  le  lieu  desmilieux  des 
cordes  parallèles  à  elle-même.  Sur  toute  corde  parallèle  à  l'asymp- 
tote, le  milieu  de  la  corde  est  en  effet  rejeté  à  l'infini,  et  le  lieu 
paraît  se  réduire  au  pointa  l'infini  sur  l'asymptote.  Mais  il  faut 
observer  que,  pour  une  position  particulière,  la  corde  est  l'asymp- 
tote elle-même,  dont  les  deux  points  d'intersection  avec  la  courbe 
sont  confondus  (à  l'infini);  le  conjugué  harmonique  du  point  de  Vin- 
fini  par  rapport  aux  deux  points  est  donc  indéterminé,  et  à  ce  titre 
l'asymptote    tout  entière  l'ait  partie  du  lieu. 

Ramenant  tons  les  éléments  de  la  figure  à  distance  finie  par  une 
projection,  on  voit  que  l'asymptote,  comme  toute  tangente,  est  la 
polaire  de  son  point  de  contact,  c'est-à-dire  du  point  où  elle  louche 
la  courbe  à  l'infini.  Il  faut  donc  se  demander  comment  il  se  fait 
qu'une  tangente  quelconque  soit  le  lieu  du  conjugué  harmonique 
du  point  de  contact  par  rapport  aux  extrémités  d'une  corde  pivo- 
tant autour  de  ce  point,  alors  que  sur  une  telle  corde  le  conjugué 
harmonique  est  le  point  de  contact.  Cela  tient  à  ce  que  pour  la  po- 
sition parliculicre  où  la  corde  est  tangente,  le  conjugué  harmonique 
est  indéterminé  sur  la  tangente  qui  dès  lors  appartient  tout  en- 
tière au  lieu. 

Si  une  conique  à  centre  est  rapportée  à  deux  diamètres  conju- 
gués pris  pour  axes  de  coordonnées  absolues,  cela  revient  à  dire 
que  le  triangle  de  référence  est  formé  de  ces  deux  diamètres  et  de 
la  droite  de  l'infini.  C'est  donc  un  triangle  conjugué,  par  suite  l'é- 
quation prend  la  forme  canonique  [§  iSi),  qui  s'écrit  en  coordon- 
nées absolues 

n.T^+hr'  +  c-..:o.  (238) 

Réciproquement,  tout  système  d'axes  de  coordonnées  absolues 
pour  lequel  l'équation  prend  cetc  forme  est  celui   de  deux  diamè- 
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très  conjugués,  car  it  est  clair  que  pour  une  valeur  dounéo  de  l'imi!  des 

coordonnées,  Vautre  prend  des  valeuiï  égales  et  de  signes  contraires. 

S'il  s'agit  de  la  parabole,  la  même  simpliftcatioQ  ne  peut  pas 

avoir  lieu.  On  a  alors  ne— /(-—o,  et  la  relation  (337)  qui  peut  s'écrire 

donne,  quels  que  soient  n,  et  v,, 

c'est-à-dire  la  direction  du  rayon  infini  ax-hhj—o.  Prenant  l'ase 
X'OX  parallèle  à  cette  direction,  on  en  conclut  <ï=o,  et  par  suite 
/i.=o  à  cause  de  ab—h^=o  :  transportant  l'origine  au  point  à  dis- 
tance finie  où  l'axe  X'OX  rencontre  la  courbe,  le  terme  constant 
disparaît;  enfin  si  l'on  prend  pour  ase  Y'O Y  la  tangente  en  ce 
point,  le  terme  en  y  disparait  aussi,  et  finalement  l'équation  prend 
la  forme 

/,f+P.ga:-o  (aacj) 

sur  laquelle  il  est  visible  que  les  cordes  parallèles  à  Y'OY,  c'est-à- 
diro  à  la  tangente  à  l'extrémité  du  diamètre,  sont  partagées  par  lo 
diamètre  en  deux  parties  égales. 

Réciproquement,  il  est  manifeste  que  toute  équation  telle  que 
(229)  représente  une  parabole  rapportée  à  une  tangente  et  au  di<7- 
mèlre  qui  passe  par  le  point  de  contact  [)  . 

156.  Axes.  — Par  le  centre,  comme  par  toutpoint  du  plan 
{§  i5i)  passent  deux  droites  conjuguées,  dans  ce  cas  deux  diamè- 
tres conjugués,  rectangulaires.  Toute  corde  parallèle  à  l'un  d'eux 
est  partagée  par  l'autre  en  deux  parties  égales,  ce  qui  revient  à 
dire  que  toute  corde  perpendiculaire  à  l'un  d'eux  est  partagée  par 
lui  en  deux  parties  égales;  la  courbe  est  donc  symétrique  par  rap- 
port à  chacun  d'eux.  C'est  pourquoi  ils  ont  reçu  le  nom  à'axes  Aaln 
courbe, 

(')  Plus  généralement, 

est  l'équation  généralo  des  coniques  rapportées  au  triangle  do  riîféreiice  formé  ùh  deu» 
tangentes  et  de  la  corde  de  contact  (§  i/|8i.Si  =  =  0  est  la  droite  de  l'infini,  on  a  la  parabole 
rapportée  en  coordonnées  absolnes  h  une  tangente  et  au  diamètre  qui  passe  par  le 
point  de  contact. 

PtcotiET,  (fgom.  analyt.  20 
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Pour  avoir  les  paramètres  angulaires  des  axes,  il  suiïil  do  join- 
dre à  l'équation  (337)  qui  a  lieu  eutre  les  paramclres  angulaires  de 
deux  diamètres  conjugués,  la  relation 

",ii.^  —  {ii,v.,-f-u.-,v^)  cosO-i-tv^  =  o. 

Oii  en  lire  par  l'éliinination  de  jl^  oi  i\,. 

|(/i  — C,  COS'i         —II,  C0S(1--I-C|] 

qui  est  l'équation  du  second  degré  dont  les  racines  sont  les 
paramètres  cherchés.  Développant,  et  supprimant  les  indices,  on 
obtient 

{h  -/.COS0)"-  +  (Z'-fl)»V  +  (n  0080-/0"'  =  "  (^'■^'J} 

équation  dont  on  verrait  comme  plus  haut  (§  i5i)  que  les  deux  ra- 
cines sont  réelles.  Eliminant  w  et  v  entre  cette  équation  ef 


on  aurait  l'équation  du  systèuie  des  parallèles  aux  axes  menées 
par  l'origine.  Mais  il  est  plus  avantageux  de  chercher  l'équation 

même  du  système  des  axes  :  pour  cela  on  remarque  que  si  -  est 

une  racine  de  cette  équation,  le  diamètre  conjugué  de  la  direction 
correspondante,  dont  l'équation  est 

est  précisément  l'autre  axe.  On  aura  donc  le  système  dos  a.Kes  en 
éliminant  11  et  *>  entre  (a3o)  et  (33i),  ce  qui  donne 

{h-b coso)/;^+(i~«)y:./;;+(rt cos6-/o/;'=o.  (aS:?.} 

Lorsque  les  axes  de  la  courbe  sont  pris  pour  axes  de  coordonnées 
absolues  l'équation  prend  la  forme  canonique  ;  c'est  le  seul  système 
d'axes  rectangulaires  qui  permette  de  la  réduire  à  cette  forme. 

Si  la  courbe  est  une  parabole,  on  a 
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d'où 


lîempliiçani  a  iH  h  par  'iJi  ct-tians  {p-3o},  il  vient 


(a -oosO)(r H- (i— /?);»'-;->.(>.  cosfl-i)i'^  =  o         (^.3:-î) 

éguation  qui  est  satisfaite    pour   ---X.    L'une   des  directions   est 
donc 

c'est-à-dire  la  direction  commune  de  tous  les  diamètres,  et  l'autre 
est  la  direction  perpendiculaire. 

L'équation  de  l'axe  s'olitieiidra  alors  facilement  par  la  for- 
mule (aSa)  :  les  termes  dn  second  degré  disparaissent  eu  égard  à 
l'identité (233)  et  il  reste,  en  simplifiant 

{a+S  — 2Acose)(rtx+/ij)-t-ag-4-//i— cosO{/i^+rt/}— 0.    (3,34) 

On  arriverait  au  même  résultat,  en  écrivanU'équation  de  la  para- 
bole 


;(»x  +  ;,r+).)"+»te-/,).r  +  ,(/-),0T 


a.  étant  celui  des  deux  coefficients  des  carres  qui  n'est  pas  nul,  car 
l'un  d'eus  au  moins  est  diffcrent  de  zéro,  remarquant  que  la  paral- 
lèle aux  diamètres 

f,;r  +  /ij'  +  /,--o 

coupe  la  courbe  au  point  où  elle  est  touchée  par  la  droite 

et  déterminant  >,  de  façon  que  ces  deux  droites  soient  perpendicu- 
laires. Pour  cette  valeur  de  î>,  la  première  est  l'axe  de  la  parabole. 
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Ij.i  rcclierclu;  des  axes  pnLit  se  faire  d'nne  autre  manière  ;  soit 

l'équation  du  fliainètre  conjugué  des  cordes  parallèles  à  la  direc- 


La  iierpeiidiculaii'c  ;i  ces  cordes  a  pour  ccfiiation 

(a-H3  COS0)x  +  (:ïCOS0-H^)r— o 
l(Mir  diamètre  conjugué  sera  parallèle  à  cette  droite,  si  l'on  a 


xH-;icosO      kCOS0  +  (Î 
d'où 

(«-S)a  +  (A-Scoso)0=û 
(/(-ScosO)a+(5-S)§=... 


(.36) 


Pour  que  l'on  puisse  tirer  de  ces  équations  des  valeurs  de  a  et  ^ 
ditrérentes  de  v.é'co,  il  fviut  que  l'on  ait 

(«-S)(Z.-S)-(/(-ScosOf  =  o 

équation  du  second  degré  qui  peut  s'écrire 

S^sin=0-(rt  +  i-3/2  cosO)S  +  «6-/i^  — o  (23;) 

et  dont  les  deux  racines  sont  réelles,  parce  que  l'expression 

{n-hl>-  oJi  cos  0)-  —  i{ab  —  P)  sin^  0 

peut  s'écrire  sous  forme  d'une  somme  do  deux  carrés 

(■>.h  -  [a  +  h)  cos  O)-  +  {a-  hf  sin^  0. 

Chacune  d'elles,  substituée  dans  les  équations  (336),  réduit  leur 
système  à  une  seule  équation  donnant    des  valeurs  déterminées 
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pour  les  paramètres  angulaires  a  et  ^  des  directions  pj-incipales. 
11  est  facile  de  voir  que  ces  directions  sont  rectangulaires  :  soient 
en  effet  S,  et  S^  les  deux  racines  supposées  différentes,  de  l'équa- 
tion [237);  soit  a,,p,  et  Oj^p^  les  deux  systèmes  de  valeurs  correspon- 
dantes tirées  des  équations  (236)  pour  «  et  p,  on  a  alors 

(«-S,)«,+{A-S,cos6)3,  =  o 
(/<-S,cose)a,+(è-S,)3,=o 

cl 

(«-S>,  +  (/i-S,  cosO)(3.,=^o 

Multipliantles  premières  équations  par  a^  et  ^.^,  retranchant  de  là  les 
dernières  multipliées  de  même  para,  et  ^^  il  vient 

{S,-S,)[«,a,  +  &,|3^-cosOfa,^-H2,&,)]  =  o 

et  comme  S,  est  différent  de  S^,  le  second  facteur  est  nul,  ce  qui 
exprime  que  les  deux  droites 


sont  perpendiculaires. 

Les  valeurs  de  S  ont  une  signification  gcoinétrique  simple  :  rap- 
portons la  courbe  à  son  centre  pris  pour  origine  en  transportant 
les  axes  parallèlement    à   eux-mêmes.  L'équation    devient  alors 

(§  »53) 

aa^+ikxj  -i-h^'+^^-o  (2381 


les  équations  d'une  parallèle  menée  par  l'origine  à  une  direction 
principale,  dans  lesquelles  on  supposera  que  «  et  ^  sont  les  coordon- 
nées du  point  do  cette  droite  situé  à  l'unité  de  distance  de  l'origine. 
On  en  conclut  pour  p- la  valeur 


(;(r.^^+2/;ïg+Afi'i 
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qui  est  (g3i)le  carré  du  demi-ase  parallèle  à  la  direction  considérée 
puisque  le  centre  est  l'origine.  Si  maintenant  l'on  multiplie  les 
deux  termes  du  premier  rapport  (a35)  par  a,  ceux  du  second  par 
P,  et  si  on  ajoute  les  termes  correspondants,  il  vient 


S  =  fta-+3/':ip-l-Ap'^ 


(■^%) 


si  l'on  tient  compte  de,  ce  que 

a^4-2aflcOS()  +  0-— I. 

Les  valeurs  de  S  sont  donc,  à  un  facteur  près,  les  inverses  des 
carrés  des  demi-axes  ;  elles  sont  indépendantes  du  choix  des  coor- 
données ;  d'où  l'on  conclurait,  si  on  ne  le  savait  déjà  (§  ifi),  que  les 
coefficients  de  l'équation  (^37) 


\-b  —  'lJl  oosO 
sin-fl 


ah -h' 


ne  changent  pas,  par  une  transformation  cartésienne  quelconque. 
Si,  dans  cette  équation,  l'on  remplace  S  par  sa  valeur  (2^9)  il 
vient 

Cy  +  (rt-4-i-a/icosO)A.,Cp'+i^sin30-.o  (240) 

qui  est  l'équation  aux  carrés  des  demi-ases  d'une  conique  donnée 
par  l'équation  générale.Comme  vérification,  pour  C=o,  qui  est  le  cas 
delà  parabole,les  deux  racines  sontinfinies;  pour  a-i-6  — a/j  cos6=o 
qui  correspond  au  cas  où  les  asymptotes  sont  perpendiculaires,  et 
ou  l'on  dit  que  l'hyperbole  est  équilatère,  les  carrés  des  axes  sont 
égaux  et  de  signes  contraires,  ce  qui  sera  démontré  plus  loin  ;  enfin 
pour  A=o,  ce  qui  est  le  cas  de  deux  droites  réelles  ou  imaginaires, 
les  deux  racines  sont  nulles.  Elles  deviennent  égales,  si  l'on  a 

(«  +  /.-a//cos6}^-4H--A-)sin^a  =  ,> 


a/i-~(«+(!')cosO     -H(rt-  -/î)^sin^()  =  o 
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auquel  cas  la  courbe  est  un  cercle.  Alors  l'équation  (237)  donne  S=a, 
et  pour  cette  valeur  de  S,  les  équations  (336)  deviennent  indéter- 
minées; ce  qui  tient  à  ce  que  tout  diamètre  du  cercle  est  perpen- 
diculaire ans  cordes  qu'il  partage  en  leur  milieu. 

157.  Réduction  de  l'équation.  —  A  vrai  dire,  fa  réduction 
de  l'équation  générale  (i<>4)  ^i  sa  forme  canonique  est  déjà  faite. 
Elle  résulte  en  même  temps  de  la  discussion  générale  (§  ii8)  et  de 
la  théorie  des  triangles  conjugués.  Dans  la  première,  l'équation  a 
été  réduite,  dans  les  courbes  à  centre,  à  une  somme  de  trois  carrés  ; 
et  si  l'on  généralise  les  résultats  auxquels  elle  a  conduit  en  suppo- 
sant l'équation  donnée  homogène,  on  voit  qu'après  l'avoir  mise  sous 
la  forme 

C{^x  +  /,j+gzf  +  {Cr-Fzf  +  a\,z'  =  a  (201) 

si,  en  conservant  le  côté  z=o  du  triangle  de  référence,  on  substitue 
aux  deux  autres  les  droites  (ao5),  le  sommet  opposé  est  le  pôle  du 
côté  ^=0,  tandis  que  les  deux  côtés  qui  s'y  coupent  sont  deux  droites 
conjuguées,  eu  égard  à  la  forme  particulière  de  l'équation  (201): 
de  sorte  quels  triangle  de  référence  est  un  triangle  conjugué  [§  i5a). 
En  supposant  que  z  =  o  soit  la  droite  de  l'infini  on  retrouve  les  ré- 
sultats déjà  acquis.  Ce  qui  vient  d'être  dit  est  d'ailleurs  applicable  à 
la  parabole  qui  admet,  comme  les  autres  coniques,  une  infinité  de 
triangles  conjugués. 

Dans  le  cas  de  la  parabole,  on  a  trouvé  au  contraire  que  l'équa- 
tion de  la  courbe,  rapportée  à  des  coordonnées  absolues,  peut 
s'écrire 

En  la  rendant  homogène,  elle  devient 

(ai-+/,r+.?--)»+»[»W-«/.)j-+(~-s')']=» 

et  si  l'on  substitue  aux  cotés  ^■  =  n.r  =  o  du  Irianglo  flo  référence 
les  droites 

Y~i.¥-,      Usr-„ 
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elle  prend  ] a  foriiii; 

X^  +  Yï--o 

qui  est,  comme  on  l'a  déjà  remarqué,  celle  d'une  conique  rapportée 
à  un  triangle  de  référence  formé  de  deux  tangentes  et  de  la  corde 
de  contact.  Sous  celte  forme,  le  résultat  est  applicable  à  une  coni- 
que quelconque. 

Si  l'on  revient  au  cas  où  les  coordonnées  sont  absolues,  on  peut 
obtenir  la  réduction ,  qui  consiste  alors  à  rapporter  la  courbe  à  son 
cenire  et  à  deux  diamètres  conjugués,  par  une  transformation  di- 
recte de  coordonnées.  On  sait  d'abord  que  lorsque  le  centre  est 
pris  pouf  origine,  l'équation  devient 

Supposons  maintenant  que,  conservant  la  mémo  origine,  on  prenne 
deux  nouveaux  axes  de  coordonnées  définis  comme  ils  l'ont  été 
dans  la  transformation  générale  {§  iS),  alors  l'équation  deviendra 

dans  laquelle  les  valeurs  de  a\h',h'  sont  celles  qui  ont  été  écri- 
tes {%  16),  savoir 

aAsina  sinS  +  è  sin-a 


sin^e  L" 

//—  .    ,  I  a  sin^S'  — 2/i  sina  sinS'  +  Z'  sin^a' 
s]n^eL  J 

/>.'  =  ■  ■:  ■;■■    a  sinË  sinS— /;(sin3  sinci'-i-sin^  sii 


Si  l'on  veut  que  le  terme  en  x'r'  disparaisse,  il  faut  que  h'  soit 
nul,  ce  qui  exprime  bien  (§  1 55)  la  condition  pour  que  les  nouveaux 
axes,  dont  les  équations  par  rapport  aux  anciens  sont 

X  sina  +7  sing  =o 
X  sina  H-,T  sin3'=:o 

soient  deux  diamètres  conjugués. 

l*oiir  calculer  maintenant  les  valeurs  de  a  et  /)'  il  suffit  de  tcnii' 
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compte  des  identités  (19)  et  (ao)  (§  i(i)  ;  si  l'on  y  fait  //  — o,  elles 
deviennent 


+  b'=- 


—^{a  +  b  —  7.h  cosO) 


a'  et  h'  sont  donc  les  racines  de  l'équaliou  du  second  degré 

S^sin=(l-(«-h^^  -o,AcosO)sin^O|  ^  +  {ab-h^]ûaH—-o.     (243) 

Les  racines  de  cette  équation  sont,  à  un  facteur  constant  près,  les 
inverses  des  carrés  des  demi-diamètres  conjugués  choisis  pour  axes, 
car  si  l'on  fait,  par  exemple,  x'  =  o  dans  l'équation  {%ii),  y'^  est  le 
carré  du  demi-diamètre  pris  pour  axe  Y'OV,  et  l'on  en  tire 


Si  donc  on  remplace  dans  l'équation  (^4-^)  l'inconnue  S  par  —-rrr^ 
on  en  conclut 

C^p'  sin-(),+(rt  +  /'-p7i  cosB)i3Cp^sin^0,  +  A^sin^9  =  o     (244) 

qui  est  l'équaLioii  dont  les  racines  sont  les  carrés  des  demi-diamè- 
tres conjugués  faisant  entre  eus  l'angle  9,.  Pour  6,=-  on  retrouve 

réquation  aux  carrés  des  demi-axes  ;  et  on  a  alors  effectué  la  réduc- 
tion de  l'équation  à  sa  forme  canonique  au  moyen  de  nouveaux 
axes  rectangulaires. 

On  en  conclut  deux  théorèmes  fort  importants,  dus  à  Apollo- 
nius ;  l'équation  (244)  donne  pour  la  somme  des  carrés  des  demi- 
diamètres 


-■^{n+b  —  ih  cosO) 


elle  est  indépendante  de  O,  ;   elle  est  donc  cimstanle  et  égale  à   la 
e  des  carrés  des  demi-axes.  On  a  de  même 
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c'est-à-dire  que  Vaire  du  parallélogramme  construit  sur  deux  demi- 
diamètres  C07ijugités  est  constante  et  égale  au  rectangle  des  demi-axes. 
Si  la  courbe  est  une  parabole,  on  a  vu  (§  i55)  par  quel  transport 
d'axes  on  peut  réduire  l'équation  à  la  forme  simple 

l}y^-^:>.gx^^i  (^.ag) 

par  laquelle  la  couriji!  est  rapportée  à  un  diamètre  et  à  la  tangente 
à  son  extrémité. 
On  peut  récrire 

y~  —  -ipx,-^y'  (24j) 

en   posant    ■^=—p,  p  pouvant  d'ailleurs    être   considéré  comme 

positif,  en  faisant  tourner  au  besoin  Taxe  X'OX  de  l'angle  x;3/^  est 
alors  une  longueur  qu'il  est  facile  de  construire  au  moyen  d'une 
troisième  proportionnelle;  c'est  l^  paramètre  rti\aûi  un  diamètre 
choisi  pour  ase  X'OX  (fig.  jG). 

Pour  9,  =-,  les  nouveaux  axes  seront  l'axe  de  la  courbe  et  la  tan- 
gente au  sommet. 

Pour  trouver  le  point  de  la  courbe  qui,  pris  pour  origine,  rédui- 
rait l'équation  à  la  môme  forme  en  coordonnées  rectangulaires,  il 
suffit  de  remarquer  que  l'équation  (345)  peut  s'écrire 

ij  +  ?'f  ~  ''■P^  ~~  '^■^■•J — 3^  =  o- 
Si  l'on  prend  alors  pour  axes  de  coordonnées  les  droites 


apX+3^J  +  ^^:=:u 

l'équation  prend  une  forme  analogue  à  la  précédente  :  ces  droites 
sont  rectangulaires  si  l'on  a 

fl  — /j  cosO~o 

et  leurs  équations  sout  alors 

;)  -^ p  COSO— -u 

■x-v;)  eosO  -l-~cos-0  — CN 
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Pour  sîivoir  ce  que  devient  l'cquation,  remarquons  que   l'on  ii 
on  valeur  absolue  (fig.  y6) 

OA  — -cos-0     OB:=/>cosO     OA=/''sinOcosft. 


MaiSj  si  par  un  point  quelconque  M  de  ia  courbe;  on  mène  des 
parallèles  aux  axes  OY,  O'Y',  on  ;î 

MP  =  MO-PQ  -MltsinO 

c'est-à-dire 

y  —  p  sinO  cos'J=/  sinO 
ou 

On  a  aussi 

.r'-^.O'Q  =  AO  +  OR+RP^^+rcos0  +  ':Jcos-0 

l'équation  devient  donc 

_']'■'  — ^.px'  iia- fi--- V,.  (li^ti) 

Le  nouvel  axe  O'X'  est  l'axe  de  la  parabole,  et  le  paramètre  .'V 
relatif  ù  l'axe  est  donné  par 
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ce  qui  peut  s'écrire  ;i  caiisu  de  la  valeur  do  OA ,  prise  celte  fois 
avec  son  signe 

'-'=OA-h£ 


c'est-à-dire  que  le  quart  du  paramètre  relatif  à  un  diamètre  quel- 
conque est  égal  au  quart  du  paramétre  relatif  à  l'axe  plus  la  dis- 
tance de  textrémité  du  diamètre  à  la  tangente  ait  sommet.   Si  l'on 

P 
appelle  directrice  la  parallèle  à  O'Y'  telle  que  O'D  =  —  ,  on  en  con- 
clut que  la  distance  de  l'extrémité  d'un  diamètre  à  la  directrice  est 
le  quart  du  paramètre  relatif  à  ce  diamètre . 

158.  Exercices.  —  i.  Faire  voir  que  deux  coniques  à  centre  admettent  un 
système  de  deux  diamètres  conjugués  parallèles,  réels  ou  imaginaires  conju- 
gués ;  les  déterminer  analytiqiiement,  et  montrer  pourquoi  ils  sont  nécessaire- 
ment réels  si  l'une  des  coniques  est  un  cercle,  auquel  cas  le  problème  revient 
à  la  recherche  des  axes  de  l'autre. 

1.  Trouver  l'équation  du  cercle  concentrique  à  la  conique  donnée  par  l'équa- 
Uon  générale,  et  dont  le  rayon  est  la  racine  carrée  de  la  somme  des  carrés  des 
demi-axes  :  démontrer  que  c'est  ««e /'onction  fin^aire  des  coefflmenls  fangentiels; 
examiner  le  cas  de  la  parabole  et  faire  voir  qu'alors  ce  cercle  se  réduit  à  la 
directrice. 

3.  Les  équations 

représentent  deux  ellipses  équivalentes  (voir,  g  iSg,  l'expression  de  la  surface  de 
l'ellipse)  ;  et  en  outre  superposables  si  les  axes  eont  rectangulaires. 
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,ES     TUQIS     CONIQ  CES 


159.  — L'équaiion  d'inie  conif[uc   à  contre  ayant  étc  ramenée 
il  la  forme  canoniqnfi 

la  courbe  sera  une  ellipse  ou  une  hyperbole  (§  148)  suivant  que 
M  et  N  seront  ou  non  de  même  signe.  Dans  le  premier  cas,  ils 
peuvent  être  supposés  positifs;  et  pour  que  l'ellipse  soit  réelle  il 
faut  [§  [48)  que  P  le  soit  aussi  ;  posons  alors 

M__^       N__i_ 

l'équation  devient 

et  les  quantités  n  et  è  représentent  évidemment  les  longueurs  des 
demi-diamètres  interceptés  respectivement  par  les  axes  X'OX, 
Y'OY;  qui  sont  les  demi-axes  si  l'on  suppose  les  axes  rectangu- 
laires. Cette  hypotlièse  étant  admise,  coupons  la  courbe  par  des 
parallèlesaux  ases  ;  on  trouve  alors  que  les  points  d'intersection 
ne  sont  réels  que  si  x  est  compris  entre  —  a  et  -h  «,  j  entre  —  i  et 
+  5;  la  courbe  est  donc  inscrite  dans  un  rectangle  dont  les  côtés 
sont  AA.'  =  9.a  et  BB'  — aè  ;  elle  est  d'ailleurs  symétrique  par  rap- 
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port  ans  axes,  et  a  la  l'orme  ABA'B'  représentée  par  la  figure  77. 
L'origine  est  le  centre  de  la  courbe,  les  extrémités  des  axes  sont 


ses  sommets,  et  la  courbe  se  réduit  à  un  cercle  pour  */  =  /'.  llr 
droite  quelconque  menée  par  l'origine 


intercepte  dans  la  courbe  un  demi-diamètre  dont  la  longueur  f 
s'obtient  en  remplaçant  x  et  y  par  leurs  valeurs  dans  l'cquation, 
ce  qui  donne 

cos^a      sin-a_  ] 

qui  est  la  relation  entre  l'angle  a  et  le  demi-diamètre  correspon- 
dant. Si  l'on  suppose  a  >  i,  on  en  conclut  sans  peine  que  n  est  le 
maximum  et  è  le  minimum  de  p.  Si  un  autre  diamètre  p'  corres- 
pond à  l'angle  »,  on  a 


Supposant  les  deux  diamètres  perpendiculaires,  et  ajoutant 


(l'oii  l'on  conclut  que  la  somme  des  mvei-ses  des  carrés  de  deux  dia- 
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mètres  rectangtilaires  est  constante  et  égale  à  la  soTmnc  des  inverses 
des  carrés  des  axes. 

La  courbe  partage  le  plan  en  deux,  régions  se  distinguant  par 
le  signe  que  les  coordonnées  de  leurs  points  donnent  au  premier 
membre  de  l'équation  :  les  points  intérieurs  à  la  courbe  donnent 
le  signe  —  et  les  autres  le  signe  -f-. 

Si  l'on  résout  par  rapport  il  ),  on  trouve 


c'esl-à-dire  que  ie  carré  de  l'ordonnée  est  proportionnel  au  produit 
des  segments  qu'elle  intercepte  sur  le  grandaxe  :  cette  propriété  peut 
définir  la  courbe. 

Une  autre  propriété  fondamentale  consiste  en  ce  que  l'ellipse 
peut  être  considérée  comme  la  projection  orthogonale  du  cercle 
ayant  pour  diamètre  le  grand  ase,  à  la  condition  de  faire  tourner 
son  plan  d'un  angle  convenable  autour  de  cet  axu.  Si  l'on  compare 
en  effet    les  ordonnées  des    deux  courbes,  correspondantes  à  une 


fne  abscisse, 


MP 


On  conclut  de  là  que  si  l'on  fait  tourner  le  plan  du  cercle  d'un 
angle  ci  défini  par 


le  point  M  est  la  projection  du  point  M',  et  par  conséquent  l'ellipse 
est  la  projection  du  cercle  :  on  peut  déduire  de  là  toutes  les  pro- 
priétés de  l'ellipse.  Si  l'on  veut,  par  exemple,  construire  la  courbe 
par  points,  on  joindra  OM',  on  prendra  sur  ce  diamètre  OW  =^b  et 
par  le  point  M"  on  mènera  la  parallèle  au  grand  axe  qui  passera 
par  le  point  M  correspondant  à  M'.  On  pourra  encore  joindre  CM' 
qui  coupera  le  grand  axe  au  point  D;  la  droite  BD  passera  par  le 
même  point  M.    Une  droito  du   plan  de    l'ellipse  et   la   droite   du 
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plan  du  cercle  dont  elle  est  la  projection  se  coupent  évidemment 
sur  le  grand  axe;  les  droites  qui  joignent  deux  points  correspon- 
dants sont  concourantes  (à  l'infini),  il  suit  delà  que  les  deux  cour- 
bes sont  homologiqnes.  Cette  propriété  n'est  pas  particulière  aux 
deux  courbes,  on  sait  en  effet  (§  i45)  et  il  sera  démontré  plus  loin 
que  deux  coniques  sont  homologiques  de  plusieurs  façons  diffé- 
rentes ;  mais  ici  l'iiomologie  est  définie  simplement.  Ce  qui  pré- 
cède suffit  pour  montrer  comment  on  pourra,  par  exemple,  trou- 
ver par  cette  méthode  les  points  d'intersection  d'une  droite  avec  la 
courbe,  les  tangentes  menées  par  un  point  donné  du  plan,  la  surface 
de  l'ellipse  qui,  étant  la  projection  de  ccUo  du  cercle,  est  égale  à 
:;«^cos  a,  c'est-à-dire  iiv.(ib,  etc. 

160.  —  La  tangente  on  un  point  do  la  courbe  a  pour  équation 

(§  "19) 


Si  le  point  n'est  pas  sur  la  courbe,  l'équation  représente  comme 
on  sait  la  polaire  du  point,  ou  corde  de  contact  des  tangentes  me- 
nées par  le  point.  Pour  déterminer  les  points  de  contact,  on  peut, 
en  faisant  usage  d'une  notation  souvent  employée,  poser 

x-—a  coso      y"^^'  sino. 

Quel  que  soit  l'angle  ç,  les  coordonnées  de  ce  point  satisfont  l'é- 
quation de  l'ellipse  à  cause  de 


Géométriquement,  l'angle  o  csU'an^le  que  fait  avec  le  grand  axe 
le  rayon  OM'  passant  par  le  point  M'  du  cercle  du  rayon  OA  cor- 
respondant au  point  M  de  l'ellipse  :  on  lui  donne  quelquefois  le 
nom  d'a/îomfl/î'e.  Pour  trouver  les  points  de  contact  des  tangentes 
menées  par  le  point  (^t,,,  i,,),  on  aura  alors  en  substituant  dans  la 
polaire 
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(l'on,  en  posant,  ci;  qui  est  toujours  possible 

on  tire 

SI n  {(,, 4- ç)  -_■—  coS(.)  - ± 


Pour  qiit!  ce  sinus   soit  iuférîenr  à   l'unité,  il  faut   que   l'on  ;iit 


c'est-à-dire  que  le  point  soit  extérieur  à  l'ellipse;  s'il  est  sur  la 
courbe,  les  deux  solutions  sont  confondues;  s'il  est  extérieur,  elles 
sont  imaginaires  :  la  corde  de  contact  n'en  est  pas  moins  la  droite 
réelle  (a^S).  Quant  au  système  des  deux  tangentes,  il  ii  pour  é<|ua- 
tion 

Cette  équation  représente  en  elfet  (§  148)  une  conique  passant 
par  les  points  d'intersection  de  l'ellipse  et  des  deux  droites  con- 
fondues 


(""+■'*""■  ') 


c'est-à-dire  doublement  tangente  à  l'ellipse  en  ses  points  d'inter- 
section avec  la  corde  de  contact  :  de  plus  elle  passe  par  le  point 
i^o'Ja)  ^^  i'  ^^  peut  pas  y  avoir  (§  1 13)  d'autre  conique  que  le  sys- 
tème des  deux  tangentes  passant  par  ces  cinq  points,  dont  quatre 
sont  confondus  deux  à  deux.  On  vérifie  d'ailleurs  l'acilement  que 
son  discriminant  est  nul. 

Si  le  point   est   le  centre,  les  deux   tangentes  imaginaires   ont 
pour  équation 

ce  sont  les  asymptotes  imaginaires  de  l'ellipse,  puisque  la  corde  de 
contact  esta  l'infini. 

PiCOiiTT,  Gcom.  nii/i/i/t,  -" 
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Une  foriïiG  souvent  utile  de  l'équation  de  la  tangente  est  celle 
qui  ne  renferme  que  les  paramètres  angulaires  de  cette  droite. 
Pour  que  la  droite 

ux  +  ^j  +  w^^'o 

soit  tangente  à  la  courbe,  il  faut  que  l'on  ait  (^  149) 
/y       o        o  a 

o  —  (i-h-        IV 

d'où  l'on  tire 


L'équation  devient  alors 


ux  +  (■jr = ±  V  "'"'  +  ^■''"'  (249} 

le  double  signe  tient  à  ce  que  l'on  peut  mener  à  la  courbe  deux 
tangentes  parallèles  à  une  droite  donnée. 

Si  dans  cette  équation  on  considère  «  et  c  comme  des  incon- 
nues, X  et  y  comme  des  données,  on  en  tire  les  paramètres  angu- 
laires des  tangentes  menées  par  le  point  [x,j).  Si  on  l'ordonne 
alors  par  rapport  à  u  et  v,  elle  devient 

»'(x»-o»)  +  ,iC,r„.+  ,.'(;,'-J=)--0.  (.ïo) 

Si  l'on  veut,  par  exemple,  trouver  les  points  d'où  l'on  peut  me- 
ner des  tangentes  isotropes,  il  faut  identifier  avec 


qui  est  l'équation  aux  paramètres  angulaires  des  droites  isotropes, 
ce  qui  donne 

a^  —  à^  -^j"  —  l>^       xj  ■  -^  o 

équations  satisfaites  par  les  systèmes  de  valeurs 
:r==fsjd'  —  b'-  —  dzc  .T---:i< 
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Il  y  a  doac  quatre  points  répondant  à  la  ([ucstion,  c'est-à-dire 
quatre  foyers  {§  94)  ;  deux  réels  sur  le  grand  axe  et  toujours  inté- 
rieurs à  la  courbe,  deux  imaginaires  sur  le  petit  axe  :  il  en  sera 
plus  longuement  question  ailleurs. 

Si  l'on  veut  encore  le  lieu  des  points  d'où  l'on  peut  mener  â  l'el- 
lipse deux  tangentes  parallèles  à  deux  diamètres  conjugués  d'une 
conique  fixe,  les  couples  de  paramètres  angulaires  de  ces  tangentes 
sont  liés  par  une  équation  delà  forme 

Heraplaçanl  alors  la  somme  et  le  produit  des  racines  de  l'cqua- 
tion  (aSo)  par  leurs  valeurs,  on  obtient 

I  [x-  —  n-)  -H  ft -/.ri  ■  +  j3  (^1  ^  —  A-')  —  o 

équation  d'une  conique  concentrique  à  l'ellipse  et  ayant  les  mêmes 
points  à  l'infini  que  la  conique  donnée.  En  particulier,  si  cette 
dernière  est  un  cercle,  courbe  dont  deux  diamètres  conjugués  quel- 
conques sont  rectangulaires,  on  obtient  pour  te  lieu  des  sommets 
desangles  droits  circonscrits  à  l'ellipse,  le  cercle  concentrique 


dont  le  rayon  est  la  racine  carrée  de  la  somme  des  carrés  des  demi- 
axes.  Nous  aurons  souvent  à  revenir  sur  ce  cercle,  qui  jouit  de 
propriétés  importantes  et  nous  lui  donnerons  le  nom  de  cercle  or- 
thoptique,  sufiisamment  justifié  par  sa  définition  :  on  se  rap- 
pelle (§  r58)  que  lorsque  la  conique  est  donnée  par  son  équation 
générale,  l'équation  de  ce  cercle  est  une  fonction  linéaire  des 
coefficients  tangentieis, 

161.  Droites  et  diamètres  conjugués.  —  Deux  droites 
conjuguées,  menées  par  un  point  (j,',,  j-,)  du  plan,  sont  conjuguées 
harmoniques  par  rapport  aux  tangentes  menées  de  ce  point  :  l'équa- 
tion (u5o)  l'ait  voir  alors  (§  i44)  *îtie  leurs  paramètres  angulaires 

satisfont  à  la  relation 
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Si  l'on  veut  les  droites  conjuguées  rectangulaires  menées  par  le 
]ioint,  il  Tant  ajouter  à  la  précédente  l'équation 


Les  paramètres  angulaires  des  deux  droites  sont  alors  donnés  par 
l'équation  du  second  degré 


équation  dont  les  racines  sont  toujours  réelles,  puisque  leur  produit 
est  —  I.  Elles  sont  indéterminées,  si  l'on  a 


Ces  équations  sont  celtes  qui  déterminent  les  foyers  ;  on  en  con- 
clut que  les  foyers  de  l'ellipse  sont  les  points  tels  que  deux  droites 
conjuguées  quelconques  menées  par  eux  soient  rectangulaires. 

Si,  dans  l'équalion  qui  lie  les  paramètres  angulaires  de  deux 
droites  conjuguées  issues  d'un  point,  on  suppose  :r=j  =  o,  on  a 
la  relation 

entre  les  paramètres  angulaires  de  deux  diamètres  conjugués  de 
l'ellipse.  On  se  rappelle  (§  i55)  que  deux  couples  de  diamètres 
conjugués  empiètent  toujours  l'un  sur  l'autre,  parce  que  les  deux 
droites  qui  leur  sont  conjuguées  harmoniques,  les  asymptotes  de 
l'ellipse,  sont  imaginaires.  Il  en  résulte  que  deux  diamètres  conju- 
gués quelconques  Oa,  Ob  sont  situés  de  part  et  d'autre  du  grand 
axe  ou  du  petit  axe  (fig,  79). 

Les  tangentes  aux  extrémités  d'un  diamètre  sont  parallèles  au 
diamètre  conjugué,  parce  que  le  point  à  l'infini  sur  ce  dernier  est 
le  pôle  du  premier.  La  vérification  analytique  de  cette  propriété 
est  immédiate,  car  le  point  à  l'infini  sur  le  diamètre 
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I  pour  polaire 


qui  est  Je  conjugué  du  premier. 

On  vérifie  encore  aisément  que  la  corde  de  contact  des  tangentes 
menées  par  un  point 


est  parallèle  au  diamètre  conjugué  de  celui  qui  passe  par  le  point  : 
on  en  conclut  que  ce  dernier  la  partage  en  son  milieu. 

163.  — On  appelle  cordes  supplémentaires  deux  cordes  joignant 
un  même  point  de  l'ellipse  aux  extrémités  d'un  diamètre.  Elles 
sont  parallèles  à  deux  directions  conjuguées;  car  la  droite  01,  qui 
joint  le  centre  au  milieu  d'une  des  cordes,  est  parallèle  à  l'autre 
dans  le  triangle  ABC  dont  elle  partage  deux  côtés  en  parties 
égales  (fîg.  78).  Cette  propriété  est  encore  évidente,  si  l'on  consi- 


dère un  tiiangle  rectangle  inscrit  dans  le  cercle  dont  l'ellipse  est 
la  projection, 

La  considération  de  ce  cercle  permet  encore  de  démontrer 
simplement  les  théorèmes  d'Apollonius,  déjà  prouvés  d'une  façon 
générale  pour  les  courbes  à  centre  (§  iSj).  On  a  en  effet,  en  désignant 
parc  l'anomalie  d'un  point  {^i,j^)  de  l'ellipse  et  par  a'  la  longueur 
du  demi-diamètre  passant  par  ce  point 

a'^^^x'-t-j'i^n"  ciJS-0-!-/i-  sin^ç. 

Deux  diamètres  conjugués  de  l'ellipse  étant  d'ailleurs  la  projec- 
tion de  deux  rayons  perpendiculaires  du  cercle,  l'anomalie  corrcs- 
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pondant  au  demi-diaiïièti-e  â' conjugué  du  n   sera  ç-^--,  d'oi'i 


et  par  suite 


coqui  estle  premier  théorème  d'Apollonius.  Le  second  se  démontrera 
en  remarquant  que  le  rectangle  construit  sur  deux  rayons  perpen- 
diculaires Ort',  Oh'  du  cercle,  se  projette  (fig,  79)  suivant  le  parai- 


/k 


lélogramme  construit  sur  deux  diamètres  conjugués;  la  mesure  de 
sa  surface  est  le  carré  u^,  on  aura  donc  pour  sa  projection 

ce  qui  est  l'expression  du  second  théorème  d'Apollonius. 

La  réduction  de  l'équation  a  fait  voir  que  si  l'on  prend  pour  axes 
deux  diamètres  conjugués  quelconques,  l'équation  conserve  la 
même  forme.  Si  donc  on  rapporte  l'ellipse  aux  deux  demi-diamètres 
a'  et  />',  son  équation  sera 

£^^^-, 


En  particulier,  si  ces  diamètres  sont  égaux,  on  pourra  récrire 

^■+y  =  "''. 

Pour  trouver  les  diamètres  conjugués  égaux,  on  remarquera  que 
deux  diamètres  de  longueurs  égales  sont  évidemment  symétriques 
par  rapport  aux  axes.  Si  donc,  l'ellipse  étant  rapportée  à  ses  axes, 
l'équation  du  premier  est 
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celle  du  second  sei'ii 

d'où,  en  vertu  de  (:!5i) 

ce  qui  donne  poiu'  leurs  équations 

aj±bx---o 

ce  sont  les  diagonales  du  rectangle  construit  sur  les  axes. 

En  vertu  du  premier  théorème   d'Apollonius,  leur  longui 
commune  a'  sera  donnée  par 


l'cquation  de  la  courbe  est  par  suite 


ce  qui  exprime  que  la  somme  des  carrés  des  distances  d'un  point 
de  la  courbe  aux  diamètres  conjugués  égaux  est  constante,  car  cette 
somme  est  égale  à 

(a:^+ 1  -)  sin-0 

0  étant  l'angle  que  font  ces  deux  diamètres. 

163.  Problème.  —  Consti-uire  les  axes  d'une  ellipse  dont  oii 
cminaît  deux  diamètres  conjugués  en  grandeur  et  en  direction. 

Une  solution  élégante  de  ce  problème  est  due  à  Chasies  :  on 
démontre  d'abord  le  lemme  suivant  ;  deux  diamètres  conjugués  va- 
riables de  f  ellipse  interceptent  sur  une  tangente  guelcongue  deux 
segments  dont  le  produit  est  constant,  et  égal  au  carré  du  demi-dia- 
mètre parallèle  à  la  tangente.  On  vérifie  aisément  celte  propriété 
par  le  calcul  en  prenant  pour  axes  le  diamètre  parallèle  à  la  tan- 
gente et  son  conjugué.  Mais  la  démonstration  suivante  en  indique 
la  raison  d'être. 

Les  couples  de  diamètres  conjugués  formant  en  effet  un  faisceau 
on  involution,  une  tangente  quelconque  les  coupe  suivant  des  cou- 
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jiles  de  poitils  en  inyolution,  dont  le  centre  est  le  point  de  contact 
paice  que  le  conjugué  de  ce  point,  qui  est  le  point  d'intersection  de 
la  tangente  avec  le  diamètre  conjugué  de  celui  qui  passe  par  le 
point  de  contact,  est  à  l'infini.  Le  produit  des  deux  segments  est 
donc  constant;  il  est  d'ailleurs  négatif  parce  que  les  points  doubles 
de  l'involution,  qui  sont  les  points  d'intersection  de  la  sécante  avec 
les  asymptotes,  sont  imaginaires;  la  figure  fait  voir  effectivement 
qu'ils  sont  toujours^  dans  l'ellipse,  situés  de  part  et  d'autre  du 
point  de  contact.  Pour  trouver  la  valeur  constante  du  produit,  par 
lespoinlsa  et  ioLi  les  diamètres  conjugués  rencontrent  la  tangente 
fixe{fîg.8o~),  on  mènera  une  seconde  tangente  à  l'ellipse.  Les  points 


Fig.  8. 

de  contact  c  et  (/  de  ces  tangentes  sont  aux  extrémités  d'un  même 
diamètre,  car  la  corde  de  contact  me  des  tangentes  menées  du  point 
«est  parallèle  au  diamètre  Ob  conjugué  de  0«;  de  même  md  esl  pa- 
rallèle à  On,  d'où  il  suit  que  ces  deux  cordes  sont  supplémentaires  et 
par  suite  les  tangentes  ac,  bd,  sont  parallèles.  Si  maintenant  l'on 
clioisit,  parmi  tous  les  couples  de  diamètres  conjugués,  ceux  qui 
interceptent  sur  la  tangente  donnée  un  segment  dont  le  point  de 
contact  m  soit  le  milieu,  la  droite  me  menée  par  le  milieu  de  ab 
parallèlement  au  côté  Oè  du  triangle  Oab  partage  le  côté  Oa  en  son 
milieu  ;  le  point  /  est  donc  le  milieu  de  Oa  ;  il  est  aussi  le  milieu  de 
me  parce  que  la  corde  de  contact  ma  est  parallèle  aux  cordes  conju- 
guées de  On;  le  quadrilatère  Oc«m,  dont  les  diagonales  se  coupent 
en  leur  milieu,  est  donc  un  parallélogramme,  et  l'on  a  en  grandeur 
et  en  signe,  en  désignant  par  p  le  demi-diamèlre  Oc  parallèle  à  la 
tangente 

ma.mb-=-f  C.   0-    I'-    0. 

Cela  posé,  pour  déterminer  les  directions  îles  axes,  étant  donnés 
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deux  diamètres  conjugués  O.V,  OB'  ffig.  Si],  on  mènera  par  le 
point  A'  une  parallèle  à  OB'  qui  sera  la  tangente  en  ce  point;  ses 
points  (l'intersection  A  et  B  avec  les  axes  s'obtiendront  en  remar- 


quant que  le  cercle  décrit  sur  AB  comme  diamètre  passe  par  le 
point  0  puisque  l'angle  AOB  est  droit,  et  par  les  points  C  et  D  ob- 
tenus en  élevant  sur  la  tangente  en  A' une  perpendiculaire  sur  la- 
quelle on  prendra  les  longueurs 


puisque  l'on  doit  avi 


A'C-:A'D  ^OB' 


VAxA'B=-OB 


Le  cercle  OCD  détermine  donc  les  points  A  et  B  <|Lii  sont  sur  les 
axes  :  on  voit  aussi  que  ces  axes  sont  les  hissectriccs  de  l'angle 
COD. 

Pour  avoir  mainlenaut  les  longueurs  des  axes,  on  remarquera 
que  l'on  a  en  vertu  des  théorèmes  d'Apollonius,  en  désignant  par  a 
et  l>'  les  diamètres  conjugués  donnés,  par  a  etl>  les  axes  cherchés 

a^  -j-  P  =  a"-  -H  b'^       ah  =  db'  sine 
d'où 

(fl-t-ft)=  — rt'^+fi'^-H  ■-.«'&' siilO  =  «'=  +  A'^-a«'i'cos  (--!-e] 
[a-bf  —  a-^IP    -o,n7,'BinO---=a-  +  /y^-p,n'&'cos^--(||. 
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Or  l(!s  angles  OA'C,  OA'D  sont  précisément  égaux  it-^  +  O  et  -  — f). 

OA'  est  égal  à  a  ,  A'G  et  A'D  sont  égaux  à  h'\  on  a  done  dans  les 
triangles  OA'C,  OA  D 


d'où,  on  rabattant  le  côté  OD  sur  OC  en  E  et  F 

3«r^Ct:  2é=:CF. 

164.  Exercices.  —  i.  Si,  dans  une  ellipse,  deux  cordes  supplémentaires 
variables  passent  par  les  e.itrémités  d'un  diamètre  donné,  et  que  par  un  point 
fixe  pris  sur  l'ellipse,  on  mène  des  parallèles  à  ces  cordes,  la  diagonale  libre 
du  parallélogramme  qu'elles  forment  avec  elles  passe  par  un  point  fixe.  Déter- 
miner ce  point,  et  en  conclure  la  construction  d'une  ellipse  donnée  par  son 
centre  et  par  trois  points. 

2.  OA  et  OB  étant  deux  diamêlres  conjugués  d'une  ellipse,  on  abaisse  BP  per- 
pendiculaire sur  OA,  et  l'on  prend  BM  =  OA  ;  trouver  le  lieu  des  points  M. 

3.  Lieu  des  nnilieuï  des  cordes  d'une  ellipse  qui  passent  par  un  point  fixe. 

4.  Faire  voir  que  tout  point  d'une  droite  de  longueur  constante  dont  les 
extrémités  glissent  sur  deux  droites  fixes  décrit  une  eUipse.  En  déterminer  les 
axes  et  construire  lit  tangente  en  un  point  quelconque. 

5.  Les  points  de  rencontre  d'une  tangente  de  l'ellipse  avec  deux  tangentes 
parallèles  sont  sur  deu\  diamètres  conjugués.  En  conclure  que  le  produit 
des  segments  mterceptes  sur  une  tangente  fixe  par  deux  tangentes  paral- 
lèles variables  et  comptes  à  partir  du  point  de  contact,  est  constant  et  égal 
au  carré  du  demi  dia me ti  e  parallèle  à  la  tangente  fixe. 

6 .  Le  produit  des  segments  que  chaque  tangente  à  l'ellipse  fait  sur  deux  tan- 
gentes fixes  paralMes  \  partir  de  leurs  points  de  contact,  est  constant  et  égal 
au  carré  du  demi-diamètre  parallèle  aux  tangentes  fixes. 

7-  Si,  par  les  e.ttrémilés  de  deux  diamètres  conjugués  de  l'ellipse,  on  mène 
deux  cordes  parallèles  quelconques,  leurs  extrémités  appartiennent  à  deux  dia- 
mètres conjugués. 

8.  La  corde  de  contact  de  deux  tangentes  de  l'ellipse  est  parallèle  à  la  corde 
comprise  entre  les  deux  diamètres  parallèles  aux  tangentes. 

g.  Sur  deux  demi-diamètres  conjugués  OA,  OB  de  l'eliipse  on  construit  le 
parallélogramme  OACB  ;  on  mène  un  diamètre  quelconque  OA'  qui  rencontre 
aC  en  A'  ;  on  mène  par  ce  point  la  parallèle  à  la  diagonale  OC  qui  rencontre 
OA  en  C,  puis  par  ce  point  une  parallèle  à  la  seconde  diagonale  AB  ;  le  point 
B'  où  elle  rencontre  CB  est  sur  le  diamètre  conjugué  de  OA'. 

10.  La  somme  des  carrés  des  segments  compris,  sur  deux  normales  menées 
à  l'ellipse  par  les  extrémités  de  deux  diamètres  conjugués,  entre  le  pied  de  la 
normale  et  l'un  des  axes  de  la  courbe,  est  constante  pour  le  mOme  axe,  quels 
que  soient  les  deux  diamètres  conjugués. 

11.  Lieu  despoinls  d'intersection  des  droites  parallèles  respectivement  ii  dau\ 
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ilirections  données,  menées  par  les  extrémités  d'une  coi'de  de  lojigiieiit'  cons- 
tante inscrite  dans  un  cercle  donné. 

la.  Si  les  côtés  d'un  angle  mobile  glissent  sur  les  sommets  opposés  d'un 
rectangle,  fixe  ou  mobile,  circonscrit  k  une  ellipse,  les  droites  qd  joignent  les 
pôles  des  côtés  de  cet  angle  respectivement  aux  sommets  sur  lesquels  ils  glîs- 
seiil,  font  un  angle  constant. 


165.  —  Si  l'on    suppose  maintenant  que   dans    l'équation    r 
cliiite 

Mx^  +  iV'-T-P 

les  coefficients  M  et  iV   soient  de  signes   contraires,  l'nn   d'eus, 
par  escmplc,  îiiira  le  même  signe  que  P  :  si  l'on  pose  alors 

M     j_       N     _j_ 
F  """a.,        P  "       /'■' 


l'équation  prend  la  forme 


Si  l'on  coupe  la  courbe  par  des  parallèles  à  l'axe  X'OX  on  trouve 
que  les  points  d'intersection,  confondus  poHrx=«,  ne  sont  réels 
que  pour  des  valeurs  égales  ou  supérieures  à  a,  la  corde  interceptée 
augmentant  d'ailleurs  indéfînimeiit  avec  x.  La  courbe  a  donc  des 
branches  infinies;  ses  deux  points  à  l'infini  sont  situés  (§  i4ti)  sur 
les  droites 


(=■53) 


qui  sont  d'ailleurs  les  asymptotes  eiles-mémcs,  parce  qu'il  n'y  a 
pas  de  termes  du  premier  degré.  KUes  passent  par  le  centre  comme 
cela  a  été  remarqué  d'une  façon  générale  ponr  les  coniques.  La 
courbe  présente  donc  la  forme  de  la  figure  82  ;  la  longueur  a  est 
le  demi-axe  |0A,  et  la  longueur  h  est  l'ordonnée  des  asymptotes 
correspondant  au  point  A,  l'axe  OY  ne  rencontre  pas  la  courbe  en 
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des  points  réels,  les  points  d'intersection  étant  donnés  par 

c'est  pourquoi  l'on  dit  que  a  est  le  demi-axe  transverse,  tandis  que 
h  est  le  demi-axe  imaginaire  ;  son  carré  est  —  P  et  doit  être  con- 
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sidéré  comme  tel   toutes   les  fois  qu'il  est  question  des  carrés  dos 
demi-axes.  Dans  l'hyperLole 


o(?  _y^_ 


c'est  l'inverse  qui  à  lieu  :  elle  est  située  dans  l'autre  angle  des 
asymptotes  et  l'on  dit  quelquefois  que  c'est  l'hyperbole  conjuguée 
delà  première.  Si  les  axes  a  et  ^  deviennent  égaux,  l'équation 
prend  la  forme  simple 


on  dit  alors  que  l'hyperLole  est  équilatére;  ses  asymptotes  sont  les 
deux  bissectrices  de  l'angle  des  axes  ;  elles  sont 'donc  perpendicu- 
laires. Réciproquement,  si  les  asymptotes  (a.j^)  sont  perpendicu- 
laires, on  en  conclut 
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ot  l'hyperbole  est  équilatère.  Il  suit  de  là  que  lorsqu'une  conique 
est  donnée  par  l'équation  générale  (i65).  si  l'on  veut  exprimer,  en 
coordonnées  absolues,  qu'elle  est  une  hyperbole  équilatère,  on 
cherchera  le  cosinus  (§  36)  de  l'angle  des  deux  droites 

ax^ -\-'xhxy  -\-h^  ^--o 

et  l'on  exprimera  qu'il  est  nul.  On  trouve  alors  la  condition  linéaire 

a  +  h~'xh  cosO  =  o.  (254) 

Toute  la  théorie  de  l'hyperbole  peut  se  déduire  de  celle  de  l'ellipse 
par  le  simple  changement  de  h^  en  —  è^  ;  aussi  est-il  inutile  d'in- 
sister sur  les  propriétés  suivantes  qu'il  suffit  d'énoncer, 

La  somme  algébrique  des  invej'ses  des  carrés  de  deitx  diamètres 
rectangulaires  est  constante  et  égale  à  la  somme  algéùrigiie  des  in- 
verses des  carrés  des  demi-axes 


Le  carré  de  rordonnée  perpendiculaire  à  Paxe  iransvcrse  est  pro- 
portionnel au  produit  des  segments  quelle  intercepte  sur  cet  axe 


Si  /'<",  la  courbe  peut  être  considérée  comme  la  projection  de 
l'hyperbole  équilatèrc 

dont  le  plan  aurait  tounio  autour  de  l'axe  de  l'angle  a  donné  par 


Si  /?>a,  c'est  la  seconde  qui  est  la  projection  de  la  première  dont 
le  plan  aura  tourné  autour  du  même  axe  de  l'angle  a  tel  que 
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Mais  cette  propriété  est  moins  utile  que  la  propriété  correspondante 
de  l'ellipse,  l'hyperbole  équilatère  n'étant  pas  plus  simple  à  cons- 
truire qu'une  hyperbole  quelconque. 

Le  premier  membre  de  l'équation  (aSa)  est  positif  pour  tous  les 
points  situés  entre  les  branches  de  l'hyperbole,  négatif  pour  tous 
les  autres. 

L'équation  de  la  tangente  au  point  (.Td,j^)  est 


Si  le  point  n'est  pas  sur  la  courbe,  c'est  la  polaire  du  point.  Les 
points  de  contact  des  tangentes  menées  par  le  point  sont  réels  ou 
imaginaires  suivant  que  le  point  est  ou  non  entre  les  branches  de 
l'hyperbole  :  d'où  il  suit  que  les  points  extérieurs,  qui  sont  par  défi- 
nition, lorsque  la  courbe  n'est  pas  fermée,  ceux  pour  lesquels  les 
deux  tangentes  sont  réelles(§  iSa),  sont  entre  les  branches  de  l'hyper- 
bole; tandis  que  les  autres  sont  intérieurs. 

Le  système  des  tangentes  menées  par  le  point  a  pour  équation 

[x^     /       \(^l_rl_   \  _ /'£f!!_.22j!_   V  — 
\J?     h^     V  W     !>'     V      l«^       '-       7  """" 

Si  le  point  est  le  centre,  les  deux  tangentes  sont  réelles,  et  l'on  re- 
trouve, comme  cela  devait  être,  les  asymptotes. 

L'équation  de  la  tangente  en  fonction  de  ses  paramètres  angu- 
laires est  ^_^_____ 

ax  +  vr  —  ±\Jn'a^-b-v- 

et  conduit,  comme  dans  le  cas  de  l'ellipse,  à  la  détermination  des 
quatre  foyers  


dont  deux  sont  réels  sur  l'axe  transversc,  et  deux  imaginaires  j 
l'autre  ;  la  longueur  c  étant  égale  cette  fois  à  \u^-b  h-. 
Le  cercle  orthoptique  de  l'hyperbole  es! 
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il  peut  ctre  imaginaire,  et  <:ela  arrive  si  l'on  a  l>'>n.  c'est-à-dire 
si  l'angle  des  asymptotes  qui  comprend  la  courbe  est  supérieur  à 

~ ,  On  volt  en  effet  sur  l'équation  (a53)  de  ces  droites  que  l'angle 

qu'elles  font  avec  l'axe  transverse,  qui  est  la  moitié  de  leur  angle, 

a  pour  tangente ~  .  Pour  &>«  leur  angle  est  donc  supérieur  à-, 

et  l'on  ne  voit  la  courbe  sous  un  angle  droit  d'aucun  point  du  plan  : 
pour  b=a,  on  sait  que  les  asjmptotes  sont  perpendiculaires; 
l'hyperbole  est  équilatèue,  et  le  cercle  orthoptique  se  réduit 
à  son  centre,  c'est-à-dire  que  le  centre  de  l'hyperbole  équilatère 
est  le  seul  point  d'où  l'on  puisse  la  voir  sous  un  angle  droit. 

On  trouve  facilement  dans  l'hyperbole,  comme  dans  l'ellipse, 
que  les  foyers  sont  les  seuls  points  pour  lesquels  tous  les  couples  de 
droites  conjuguées  sont  rectangulaires. 

La  relation  qui  lie  les  paramètres  angulaires  de  dcu\  diamètres 
conjugués  est 


Comme  ils  sont  conjugués  harmoniques  par  rapport  aux  asymp- 
totes, ils  sont  situés  de  part  et  d'autre  de  ces  deux  droites;  l'un 
d'eux  rencontre  donc  toujours  l'hyperbole  en  des  points  réels,  tan- 
dis que  l'autre  ne  la  rencontre  pas.  De  plus,  les  droites  fixes  par 
rapport  auxquelles  ils  sont  conjugués  harmoniques  étant  réelles, 
deux  systèmes  de  diamètres  conjugués  de  l'hyperbole  n'empiètent 
jamais  l'un  sur  l'autre  (§  i55). 

Les  tangentes  aux  extrémités  d'un  diamètre  sont,  comme  dans 
l'ellipse,  parallèles  au  diamètre  conjugué,  et  la  corde  de  contact 
des  tangentes  menées  par  un  point  est  parallèle  au  diamètre  con- 
jugué de  celui  qui  passe  par  le  point. 

Dans  l'hyperbole  équilatère,  deux  diamètres  conjugués,  étant 
conjugués  harmoniques  par  rapport  aux  asymptotes,  qui  sont 
perpendiculaires,  sont  symétriques  par  rapport  à  ces  droites. 

Les  théorèmes  d'Apollonius  s'expriment  dans  l'hyperbole  par  les 
relations 

il'//'  s\r\<i--a/>. 

Pour  les  démontrer  encore  par  un  pro^'édé  analogue  ù   celui  ([ui 
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a  été  liinployé  dans  t'ellipsfï,  posons 


on  obtient  alors,  si  le  [roiiit  est  sur  t'iiyperboit! 

y'=i'-    ,"°'.., 

ycos-'o  — sin-0 

etia  longueur  du  demi-diamètre  y  aboutissant  est  donnée  par 

'a  _    .'2       '2  _  "^  ^'^^  9  +  A^  si  n^  9 
cos^9  — sin^9 

Dans  CCS  formules,  9  représente  l'angle  que  fait  avec  l'axe  trans- 
■yerse  le  diamètre  passant  par  le  point  qui  se  projette  en  ix.j) 
dans  l'hyperbole  équilatère  dont  l'hyperbole  considérée  est  la  pro- 
jection, si  toutefois  h  est  plus  petit  que  a. 

On  a  en  effet,  entre  la  longueurp  d'un  diamètre  de  l'byperbole 
équilatère  et  l'angle  9  qu'il  fait  avec  f  a\e  transverse,  la  relation 


et  sa  projection  sur  l'axe  est  égale  à  x  .  Considérant  maintenant  le 
diamètre  conjugué  4e  l'iiyperbole  équilatère ,  il  est  symétrique  du 
premier  par  rapport  fjux  asymptotes  et  fait  par  suite  avec  l'axe 

l'angle-  — 9.  Son  extrémité  se  projette  donc  en  un  point  [x  ,y"), 

situé  sur  le  diamètre  conjugué  de  celui  qui  passe  en  (pc  ,y')  dans  la 
première  hyperbole^  dont  les  coordonnées  sont 


sui  9 

cos- 

V'cos 

^9  — sin' 
C0S9 

'? 

V'cos' 

^9-sin^'9 
■  sin-9-)-/^- 

'? 
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Si  Ton  avait  b><t,  on  opérerait  sur  l'îijperbolu  oonjugiiùe. 
Pour  ce  qui  est  du  second  théorème,  remarquons  d'abord  que 
les  longueurs  de  deux  diamètres  conjugués  de  l'hyperbolo  équila- 

tèrc  sont  données  par 


cos^o-sin^9 


d'ailleurs  leur  angle  0,  est  -  —  ■-'■'^,  on  a  donc  entre  leurs  valeurs  ab- 
solues pp'  sinO|  =  «^,  ce  qui  démontre  le  théorème  pour  l'hyperbole 
équilatère.  Projetant  maintenant  le  parallélogramme  construit  sur 
deux  diamètres  conjugués  de  cette  courbe 

ii'h'  sinO="-  COSa;=rt*. 

166.  Propriétés  relatives  aux  asymptotes.  —  L'équalion 
del'hvporbolc  et  celle  de  ses  asymptotes  ne  diffèrent  que  par  le 
terme  constant;  les  deux  courbes  admettent  donc  les  mêmes  sys- 
tèmes de  diamètres  conjugués.  11  suit  de  là  que  les  portions  d'une 
sécante  comprise  entre  la  courbe  ou  entre  les  asymptotes  admet- 
tent le  même  point  milieu  ;  ou  encore  que  les  portions  <ï une  sécante 
comprise  entre  la  courbe  et  ses  asymptotes  sont  égales.  Ea  parti- 
culier, si  la  sécante  est  tangente,  le  segment  d'une  tangente  compris 
entre  les  detix  asymptotes  est  partagé  en  deux  parties  égales  au  point 
de  contact. 

Supposons  maintenant  que  l'hyperbole  soit  rapportée  à  deux  dia- 
mètres conjugués,  de  longueurs  a'  et  b\  dont  l'un  soit  parallèle  à  la 
sécante.  L'équation  de  la  courbe  étant 


On  a  pour  l'ordonnée  de  l'hyperbole  correspondante  à  l'absciss*  de 
la  sécante  donnée  (fig.  83) 
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et  pour  cello  (tes  asymptotes 

d'où  __      

Cl''-AI''  =  (CP  +  AP)(CP-  AF)^AE.AC  =  /y^ 

c'est-îi-dirc  que  le  vroduit  des  segments  d'une  sécante  compris  entre 


la  courbe  et  les  asymptotes  est  égal,  eji  valeur  absolue,  au  carré  du 
demi- diamètre  qui  lui  est  parallèle . 

Les  propriétés  qui  précèdent  permettent  évidemment  de  cons- 
truire par  points  l'hyperbole  dont  on  connaît  les  asymptotes  et  un 
point  A  (fig.  83).  Il  suffira  de  mener  des  sécantes  par  le  point  A  et 
de  déterminer  sur  chacune  d'elles  le  second  point  D  tel  que  l'on 
ait  AC  =  DE.  La  courbe  sera  comprise  dans  le  même  angle  des 
asymptotes  que  le  point  A  ;  les  axes  seront  les  bissectrices  de  cet 
angle,  et  leurs  longueurs  s'obtiendront  par  la  dernière  propriété 
démontrée,  en  menant  par  le  point  donné  une  sécante  perpendi- 
culaire à  l'axe  transverse. 

Ceci  permet  de  construire  simplement  une  hyperbole  dont  on 
connaît  deux  diamètres  conjugués  en  grandeur  et  en  position.  Les 
asymptotes  sont  en  effet  les  diagonales  du  parallélogramme  cons- 
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triiit  sur  les  deux   <]iamùl:rcs,  et  eomine  on   comuiît  deusjioiQts  de 
la  courbe,  on  est  ramené  à  la  construction  précédente. 

Si  l'on  prend  pour  ases  de  coordonnées  les  asymptotes  de 
l'hyperbole,  son  équation  prend  une  forme  particulièrement  simple. 
Lorsque  l'un  des  rayons  infinis  est  parallèle  à  l'un  des  axes,  leur 
équation  fait  voir  que  l'un  des  coefficients  des  carrés  est  nul.  Si 
les  deux  asymptotes  sont  parallèles  aux  axes,  les  deux  carrés  man- 
quent dans  l'équation  ;  si  en  outre  l'origine  est  le  centre,  il  ne 
reste  plus  que  le  terme  en  xfet  le  terme  constant.  L'équation  peut 
donc  s'écrire 

A'  étant  positif  ou  négatif  suivant  l'angle  des  axes  dans  lequel  la 
courbe  est  comprise.  Dans  le  cas  de  la  figure  par  exemple,  k  est  po- 


sitif et,  pour  en  trouver  la  valeur,  on  voit  que  l'on  a  pour  le  som- 
met de  l'hyperbole 


r  =  T=AC=:i^--=-V'«'  +  />^ 
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et  i'ikjiiatioii  devient 


Elle  est  souvent  utile   et  permet  de  vérifier  les  propriétés  déjà  dé- 
montrées. Lii  tangente  est  alors 

a  (a?Xp+^l _)■„)  — a^  +  i-. 

167.  Exercices.  —  i.  Résoudre,  dans  les  cas  de  l'hyperbole,  les  problèmes 
proposés  sur  l'ellipse  ;  trouver  quels  sont  ceux  qui  subsistent,  et  faire  voir 
quelles  sont  les  modifications  que  doivent  subir  leurs  énoncés. 

a.  Les  points  de  contact  des  tangentes  menées  aune  hyperbole  par  un  point 
extérieur  sont  ou  non  sur  la  même  branche  de  courbe  suivant  que  le  pointes! 
ou  n'est  pas  dans  l'angle  des  asymptotes  qui  comprend  la  courbe. 

3.  Une  ellipse  et  une  hyperbole  ayant  un  système  de  diamètres  conjugués 
communs  en  grandeur  et  en  position,  trouver  le  lieu  des  pôles  par  rapport  h 
l'une  des  courbes  des  tangentes  de  l'autre. 

4.  Étant  donnée  une  conique  inscrite  dans  un  angle,  on  lui  mène  une  tan- 
gente quelconque;  trouver:  i"  le  lieu  du  point  de  concours  des  médianes  ; 
a"  le  lieu  du  point  de  concours  des  hauteurs  ;  3°  le  lieu  du  centre  du  cercle  cir- 
conscrit, eu  égard  autriangleforméparla  tangente  mobile  et  les  câtéa  del'angle. 

5. Trouver  les  mâmes  lieux  relativement  au  triangle  formé  de  deux  droites 
fixes  et  d'une  droite  variable  pivotant  autour  d'un  point  lise. 

6.  A  partir  du  point  de  contact  d'une  droite  avec  un  cercle  donné  on  prend 
des  longueurs  qui  soient  entre  elles  dans  un  rapport  donné  :  par  tes  points  ainsi 
obtenus,  on  mène  la  seconde  tangente  au  cercle  ;  trouver  le  lieu  de  leurs  points 
de  rencontre. 

7.  Lieu' des  points  de  rencontre  des  droites  pivotant  respectivement  autour 
de  deux  points  fixes  et  interceptant  sur  une  droite  donnée  un  segment  de  lon- 
gueur donnée. 

8.  Si,  dans  le  plan  d'une  hyperbole  équilatère,  on  déplace  d'une  façon  arbi- 
traire un  angle  donné,  la  droite  qui  joint  les  milieux  des  cordes  déterminées 
par  la  courbe  surles  côtés  de  cet  angle  est  vue  du  centre  sous  un  angle  constant. 

9.  Si  l'on  prend  par  rapport  ù,  deux  hyperboles  équilalères  les  diamètres  con- 
jugués d'une  même  direction,  l'angle  de  ces  diamètres  conjugués  reste  lixe 
quand  la  direction  varie, 

10.  Dans  l'hyperbole  équilalère,  le  centre,  le  milieu  d'une  corde,  une  de  ses 
extrémités  et  le  pied  de  la  perpendiculaire  menée  par  l'autre  à.  la  tangente  à  la 
courbe  à  la  première  extrémité,  sont  sur  un  même  cercle.  En  déduire  la  cons- 
truction de  l'byperboie  équilatère  dont  on  connaît  le  centre,  une  tangente  et  un 
point. 

1 1. Lorsqu'une  hyperbole  équilatère  est  circonscrite  à  un  triangle,  elle  passe 
par  le  point  de  rencontre  des  hauleurs.  Si  le  triangle  est  rectangle,  la  normale 
ou  sommet  de  l'angle  droit  est  parallèle  à  l'hypoténuse. 

la.  Réciproquement,  toute  conique  circonscrite  à  un  triangle  et  passant  par 
le  point  du  concours  des  hauteurs  est  une  hyperbole  équilatère. 

i3.  Lieu  des  contres  des  hyperboles  équilotères  circonscrites  à  un  triangle. 
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168.  —  L'ii([iialioii    de   la  parabolo   a  été  uamcnéo  à  la  foi-nie 
.'-iii][)ifi 

(ille  est   alors  rapportée  à  im  diamètre  et  à  la  tangente  à   l'estro- 
milé  de  co  diamètre  (fig.  83).  Si  les  axes  sont  rectangulaires,  elle 
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Fig.  8à 

est  rapportée  à  son  ase  et  à  la  tangente  au  sommet^  et  l'on  a 
trouvé  (§  157)  la  relation  qui  lie  le  paramètre  p  relatif  à  l'axe  au 
paramètre  ]}'  relatif  au  diamètre  qui  fait  avec  la  tangente  à  son 
extrémité  l'angle  9. 

Supposons  les  axes  rectangulaires  ;  on  voit  que  l'ordonnée  j  n'est 
réelle  que  pour  les  valeurs  positives  de:c,  et  que  sa  valeur,  d'abord 
nuUepour  j=o,  va  sans  cesse  ea  croissant  et  grandit  indélîniment 
avecx;  la  courbe  est  d'ailleurs  symétrique  par  rapport  à  l'axe  X'OX, 
elle  offre  donc  la  forme  de  la  figure  85.  La  direction  du  rayon  infini 
est  celle  de  l'axe,  et  l'asymptote  correspondante  est  rejetée  à  l'in- 
fini (§  148),  ce  qui  doit  être  puisque  la  parabole  est  la  conique  tan- 
gente à  la  droite  de  l'infini. 

L'équation  (243)  fournit  immédiatement  la  construction  de  la 
courbe  par  points  :  elle  exprime  en  effet  que  le  carré  de  rordoniiée 
perpendiculaire  à  F  axe  est  proportionnel  aux  segments  de  l'axe  com- 
pris entre  le  sommet  et  le  pied  de  rordonnée.  Si  donc  on  porte 
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sur  OX',  il  partir  de  l'oviginc,  une  longiieiiu  OB  égale  à  zp,  le  cercle 
ayant  pour  diamètre  le  segment  BC  compris  entre  le  point  B  et  le 
pied  C  d'une  ordonnée  arbitrairement  choisie  interceptera  sur  OYla 
longueur  OD  de  l'ordonnée  qui,  portée  à  partir  du  point  C  en  dessus 
et  en  dessous  de  l'axe,  fournira  deux,  points  M  et  M'  de  la  courbe. 
La  tangente  en  un  point  {Xf^,)'^)  de  la  courbe  a  pour  ét|ua- 
lion  (§  i49)' 

Si  l'on  \  fait  j-=o,  on  trouve  x~—x^^,  c'est-à-dire  que  l'on  a  en 
valeur  absolue  OT  =  OC,  ce  qui  fournjt  uq  moyen  simple  de  cons- 
truire la  tangente  en  un  point,  et  ce  qu'on  exprime  en  disant  que 

la  sous-tcmgente  est  double  de  l'abscisse  du  point  de  contact  :  la  sous- 
tangente  est  la  projection  CT  sur  l'axe  de  la  portion  de  la  tangente 
comprise  entre  le  point  de  contact  et  l'axe,  La  normale  MN  a 
pour  équation 

si  l'on  y  fait  j~o,  on  trouve 

c'est-à-dire  que  la  longueur  CN,  qui  est  la  sous-normale,  est  égale 

au  paramètre . 

Si  le  point  (^n'.To)  i*'^^'  P^^  ^"''  '^  courbe,  l'équation  (aîj)  repré- 
sente alors  la  polaire  du  point.  Si  l'on  chercbe  les  points  d'inter- 
section de  la  courbe  et  de  celte  droite,  on  trouve 

x=  '^  j''-:iJ'-J^  +  2pX^  =  Q 

et  les  racines  de  l'équation  en  j)'- sont  réelles  ou  iniaginaircs  suivant 
que  l'expression 

jl-'-ipx, 

est  positive  ou  négative.  On  voit  facilement,  en  faisant  .r^^o,  qu'elle 
est  positive  pour  tous  les  points  du  plan  situés  dans  la  même  région 
que  la  tangente  au  sommet,  ce  sont  les  points  extérieurs  ;  les  points 
situés  par  rapport  à  la  courbe  dans  la  même  région  que  la  par- 
lie  OX  de  l'axe  sont  les  points  intérieurs. 

L'équation  du  système  des  tangentes  menées  par  le  point  (j"i,,Jd) 
est  d'ailleurs 

{f---9.px)l^l     yi.T,,)     \yr,    -/'(.r  +  ,n)p~o. 
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On  trouve  facilement  par  un  calcul  direct  que  la  condition  pour 
que  la  droite 

ux+^'j  +  U}  =  (i 

soit  tangente  à  la  courbe,  c'est-à-dire  l'équation,  tangcnlîelio  de  la 
parabole,  est 

/.)(J-  — 2«î(!  =  0. 

Si  l'on  eo  tire  w,  on  en  conclut  l'équation  do  la  tangente  on  fonc- 
tion de  ses  paramètres  angulaires,  qui  est 


Elle  montre  qu'on  ne  peut  mener  à  la  courbe  qu'une  tangente  pa- 
rallèle à  une  direction  donnée,  ce  qui  tient  à  ce  que  le  point  par 
lequel  on  mène  les  tangentes  à  la  courbe  est  choisi  à  l'infini,  c'est- 
à-dire  sur  une  tangente  déjà  connue,  la  droite  de  l'inlini.  Si  on 
l'écrit 

elle  admet  pour  racines  les  paramètres  angulaires  des  tangentes 
menées  par  le  point  {po,Y)  ■ 
Les  foyers  de  la  parabole  s'obtiendront  en  idenlifiant  avec 


ce  qui  donne 


et  fournit  un  seul  foyer  réel  situé  sur  l'axe  OX,  ce  qui  est  bien  con- 
forme à  ce  qui  a  été  dit  (§  g4)  sur  les  foyers  d'une  courbe  de  classe 
donnée,  lorsqu'elle  est  tangente  à  la  droite  de  l'infini.  La  polaire 

de  ce  fojer,  c'est-à-dire  sa  directrice  (§  94)  est  la  droite  x=~'-  qui 

a  déjà  été  ainsi  désignée  (§  157).  Cette  droite  est  en  même  temps 
le  lieu  des  sommets  des  angles  droits  circonscrits  à  la  parabole,  car 
si  l'on  exprime  que  les  tangentes  menées  du  point  (.r^,,/,,)  sont  per- 
pendiculaires, c'est-à-dire 
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on  eu  conclut  le  lioa 

Plus  généralement,  le  lieu  des  points  tels  que  les  tangentes  menées 
par  ces  points  sont  parallèles  aux  diamètres  conjugués  de  la  co- 
nique 

oa--  +  :'-~(Xj  +  ?•/--+ ^  o 

est  la  droite 

Cette  équation  peut  être  identifiée  avec  celle  d'une  droite  quelcon- 
que du  plan,  on  en  conclut  que  les  couples  de  tangentes  menées  à  lu 
parabole  par  les  différents  points  d'une  droite  sont  pa'^allèles  aux  cou- 
ples de  diainètres  conjugués  d'une  même  conique,  et  par  suite  de  toiiies 
les  coniques  qui  ont  les  mêmes  termes  du  second  degré.  Si  la  droite 
donnée  est  la  droite 


les  coerticieiits  des  termes  du  second  degré  de  la  conique  corres- 
pondante sont  donnés  par  les  équations 


Cette  conique  a  donc  pour  équation 


C'est  une  parabole,  : 


c'est-à-dire  si  la  droite  est  tangente  àla  parabole  donnée  ;  c'est  une 
ellipse  si  la  même  expression  est  négative,  c'est-à-dire  si  la  droite 
est  extérieure  àla  parabole;  en  particulier,  pour  Ja  directrice  c'est 
un  cercle  :  enfin  c'est  une  byperbole,  si  la  droite  donnée  rencontre 
la  parabole  en  des  points  réels  ;  si  l'on  veut,  par  exemple,  que  la 
conique  soit  une  hyperbole  équilatère,  il  faut  que  l'on  ait 
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ce  qui  esprimo  que  la  droile  donnée  passe  par  le  foyer  ;  c'élait  évi- 
dent à  priori.  On  voit  aussi  l'acilement  que  si  la  droite  donnée  est 
parallèle  à  l'axe,  la  conique  a  une  asymptote  parallèle  à  la  même 
direction  ;  si  la  droite  passe  par  l'origine,  elle  a  une  asymptote  per- 
pendiculaire à  l'axe  ;  enfin  si  elle  est  perpendiculaire  à  l'axe,  les 
axes  de  la  conique  sont  parallèles  aux  axes  de  coordonnées. 

169.  Droites  et  diamètres  conjugués.  —  L'équation  aux 
paramètres  angulaires  des  tangentes  issues  d'un  point  étant 

'ji.u^x  -h  9nvy  +  pv-  ^  <i 

deux  droites,  issues  du  même  point,  leur  seront  conjuguées  harmo- 
niques si  l'on  a 

li^Ues  seront  rectangulaires  si  l'on  a  en  mémo  temps 


et  leurs  paramètres  angulaires  seront  alors  donnés  par  l'équalion 
du  second  degré 


Les  racines  de  cette  équation  sont  toujours  réelles;  elles  sont 
indéterminées,  si  l'on  a 


c'esUà-dire  si  le  point  donné  est  le  foyer.  De  sorte  que,  pour  la  para- 
bole comme  pour  les  coniques  à  centre,  le  foyer  est  le  setd point  tel 
que  deux  droites  conjuguées  quelconques  issues  de  ce  point  soient 
rectangulaires. 

L'équation  du   diamètre  qui  partage  en  deuN  paiiies  égales   le? 
cordes  parallèles  à  la  direction 
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est  (§  i55) 

Tous  les  diamètres  sont  donc,  comme  on  le  sait  déjà,  parallèles  à 
l'axe;  et  réciproquement,  toute  parallèle  à  l'axe  est  un  diamètre. 
Un  diamètre  quelconque  coupe  la  courbe  en  un  point  dont  l'or- 
donnée est  —  —  ;  la  langcale  en  ce  point  a  donc  pour  équation 


ce  qui  fait  voir  qu'elle  est  parallèle  aux  cordes  que  le  diamètre  par- 
tage en  parties  égales. 

On  sait  (§  157)  que,  si  l'on  prend,  pour  axes  de  coordonnées  un 
diamètre  quelconque  et  la  tangente  à  son  extrémité,  l'équation 
garde  la  même  forme 

^'"ap'x  =  o 

et  qne  les  paramètres  p  et  p'  relatifs  à  l'axe  et  au  diamètre  consi- 
déré sontliéspap  la  relation 


dans  laquelle  0  désigne  l'angle  du  diamètre  et  de  ses  cordes. 
L'équation  do  la  tangente  conserve  alors  la  forme 

et  l'on  voit  que  la  sous-tangente,  comptée  parallèlement  aux  cor- 
des, est  toujours  double  de  l'abscisse.  On  a  donc  (fig.  86)  AT  =  AB. 
D'ailleurs  la  corde  de  contact  des  tangentes  d'un  point  T  de  l'axe  AX 
est  x-hx^'=o\  elle  est  donc  parallèle  à  la  tangente  en  A,  et  par  suite 
son  milieu  B  est  sur  l'axe  AX;  d'où  il  suit  que  dans  la  parabole, 
comme  dans  les  coniques  à  centre,  la  corde  de  contact  des  tangentes 
menées  par  impoint  est  partagée  en  deux  parties  égales  par  le  dia- 
mètre qui  passe  par  le  point. 

Les  deux  dernières  propriétés  fournissent  immédiatement  la  pa- 
rabole tangente  à  deux  droites  données  en  deux  points  donnés.  On 
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joindra  les  poinis  do  contact  par  la  droite  MM'  dont  lu  inilieii  B, 
joint  au  point  d'intersection  des  deux  droites  données,donnerii  le  dia- 
mètre BT  ;  le  milieu  de  BT  est  le  point  de  contact  de  la  tangente  à 


restrcmifé  de  ce  diamètre  ;  cette  tangente  est  parallèle  à  MM',  et 
ainsi  de  suite. 

170.  Exercices,  —  i.  Le  segment  d'une  tangente  à  la  parabole  compris  ciatre 
le  point  de  contact  et  la  directrice  étant  prolongé  an  delà  de  la  directrice  d'une 
quantité  égale,  si  l'on  mène  par  le  point  ainsi  obtenu  une  seconde  tangente  à 
la  parabole,  la  corde  de  contact  est  perpendiculaire  à  la  première  tangente . 

a.  Par  un  point  variable  d'une  tangente  fixe  de  la  parabole  on  mène  une 
seconde  tangente,  du  point  de  contact  de  laquelle  on  abaisse  une  perpendicu- 
laire sur  la  tangente  fixe  ;  trouver  Je  Heu  du  point  d'intersection  de  cette  per- 
pendiculaire avec  la  perpendiculaire  élevée  au  point  variable  sur  la  seconde 
tangente. 

3.  Lorsqu'un  triangle  est  circonscrit  à  une  parabole,  le  cercle  circonscrit 
passe  par  !e  foyer,  et  le  point  de  concours  des  hauteurs  est  sur  la  directrice. 

4-  Lieu  des  points  d'intersection  des  droites  menées  respectivement  par  deux 
points  flxes,  et  coupant  en  des  points  conjugués  la  polaire  de  l'un  d'eux  par 
rapport  ù.  une  conique  donnée.  Montrer  que  ce  lieu  est  une  conique  ;  et,  sup- 
posant l'un  des  points  fixe  et  l'autre  variable,  chercher  dans  quelle  région  du 
plan  doit  se  trouver  ie  point  variable  pour  que  le  lieu  soit  une  ellipse,  une 
hyperbole  ou  une  parabole.  Construire  le  lieu  qui  sépare  les  deux  régions . 

5.  Lieu  du  point  d'où  l'on  voit  sous  un  angle  donné  une  parabole  donnée. 
Examiner  quelle  partie  du  lieu'correspond,  soit  à  l'angle  donné,  soit  à  l'angle 
supplémentaire  et  indiquer  les  régions  du  plan  qui  comprennent  l'un  et  l'au- 
tre, quel  que  soit  l'angle  donné. 

6.  Trouver  l'enveloppe  des  perpendiculaires  abaissées  sur  des  droites  pivo- 
tant autour  d'un  point  fise,  de  leurs  pôles  respectifs  par  rapport  à  une  co- 
nique donnée. 
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171.  Conique  déterminée  par  cinq  points.  —  Le  nombre 
des  points  réels  ou  imaginaires  conjugués,  confondus  ou  non,  à  dis- 
tance finie  ou  à  l'infini,  communs  à  deux  coniques  qui  ne  coïnci- 
dent dans  aucune  de  leurs  parties,  est  égal  à.quatre  d'après  le  théo- 
rème de  Bezout  :  on  le  vérifiera  d'ailleurs  lorsqu'il  s'agira  de  les 
déterminer.  H  suit  de  là  que  cinq  points  d'une  conique  qui  ne  se 
décompose  pas  en  deux  droites  sont  toujours  distincts,  c'est-à-dire 
qu'aucun  d'eux  ne  peut  résulter  des  quatre  autres  :  car,  si  cela  arri- 
vait, toutes  les  coniques  qui  passent  par  les  quatre  premiers,  coni- 
ques en  nombre  infini  puisqu'il  faut  cinq  conditions  (§  112)  pour 
déterminer  une  conique,  passeraient  aussi  par  le  cinquième,  et  au- 
raient cinq  points  d'intersection  ;  ce  qui  est  impossible,  puisque,  ne 
se  décomposant  pas,  elles  ne  peuvent  coïncider  dans  aucune  de 
leurs  parties.  Il  résulte  d'ailleurs  de  ce  qui  a  été  dit  (§  113)  que 
cinq  conditions  linéaires  déterminent  toujours  une  conique  et  une 
seule,  pourvu  qu'elles  soient  distinctes  :  donc  cinq  points  qui  ne  sont 
pas  distribués  sur  deux  droites  déterminent  toujours  imc  conique  et 
une  seule.  Il  est  clair  que  le  théorème  subsiste  dans  le  cas  d'excep- 
tion, pourvu  qu'il  n'y  en  ait  pas  plus  de  trois  en  ligne  droite,  et 
qu'il  suffit  dès  lors  d'excepter  les  cas  où  quatre  ou  cinq  des  points 
domiés  sont  en  ligne  droite. 

Il  est  évident  qu'on  ne  peutpas  en  dire  autant  de  cinq  conditions 
linéaires  quelconques,  et  que  l'on  peutlmagincr  autant  de  condi- 
tions linéaires  que  l'on  voudra  résultant  de  quatre  condi- 
tions linéaires  données  entre  les  coefficients  de  l'équation  générale 
(164).  L'interprétation  goométriqUe  de  la  condition  linéaire  la 
plus  générale  achèvera  un  peu  plus  loin  d'élucider  cette  question 
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Si  l'on  écrit  qui;  i'cqualion  gùnérale  (164)  est  satisfaite  jtar  les 
coordonnées  de  cinq  points  donnés,  et  si  l'on  élimine  les  coelTicicnls 
entre  cette  équation  et  les  équations  di;  condition,  on  tronve  faci- 
lement l'équation  de  la  conique  passant  par  les  cinq  points, 
qui  est 


(aS(i) 


j'" 

- 

.ry 

J  = 

zx 

1        Ti 

^1 

•ï-V 

.ri^i 

z,x 

t       Jl 
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Hx 

s        jl 
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x^% 

J^H 

SjX 

l      ri 

^î 

^0'^ 

J*'v 

z^x 

t      ^l 

z\ 

^^rs 

y^-^-. 

z-,x 

dans  laquelle  tous  les  coefficients  ne  sont  jamais  simultanément 
nuls,  d'après  ce  qui  précède,  si  quatre  des  cinq  points  donnés  ne 
sont  pas  en  ligne  droite;  et  où  l'on  peut  remplacer  les  z  par  l'unité 
si,  les  coordonnées  étant  cartésiennes,  on  veutrevenir  aux  coordon- 
nées absolues.  La  question  est  donc  résolue  analytiquement,  et  l'é- 
quation de  la  courbe  permetd'en  trouver  tous  les  autres  points. 

11  existe  plusieurs  théorèmes  de  géométrie,  fort  importants,  cha- 
cun desquels  permet  de  construire  un  sixième  point  quelconque 
d'une  conique  dont  on  connaît  cinq  points  ;  par  leur  moyen,  la 
connaissance  des  cinq  points  peut  dès  lors  être  considérée  comme 
équivalente  â  l'équation  de  la  courbe. 

173-  Théorème  de  Chasles.  —  Lemme.  —  Le  lieu  des  points 
(C intersection  de  deux  rayons  correspondants  de  deux  faisceaux  ho- 
mographiques  à  sommets  distincts  est  une  conique  passant  par  les 
sommets  des  deux  faisceaux . 

Soient  deux  faisceaux  de  droites 

X-h>.Y  =  n        Z--h;.,V-.o 

ajant  pour  sommets,  le  premier  le  point  d'intersection  des  droites 

X  =  o,  Y  — o,  le  second  celui  des  droites  Z  =  o,  V  =  o.  Ils  seront 
homographiqties  (§  58)  si  l'on  a  entre  X  et  rj.  une  relation  de  la 
forme 

éliminant  '1.  et  |j,  entre  ces  trois  équations,  un  aura  le  lieu  des  points 
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d'iiîterseclion  do  deux  rayons  correspondants  :    son  otjuation   est 

aXZ  -  h\y  -  -  c'YZ  +  </ YV  =  0 

équation  d'une  conique  passant  par   ks  sommets  des  deux   fais- 
ceaux. 

Il  suit  de  là  que,  si  deux  faisceaux  liomograpliiques  onl  leurs  som- 
mets a  cA  b  sur  nne  conique  donnée  (fig.  87)  et  si  trois  couples  de 


rayons  correspondants  se  coupent  en  trois  points  c,  d,  e,  de  la 
conique,  ce  qui  définit  la  correspondance  (§  56),  le  Heu  des  points 
d'intersection  de  deux  rayons  correspondants  est  une  conique  ayant 
cinq  points  communs  avec  la  conique  proposée,  et  qui,  alors,  coïn- 
cide avec  elle.  Par  conséquent  (§  5i)  si  l'on  se  donne  arbitrairement 
un  rayon  o/'du  premier  faisceau  et  si  l'on  considère  le  rayon  bfqiû 
lui  correspond  dans  le  second  faisceau,  le  rapport  anharraonique 
des  droites  ac,  ad,  ae,  a/ est  égal  an  rapport  anharmonique  des 
droites  bc,  bd,  he,  hf.  On  en  conclut  le  théorème  de  Chasles  qui 
est  le  suivant  :  le  rapport  anharmonique  des  droites  qui  joignent  un 
point  variabîed'iine  conique  à  quatre  points  fixes  de  cette  courbe  est 
constant. 

Pour  construire  au  moyen  de  ce  théorème  une  conique  définie 
par  cinq  points  a,  b,  c,  d,  e  (fig.  87),  on  considérera  les  deux  fais- 
ceaux, ac,  ad,  ae,  et  bc,  bd,  be.  Le  rayon  hf  an  second  faisceau 
correspondant  au  rayon  af,  arbitrairement  choisi  dans  le  premier, 
s'obtiendra  en  traçant  (§  43)  la  droite  issue  du  point  h  qui  forme 
avec  les  droites  bc,  bd,  be,  un  rapport  anharmonique  égal  au  rap- 
port anharmonique  des  quatre  droites  ac,  ad,  ae,  af  :  le  point 
d'intersection/' des  deux  rayons  af,  Ô/' appartient  à  la  conique,  et 
on  pourra  en  obtenir  ainsi  autant  que  l'on  voudra,  puisque  le 
rayon  af  est  arbitraire.  Si  l'on  veut  par  exemple  la  tangente  en 
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II,  on  choisira  dans  le  premier  faisceau  le  rayon  nù  :  oh  obtient 
ainsi  la  tangente  en  un  point  quelconque  de  la  courbe. 

173.  Théorème  de  Desargues.  —  Une  transversale  quelcon- 
qiie  rencontre  toutes  les  coniques  passant  par  quaù-e  points  réels  on 
imaginaires  conjugués  deux  à  deux,  suivant  des  couples  de  points  en 
invobilion. 

Si  les  équations  de  deux  coniques  passant  par  ces  quatre  points 
sont 

l'équation  générale  des  coniques  qui  les  contiennent  est  (§  1 1 3) 

d'où  il  suit  que,  si  la  transversale  est  prise  pour  axe  X'OX,  ce  que 
l'on  peut  toujours  supposer,  l'équation  du  second  degré  de  laquelle 
dépendent  ses  points  d'intersection  avec  une  conique  quelconque 
du  système  est  une  combinaison  linéaire  de  celles  dont  dépendent 
ses  points  d'intersection  avec  les  deux  coniques  données.  Il  suit  de 
là  (§  142)  que  les  couples  de  points  considérés  sont  en  involu- 
tion. 

Pour  trouver  parle  moyen  de  ce  théorème  un  sixième  point  d'une 
conique  dont  on  connaît  cinq  points  a,  h,  c,  d,  e,f,  on  tracera  les 
deux  couplés  de  droites  ab,  cd  et  ac,  bd,  qui  sont  deux  coniques 
passant  par  les  quatre  premiers  ;  et  le  second  point  d'intersection 
avec  la  conique  d'une  droite  menée  arbitrairement  par  le  pointy 
sera  le  conjugué  de /dans  l'involution  dont  deux  couples  de  points 
sont  les  points  d'intersection  de  la  droite  avec  les  deux  couples  de 
droites,  ab,  cd  et  ac,  bd.  On  sait  construire  ce  point  par  la  règle 
seule  (§143);  on  peut  d'ailleurs  choisir  arbitrairement  deux  des 
trois  couples  de  droites  auxquels  donnent  lieu  les  quatre  points  «, 
b,  c,  d,  parce  que  leurs  points  d'intersection  avec  «ne  sécante  quel- 
conque sont  en  involution  (§  142). 

Il  faut  noter  que  le  théorème  de  Desargues  peut  encore  s'énoncer 
ainsi  '.  il  y  a  sur  toute  droite  deux  points,  réels  ou  imaginaires,  conju- 
gués communs  à  toutes  les  coniques  d'un  faisceau  linéaire. 

Un  cas  particulier  de  ce  théorème,  connu  sous  le  nom  de  théo- 
rème de  Joachimsthal,  bien  que  tout  l'honneur  en  revienne  à  De- 
sargues, est  le  suivant  :  si  l'on  suppose  que  l'une  des  coniques  soit 
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un  cercle  et  que  la  sécante  soit  ]a  droite  de  l'infini,  on  voit  que  les 
points  à  l'infini  sur  la  conique,  les  points  cycliques,  et  les  points  à 
l'infini  sur  un  système  de  cordes  communes  aux  deux  courbes 
donnent  lieu  à  six  directions  parallèles  à  six  rayons  d'un  faisceau  en 
involution.  Mais  les  directions  conjuguées  communes  à  celles  des 
deux  première  couples  sont  celles  des  axes  de  la  conique  ;  les  rayons 
parallèles  à  ces  axes  sont  donc  les  rayons  doubles  du  faisceau,  et 
sont  par  suite  conjugués  harmoniques  par  rapport  aux  rayons  pa- 
rallèles aux  cordes  communes,  d'où  il  suit  que  deux  cordes  com- 
munes opposées  d'un  cercle  et  d'une  conique  sont  également  inclinées 
sur  les  axes.  On  peut  ajouter  qu'il  en  est  de  même  des  directions 
asymptotiques  d'une  conique  quelconque  passant  par  les  points 
communs  au  cercle  et  à  la  conique.  11  est  clair  d'ailleurs,  si  l'on 
prend  les  axes  de  coordonnées  parallèles  aux  axes  de  la  conique  C,, 
que,  si  l'autre  est  un  cercle,  l'équation  générale 

ne  renfermant  pas  de  terme  en  xj,  représente  une  courbe  dont  les 
axes  sont  aussi  parallèles  aux  axes  de  coordonnées,  et  dont  les 
asymptotes  sont  alors  également  inclinées  sur  les  axes  de  la  co- 
nique C,. 

174.  Théorème  de  Pascal-  —  Lemme.  — Lorsque  trois  coni- 
ques ont  une  corde  commune  Jes  trois  cordes  opposées,  respectivement 
communes  aux  mêmes  courbes  com,binées  deux  à  deux,  sont  concou- 
ra?ites. 

Si  les  trois  coniques  passent  par  deux  sommets  du  triangle  de  ré- 
rérence,  les  équations  de  deux  d'entre  elles  sont  de  la  forme 

c^s^  -t-  a/,  J3  -h  zgfSX-h  1h^xJ^o 

Multipliant  la  première  par  Z^^,  la  seconde  par  — //,  ci  ajoutant, 
il  vient 

équation  d'un  système  de  deux  droites  passant  par  leurs  points  d'in- 
tersection, dont  l'une  :  =  o  est  la  corde  commune  supposée,  et 
dont  l'autre  est  la  corde  commune  opposée  à  ^  =  o  relativement 
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aux  deux  coniques  considérées.  Combinant  les  trois  coniques  don- 
nées dé  deux  autres  façons,  on  obtiendra  les  deux  autres  cordes 
communes  analogues  jiar  une  permutation  circulaire.  Leurs  équa- 
tions sont 


(cji,  - 


■c,h,)z 


-  "  U'Jh  -/.'>,)  j + 2  te,  j,  -  S'A)  * = " 


Ces  trois  droites  sont  concourantes,  car  si  on  multiplie  l'équation 
de  la  première  par  h^,  celle  de  la  seconde  par  //,,  celle  de  la  troi- 
sième par  h^,  et  si  l'on  ajoute,  on  obtient  une  identité.  C.  0-  F.  D- 

On  conclut  de  là  le  théorème  de  Pascal  dont  l'énoncé  est  le  sui- 
vant :  Si  six  points  sont  sur  ime  conique,  les  trois  points  de  i 
tre  des  couples  de  côtés  opposés  sont  en  ligne  droite. 

Soienten  effet  a,  b,  c,  d,  e,/six  points  d'une  conique  C  (fig  î 


Kig.  SS 

considérons  la  conique  C,  la  conique  formée  de  deux  droites  rti,  cd. 
et  la  conique  «/,  de  ;  elles  ont  la  corde  commune  ad,  donc  les  trois 
cordes  communes  opposées  hk,  fe,  hc,  sont  concourantes. 

C.  Q.F.  D. 

On  peut  encore  démontrer  ce  théorème  d'une  façon  moins  di- 
recte, mais  non  moins  élégante,  ainsi  qu'il  suit.  Si  l'on  applique 
le  second  des  théorèmes  généraux  démontrés  §i  iSaucas  où  m  — 3, 
on  obtient  le  résultat  suivant  :  toutes  les  courbes  du  troisième  degré 

PicQijET,  déom.  analyl.  2a 
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^ui  passent  par  huit  points  donnés  ont  im  neMvième  point  commun. 
Or  la  conique  G  et  la  droite  hk  d'uae  part,  le  système  des  trois 
droites  ab,  cd,  ef  &\.  le  système  bc,  de,  fa  d'autre  part,  sont  trois 
courbes  du  troisième  degré  ayant  en  commun  les  sis  points  don- 
nés, ainsi  que  les  points  li  eik;  elles  en  ont  donc  un  neuvième  :  ce 
dernier  n'est  évidemment  pas  sur  la  conique  C,  il  est  donc  sur  la 
droite  hk,  par  suite  la  droite  hk  concourt  avec  une  des  trois  droites 
ab,cd,  e/et  ime  des  trois  droites  èc,  de,  fa,  lesquelles  ne  sau- 
raient être  que  les  droites  efet  bc  parce  que  la  droite  hk  passe  déjà 
parles  points  h  et  k. 

Le  théorème  de  Pascal  donne  immédiatement  un  sixième  point 
d'une  conique  dont  on  connaît  cinq  points  «,  b,  c,  d,  e.  Menant  en 
effet  par  le  point  a  une  droite  arbitraire  ak,  et  construisant  la 
droite  h/c  qui  joint  le  point  d'intersection  de  ak  et  cd  avec  le  point 
commun  à  ab  et  de,  la  droite  hA  coupe  bc  en  un  point  /qui  joint  au 
point  e  par  la  droite  le  détermine  sur  la  conique  le  point  / 
cherché. 

Il  permet  aussi  d'obtenir  la  tangente  en  un  point  quelconque  : 
on  peut  en  effet  supposer,  dans  l'énoncé  du  théorème,  que  deux 
sommets  de  l'hexagone  inscrit  sont  confondus  sur  la  tangente  en 
l'un  de  ces  points.  L'énoncé  devient  alors  le  suivant  :  deux  côtés 
non  adjacents  ae,  hc  (fig,  89)  d\in  jientagone  ahcdese  coupent  en  mi 


ris.  Si, 


point  l  ;  deux  autres  côtés  ah,  de,  en  un  point  h  ;  la  droite  Ih  con- 
court avec  le  cinquième  côté  cd  et  la  tangente  au  sommet  opposé  a 
à  laconique  circonscrite.  Cela  posé,  la  construction  de  la  tangente 
en  a  est  immédiate  ;  elle  passe  par  le  point  de  rencontre  des  droites 
hlei  cd. 

Le  théorème  de  Pascal  donne  lieu  à  deux  autres  cas  particuliers 
qui  sont  évidents  sur  simple  énoncé. 
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Étant  donnésun  quadrangle  et  une  coniqtte  circonscntp.,  les  tan- 
gentes en  deux  sommets  opposés  du  quadrangle  et  la  droite  qui  joint 
ceux  des  points  diagonaux  qui  ne  sont  pas  en  ligne  droite  avec  ces 
sommets  sont  concourantes. 

Étant  donnés  un  triangle  et  une  conique  circonscrite,  les  points  où 
chaque  côté  du  triangle  rencontre  la  tangente  ou  sommet  opposé  sont 
en  ligne  droite. 

175.  Théorème  de  Camot.  —  Le  théorème  général  démon- 
tré §  1 18,  appliqué  au  cas  d'un  triangle  et  d'une  conique,  devient  le 
suivant  :  si  les  trois  côtés  d'un  triangle  abc  coupent  respectivement 
une  conique  aux  points^,,  p^  ;  q^,  q^  et,t^,  ,(j,  on  aridenlilc 

ap,.ap.^.  hq,.  hq.,.  cs^.c.s,~-fis,.  ny,.  cq^.cf/,.  l>j>,.  /);>.,. 

Le  théorème  entraîne  sa  réciproque,  c'est-à-dire  que  si  celle  rela- 
tion a  lieu  entre  six  points  relativement  à  l'un  des  triangles  Tormés 
par  trois  droites  qui  les  comprennent,  les  six  points  sont  sur  une 
même  conique.  Cela  tient  à  ce  qu'il  n'y  a  qu'un  point  qui  partage 
un  segment  donné  dans  un  rapport  donné. 

176.  Conique  déterminée  par  cinq  tangentes.  —  Les 
théorèmes  qui  précèdent  permettent  de  construire  linéairement  la 
conique  dont  on  connaît  cinq  points;  les  théorèmes  corrélatifs  four- 
niront le  tracé  de  la  conique  déterminée  par  cinq  tangentes. 

Tout  d'abord,  il  est  clair  que  cinq  tangentes  déterminent  tine 
seî(/e  conique,  puisque  leur  connaissance  donne  lieu  à  cinq  rela- 
tions linéaires  entre  ses  coefficients  tangentiels.  On  en  conclut 
donc,  sans  ambiguïté,  l'équation  fangentielle  de  la  conique  qui  ne 
diffère  pas  de  l'équation  (aSti),  si  l'on  y  considère  tes  coordon- 
nées courantes  ou  connues  comme  des  coordonnées  tangenlielles 
(§  lyi).  Elle  donne  lieu  à  un  cas  d'exception  corrélatif,  qui  est  ce- 
lui où  quatre  ou  cinq  des  tangentes  données  sont  concourantes  ; 
alors  le  problème  est  évidemment  indéterminé,  et  la  conique 
cherchée  se  réduit  à  deux  points  dont  l'un  est  le  point  de  concours 
des  tangentes  qui  sont  concourantes,  et  l'autre  est  indéterminé, 
dans  le  plan  si  elles  concourent  toutes,  sur  la  cinquième  s'il  n'y  en 
a  que  quatre. 

177.  Corrélatif  du  théorème  de  Chasles.  —  Le  calcul  du 
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§  i-jt.,  interprété  en  coordonnées  taugentîelles,  démontre  le  lemine 
suivant:  l'enveloppe  des  droites  qui  joignent  deux  points  coii'espon- 
dants  de  deux  divisions  homographiqucs  situées  sur  des  droites  diffé- 
rentes est  une  conique  tangente  aux  deux  droites.  On  en  conclut  la 
réciproque  comme  au  §  172,  et  par  suite  le  corrélatif  du  théorème 
de  Cliasles  qui  est  le  suivant  :  le  rapport  anharmonique  des  points 
suivant  lesquels  tcne  tangente  variable  d'une  conique  rencontre  qua- 
tre tangentes  fixes  est  constant. 

Pour  déduire  de  là  la  conique  déterminée  par  cinq  tangentes,  on 
tracera  les  points  a,  b,c  ;  a,  b' ,  c  où  deux  d'entre  elles  coupent  les 
trois  autres  ;  la  seconde  tangente  issue  d'un  point  quelconque  d  de 
ahc  ira  couper  n'&V  en  un  point  d!  tel  que  le  rapport  anharmoni- 
que des  quatre  points,  eî ,  h' ,  c,  d'  soit  égal  au  rapport  anharmoni- 
que des  quatre  points  a,  b,  c,  d.  Le  point  de  contact  de  a'b  c,  sera  le 
point  e'  tel  que  le  rapport  anharmonique  des  points  «',  b',  c,  e', 
soit  égal  au  rapport  anharmonique  des  points  a,  b,  c,  e,  ce  dernier 
point  étant  le  point  commun  aux.  deux  tangentes  abc,  a'b'c  . 

178.  Corrélatif  du  théorème  de  Desargues.  —  Théo- 
rème de  Plucker.  —  Le  corrélatif  du  théorème  de  Desargues  se 
déduit  do  la  considération  de  l'équation  générale  tangentielle  des 
coniques  inscrites  dans  un  quadrilatère,  comme  le  théorème  direct 
de  l'équation  ponctuelle  des  coniques  circonscrites  à  un  quadrangle  ; 
il  s'énonce  ainsi  ;  les  tangentes  menées  d'un  point  à  toutes  les  coni- 
ques tangentes  à  quatre  droites,  réelles  ou  imaginaires  conjtigtiées 
deux  à  deux,  forment  tin  faisceau  en  involution;  ou  encore  par  tout 
point  du  plan,  on  peut  mener  deux  droites  conjuguées  communes  à 
toutes  les  coniques  d' un  faisceau  tangentiel. 

Il  permet  de  construire  une  sixième  tangente  lorsqu'on  en  con- 
naît cinq  :  la  seconde  tangente  menée  à  la  courhe  par  un  point  quel- 
conque de  l'une  d'elles  sera  sa  conjuguée  dans  le  faisceau  des  cou- 
ples de  droites  en  involution  ayant  ce  point  pour  sommet,  et  dont 
deux  couples  sont  les  droitcs'qui  joignent  ce  point  aux  extrémités  de 
deux  quelconques  des  trois  diagonales  du  quadrilatère  formé  des 
quatre  autres  tangentes. 

On  peut  se  demander  s'il  n'existe  pas  de  points  dans  le  plan  pour 
lesquels  le  faisceau  învolutif  formé  des  couples  de  tangentes  menées 
par  l'un  d'eus  aux  coniques  d'un  faisceau  tangentiel  se  compose  de 
couples  de  droites  rectangulaires.  11  suffit  que  cela  ait  lieu  pour 
deux  des  couples  de  tangentes  :  on  sait  en  effet  (§  i2i)  que  dans  un 
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pareil  faisceau  il  y  a  toujours  un  couple  et  un  seul  formé  de 
deux  droites  rectangulaires.  S'il  y  en  a  deux,  ils  le  sont  tous  et  le 
sommet  du  faisceau  est  en  même  temps  l'un  des  sommets  du  sys- 
tème de  points  en  involutioii  obtenu  eu  coupant  par  nue  droite  quel- 
conque [§  143).  Or  le  lieu  des  points  d'oij  1  oa  voit  une  conique  sous 
un  angle  droit  est  le  cercle  orthoptique  (§  160].  Si  donc  on  consi- 
dèreTun  des  points  communs  aux  cercles  orlhoptiques  de  deux  des 
coniques  du  système,  le  faisceau  des  tangentes  menées  de  ce  point 
contient  deux  couples  rectangulaires,  ce  qui  suffit  pour  qu'ils  le 
soient  tous.  On  en  conclut  ce  théorème  remarquable,  dû  à  Plucker  : 
il  existe  deux  points,  réels  ou  imaginaires,  d'où  l'on  voit  sous  un  angle 
droit  toutes  les  coniques  tangentes  à  quatre  droites,  réelles  ou  ima- 
ginaires ;  qu'on  peut  encore  énoncer  ainsi  :  les  cercles  orthoptiqiies 
des  coniques  d'un  faisceau  tangentiel  ont  même  axe  radical.  Sous 
celte  forme  le  théorème  est  évident  d'ailleurs,  on  sait  en  effel{§  i38) 
que  l'équation  du  cercle  orthoptique  de  la  conique  générale  (i<>4j 
est  une  fonction  linéaire  des  coefficients  tangcntiels.  Elle  peut  s'é- 
crire 

■+2xj'Cosû-hr^]-2(G  +  Fcosa)j:— :i(F4-GcosOjj  +A+2llcosO+B"o.(257) 

Or  l'équation  générale  tangentiello  des  coniques  d'un  faisceau 
tangentiel  peut  s'écrire  (§  114) 

ij.|r,  +  ;j.,r,  =  o 
si  l'on  désigne  par 

r,  =  o       r.-TTo 

les  équations  de  deux  coniques  du  faisceau  :  il  suit  do  là  que  ses 
coefficients  tangentiels  sont  des  fonctions  linéaires  d'un  paramètre  ; 
par  conséquent  l'équation  du  cercle' orthoptique  est  elle-même  une 
fonction  linéaire  du  même  paramètre  ;  elle  représente  donc  (§  1 34) 
des  cercles  ayant  même  axe  radical. 

Trois  coniques  du  système  se  réduisent  à  deux  points  ;  ce  sont  les 
couples  d'extrémités  des  trois  diagonales.  Le  théorème  de  Plucker 
renferme  donc  comme  cas  particulier  le  suivant,  déjà  énoncé  (§  4^ 
et  §  i4o)  :  les  cercles  ayant  pour  diamètres  les  diagonales  d'un  qua- 
drilatère complet  ont  même  axe  radical,  qui  peut  servir  à  construire 
lus  points  de  Plucker,  ou  sommets  orlhoptiques  du  quadrihitore. 
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l'7d.  Théorème  de  Brianchon.  —  Ce  théorème,  qui  est  cor- 
rélatif du  théorème  de  Pascal,  se  déduit  du  lemme  suivant  :  lors- 
que  trois  coniques  sont  inscrites  dans  un  même  angle,  elles  ont,  deux 
à  deux,  deux  autres  tangentes  communes  qui  se  coupent  en  un  cer- 
tain point  ;  les  trois  points  ainsi  obtenus  en  combinant  les  coiiiques 
deux  à  deux  sont  en  liqne  droite,  comme  le  théorème  de  Pascal  se 
déduit  du  corrélatif.  Le  théorème  de  Brianchon  s'énoncera  alors 
comme  il  suit  :  lorsque  six  droites  sont  tangentes  à  une  conique, 
elles  forment  un  hexagone  dans  lequel  les  droites  qui  joignent  deux 
sommets  opposés  sont  concourantes.  Il  permet  de  construire  une 
sixième  tangente  lorsqu'on  en  connaît  cinq  par  ]a  construction  cor- 
rélative de  celle  que  fournit  le  théorème  de  Pascal.  11  donne  aussi 
le  point  de  contact  d'une  tangente  quelconque. 

180.  Exercices,  —  i.  Trouver  l'équalion  de  la  conique  conjuguée  à  cinq 
couples  de  points  ;  pourquoi  est-elle  unique  ? 

a.  Trouver  par  le  théorème  de  Chasies  et  par  le  théorème  de  Desargues  les 
points  d'intersection  d'une  droite  quelconque  avec  une  conique  déterminée  par 
cinq  points  ;  construire  les  tangentes  en  ces  points.  Cas  où  la  droile  s'éloigne 
àl'inrmi. 

3.  Trouver  par  leurs  corrélatifs  les  tangentes  menées  par  un  point  donné  à  la 
conique  dont  on  connaît  cinq  tangentes  ;  déterminer  les  points  de  contact. 

4.  Faire  voir  qu'il  ï  a  deux  coniques  réelles  ou  imaginaires  passant  par  qua- 
tre points  et  tangentes  à  une  droite  ;  trouver  les  points  de  contact.  Cas  où  la 
droite  s'éloigne  à  l'inlini. 

5.  Faire  voir  qu'il  y  a  deux  coniques,  réelles  ou  imaginaires,  tangentes  à 
quatre  droites  et  passant  par  un  point  ;  trouver  les  tangentes  menées  par  le 

6.  Les  polaires  d'un  point  fixe  P  par  rapport  à  toutes  les  coniques  circonscri- 
tes à  un  quadrilatère  sont  concourantes  en  un  point  Q.  La  transformation  qui 
change  P  en  Q  est  une  transformation  rationnelle  du  second  ordre  (g  1 17)  dans 
laquelle  à  un  point  correspond  le  même  point  quelle  que  soit  celle  des  deux 
figures  à  laquelle  il  soit  supposé  appartenir.  Trouver  le  Iriangle  principal.  Sur 
toute  droile  du  plan  il  y  a  deux  points  correspondants  P  et  Q. 

7.  Théorèmes  corrélatifs.  Cas  où  la  droile  Use  est  à  l'infini 

8.  Construire  la  directrice  de  la  parabole  tangente  fi  quitie  droites 

9.  Mener  par  un  point  une  droile  telle  que  le  segment  mtercepti  sur  cette 
droite  par  les  côtés  d'un  angle  soit  partagé  par  le  point  donné  dans  un  npport 
donné. 

10.  Toutes  les  tangentes  d'une  parabole  divisent  deux  tangentes  fixes  en  par 
ties  proportionnelles.  —  Réciproquement,  si  deux  droites  sont  diwsees  en  pai 
lies  proportionnelles,  les  droites  qui  joignent  deux  a  deux  les  poinfs  homolo 
gués  enveloppent  une  parabole  tangente  aux  deuxdioites 

11.  Les  côtés  de  deux  triangles  inscrits  dans  une  commue  =onl  t  ingénia  1  une 
même  conique,  et  réciproquement. 
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la.  Quand  uLi  triangle  est  inscrit  dans  une  conique  et  circonscrit  à  une  autre 
il  existe  une  infinité  de  triangles  jouissant  de  la  même  propriété, 

i3.  Si  l'on  joint  de  toutes  les  façons  possibles  les  sommets  d'un  hexagone 
inscrit  dans  une  conique,  il  en  résulte  soixante  façons  d'obtenir  trois  points 
que  le  théorème  de  Pascal  place  sur  une  même  ligne  droite. 

i4-  Étant  donné  un  hexagone,  on  peut  former  un  noiivel  hexagone  avec  les 
droites  qui  joignent  ses  sommets  deux  à  deux;  agir  de  même  sur  ce  dernier,  et 
ainsi  de  suite.  Si  l'un  des  hexagones  ainsi  obtenus  est  inscrit  ou  circonscrit  à 
une  conique: 

i"  Les  hexagones  son!  alternalivement  inscrits  et  circonscrits  à  une  conique  ; 

2"  Lo  triangle  formé  par  les  diagonales  d'un  hexagone  inscrit  est  tel  que  les 
diagonales  (concourantes)  de  chacun  des  hexagones  circonscrits  qui  le  com- 
prennent passent  respectivemenl  par  ses  sommels; 

3»  Le  triangle  formé  par  les  poinfs  de  concours  des  côtés  opposés  d'un  hexa- 
gone circonscrit  est  tel  que  les  points  de  concours  (en  ligne  droite)  des  côlés 
opposés  dans  chacun  des  hexagones  inscrils  qui  le  comprenneul  sont  situés 
respectivement  sur  ses  côtés. 
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181.  Points  d'intersection  et  tangentes  communes.  — 

Deux  coniques,  qui  ne  coïncident  dans  aucune  de  leurs  parties, 
se  coupent  en  quatre  points,  réels  ou  imaginaires,  distincls  ou 
confondus,  à  distance  finie  ou  à  l'inflni.  Ce  cas  particulier  d'un 
théorème  plus  généra!  (§  76)  se  démontre  immédiatement  :  soient 
en  effet  en  coordonnées  absolues 

«,x^  +  3  (/(,j'+g-,),a;-f-i^_;f^+2/'j-  +  c,  =  «,.r^H-aP,x-i-Q,:-o 

les  équations  des  deux  courbes,  ordonnées  par  rapport  h  la  iiariable  x. 
Le  résultat  de  l'élimination  de  cette  variable  entre  les  deux  équa- 
tions est,  d'après  une  formule  connue 

(",e,"«,Q,)'-4(«,P,~»,P,)(P,Q,-P,Q,)--=°     (»58) 

et  il  est  visiblement  du  quatrième  degré  en  x-  Pour  chaque  valeur 
de  Y  satisfaisant  à  l'équation  (aSS),  les  deux  équations  en  x  ont 
une  racine  commune,  et  le  système  des  valeurs  de  x  et  j  est  celui 
des  coordonnées  d'un  point  commun  aus  deux  courbes.  Si  l'éqiia- 
lion  {208)  n'est  pas  du. quatrième  degré,  ce  qui  arrive  si  l'on  a 

le  nombre  des  points  communs  paraît  se  réduire  à  trois;  mais  il 
faut  observer  que  la  même  condition  exprime  que  les  deux  courbes 
ont  une  direction  asymptolique  commune,  c'est-à-dire  un  quatrième 
point  commun  à  l'infini.  11  en  serait  de  même  si  le  degré  de  l'équa- 
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tioo  (aSS)  s'abaissait  de  plusieurs  unités  ;  autant  do  points  com- 
muns seraient  rejetés  à  l'infini,  de  sorte  que  le  théorème  subsiste. 
Enfin,  si  l'équation  est  identique,  c'est  que  les  deux  courbes  coïn- 
cident en  toutou  en  partie. 

Le, problème  de  la  recherche  des  points  communs  est  doue  du 
quatrième  degré.  On  le  ramène  au  troisième  do,  la  façon  suivante  : 
soit 

C,  +  XC--a  (»:>9) 

l'équation  générale  des  coniques  passant  par  les  points  communs 
aux  deux  courbes  considérées  (§  ii3).  Si  Ton  exprime  que  cette 
conique  se  réduit  à  deux  droites,  ce  qui  revient  (§  147)  à  égaler  à 
zéro  son  discriminant,  on  obtient  une  équation  du  troisième  degré 
en  X 


,/(x)=4,+;,/,. 


/,+■'•/, 


f,+m=« 


(260) 


Pour  ctiaque  valeur  de  À  tirée  de  cette  équation,  l'équation  (209) 
représente  un  système  de  deux  droites  que  l'on  obtiendra  en  écri- 
vant {239)  sous  la  l'orme  (201)  dans  laquelle  le  troisième  carré  est 
nul.  La  question  se  trouve  alors  résolue  par  deux  nouveaux  pro- 
blèmes du  second  degré,  puisqu'il  suffît  de  chercher  les  points 
d'intersection  de  chacune  de  ces  droites  avec  l'une  des  coniques 
données. 

Si  l'on  ordonne  l'équation  (260}  d'après  les  principes  de  décom- 
position d'un  déterminant  à  éléments  polynômes  en  déterminants  à 
éléments  monômes,  on  obtient  facilement 


./■(>.)  =  A,>, 


^©J. 


1-0, À 


^A,^- 


équation  dans  laquelle  A,  et  A^  désignent  les  discriminants  des 
coniques  C,  et  C^;  0,  et  0^  deux  fonctions  renfermant  à  la  lois  les 
coefficients  des  deux  courbes,  du  premier  degré  par  rapport  aux 
uns.  du  second  par  rapport  aux  autres  et  se  changeant  l'une  en 
l'autre  par  la  permutation  des  indices  :  on  a,  par  exemple 


/'., 

»i 

«1 

/,, 

!•', 

,/,  - 

-1-  A, 

1., 

.1, 

.4'. 

,/, 
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011,  en  développaat 

expression  dans  laquelle  les  grandes  lettres  désignent  les  coeffi- 
cîenls  tangentiels  de  la  conique  C,.  Tous  les  coefficients  de  Téqua- 
tion  (260)  sont  des  invariants  (§  77),  car  si  par  une  transi'ormation 
quelconque  de  coordonnées,  les  premiers  membres  des  équations 
des  coniques  données  deviennent  Ci  et  Cî,  une  conique  déterminée 
du  système  (aSg) 

deviendra 

et  répondra  à  la  même  valeur  du  paramètre  À.  Les  trois  systèmes 
de  deux  droites  qui  font  partie  du  faisceau  et  qui,  s'ils  n'étaient 
déjà  connus  géométriquement,  sont  révélés  par  l'équation  (260), 
doivent  donc,  indépendamment  de  toute  hypothèse  faite  sur  les 
coordonnées,  trilinéaires  ou  non,  répondre  aux  mêmes  valeurs 
de  À  :  par  suite  les  coefficients  de  l'équation  (a6o)  resteront  les 
mêmes,  à  un  facteur  commun  près,  si  l'on  fait  une  transformation 
quelconque  de  coordonnées,  c'est-à-dire  qu'ils  sont  invariants.  On 
connaît  déjà  la  signification  des  invariants  A,  et  A^,  qui  sont  relatifs 
à  l'une  ou  à  l'autre  conique;  on  verra  pins  loin  quelle  est  celle 
des  invariants  0,  et  ©^  qui  sont  les  invariants  communs  aux  deux 
coniques. 

182.  —  Cela  posé,  il  est  facile  de  prouver  que  la  recherche  des 
tangentes  communes  à  deux  coniques  se  résout  par  la  même  équa- 
tion que  celle  des  points  communs.  Soient  en  effet 

les  équations  langentielles  des  deux  coniques  considérées. 

est  alors  (§  ii4)  l'équation  tangentiellc  générale  des  coniques  qui 
admettent  les  mêmes  tangentes  communes.  F,  et  l\  étant,  en  coor- 
données absolues,  du  second  degré  en  u  et  v,  ces  tangentes,  réelles 
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OU  imaginaires,  distinctes  ou  confoadiies,  à  distance  finie  ou  non, 
sont  aussi  au  nombre  de  quatre  ;  et  leur  recherche  se  ramènera 
comme  la  précédente  à  un  problème  du  troisième  degré  en  déter- 
minant ;j.,  dans  l'cquation  (a6i)de  façon  que  le  premier  membre 

se  décompose  en  deux  facteurs  :  [j.  devra  alors  satisfaire  à  l'équa- 
tion 

jA,  +  ij.Â,         ll,  +  ;J].         Cr.  +  iJ.G, 

|G,  +  |;.G,        F,  +  .aFj        C,  +  |j.C, 

dans  laquelle  figurent  en  outre  les  coefficients  tangentiels  des 
deux  coniques.  Cette  équation  ordonnée  s'écrira 

F  (;..) = A^,j.' + &;^.' + e^'ij. + A( = o . 

Pour  évaluer  ses  coefficients,  on  peut  d'abord  remarquer  qu'en 
vertu  des  valeurs  (212)  des  coefficients  fangentiels,  Ai  et  Aâ  sont 
respectivement  les  réciproques  de  A,  et  A^  :  on  a  donc 

M-^M  AJ  =  A^ 

Considérons  maintenant  0[  :  on  a,  comme  pour  0, 

©;  =  (B,Ci-FJ)A,  +  (CA-G?)B,+  (A,Bi-H?)C2  +  2{G,H.-AiF.)F, 
-i-2(UiF,-lîA)G,+  2(F.G,-C,Hi)H,. 

Si  l'on  y  remplace  les  parenthèses  par  leurs  valeurs  {^-l'-i)^  il  vient 

0;  =  A,[A,a,-+-B;i,  +  C,c,  +  2F,/,  +  2G,^,  +  2H,/i,l  =  A,0,. 

On  aurait  de  même 

(-);-A,0,. 

L'équation  (262)  devient  alors,  en  fonction  des  seuls  coefficients  de 
l'équation  (260) 

F(j.}=A^:j.^  +  Aj0,iv.-  +  A,tV  +  AÏ=;o  (2ti2) 

et  si  l'on  établit  entre  les  inconnues  >,  et  j.  la  relation 
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l'équalion   en   ij.  devient  l'éqnalioTi   en  )..   L'une  des  équations  est 
donc  résolue  lorsque  l'anire  l'est,  et  leurs  racines  se  correspondent 


183.  —  Tous  ces  résultats  s'expliquent  par  la  géomctrie  avec  la 
plus  grande  facilité.  Il  est  clair  tout  d'abord  que  par  quatre 
points  a,b,c,d  (fig.  90),  sommels  d'un  quadrangle,  on  peut  faire 


Fig.  90 

passer  trois  systèmes  de  deux  lieoHes  [ab,  cd),  («c,  bd)el{ad,hc). 
Sans  rechercher  encore  ce  qui  advient  suivant  que  les  points 
donnés  sont  réels  ou  imaginaires,  ou  peut  remarquer  que  chacun 
des  trois  points  diagonaux  du  quadrangle,  e.J',h,  a  la  même  polaire 
par  rapport  aux  deux  coniques  données  et  par  rapport  à  toutes  les 
coniques  circonscrites  au  quadrangle  ;  car  la  polaire  du  point  e,  par 
exemple,  passe,  quelle  que  soit  la  conique  considérée,  par  les  con- 
jugués harmoniques  de  e  par  rapport  à  ac  et  par  rapporta  bd. 
Réciproquement,  si  un  point  e'  a  la  même  polaire  par  rapport 
aux  deux  coniques,  la  droite  e'a  est  nécessairement  une  corde 
commune;  car  si  elle  coupe  la  polaire  commune  en  un  point  i, 
le  conjugué  harmonique  de  a  par  rapport  à  e'i  doit  appartenir 
aux  deux  courbes;  ce  sera  donc  la  corde  commune  ac,  par  exem- 
pte :  de  même,  la  droite  e'b  sera  nécessairement  la  corde  commune 
opposée  èd ;  d'où  il  suit  que  le  point  e'  doit  être  l'un  des  trois 
points  diagonaux  du  quadrangle,  et  la  polaire  commune  est  alors 
le  côté  opposé  du  triangle.  Ainsi,  il  existe  trois  points,  réels  ou 
imaginaires,  qui  ont  la  même  polaire  par  rapport  à  deux  conie/uefi 
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données,  et  par  rapport  à  toutes  les  coniijues  ayant  les  mêmes  points 
communs.  Ce  sont  Ips  points  diagonatix  du  quadrangle  dont  ces 
points  sont  les  sommets,  et  ils  donnent  lieu  à  un  triangle  conjugué 
à  la  fois  à  toutes  les  coniques  du  système  :  il  n'y  en  a  pas  d'autres. 

Corrélativement  il  existe  trois  droites,  réelles  ou  imaginaires,  qui 
ont  le  même  pôle  par  rapport  à  deux  cnniqtces  données,  et  par  rap- 
port à  toutes  les  coniques  ayant  les  mêmes  tangentes  communes.  Ce 
sont  les  diagonales  du  quadrilatère  dont  ces  tangentes  sont  les  côtés, 
et  elles  donnent  lieu  à  un  triaiigle  conjugué  à  toutes  les  coniques  du 
système  :  il  n'y  en  a  pas  d'autres. 

Il  suit  de  là  que,  en  même  temps  que  les  sommets  du  triangle 
efh  sont  les  points  diagonaux  du  quadraugle  formé  par  les  points 
communs  aus  deux  coniques  données,  ses  côtés  sont  les  diagonales 
du  quadrilatère  formé  par  les  taogentes  communes,  ainsi  que  l'in- 
dique la  figure  90.  Chacun  d'eux  se  troitve  par  conséquent  porteur 
d'un  des  trois  couples  de  points  auxquels  peuvent  se  réduire  (§  178) 
les  coniques  inscrites  dans  le  même  quadrilatère,  et  qui  sont  révé- 
lés d'ailleurs  par  le  degré  de  l'équation  (262).  Ainsi  à  chaque 
sommet  du  triangle  correspond  une  racine  de  l'équation  en  X,  à 
chaque  côté  une  racine  de  l'équation  en  \i.  :  ces  deux  raciues  se  cor- 
respondent si  le  sommet  et  le  côté  sont  opposés. 

184.  —  La  recherche  des  points  qui  ont  même  polaire,  ou  des 
droites  qui  ont  même  pôle  par  rapport  à  deux  coniques,  est  donc 
intimement  liée  à  celle  des  points  communs  ou  des  tangentes  com- 
munes. On  peut  voir  qu'elle  se  résout  encore  par  la  môme  équa- 
tion. 

Si  l'on  identiQe  les  équations  des  polaires  du  point  (^,1, s)  par 
rapport  aux  deux  coniques 

C,  =  o  C,  =  <) 

il  \ient 

ou  bien 

C   4-àC'  -"=0 

c;,^+>.c;=o  (2(54) 

c;.+àc;,=o 


yGoosle 


4f!2  LIVRE  m.   —  CHAPITRE  \'l. 

Ordonnant  par  rapport  à  x,j,z,  et  éliminant  À  entre  ces  équations, 
on  obtient  précisément  l'équation  (a6o),  pour  chacune  des  racines 
de  laquelle  les  équations  {264)  se  réduisent  à  deux,  qui  déterminent 
les  points  cherchés.  Les  deux  premières,  par  exemple,  sont  les 
équations  du  pôle  de  la  droite  2=^0  par  rapporta  laconique  (239)  et, 
pour  cette  valeur  de  X,  représentent  le  point  d'intersection  des  deux 
sécantes  communes.  Les  points  cherchés  sont  donc,  comme  on  l'a 
prévu  géométriquement,  les  trois  points  e,f,h. 

11  suit  de  là  (§  i83)  que  la  polaire  commune  de  l'un  dé  ces  points 
est  la  droite  qui  joint  les  deux  autres.  C'est  ce  qu'on  peut  vérifier 
par  le  calcul,  en  démontrant  que  deux  quelconques  de  ces  points 
sont  conjugués  par  rapport  à  l'une  et  à  l'autre  conique.  Pour  cela, 
soit  X,  une  seconde  racine  de  l'équation  (260),  on  aura  entre  X,  et 
les  coordonnées  (x^,j-„z^]  du  point  correspondant  trois  équations 
telles  que  (264).  Multipliant  ces  équations  par  x,y,s,  et  les  retran- 
chant des  équations  (264)  multipliées  respectivement  par  .T,,r,, s,, 
il  vient 

(/.-x,)(,r,c;.+j,c;,+<!,c;.)=o 

ce  qui  prouve,  À— À,  étant  différent  de  zéro,  que  les  deux  points 
{:r,jr,z)  {x^,j^,Sf)  sont  conjugués  par  rapport  à  la  conique  C^.  On 

verrait  de  même,  en  changeant  >.  en  -,  qu'ils  sont  aussi  conju- 
gués à  C|. 

Corrélativement,  les  droites  qui  ont  même  pôle  s'obtiendront  en 
identifiant  les  équations  tangentielles  des  pôles  de  la  droite  {u,v,w) 
par  rapport  aux  deux  coniques  données,  dont  on  peut  écrire  les 
équations  tangentielles 

r,i=.o     r,=o. 

On  obtient  ainsi  (§  lao) 

r;„    K    K. 


T{^  +  V.Vl=--o  (265) 

rL,-H;j.rL-o 
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équations  qui,  par  l'élimination  de  [j.,  fournissent  l'équation  (26a) 
pour  chacune  des  valeurs  de  laquelle  les  équations  (265)  se  rédui- 
sent à  deux,  déterminant  les  coordonnées  u,v,w  de  la  droite  joi- 
gnant les  deux  points  auxquels,  en  vertu  de  l'équation  (262),  s'est 
réduite  la  conique  (atii).  11  y  a  donc  trois  droites  satisfaisant  à  la 
question  et  ce  sont  les  diagonales  du  quadrilatère  ABCD  (fig,  90), 
Mais  on  vient  de  voir  que  les  côtés  du  triangle  eJ7i  satisfont  à  cette 
condition  ;  ils  ne  dillèrent  donc  pas  des  susdites  diagonales. 

Si  l'on  veut  vérifier  autrement  que  les  deux  triangles  coïncident, 
il  suffit  de  démontrer  que  le  point  correspondant  à  une  racine  de 
l'équation  en  X  est,  dans  le  second  triangle,  le  sommet  opposé  à  la 
droite  fournie  par  la  racine  correspondante  de  l'équation  en  i*;  or 
si  l'on  remplace  dans  la  première  des  équations  (264)  >.  par  sa  valeur 
tirée  de  (5,63),  et  si  on  l'ordonne,  elle  devient 


(«,  A,VL  +  «,A,)  a:  +  {/ï,  A,;j^  +  LA.ly  - 


^,A,l,.-hg^A,)z  =  o. 


11  faut  faire  voir  que  cette  équation  est  satisfaite  par  les  coordon- 
nées du  pôle  commun  de  la  droite  [a,  v,  ic),  ce  qui  revient  à  dé- 
montrer l'identité 

ou,  en  tenant  compte  des  équations  (26a)  et  divisant  par  |j. 

résultatfévident,  si  l'on  remplace  les  dérivées  par  leurs  valeurs, 
et  si  l'on  tient  compte  des  identités 

G,",  +  F,/,,  -h  C,s ,  :-■-  o        G,a,  +  Fj7,  ■+-  C,g,  =  o. 


185.  —  Examinons  maintenant  ce  qui  advient  suivant  que  les 
racines  de  l'équation  (260)  sont  réelles  ou  imaginaires.  Ecartant 
d'abord  les  cas  particuliers,  on  peut  faire  trois  hypothèses  : 

I.  Les  quatre  points  communs  a,b,c,  diJïg.Qo),  sont  réels.  Alors, 
tous  les  éléments  de  la  figure  sont  réels  ;  les  trois  couples  de  sécantes 
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communes  étant  rtiels,  les  valeurs  de  X  le  sont  aussi.  On  peut  ajouter 

que  l'équation  (aag),  dans  laquelle  >,  est  une  racine  quelconque  de 
(a6o},  représente  deux  droites  réelles,  et,  par  suite,  une  conique  du 
genre  hyperbole  ;  on  aura  donc 

9(X):_-  {a,  +  /.«,)  (/-,  +  U.^  -  (A ,  +  Xh.^'  <  o 

pour  toute  racine  de  l'équation  (260)  (*). 

2.  Deux  des  points  communs  sont  réels,  les  deux  autres  sont  imor- 
ginaires  co7ijui/iiés.  Si  a  et  i  sont  les  premiers,  c  ei  d  les  seconds, 
les  droites  ab  et  cd  sont  réelles  (§  35)  et  le  couple  {ab,  cd)  est  fourni 
par  une  valeur  réelle  de  ),  pour  laquelle  9(X)  <  o.  Les  droites  des 
deux  autres  couples  sont  imaginaires  ;  mais,  dans  chaque  couple, 
les  deux  droites  ne  sont  pas  imaginaires  conjuguées,  car  la  conju- 
guée de  ac,  par  exemple,  est  la  droite  ad,  puisque,  par  le  change- 
ment de  y'_  I  en  —^—  i,  le  point  «  qui  est  réel  ne  change  pas, 
tandis  que  le  point  c  devient  le  point  d.  L'équation  (209),  repré- 
sentant tm  système  de  deux  droites  imaginaires  non  conjuguées,  a 
ses  coefficients  imaginaires,  d'où  il  suit  que  >.  est  imaginaire.  Ainsi, 
les  deux  autres  racines  sont  imaginaires. 

Le  point/,  qui  est  à  l'intersection  de  deux  droites  réelles,  est  réel  ; 
mais  les  points  e  et  h  sont  imaginaires  :  ils  sont  conjugués  parce 
que  les  droites  respectivement  conjuguées  de  celles  qui  déterminent 
le  premier  d'entre  eux  sont  celles  qui  définissent  le  second  :  la 
droite  qui  les  joint  est  donc  réelle.  Le  triangle  conjugué  commun 
a  donc  un  côté  et  le  sommet  opposé  réels. 

3.  Les  quatre  points  sont  imaginaires  conjugués  deux  à  deux.  Si 
«  et  è  sont  conjugués,  ainsi  que  c  et  d,  les  droites  ab  et  cd  sont 
réelles,  et  le  couple  {ah,  cd)  est  fourni  par  une  valeur  réelle  de  À 
pourlaquelleç(À)  <  o.  Lesdroites  des  deux  autres  couples  sontima- 
ginaires  ;  mais,  dans  chaque  couple,  elles  sont  imaginaires  conju- 
guées, puisque,  par  le  changement  de  sj—i  en  \^—i,  les  points  a 
et  c  deviennent  respectivement  b  et  d.  L'équation  (aSg),  représen- 
tant un  système  de  deux  droites  imaginaires  conjuguées,  a  ses  coef- 
ficients réels  :  les  deux  autres  valeurs  de  À  sont  donc  réelles  ;  mais 
la  courbe  (^îg)  est  du  genre  ellipse,  et  l'on  a  pour  l'une  et  l'autre 

(*)  Ceci  a  lieu  quelles  que  soient  les  coordonnées,  trilinéaires  ou  non  ;  dans  tous  les 
cas,  ç  [1)  <o  esprime  que  les  point?  d' intersection  de  l.i  courbe  (îjp)  avec  la  druïie  e  =  » 
sont  rÉels.  Si  donc  il  s'agit  d'mï  syatÈme  de  deus  droites,  cette  condition  (iiprime  tou- 
jours que  les  deux  droites  sont  réelles. 
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ç(à)>  o.O  Liant  au  triangle  conjugué  commun,  il  est  tout  entier  réel. 
Puisqu'il  n'y  a  pas  d'autre  cas  possible,  on  en  conclut  inversement  : 

1°  QiCil  y  a  toujours  une  valeur  réelle  de  Xpour  laquelle  !p(X)  <  o, 
s'il  y  en  a  plus  d'une,  il  y  en  a  trois  ; 

2°  Si  les  deux  autres  valeurs  de  À  sont  réelles,  les  quatre  points 
communs  sont  tous  les  quatre  réels  ou  tous  les  quatre  imaginaires, . 
suivant  que,  pour  ces  valeurs,  on  a  ^(X)  <  o  ou  ^(X)  >  o; 

3°  Si  les  deux  autres  valeurs  de  X  sont  imaginaires,  deux  des  points 
communs  sont  réels,  et  les  deux  autres  sont  imaginaires  conjugués. 

Dans  ce  cas,  le  triangle  conjugué  commun,  dont  les  éléments,  dans 
tous  les  autres  cas,  sont  tous  réels,  a  un  câté  et  le  sommet  opposé  réels . 

186.  —  Le  calcul  vérifie  sans  peine  la  première  de  ces  consé- 
quences :  développant,  en  effet,  le  déterminant  de  l'équation  (260), 
on  trouve 

/(x)={c,+xcgç(x)-.i(x) 


)=(^+îA)k,+'.à'.)---^.(/+v;)(b-,+î-à^j(^+>.^'.)-^(''.+>.«.)(,/;+vi)^ 

Le  signe  de  ^{X)  dépend  de  la  valeur  donnée  à  X,  relativement  aux 
deux,  racines  X,  et  X^  de  l'équation  ç>(X)=o.  Sî  on  les  suppose 
d'abord  réelles,  en  même  temps  que  a^b^—fil  >o.  on  voit  que  l'on  a 

/(),,)  =  .-^«),,)        /(X,)  =  "4(),). 

Mais  si  l'on  exprime  que  ii(X),  considéré  comme  un  Innômc  homo^ 
gène  du  second  degré  en  g,+lg3  et  y^+X/j,  a  ses  racines  égales, 
on  trouve  précisément 

9p,)=o. 

Donc,  pour  les  valeurs  X^  et  X^,  r^(X)  est  un  carré  parfait  alîecté 
du  signe  de  a,-\-la.^.  D'ailleurs,  rt,  +  X«j  change  de  signe  lorsque  X 
varie  de  X,  à  X„  car,  si  l'on  substitue  la  racine  de 

dans  ç(X),  on  obtient  un  résultat  négatif;  d'oii  il  suit,  h  cause 
de  «gia  — A|>  o,  que  cette  racine  est  eomprise  entre  X,  et  Xj.  Donc 
enfin, /{X,)et/(Xj)  ont  des  signes  contraires;  par  suite  il  y  a  un 
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nombre  impair  de  racines  dp.f{X)=o  comprises  entre  ).,  et  À^,  c'est- 
à-dire  pour  lesquelles  9(a)  est  négatif. 

Si  l'on  avait  a^b^^hl^o,  d^-i-Xa^ae  changerait  pas  de  signe 
entre  X,  et  À,;  les  substitutions /(Xj  et /(î.^)  auraient  alors  le  même 
signe,  et  il  y  aurait  un  nombre  pair  de  racines  dey(X)=:o  comprises 
entre  î.,  et  \^;  par  suite,  un  nombre  impair  en  dehors  et  pour  les- 
quelles ç(>.)  serait  négatif  :  le  résultat  est  le  même. 

Enlin,  si  les  racines  de  l'équation  ':^{X)~o  sont  imaginaires,  c'est 
que  l'expression 

est  négative.  Mais  alors  les  deux  quantités  a,h,  —  /il,  a^b^  —  hl 
sont  nécessairement  négatives;  on  a  vu,  en  ell'et  (§  142),  que  si 
l'une  d'elles  ou  toutes  les  deux  sont  positives,  l'expression  précé- 
dente l'est  aussi.  11  suit  de  là  que  le  premier  membre  de  l'équa- 
tion (p(>,}=o,  qui  conserve  toujours  le  même  signe  puisque  les 
racines  sont  imaginaires,  est  toujours  négatif,  puisque  le  coefficient 
de  X*  est  négatif,  et  que,  par  conséquent,  on  a  cp(Â)  <  o  pour  toutes 
les  racines  réelles  de  l'équationy"(ï,)=o,  qui  sont  en  nombre  impair. 
Des  considérations  du  même  genre  permettent  de  vérifier  un  cas 
particulier  d'un  des  résultats  précédents.  Si  l'une  des  courbes  est 
imaginaire,  en  conservant,  bien  entendu,  comme  cela  a  toujours 
été  supposé,  ses  coefficients  réels,  les  quatre  points  communs  sont 
aussi  imaginaires;  et,  par  conséquent,  les  valeurs  de  \  sont  réelles. 
Or,  il  résulle  de  la  discussion  (§  i48)  qu'une  conique  à  coefficients 
réels  ne  peut  être  imaginaire  que  si  l'on  a  en  même  temps  ab  —  /r>o 
et  «A  >  o  ;  et  comme  a  peut  toujours  être  supposé  positif,  faute  de 
quoi  on  changerait  les  signes  de  tous  les  coefficients  ,  nous  ferons, 
relativement  à  la  seconde  conique,  les  hypothèses 

rt^  >  o        a.J>.,  —  hl  >  o        ij  >  o 

<i'où  il  faut  conclure  la  réalité  des  racines  de  l'équation  en  /,.  En 
vertu  de  la  seconde  hypothèse,  l'équation 

î(),)  ~  («,  +  ■«.,)  (  J,  +  ),  J,)  -  (7, ,  +  >7>J>  =  o 

a  ses  racines  réelles  (§  142)  :  on  peut,  du  reste,  le  vérifier  immé- 
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ees  deux  racines  rangées  par  ordre  de  grandeur  ;  on  voit  ainsi  que 
les  quantités 


sont  aussi  rangées  par  ordre  de  grandeur.  Si  l'on  effectue  mainte- 
nant ces  substitutions  dans  l'équation  en  1,  on  trouve  :  pour  —  so  , 

le  signe  de  — i^,  c'est-à-dire  le  signe  — ;  pour  X„  comme  on  l'a  vu 
plus  haut,  le  signe  de  —{a^+l^a.,}  et  pour  Xj  celui  de  ~{a^-\-X^a^). 
On  a  Yu  aussi  que  ces  deux  signes  diffèrent;  le  premier  est  le 
signe  +,  parce  que,  à  cause  de  «^  >  o,  le  binôme  a^  +  Xa.^  est  négatif 

tant  que  À  n'a  pas  atteint  la  valeur qui  est  supérieure  à  ).,, 

et  alors  le  second  est  le  signe—.  Enfin,  pour  +05  ,  on  trouve  le  signe 
de  Aj,  c'est-à-dire  le  signe  +.  Les  racines  de  l'équation  sont  donc 
réelles  et  séparées  par  — c»  ,  \,  \  et  -i-t»  . 

187.  —  Si  l'on  considère  maintenant l'équatioa  en  [*,  il  est  clair, 
à  cause  de  (atiS),  que  les  valeurs  de  \j.  sont  réelles  ou  imaginaires 
en  môme  temps  que  celles  de  X.  D'ailleurs,  les  considérations  cor- 
rélatives de  celles  du  paragraphe  i85,  prouvent: 

1  °  Qu'il  y  a  toitjours  une  valeur  réelle  de  \i.  pour  laquelle  r expres- 
sion 

*(rt =(A, +|;A,)  (B,  +  J.B,)  -  (H,  +  ,.HJ' 

est  plus  petite  que  zéi'o;  s'il  y  en  a  plus  d'une,  il  y  en  a  trois; 

2°  Si  les  dettx  autres  valeurs  de  [i.  sont  réelles,  les  quatre  tangentes 
communes  sont  toutes  les  quatre  réelles  ou  toutes  les  quatre  imagi- 
naires, suivant  que /'on  a  pour  ces  valeurs 

*{|j,)  <  o        ou       *([;:)  >  o. 

3°  Si  les  deux  autres  valeurs  de  \l  sont  imaginaires,  deux  des  tan- 
gentes communes  sont  réelles,  et  les  deux  autres  sont  imaginaires 
conjuguées.  Dam  ce  cas,  le  triangle  conjugué  commun,  dont  les  élé- 
ments, dans  tous  les  autres  cas,  sont  tous  réels,  a  un  côté  et  le  sommet 
opposé  réels. 
En  comparant  ces  résultais  à  ceux  du  §  i85,  on  en  conclut  : 
i"  Qti'il  arrive  en  même  temps  que  les  points  communs  et  les  imi~ 
génies  communes  sont  tous  quatre  de  même  nature.  11  y  a  quatre 
cas  possibles  :  les  uns  et  les  autres  réels,  les  uns  et  les  autres  imagi- 
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naires,  les  points  ruols  et  les  tangentes  imaiiinaires  cl  le  cns  inverse. 
Les  valeurs  He  X  et  de  \i.  sont  alors  toutes  réelles,  et  ces  cas  se  dis- 
tinguent par  les  signes  respectifs  de  cp(X)  et  de  4»  {[>). 

•>"  Que,  par  suite,  deux  des  points  communs  et  deux  des  tangentes 
communes  sont  imaginaires  en  même  temps.  Deux viikurs  de/,  et 
de  [j.  sont  alors  imaginaires, 

188.  —  Deux  racines  de  l'équation  en  ï, peuvent  être  égales  ;  c'est 
ce  (]ni  arrive  lorsque  deux  des  quatre  points,  «  et  i  (fig.  91),  se 


confondonl  :  les  deux  cou[)les  de  sécantes  {ac,  bd)  et  [nd,  hc)  se 
confondent  en  même  temps  et  correspondent  à  la  racine  double; 
le  troisième  couple  se  compose  de  la  tangente  commune  ab  (qui  est 
réelle,  sans  quoi  la  conjuguée  serait  aussi  tangente,  et  les  coniques 
seraient  bitangentos),  et  de  la  droite  qui  joint  les  deux  autres  points; 
il  est  toujours  réel,  et,  pour  la  valeur  correspondante  de  À,  on  a 
toujours  Y  (X)  <  o.  Pour  la  racine  double,  ç(X)  est  positif  ou  négatif, 
suivant  que  les  deux  points  dislincts  sont  imaginaires  ou  réels  :  s'ils 
sont  confondus,  auquel  cas  les  deux  coniques  sont  bitangentes, 
(p(X)  est  nul.  Dans  ce  dernier  cas,  la  racine  simple  rend  s(X)>  o,  si 
les  points  de  contact  sont  imaginaires  conjugués. 

Réciproquement,  si  deux  valeurs  de  X  sont  égales,  les  coniques 
sont  tangentes  ;  car,  lorsque  les  points  communs  sont  distincts,  les 
valeurs  de  À  sontdiffférentes. 

11  est  clair  que  l'équation  en  gA  a  en  même  temps  deux  racines 
égales;  on  voit  d'ailleurs  sans  peine  que,  lorsque  deux  coniques 
sont  tangentes, deux  des  trois  couples  d'ombilics  communs  ('}  sont 
confondus.  Le  signe  que  prend  ^(si)  pour  la  valeur  de  la  racine 
double  indique  si  les  deux  tangentes  communes  distinctes  sont 
réelles  ou  imaginaires  ;  et,  si  les  coniques  sont  bitangentes,  cette 
expression  est  nulle. 
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On  voit  de  même  que,  si  les  trois  valeurs  de  X,  et,  par  suite,  celles 
de  ^j-,  soot  égales,  les  coniques  sont  osculatrices.  Les  expressions  9(X] 
et  $[]».)  sont  alors  négatives;  l'unique  couple  de  sécantes  se  com- 
pose de  la  tangente  au  point  de  contact  et  de  la  droite  qui  joint  ce 
point  au  quiitrième  point  commun  ;  l'unique  couple  d'ombilics 
communs  se  compose  du  point  de  contact  et  du  point  d'intersection 
delà  tangente  en  ce  point  avec  la  quatrième  tangente  commune. 

Enfin,  si  les  coniques  ont  leurs  quatre  points  communs  confondus, 
les  trois  valeurs  de  î.  et  celles  de  ;j.  sont  encore  égales,  mais  les 
expressions  ç(>.)  et  $(;j,)  sont  nulles. 

189.  Coniques  homothétiques.  —  La  recherche  dos  Irans- 
forniations  homologiques  qui  translorment  l'une  en  l'autre  deux 
coniques  données,  est  encore  un  problème  qui  se  rattache  étroite- 
ment à  celle  de  leurs  points  communs  et  de  leurs  tangentes  com- 
munes. Le  procédé  le  plus  simple  consiste  à  chercher  d'abord  dans 
quelles  conditions  les  deux  coniques  sont  homothétiques;  on  se 
rappelle,  en  effet  (§  69),  que  deux  figures  homolholiques  se  trans- 
lorment homographiquement  suivant  deux  figures  homologiques. 

Soii  donc 

l'équation,  en  coordonnées  cartésiennes  de  l'une  des  coniijucs. 
L'équation  générale  des  figures  homothétiques  s'obtiendra  en  y 
remplaçant  :r  et  j-  par  les  valeurs  [98)  kx+p  et  kj+t/,  ce  qui 
donne,  comme  au  §  i3î 

/i'(»,i^+>'<,ir+4,,i=)+*(^c;+jC;;+c,(,../,)=o.     [oSy] 

L'ensemble  des  termes  du  second  degré  demeure  le  même,  à  un 
facteur  près,  ce  qui  prouve  que  toute  conique  homolbétique  à  une 
conique  donnée  a  les  mêmes  points  à  rinçai.  Pour  savoir  si  cette  con- 
dilion  est  suffisante,  supposons  qu'une  seconde  conique  ait  les 
mêmes  points  à  l'infini,  et  ait  pour  équation 

Le  centre  et  le  rapport  d'homothétie  se  détermineront  en  idcnli- 
fiant  son  équation  avec  l'équation  (267),  ce  qui  donne 
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OU  bien,  eu  égard  an  théorème  des  fonctions  homogènes, 
",?  +  '','/+?,-'!»-■=» 

te, + kg,),, + (j; + v,l'/ + »,  "  t'c, = «  ■ 

Éliminant  p  et  //  entre  ces  équations  linéaires,  on  trouve  le  rap- 
port d'homothétie  k  par  l'équation  da  second  degré 


qui  s'ordonne  facilement  par  les  principes  de  décomposition  des 
déterminants.  On  trouve  ainsi  que  les  termes  en  k  se  détruisent,  et 
elle  se  réduit  à 

A,  et  A^  désignant,  comme  toujours,  les  discriminants  des  deux 
coniques.  On  en  lire  les  deux  valeurs  égales  et  de  signes  contraires 


--v'I 


(>(i9) 


réelles  si  les  deux  coniques,  qui  sont  d'ailleurs  de  même  espèce, 
ont  leurs  discriminants  de  même  signe,  imaginaires  dans  le  cas 
contraire.  Les  deux  premières  équations  [5,68)  donnent  ensuite,  en 
désignant  par  {:r^ ,  j-,)  et  (a-^,  j^  les  centres  des  deux  courbes 

p^x^  —  kx^ 
d'où,  pour  les  centres  d'homothétie  (§  69) 


le 

.-* 

1"' 

^-kr, 
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c'est-à-diro  que  le  centre  d'hoinolhélîe  correspontlant  à  une  valeur 
(le  k,  partage  la  distance  des  centres  dans  le  rapport  égal  et  de 
signe  contraire.  Les  valeurs  de  k  étant  elles-mêmes  égales  et  de 
signes  contraires,  on  en  conclut  que,  lorsque  les  discriminants  sont 
de  même  signe,  il  y  a  deux  centres  d'homothétie  situés  sur  la  droite 
des  centres  et  conjugués  harmoniques  par  rapport  à  ces  deux  points. 
Ceci  arrivera  dans  les  cas  de  deux  ellipses  réelles^  de  deux  ellipses 
imaginaires,  et  de  deux  hyperboles  comprises  dans  le  même  utigle 
des  asymptotes,  pourvu  que,  dans  tous  les  cas,  les  points  à  l'infini, 
réels  ou  imaginaires,  soient  les  mêmes.  Mais  si,  dans  les  mêmes 
conditions,  les  deux  courbes  sont  une  ellipse  réelle  et  une  ellipse 
imaginaire,  ou  deux  hyperboles  situées  dans  les  angles  différents 
des  asymptotes,  les  rapports  d'homothétie  sont  imaginaires  con- 
jugués, et  il  en  est  de  même  des  centres  d'homothélie  correspon- 
dants. La  transformation  est  imaginaire,  mais  c'est  toujours  la  trans- 
homothétique.  On  peut  dire  alors  que  la  condition  nécessaire  et 
suffisante  pour  que  deux  coniques  soient  homolhéliques  est  qu'elles 
aient  les  mêmes  points  à  rin^ni. 

Si,  d'ailleurs,  on  observe  la  ligure  formée  par  quatre  points, 
dont  deux  s'éloignent  indéfiniment  dans  des  direclions  données,  on 
voit  sans  peine  que,  parmi  les  points  diagonaux  du  quadrangle 
limite,  l'un  est  à  l'infini  sur  la  droite  qui  joint  les  deux  points  a  eib 
restés  à  distance  finie,  tandis  que  les  deux  autres  s'obtiennent 
en  menant  par  chacun  de  ces  derniers  des  parallèles  aux  direc- 
tions données  :  on  forme  ainsi  un  parallélogramme  dont  ils  sont 
les  deux  autres  sommets,  e  et/^  Par  suite,  le  point  situé  à  l'infini 
sur  ab  a  la  même  polaire  «/'  par  rapport  aux  deux  coniques,  ce 
qui  revient  à  dire  que  le  diamètre  des  cordes  parallèles  à  ab,  dans 
les  deux  coniques,  est  la  droite  ef;  cette  droite  est  donc  aussi  la  droite 
des  centres,  et  elle  renferme  les  centres  d'homothétie.  Mais  elle  est 
un  côté  du  triangle  conjugué  commun,  elle  renferme  donc  aussi 
{§  184)  deux  ombilics  communs;  et  ces  points  ne  sauraient 
différer  des  centres  d'homothétie  ;  car,  si,  par  l'un  de  ces  derniers, 
on  mène  des  tangentes  à  l'une  des  coniques,  elles  seront  aussi  tan- 
gentes à  l'autre.  Ainsi,  les  centres  d'homothétie  sont  les  deux  ombilics 
communs  situés  sur  le  côté  du  triangle  conjugué  commun  opposé  au 
sommet  de  ce  triangle  qui  est  à  l'infini. 

On  a  supposé,  jusqu'à  présent,  qu'il  s'agissait  de  deux  courbes  à 
centre.  Si  l'une  des  coniques  est  une  parabole,  l'autre  est  aussi  une 
parabole,  et  les  axes  sont  parallèles.  Les  coefficients  Aa  p  el  q  dans 
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les  deux  premières  équations  (a()8)  étant  proportionnels,  il  y  !i  deux 
laçons  d'exprimer  que  les  trois  équations  ont  uue  solution  coiii- 
mime  en  ;>  et  9  :  soit  en  posant 


alors  les  valeurs  de  p  et  9  sont  infinies.  C'est  le  cas  particulier  de 
l'homothètie,  où  le  centre  de  la  transformation  étant  rejeté  à  l'in- 
fini, il  ressort  des  formules  (98)  qu'à  un  point  quelconque  de  l'une 
des  figures  correspond  le  centre  d'homolliétie  dans  l'aLilre.  On 
peut  encore  écrire  que  les  deux  premières  équations  se  réduisent 
à  une  seule,  ce  qui  donne 


d'oij  l'on  tire  la  valeur  de  k  :  la  troisième  équation  aciiève  alors  de 
déterminer,^  et  ^. 

Si  l'on  suppose  que  la  direction  commune  des  axes  des  paraboles 
soit  celte  de  l'axe  X'OX,  auquel  cas  leurs  équations  prennent  Ja 
forme 

et  si  l'on  divise  les  valeurs  de  /?  et  (/  par  i  — à,  on  trouve  facile- 
ment pour  les  coordonnées  du  centre  d'homothétie 

Ce  point  est  le  point  de  rencontre  des  deux  tangentes  communes 
à -distance  finie  des  deux  paraboles,  comme  le  prouve  la  considé- 
ration de  l'équation  en  \>..  On  voit  en  effet,  si  l'on  forme  cette 
équation,  qu'elle  admet  une  racine  double  et  une  racine  simple; 
ce  qui   doit  être,  puisque  les  deux  courbes  sont  tangentes.  A  la 

racine  simple,  ;i=  — ^,  correspond  le  couple  d'ombilics  communs 

dont  l'un  est  le  point  de  contact  (à  l'infini)  et  l'autre  est  le  point 
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en  question  ;  l'équation  tangentielle  de  ce  dernier  donne  alors  ses 
coordonnées  qui  sont  celles  qui  viennent  d'être  écrites.  On  vérifie, 
par  la  valeur  de  j,  que  ce  point  est  sur  le  diamètre  commun  des 
cordes  parallèles  à  celle  qui  joint  les  points  communs,  situés  à  dis- 
tance finie,  des  deux  courbes, 

190.  Coniques  semblables.  —  Considérons  toujours  les  deux, 
coniques  C,  et  C^,  Si  l'on  se  reporte  à  l'équation  (a^o)  qui  donne  les 
carrés  des  demi-axes  d'une  conique  quelconque,  on  peut  l'écrire 
en  l'appliquant  à  la  première  conique 

Q,c*  +  («,-a/'iCOs04-^',)AiC,,î'-HA^sin'0  =  o. 

Si  l'on  y  remplace  l'inconnue  p^  par  Pp^,  il  vient,  en  tenant 
compte  de  la  valeur  (269)  de  k',  chassant  les  dénominateurs  et  sup- 
primant le  facteur  commun  A, 

Cîs'+(«,  — 2/;iCOse  +  ii)A5Cip^  +  A^sin^0=û 

c'est-à-dire  l'équation  aux  carrés  des  demi-axes  do  la  seconde  coni- 
que (*),  On  en  conclut  que,  lorsque  deux  coniques  à  centre  sont  homo- 
thétiques,  les  longueurs  des  axes  sont  proportionnelles.  Cette  pro- 
priété est  une  propriété  de  forme  et  subsiste  évidemment  si  l'une 
des  coniques  est  déplacée  d'une  façon  quelconque  dans  son  plan  ;  il 
suit  de  là  qu'elle  s'applique  aussi  à  deux  coniques  semblables  (§  70), 
et  elle  les  définit.  Il  est  clair  en  effet  que,  lorsqu'elle  est  remplie,  si 
on  les  ramène  à  avoir  leurs  axes  parallèles,  les  asymptotes,eu  égard 
à  ia  valeur  de  l'angle  qu'elles  font  avec  les  axes,  deviennent  aussi 
parallèles  ;  et,  par  suite,  les  coniques  deviennent  homotliétiques. 

Si  les  courbes  sont  des  paraboles,  elles  sont  toujours  semblables 
(§  70)'  puisqu'il  suffit  de  déplacer  l'une  d'elles  jusqu'à  ce  que  les 
axes  soient  parallèles  pour  les  rendre  homothétiques. 

191.  Coniques  homologiques.  —  Il  suit  de  ce  qui  précède,  en  considérant 
les  coniques  Iransformées  homographiques  de  deu\  coniques  homofhéliques, 
que  si  l'on  prend  l'une  des  cordes  communes,  ab  par  exemple  (fig.  90),  pour 
axe  dhomoîogie,  el  pour  centre  d'horaologie  l'un  des  ombilics  communs  situés 

CjOii  suppose  qa'it  ne  résulte  aucune  confusion  < 
lions  le  coefficient  tangeiitiel  B|i|— /ij  et  non  plus 
do  l'uno  des  coniques. 
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sur  le  cùté  elt  du  liiangle  tonjuguû  commun  opposé  nu  sommet /par  où  passe 
la  corde  commune  «/i,  deux  coniques  données  sont  homologiques.  Ainsi,  cha- 
cune des  cordeii  communes  peut  servir  d'axe  d'homologie  relativement  à  l'un 
ou  à  l'autre  de  deux  ombilics  communs,  pris  pour  centre  d'homologie,  et  réci- 
proquement. On  en  conclut  que  deux  coniques  peuvent  toujours  être  considérées 
de  douze  façons  différentes  comme  Étant  des  courbes  hotaoiogiques  :  quatre  des  trans- 
formations, au  moins,  sont  réelles.  C'est  ce  qui  arrive,  par  exemple,  lorsque  deux 
des  points  communs  seulement  sont  réefë  ;  en  particulier,  dans  le  cas  de  deux 
cercles  qui  se  coupent.  Les  axes  d'homologie  sont  alors  la  droite  de  l'infini 
(auquel  cas  il  y  a  homolhétie)  et  l'axe  radical  ;  et  chacun  d'eux  peut  ûtre  com- 
biné avec  l'un  quelconque  des  centres  d'homothélie  pris  pour  centre  d'homologie 
(§§  i35  et  140).  Si  les  cercles  ne  se  coupent  pas,  les  quaire  points  sont  imagi- 
naires, mais  deux  cordes  communes  et  les  ombilics  communs  correspondants 
sont  réels,  que  les  cercles  soient  extérieurs  ou  que  l'un  d'eux  soit  intérieur  à 
l'autre;  et  le  théorème  subsiste.  Les  douze  transformations  homologiques  ne 
sont  toutes  réelles  que  si  les  quatre  points  communs  et  les  quatre  tangentes 
communes  sont  en  môme  temps  réels  (fig,  90). 

11  résulte  de  là  (g  73)  que  si,  étant  donnée  une  conique,  on  trace  dans  son 
plan  un  cercle  quelconque,  et  si  l'on  l'ait  tourner  le  plan  de  la  conique  autour 
de  l'une  des  cordes  communes  réelles  d'un  angle  quelconque,  la  conique  et  le 
cercle  sont  en  perspective  :  et  cela  de  deux  façons  différentes,  puisque,  relati- 
vement à  cette  corde  commune,  prise  pour  axe  d'homologie,  il  y  a  deux  centres 
d'homologie  possibles.  On  vérifie  par  là  {§  14(1)  que  toute  coni'fue  peut  être  re- 
yardée  comme  la  section  plane  d'tin  cùne  à  base  cireukdre. 

Le  sommet  de  la  perspective,  à  la  limite  centre  d'homologie,  décrit,  dans  le 


!nt  du  plan  mobile,  un  cercle  situé  dans  un  plan  perpendiculaire  à 
Vase  d'homologie  ;  il  se  projette  donc  sur  le  plan  de  la  ligure  sur  la  perpendi- 
culaire abaissée  du  centre  d'homologie  sur  la  corde  commune.  Si  l'on  veut  que 
le  cône  soit  de  révolution,  il  faut  que,  pour  une  position  du  plan  de  la  conique, 
le  sommet  du  cône  se  projette  au  centre  du  cercle  ;  il  faut  donc  que  la  droite  so 
qui  joint  l'ombilic  commun  .s  au  centre  o  du  cercle  (Hg.  ga)  soit  perpendiculaire 
sur  la  corde  commune  ab,  c'est-à-dire  que  la  polaire  du  point  s  par  rapport  au 
cercle  soif  parallèle  à  nh.  Mais  le  point  .1  est  (g  184)  sur  le  côté  du  triangle  con- 
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jugué  commun  opposé  au  sommet  sifué  sur  ali,  donc  les  polaires  du  point  .< 
concourent  sur  a/i,  et  par  suite  sont  parallèles  à  «ft  ;  donc  enfin  le  diami^tre  des 
cordes  parallèles  à  a/i  est,  pour  les  deux  coniques,  la  droite  qui  joint  le  point  c 
au  milieu  de  a/i,  c'est-à-dire  la  droite  xn  ;  et  comme  elle  est  perpendiculaire 
sur  a//,  c'est  un  axe.  H  faut  donc  choisir  le  centre  du  cercle  sur  un  des  axes  de 
la  conique,  et  alors  l'axe  d'homologie  est  l'une  des  cordes  communes  perpen- 
diculaires ù  cet  axe.  Lorsque,  par  suite  du  mouvement  du  plan  de  la  conique, 
le  cenli'e  d'homologie,  dont  la  projeclion  décrit  la  droite  w,  viendra  se  projeter 
au  point  h,  le  cône  sera  de  révolution. 

Des  conditions  d'homothétie  de  deux  coniques,  on  a  déduit  les  transforma- 
tions qui  les  rendent  homologiques,  et  on  en  a  conclu  que  toute  conique  est 
la  section  plane  d'un  cône  à  base  circulaire.  On  aurait  pu  procéder  d'une  façon 
inverse  ,  et,  de  la  figure  formée  par  deux  cercles,  conclure  la  théorie  de  l'homo- 
logie  de  deux  coniques,  si  l'on  avait  pu  considérer  deux  coniques  comme  la 
projection  de  deux  cercles  situés  dans  le  mâme  plan.  C'est  à  quoi  l'on  peut 
arriver  très  directement  :  il  suffit,  en  effet,  pour  que  la  courbe  transformée 
d'une  conique  soit  un  cercle,  qu'elle  passe  par  les  points  cycliques  {§  1 19).  Soient 
donc  «  et  &  deux  points  arbitrairement  choisis  sur  la  conique  considérée,  pour 
correspondre  aux  points  cycliques,  et  S  le  centre  inconnu  de  la  perspective  ; 
s'il  existe  pour  ce  point  des  positions  réelles,  les  droites  isotropes  Sa  et  Si,  et 
par  suite  les  points  «  et  6,  sont  imaginaires  conjugués.  De  ce  que  les  droites  S« 
et  Sl>  sont  isotropes,  il  suit  que  la  distance  Sa  est  nulle  (§  54),  ainsi  que  la  dis- 
tance S6;on  voit  donc  d'abord  que  le  point  S  est  dans  le  plan  P  perpendiculaire 
stir  le  milieu  c  de  la  corde  /rli,  à  cause  de  S«^Si-,  le  point  cet  par  suite  le 
plan  P  sont  réels,  parce  que  les  points  a  et  h  sont  imaginaires  conjugués.  On 
a,  de  plus, 

S«"'  —  St"  +  m°  —  o 
par  eorisoquenl 

d'où  il  suit  que  le  point  S  est  dans  le  plan  P  svr  un  cercle  réel  ayant  pour  centre 
le  milieu  de  ab  et  pour  rayon  la  moitié  de  la  longueur  de  cette  corde,  préalablement 
rendue  réelle,  les  points  a  et  1/  étant  imaginaires  conjugués,  par  la  mullipU- 
calion  par  V — -i.  Réciproquement,  Ions  les  points  du  cercle  qui  viennent  d'être 
déterminés  satisfont  k  la  question,  car,'  les  droites  Sa  et  S/j  étant  isotropes,  tout 
plan  parallèle  au  plan  réel  Sa/i  coupe  le  cône  suivant  un  cercle.  Si  maintenant 
les  points  a  et  />,  arbitrairement  choisis  sur  la  conique,  n'étaient  pas  imagi- 
naires conjugués,  le  lieu  du  point  S,  et  par  suite  la  transformation  correspon- 
dante, seraient  imaginaires.  Une  conique  peut  donc  être  considérée  comme  la 
transformée  homologi que  d'un  cercle  par  une  infinité  de  transformations, réelles 
ou  imaginaires,  en  même  temps  que  les  points  correspondants  aux  points  cycli- 
ques sont  imaginaires  conjugués  ou  non. 

Si,  au  lieu  d'une  conique,  il  s'agit  de  deux  coniques  à  projeter  suivant  des 
cercles,  ce  qui  vient  d'être  dit  relativement  aux  points  a  Bi  ù  qui  correspondent 
auxpointscychques  pourra  s'appliquer  aux  extrémités  de  chacune  des  six  cordes 
communes,  et  l'on  voit  que  le  lieu  des  points  d'où  l'on  peut  projetei-,  suivant  deux 
cercles  situes  dans  un  même  plan,  deux  coniques  données  dans  un  même  plan,  se 
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compose  de  six  cercles  réels  ou  imaginaires  déduits  comme  plus  haut  de  chacune 
des  cordes  communes.  Si  les  quafre  points  communs  sont  réels,  les  six 
cercles  sont  imaginaires  ;  si  deux  seulement  sont  réels,  le  cercle  relatif  à  la 
corde  commune  qui  joint  les  points  imaginaires  conjugués  est  seul  réel,  et  le 
cercle  relatif  à  la  corde  commune  opposée,  quoique  imaginaire,  a  ses  coefficienls 
réels;  enlîn,  si  les  quatre  points  sont  imaginaires,  les  deux  cercles  relatifs 
aux  cordes  communes  joignant  deux  points  imaginaires  conjugués  sontréels. 
Quoi  qu'il  en  soit,  il  y  a  toujours  une  infinité  de  transformations  homologiques 
réelles  ou  imaginaires  qui  transforment  deux  coniques  en  deux  cercles  ;  les 
coefiicients  des  équations  de  ces  cercles  sont,  suivant  les  cas,  réels  ou  imagi- 
naires. 

La  démonstration  précédente  est  rigoureuse  en  admettant  :  premièrement, 
que  le  plan  perpendiculaire  sur  le  miheu  d'un  segment  de  droite  est  le  lieu  des 
points,  réels  ou  imaginaires,  également  distants  des  extrémités  du  segment,  ce 
qui  sera  démontré  en  géométrie  à  trois  dimensions;  deuxièmement,  que  le 
théorème  du  carré  de  l'hypoténuse  s'applique  à  un  triangle  rectangle  à  som- 
mets imaginaires,  ce  qui  se  vérifle  sans  difficulté. 

193.  Exercices.  —  i.  On  considère  une  conique  fixe  et  une  conique  variui)Ie 
passant  par  quatre  points  fixes  a,f>,c,d,  dont  les  deux  premiers  sont  sur  la 
conique  fixe.  Montrer  que  la  droite  qui  joint  les  pôles  par  rapport  à  la  conique 
fixe  et  par  rapport  à  la  conique  variable  de  la  corde  commune  joignant  leurs 
deux  autres  points  d'intersection  passe  par  un  point  fixe.  Trouver  le  lieu  dji 
point  d'intersection  de  cette  corde  avec  la  droite  cd. 

2.  Lieu  des  centres  des  cercles  de  rayon  constant  et  tels  que  deux  sécantes  com- 
munes à  l'un  d'eux  et  à  une  conique  donnée  soient  parallèles  ou  rectangulaires. 

3,  Étant  donnés  une  parabole  et  un  cercle  ayant  son  centre  sur  l'axe  de  la 
parabole,  on  mène  au  cercle  deux  tangentes  parallèles  qui  coupent  la  parabole 
en  quatre  points.  Trouver  le  lieu  des  centres  des  deux  autres  couples  de  sécantes 
passant  par  ces  quatre  points  lorsque  la  direction  des  tangentes  varie,  et  le  lieu 
du  point  d'intersection  de  l'une  des  sécantes  avec  la  perpendiculaire  abaissée 
du  centre  du  cercle  sur  l'autre  sécante  du  même  couple. 

4-  On  considère  quatre  points  d'une  conique  dont  deux  sont  fixes  et  les  deux 
autres  sont  sur  une  droite  tournant  autour  d'un  point  ftxe  ;  trouver  le  lieu  des 
points  d'intersection  de  la  parabole  qui  passe  par  ces  quatre  points  avec  la  droite 
qui  joint  les  centres  des  deux  couples  de  sécantes  qui  passent  par  les  quatre 
points,  couples  dont  ne  l'ait  pas  partie  la  droite  mobile. 

5.  Si  deux  coniques  sont  tangentes,  la  droite  qui  joint  les  extrémités  des  dia- 
mètres menés  par  le  point  de  contact  passe  par  l'ombilic  commun  ;  les  polaires 
de  ce  point,  la  sécante  comnmne  et  la  tangente  au  point  de  contact  sont  con- 
courantes, 

6.  Deux  paraboles  ayant  même  foyer,  faire  voir  qu'elles  ont  une  seule  tan- 
gente commune  réelle  à  distance  finie,  et  trouver  le  lieu  du  milieu  du  segment 
dont  les  extrémités  sont  les  points  de  contact,  lorsque  les  axes  sont  deux  droites 
perpendiculaires  données. 

7.  Étant  donnés  une  parabole  et  un  cercle  passant  pai'  son  foyer,  trouver  les 
régions  du  plan  où  doit  se  trouver  le  centre  du  cercle  pour  que  les  quatre  points 
d'intersection  soient  :   i"  tous  réels  ;  a°  tous  imaginaires  ;  3"  pour  que  deux 
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d'entre  eux  soient  réels  et  deux  imaginaires.  Courbes  qui  séparent  ces  régions. 
{École  polytechnique.) 

8.  On  donne  le  cercle  représenlo  par  l'équation 

,c-  +y-'  ==  1 

et  la  parabole  représentée  par  l'équalion 

^Ic"  -  iiap,iy-  +  x-j'  +  i(ï,i-  4-  ?.^  r  =  ■■  "  "^  '\  -— 

ou  a  et  p  sont  des  paramètres  positifs  quelconques. 

On  propose  de  déterminer  :  1°  le  nombre  des  points  réels  communs  aux  deux 
courbes  pour  les  différentes  valeurs  de  et  et  de  p; 

2°  Les  coordonnées  des  quatre  points  communs,  lorsque  «-  +  ("1==-  i,  lorsque 
K=  1  avec  |î>o,  lorsque  ^  =  V(»^—  ')(4=''  — ')■  (Ecole  pohjtechnique.) 


193.  Normales.  —  L'étude  des  normnles  el  celle  des  foyers, 
dans  les  coniques,  se  rattachent,  à  un  certain  point  de  \ue,  aux 
théories  précédentes. 

En  chaque  point  (x^,  jj-,,)  d'nne  conique,  il  y  a  une  normale  qui 
est  la  perpendiculaire  à  la  tangente  (§  94)  et  qui  a  pour  équation, 
en  coordonnées  reetangulaircs, 


La  théorie  des  normales  a  pour  but  d'étudier  le  système  des 
droites  ainsi  obtenues,  lorsque  le  point  (~r„,  j-J  décrit  la  conique. 
L'indétermination  de  ces  droites  est  évidemment  du  premier  ordre  ; 
par  suite,  elles  enveloppent  une  courbe  dont  on  obtiendra  la  classe 
en  cherchant  combien  de  fois  la  droite  mobile  passe  par  un  point 
{x^,j^  du  plan.  Le  premier  problème  à  traiter  est  donc  le  suivant: 
mener  par  un  point  donné  des  Jiormales  à  ime  conique  donnée.  Si 
l'on  exprime  que  la  normale  passe  par  le  point  donné,  il  vient 

(,t,-i,)/,;-(j,-j,)/;=o 

équation  qui,  jointe  à  celle  de  la  conique, 
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détermine  les  coordonnées  (jc^,  j„)  des  pieds  des  normales  cher- 
chées. Si  l'on  y  considère  ces  coordonnées  comme  courantes,  ces 
équdlions  représentent  deux  courbes  dont  ces  pieds  sont  les  points 
communs;  l'une  de  ces  courbes  est  la  conique  donnée,  l'autre  a 
pour  équation 

(■'•— ^,)/;-(j-j,)/-=<>  ('7") 

c'est-à-dire, 
M,x'-y-)  +  {b^a)xy-{hx^-a')^-j)x-{bjo,-hj,+g)y^fx^+^j',^:< 

C'est  «ne  hyperbole  équilatère  ;  la  première  équation  fait  voir 
qu'elle  passe  par  le  centre  de  la  conique  et  par  le  point  donné  ; 
de  la  seconde,  on  conclut  {§  i5ti)  que  ses  asymptotes  sont  parallèles 
aux  axes  de  la  conique. 

Cette  courhe,  à  laquelle  on  donne  quelquefois  le  nom  A^hyper- 
bole  d'Apollonius,  peut  être  définie  comme  lieu  géométrique  de  la 
façon  suivante  :  c'est  le  lieu  du  point  d'intersection  d'un  diamètre 
variable  avec  la  perpendiculaire  menée  à  son  conjugué  par  le 
point  (.ï",,  j"i)-  Soit  en  effet 

une  direction  variable;  la  perpendiculaire  menée  parle  poinl(.*|,j'|) 
est 

et  le  diamètre  conjugué  {i  54)  a  pour  équation 

Éliminant  a  et  [3  entre  les  équations  de  ces  deux  droites,  on  obtient 
l'équation  (270).  La  propriété  caractéristique  d'un  point  m  du  lieu 
est  la  suivante  :  si  on  le  joint  au  point  donné  «,  la  droite  ma  est 
perpendiculaire  au  diamètre  conjugué  de  celui  qui  passe  par  le 
point  m.  Si  le  point  est  sur  la  conique  donnée,  on  en  conclut  que 
la  droite  ma  est  perpendiculaire  à  la  tangente  en  m  à  la  conique  ; 
les  points  d'intersection  de  l'hyperbole  avec  la  conique  sont  donc 
tes  pieds  des  normales  menées  par  le  point  n. 

Il  suit  de  ce  qui  précède  que  les  normales  menées  par  un  point 
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à  une  coiàque,  sont  au  nombre  de  quatre,  réelles  ou  imaginaires. 
Leur  enveloppe,  développée  de  la  conique  (§  ()4),  esl  donc  une 
courbe  de  iii  quatrième  classe.  Deux  des  normales  menées  par  un 
point  sont  toujours  réelles  ;  c'est  ce  qui  va  résulter  de  l'appli- 
cation de  la  ttiéorie  aux  trois  courbes. 
Supposons  d'iibord  que  la  courbe  soit  l'ellipse 


L'hyperbole  équilalère  (^.70)  a  alors  pour  équatiou 


en  posant,  comme  au  §  160 


=  n'-b\ 


Si  l'on  multiplie  la  première  par  X,  la  seconde  par  3,  ai  l'on 
ajoute  et  si  l'on  exprime  que  la  courbe  ainsi  obtenue  se  réduit  à 
deux  lignes  droites,  on  obtient  l'équation 


fi?~)  = 


h' 


-X 


ou,  en  développant,  cl  multipliant  par  'l'-Ji-' 

'^  +  a'P{a^xi  +  b-\vl-c')\+'?.a'b'c-a.;;y,-^o.  (371) 

Pour  démontrer  que  deux  des  points  d'intersection  sont  toujours 
réels,  il  suffît  (§  f85)de  prouver  que,  si  les  valeurs  de  X  sont  réelles, 
elles  rendent  toutes  les  trois  négative  l'espression 

Or,  si  les  racines  sont  réelles,  celles  de  la  dérivée 
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le  sont  aussi.  Soient  ±À|les  racines  réfilics  de  cp(X):..-o,  et  ±X,^  colles 
de  la  dérivée.  On  a 

a^b-c''  >  ~n^b'\c-^  ^ a^xl  —  h'-jf). 

ILsuitde  là  que  les  valeurs— /,,,  — X^,  +  a,,  et+X,  sont  rangées  par 
ordre  de  grandeur  croissante  ;  si  on  les  substitue  dans  l'équatioii 
_/>X)=o,  on  voit,  comme  au  §  i86,  que  les  valeurs  eslrèmes  donnent, 
la  première  le  signe  —,  et  la  seconde  le  signe  +,  tandis  que  les 
racines  de  la  dérivée  donnent  évidemment,  les  riicioes  de/"(X)=:o 
étant  supposées  l'celles,  la  première,  le  signe  +  et  la  seconde  le 
signe  — .  Définitivement,  —  X,  et  h-X,  comprennent  les  trois 
racines  de /(X)  —  »,  par  suite,  ç  (À)  est  négatif  pour  chacune  d'elles. 

Ce  procédé  a  l'avantage  de  l'ournir  une  application  de  la  théorie 
de  l'équation  /(X)=o.  Si  l'on  veut,  la  chose  est  plus  directement 
évidente  :  géométriquement,  en  remarquant  que  l'hyperbole  (270), 
passant  parle  centre  de  l'ellipse,  la  coupe  nécessairement  en  deux 
points  ;  analytiquement,  en  cherchant  l'équation  aux  abscisses  des 
points  d'intersection  des  deux  courbes  et  faisant  voir  que  les  substi- 
tutions —a,  o,  -hâ  donnent  des  alternances  de  signes. 

Il  y  a  donc  des  pointsdu  plan  d'où  l'on  peut  mener  deux  normales 
réelles  à  l'ellipse,  et  des  points  d'où  l'on  peut  en  mener  quatre.  Les 
uns  elles  autres  forment  deux  régions  limitées  parle  lieu  des  points 
pour  lesquels  deux  des  quatre  normales  sont  confondues.  Ce  lieu 
s'obtiendra  en  exprimant  que  l'équation  (a7i)adeux  racines  égales, 
ce  qui  donne 

(a^j:-  +  b^j-  —  f^)''  H-  ■j.ya'^6'-c'x^r'^=o.  (  -J.y.i) 

On  retrouve  ainsi  la  courbe  désignée  (§  108)  comme  étant  la  déve- 
loppée de  l'ellipse  ;  il  est  clair,  en  effet,  que  si  un  point  est  à  l'inter- 
section des  deux  normales  voisines,  et,  par  conséquent  (§  84),  décrit 
l'enveloppe  de  ces  droites,  deux  des  normales  menées  de  ce  point 
coïncident.  Pour  vérifier  que  cette  courbe  est  la  développée  de  l'el- 
lipse, il  faut  se  rappeler  (§  84)  que  si  l'équation  d'une  droite 

7(,r,r,.)  =  o 
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renferme  un  paramètre  variable  a,  on  obtient  son  enveloppe  en 
éliminant  a  entre  l'équation  de  la  droite  et  sa  dérivée  par  rapport  à  a. 
Si  fiilo  renferme  deus  paramètres  a  et  jB,  liés  par  une  relation 

9(.,fl)-vo  (>;3) 

l'équation  de  la  droite  est  alors 

/(x,j,.,f)^o  (,.-i) 

et  la  dérivée  par  rapport  à  2  devient,  en  vertu  du  Ihéorème  des 
fondions  composées. 

On  a,  d'ailleurs, 


(,75) 


d'ofi 


et  il  reste  à  éliminer  a  et  fl  entre  (ay^),  (274)  et  (275^ 
Si  donc  l'équation  d'une  normale  à  l'ellipse  est 


h' 


on  obtiendra  son  enveloppe  eu  éliminant  ,i„  ef.  7,,  entre  ces  deux 
équations,  et 

■'"<■  "~      jl  ""'-' 
d'où 

,(■„  =  7.a\T^       ;)  „ ■  -  —  'l.b\^  ■' . 

Écrivant  l'équation  de  la  normide  sons  la  forme 

l'icoi'Eî,  firàijt,  imiih/l.  ■!  1 
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et  siiLstilimiil,  il  vioiit 


d'où  l'on  tire 

Siibslituanlcnliii  dans  rôquation  de  Tellipse,  on  Iroiivi 


(„, 


Hh. 


(»--'i) 


équation  qui,  mise  sous  forme  entière  en  élevant  au  cube,  reproduit 
réijuation  (272).  Elle  se  prête  mieux  à  la  discussion  que  cette  der- 
nière ;  elle  montre,  en  effet,  que,  pour  une  valeur  de  Jp,f  n'est  réel 

que  si  cette  valeur  est  comprise  entre et  H — ;  on  vérifie  aisément 

que,  lorsque  x  varie  de  zéro  à  —,  la  dérivéedey^estnégative.  D'ail- 
leurs, les  points  de  la  courbe  situés  sur  Jes  axes  étant  des  points  de 
rebroussement  (g  108),  la  courbe  n'ayant  pas  de  point  d'inflexion 
et  étant  symétrique  par  rapport  aux  axes,  on  en  conclut  ia  figure  93. 
On  a  c^  <rt^,  d'où—  <«;  il  suit  de  I;\  que  les  points  de  rebrous- 
sement situés  sur  le  grand  axe  sont  toujours  intérieurs  à  l'ellipse. 


Fig.  d3 

Ceux  qui  sont  sur  le  petit  axe  sont  intérieurs  ou  extérieurs,  suivant 
ijun  l'on  a  £■-  <  t^  ou  c->  h'-. 

On  trouve  facilemeut  les  coordonnées  des  points  «,  h,c,  d  où  la 
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développée  rencontre  l'ellipse.  En  effet,  l'une  étant  du  sixième  et 
l'autre  du  second  degré,  il  y  a  douze  points  d'intersection.  Mais  ik 
sont  symétriques  par  rapport  aux  axes  ;  si  donc  on  élimine  j^  entre 
les  deux  équations,  on  trouve  une  équation  du  sixième  degré  ne 
renfermant  que  des  puissances  paires  de  x.  D'ailleurs,  les  deux 
courbes  ont  quatre  contacts  imaginaires  (§  94)  aux  points  d'inter- 
section de  l'ellipse  avec  ses  directrices  :  on  en  conclut  que  le  pre- 
mier membre  de  l'équation  est  divisible  par  {c^j^^  — <i'f  ;  il  reste 
alors  une  équation  du  second  degré  d'où  l'on  tire 

Ils  sont  réels  ou  imaginaires,  comme  on  pouvait  s'y  attendre 
suivant  que  les  points  de  rebroussement,  situés  sur  le  petit  axe, 
sont  extérieurs  ou  intérieurs  à  la  courbe. 

On  voit  donc,  et  la  recherche  des  points  mutiples  l'a  prouvé 
d'ailleurs,  que  l'équation  (272)  a  aussi  son  utilité.  C'est  la  véritable 
équation  de  la  courbe,  puisqu'elle  est  algébrique;  et  l'usage  de 
l'équation  (376)  peut  quelquel'ois  mener  à  des  erreurs  si  l'on  n'y 
prête  pas  une  attention  particulière.  Si  l'on  veut  vérilier,  par  exem- 
ple, que  les  quatre  points  doubles  imaginaires  de  la  courbe  (§  ro8) 
dont  les  coordonnées  sont 


s;ilisfont  celle  équation,  on  est  conduit  à  i'identilé 

dont  le  premier  membre  doit  être  regardé  comme  la  somme  des 
racines  cubiques  imaginaires  de  — i,  laquelle  est  en  effet  égale  à 
l'unité. 

Si  l'on  veut  maintenant  l'équation  iangentieilc  de  la  développée, 
il  suffit  d'écrire  que  la  droite 

HX+CJ'-H  I  ^') 

lui  est  langcnte,  c'esl-à-dire  normale  à  rollipse.  Or  l'équation  de 
lu  normale  au  point  (.»  |.j  ,)  peut  s'écrire 
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Les  lieux  droites  seront  identiques  si  l'on  a 

d'où  l'on  lire 


Substituant  dans  l'équation  de  l'ellipse,  on  obtient  la  relation 

qui  représente  une  courbe  unicursalc  de  la  quatriômo  classe  ;  ?cs 
trois  tangentes  doubles  sont  les  deux  axes  et  la  droite  de  l'inlini. 
Si  l'on  cherche  une  combinaison  homogène  en  «  et  v  de  ceite 
équation  et  de  celle  de  la  droite  mobile,  on  obtient 

_qui  peut  s'écrire  en  changeant  les  signes 

et  qui  est  l'équation  aux  paramètres  angulaires  des  normales  me- 
nées par  le  point  {x,y).  On  vérifie  facilement  qu'elle  a  deux  racines 
réelles,  puisque  les  substitutions 


donnent  des  résultats  de  signes  contraires, 

194.  —  La  théorie  des  normales  à  l'hyperbole  se  déduit  de  b 
précédente  par  le  changement  de  h^en-b'\  L'hyperbole  équila- 
tère(27o)  devient  alors 


c'-xx~h^j^x--a-x,y=^'. 
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(■-  étant  égal  cette  fois  à  a'  +  h^.  Si  l'on  recherche  les  points  coiii- 
miins  à  cette  courbe  et  à  l'hyperbole  donnée,  on  trouve  encore  que 
deux  de  ces  points  sont  toujours  réels,  parce  que  l'expression 


0{X)B 


.2L 


est  négative  pour  toute  valeur  de  ).,  et  par  suite  pour  les  trois  raci- 
nes de  réquatioii/(îv)=^o. 
L'équation  de  la  développée  peut  s'écrire 

(ax|ï-(S,-)l  =  rî 

OU,  sous  forme  entière 

Ses  points  à  l'infini  sont  réels,  et  elle  a  deux  branches  paraboliques 
dans  les  directions  <^|/^  ((/'  (fig.  r)4l  perpendicuUiires  aux  asymptotes; 


mais  les  points  de  re brou ssem eut  sur  l'ase  imaginaire  de  l'hyper- 
bole sont  imaginaires.  Ceux  qui  sont  sur  l'ase  transverse  s'obtien- 
nent en  menant  des  perpendiculaires  à  Tune  des  asymptotes  en  ses 
points  d'intersection  avec  les  tangentes  aux  sommets. 

Les  points  d'intersection  de  la  courbe  et  de  sa  développée   ont 
pour  coordonnées 


t;fr£±^]r    ,,—±!^r£!±£:]? 
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Us  sonl  réels  ou  imaginaires  suivant  que  l'angle  des  as^mploles 
qui  comprend  la  courbe  est  plus  petit  ou  plus  grand  qu'un  angle 
droit. 

Si  l'hyperbole  est  équilatère,  ils  sontà  l'infini. 

Les  points  doubles  sont  encore  imaginaires  et  ont  pour  coordon- 
nées 

195.  —  S'il  s'agit  de  la  parabole,  on  des  pieds  des  quatre  nor- 
males menées  parun  point  donné  est  toujours  à  l'inCni  :  car  si  on 
considère  le  diamètre  qui  passe  par  ce  point,  il  rencontre  la 
courbe  à  l'infini,  et  la  tangente  en  ce  point  est  la  droite  de  l'in- 
fini qui  a  toutes  les  directions  possibles,  en  particulier  celle 
de  la  perpendiculaire  au  diamètre.  On  trouve  en  effet,  en  pre- 
nant la  parabole  sous  la  forme 

que  l'hyperbole  équilatère  (270)  devient 

^T-(-*-,-/'),r-/y".^"- 

Les  deux  courbes  ont  un  pointcommun  à  l'infini  surl'axe  de  la 
parabole;  ainsi  on  peut  mener  par  im  pointa  %tne  parabole  trois 
normales,  réelles  ou  imaginaires.  On  trouve  sans  peine  l'équation  de 
la  développée,  en  la  considérant  soit  comme  l'enveloppe  des  nor- 
males, soit  comme  le  lieu  des  points  pour  lesquels  deux  des  trois 
normales  coïncident;  elle  peut  s'écrire 

Son  équation  tangcnliclle  est 

pu'  +  ipiiy^  +  'i^'=o.  (9.77) 

C'est  une  courbe  du  troisième  degré  et  de  la  troisième  classe, 
ayantun  point  de  rebrousseinent  sur  l'axe  X'OX  (fig.  9J)  et  un  point 
d'inflexion  à  l'intîni  sur  l'axe  Y'OV,  la  tangente  d'infiexion  étant 
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elfe-même  à  rinfini.  Elle  est  tungenlis,  à  la   parabole  en  ses  deux 
points  d'intersection  imaginaires  avec  ta  directrice  (§  94),  et  elle  U 


coupe   on   oulrc    aux   points  réels  h  et   c.    dont    les   coordonnées 
sont 

x=4/>  y=±7.psli- 

De  l'éiiuation  tangenlielîe  (277),  on  conclut,  comme  dans  le  cas 
de  l'ellipse,  l'équation  aux  paramètres  angulaires  des  normales  me- 
nées par  le  point  {x,y)  ;  ou,  si  l'on  veut,  l'équation  de  la  normale 
en  fonction  de  ses  paramètres  angulaires,  qui  est 

et  qui  est  utile  dans  beaucoup  de  problèmes. 

196.  Foyers  et  directrices.  —  On  a  défini  (§  94)  'es  foyers 
d'une  courbe  comme  étant  les  points  d'intersection  mutuelle  de  ses 
tangentes  isotropes.  Si  l'on  répète  sur  une  conique  les  considéra- 
tions développées  sur  une  courbe  de  classe  donnée,  on  voit  que,  si 
l'on  représente  symboliquement  les  points  cycliques  I  et  J  (fig.  96), 
ainsi  que  les  couples  de  tangentes  menées  de  ces  points  à  la  conique, 
ces  tangentes  se  coupent  en  quatre  points  /',_/"' et  ç,^' qui  sont  les  qua- 
tre foyers.  Le  point  l  étant  imaginaire,  et  la  courbe  ayant  ses  coefli- 
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cicnts  réels,  les  tangentes  \f,  I/',  menées  du  point  l,snnt  imagin;iires 
non  conjuguées  ;  mais  si  l'on  change  \/— i  en  — y'— i ,  le  point  1  de- 
vient le  poinlJ,  et  la  courbe  ne  change  pas  ;  les  tangentes  f/,  I/'  de- 
viennent donc  if,  if  qui  sont  alors  les  conjuguées  respectives  des 
premières.  D'où  il  suit  que  deux  des  quatre  foyers,  /  et  /'  par 
exemple,  suivant  la  façon  dont  on  accouple  ces  droites,  sont  réels  ; 
tandis  que  les  deux  autres  (p  et  œ' sont  imaginaires  conjugués,  car  les 
droites  qui  définissent  çse  transforment,  par  le  changement  dev'—i 
&(i—\j—i  suivant  celles  qui  définissent  ç'.  Les  droites//"'  et  cp:p'  sont 
donc  réelles, ainsi  que  la  droite  IJ  qui  est  la  droite  de  l'infini;  de 


Fig.  gS 

plus,  le  quadrilatère /ip/'ç'  étant  circonscrit  à  la  conique,  ces  trois 
droites  sont  (§  i83)  les  côtés  d'un  triangle  conjugué:  c'est-à-dire 
que  le  point  0,  pôle  de  la  droite  IJ  qui  est  à  l'infini,  est  centre  de 
la  courbe  tandis  que  les  diagonales  //"',  çç'  sont  deux  diamètres 
conjugués.  En  outre,  d'après  les  propriétés  harmoniques  du  qua- 
drilatère complet,  ces  diamètres  conjugués  sont  conjugués  harmo- 
niques par  rapport  aux  droites  isotropes,  01,  OJ  ;  ils  sont  donc  rec- 
tangulaires, par  suite  ce  sont  les  axes  de  la  conique.  Ainsi  une  co- 
nique à  centre,  et  dont  les  coefficients  sont  réels,  possède  quatre  foyers, 
dont  deux  sont  réels  sur  l'un  des  axes  et  dont  deux  sont  imaginaires 
conjugués  sur  Fattire. 

Des  considérations  analogues  prouvent  que,  dans  le  cas  de  la  pa- 
rabole, les  quatre  loyers  se  réduisent  à  un  seul,  situé  sur  l'axe,  à 
cause  du  contact  à  l'infini. 

197.  —  Le  calcul  conduit  aux  mêmes  résultats.  Si  l'on  écrit  que 
l'équation  homogène  du  secoud  degré  enXetrj,  du§  looa  ses  raci- 
nes égales,  onobtientla  condition 

4/(^,r,»)/{^,..r„.,)-W;,+r/;;,  +  »/;',)>="       («78) 
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qui  exprime  le  contact  avec  la  conique  de  la  droite  joignant  les 
points  (x,  j,  z)  et  {x„j„  3,)  ;  qui  représente  par  conséquent,  si  l'on 
y  considère  le  premier  comme  ifariable  et  le  second  comme  connu, 
le  système  des  tangentes  menées  par  le  point  (x,,y,,  z,).  Sa  forme 
indique  d'ailleurs  qu'elle  représente  une  conique  doublement  tan- 
gente à  la  proposée  en  ses  points  d'intersection  avec  la  polaire  de 
{Xf,j'^,z^),  et  l'on  vérifie  sans  peine  qu'elle  passe  par  ce  point.  Une 
seule  conique  satisfait  à  ces  cinq  conditions  linéaires,  et  c'est  le 
système  des  tangentes  issues  du  point. 

On  aura  les  foyers  de  la  conique  on  exprimant  que  ces  tangentes 
passent  par  les  points  cycliques,  c'est-à-dire  en  identifiant  l'onseni- 
ble  des  termes  du  second  degré  avec 

x^  +  2xr  cos  0  +-  >  ■ 

ce  qui  donne,  en  supprimant  les  indices 


ou,  en  égalant  le  rapport  du  milieu  aux  extrêmes 

(.1  cose  -  h)f{x,j,z)  -  coso/;3+/;/;;= o 


('■79) 


équations  de  deux  coniques  dont  les  points  communs  sont  les  fojers 
cherchés. 

On  voit  facilement  que  chacune  de  ces  courbes  est  une  hyperbole 
équilatère.  D'ailleurs,  la  condition  d'être  une  hyperbole  équilatère 
étant  linéaire,  s'il  en  est  ainsi  de  deux  coniques,  il  en  est  de  même 
de  toutes  celles  qui  passent  par  leurs  points  d'intersection  et  en  par- 
ticulier, des  trois  couples  de  sécantes  communes  :  c'est  dire  que 
las  points  communs  à  deux  h/perboles  équilatères  sont  les  sommets 
d'un  triongle  et  le  point  de  rencontre  des  hauttttrs  ;  c'est  la  récipro- 
que d'un' théorème  énoncé  plus  haut(§  167,  11). 

Par  suite  les  quatre  foyers  sont  les  sommets  d'un  triangle  et  le  point 
de  rencontre  des  hauteurs.  Ils  sont  défiais  par  un  faisceau  d'hyper- 
boles équilatères  dont  deux  sont  représentées  par  les  équa- 
tions (273).  Si  l'on  suppose  que  l'iinglo  des  axes  soit  un  angle  droit, 
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ces  duiix  coiii'bcs  coïncident  en  une  seidc  qui  lencontre  la  conique 
proposée  en  ses  points  d'intersection  avec  les  droites 

qui  sont  les  diamètres  respectivement  conjugués  des  axes  de  coor- 
données, c'est-ù-dire  de  deux  directions  perpendiculaires  quelcon- 
ques. On  peut  donc  dire  que  si  par  les  points  d'intersection  avec  une 
conique  des  diamètres  respectivement  conjugués  à  deux  directions 
perpendiculaires  quelconques,  on  fait  passer  une  hypei-bole  éqiiila- 
tère  ('),  cette  courbe  passe  par  les  quatre  foyers.  On  obtient  de  la 
sorte  toutes  les  hyperboles  équilatères  passant  par  les  points  com- 
muns aux  courbes  (279),  et  on  en  conclut  facilement  leurs  sécantes 
communes.  Si  les  directions  perpendiculaires  sont  les  axes,  leurs 
conjugués  sont  ces  mêmes  axes,  et  l'hyperbole  équilatÈre  corres- 
pondante se  compose  aussi  des  deux  aiies,  qui,  par  suite,  forment 
un  des  systèmes  de  sécantes  communes.  Multipliant  en  effet  la  pre- 
mière équation  (379)  par  /)  cosO  — /',  la  seconde  par  h  — a  cos6,  et 
ajoutant,  il  vient 

(7.-scos6)/;»+(A-..),/y;+(«cos«-;.),/;»=., 

qui  n'est  autre  que  l'équalion  {■.>.'Si)àa  système  des  axes. 

Si  l'une  des  directions  perpendiculaires  est  isotrope,  la  direction 
perpendiculaire  est  la  même  {§  54)  ;  Fhyperbole  équilatère  corres- 
pondante est  alors  bitangente  à  la  conique  proposée,  et  se  compose 
des  deux  tangentes  de  la  conique  parallèles  à  cette  direction  ;  de 
même  pour  l'autre  direction  isotrope.  Deux  des  couples  de  sécantes 
communes  du  faisceau  des  hyperboles  équilatères  sont  donc  imagi- 
naires ;  par  suite  {§  i85],  deux  de  leurs  points  communs  seulement 
sont  réels,  les  deux  autres  étant  imaginaires  conjugués.  Ainsi  l'on 
arrive  au  même  résultat  que  plus  haut  (§  196). 

Si  la  conique  est  une  parabole,  on  vérifie  aisément  que  les  ter- 
mes du  second  degré  disparaissent  de  chacune  des  équations  (279), 
lesquelles  déterminent  alors  un  seul  foyer,  situé  sur  l'axe. 

198.  —  La  conique  proposée  étant  inscrite  dans  le  système  des 

[*)  Il  n'y  a,  eii  gcnci'al,  qu'une  hyperbole  équilatéro  pai'  quau-o  points,  parce  t|ur  la 
conique  dcma.iidée  est  assujettie  à  clitq  condilioiis  linôaii^s,  distinctes  cji  giïiiéral: 
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droites  isotropes  menées  par  un  foyer  (a:,,) ,),  son  otjiiiition  peut 
s'écrire 

en  désignant  par  a,  l>,  c  les  coefficients  de  la  corde  de  contact,  qui 
est  la  directrice  correspondant  au  foyer  considéré.  Celte  équation, 
que  l'on  appelle  équation  focale  de  la  conique,  exprime  que  ie  rap- 
port des  distances  d'un  point  de  la  courbe  à  un  foyer  et  à  la  direc- 
trice correspondante  est  constatit  elégal  à 

k 


smO 

D'ailleurs  la  nature  de  la  conique  dépend  du  si|a;ne  de  l'expres- 
sion 

sin  ^0  -  /c^  [à^ -  ^.ab  cosd  + 1/') . 

On  en  conclut  que  ce  rapport  est  inférieur,  égal,  ou  supérieur  à 
l'unité  suivant  que  la  conique  est  une  ellipse,  une  parabole,  ou  une 
hyperbole. 

Au  point  de  vue  analytique,  cette  équation  exprime  encore  que 
la  distance  d'un  point  de  la  courbe  à  un  foyer  est  ime  fonction  entière 
et  linéaire  des  coordonnées  du  point,  propriété  importante  qui  sert 
quelquefois  de  définition  aux  foyers,  mais  qui  n'a  pas  l'avantage  de 
se  transformer  homographiquement,  ni  celui  de  s'étendre  aux 
courbes  do  degré  supérieur. 

199.  Recherclie  des  Toyers  par  l'équation  tangentielle.  —  On  peut 
encore  rechercher  les  foyers  d'une  conique  par  les  coordonnées  tangentielles. 
Ce  sont  en  effet  les  deux  couples  d'ombilics  communs  àla  conique  et  aux  points 
cycliques.  Si  donc  on  forme  la  combinaison  linéaire 

r^  F(«,  i',w)  +  ^{ij?  -  ■iu.'CûsO  +  .'=)  =  o  (aSo) 

dans  laquelle  V{u,p,w'\  est  le  premier  membre  de  l'équation  tangenlieUe  {tu) 
tandis  que  le  coefficient  de  jt,  égalé  à  zéro,  est  celle  des  points  cycliques,  et  sï 
l'on  exprime  qu'elle  se  décompose  en  facteurs  linéaires,  l'équation  du  troisième 
degré  eu  n  aura  une  racine  infinie  pour  laquelle  l'équation  précédente  se  ré- 
duira au  coefficient  de  |i  ;  elle  sera  donc  dn  second  degré,  et  chacune  des  racines 
donnera  deux  foyers.  Si  l'on  forme  ceUe  équuliori  en  tenant  compte  des  iden- 
tilés  (ii3),  on  trouve  facilement 
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C  ain-'O  |4.2  +  («  ~  a/,  cosO  +  h)  i.,;!  +  \l  ^  o.  {'j.H ,  ) 

Les  racines  de  cette  équation  doivent  ôtre  réelles  (§  187)  {')  parce  que  les 
qnatretangentescommunessont  imaginaires;  et  elles  le  sont  en  effet,  car  l'équa- 
tion fî8i}  se  déduit  de  l'équation  en  S  ('^37),  par  la  trntisformntion 

Dans  ce  cas  (§  187),  un  seul  des  trois  couples  d'ombilics  communs  est 
réel,  il  est  formé  des  deux  foyers  réels;  les  deux  autres  sont  imaginaires  ;  ce 
sont  les  deux  foyers  imaginaires  et  les  pointa  cycliques.  Les  coordonnées  de  la 
droite  qui  joint  les  deux  foyers  correspondant  à  une  valeur  de  [t  s'obtiennent 
en  remplaçant  ;j.  par  celte  valeur  dans  l'équadon  (280)  et  prenant  les  dérivées 
par  rapport  à  «  et  f.  Si  l'on  tient  compte  de  {^82),  il  vient 

CF„-2Si3[H-l'COS0)=O 

C F;  -  aS A:,  {-  H cosO  -h  ..)  =  o. 

Ces  relations  sont  vérifiées  si  l'on  écrit  que  la  droite  est  pcrpeodiculaive  k  sus 
cordes  conjuguées.  On  a  en  effet,  en  verlu  de  (a35) 


CF;  +  2A3(-n"  +  /iu)^o. 

Si  l'on  élimine  entre  elles  (w  qui  figure  dans  les  dérivées,  on  oltient  une  iden- 
tité. On  vérifie  aussi  aisément  que  la  (Jroite  passe  par  le  centre,  c'est-;l-dire 
que  l'on  a 

Ga  +  Fi'  +  Gw  =  o 

et  l'on  en  conclut  que  la  droite  qui  joint  deux  foyers  est  axe  de  ta  courbe. 

200.  Coniques  horaorocales.  —  Si  l'on  donne  les  fovers  d'une  conique,  on 
connaît  ses  tangentes  isotropes,  et  si 

est  son  équation  langenlielle,  l'équation  tangentielle  générale  des  coniques 
avant  mfimes  foyers  est  l'équation  (280).  Elle  est  linéaire  en  |i  et  représente, 
comme  cela  arrive  toutes  les  fois  que  l'on  connaît  quatre  tangentea  d'une 
conique,  toutes  les  coniques  d'un  faisceau  tangentiel  (§  ii4]  ;  c'est  le  faisceau 
particulier  des  coniques  homo focales.  On  peut  lui  appliquer  le  corrélatif  du 
théorème  de  Desargues  (§  178),  c'est-à-dire  que  les  tangentes  qu'on  peut  leur 

(*)  Les  raisannements  du  g  i8j,  et  par  suite  leui-H  (lorrôlatif',  supposent  seulement 
que  les  équations  des  coniques  données  ont  leurs  coofficiena  rôals,  ce  qui  n'implique  pas 
iju'etlea  soient  elleB-rnSmoa  ruelles  :  c'est  ce  qui  arrive  ici  pour  ïa  système  des  points 
cycliques  dont  l'équîitiaa  tangonticlle  est  réelle,  et  aur]\iel  s'appliquent  par  consiquant 
ics  consldfi  ration  s  indiiiiiiicE. 
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mener  d'un  point  du  plan  forment  un  faisceau  en  involution;  pour  les  coniques 
du  faisceau  qui  passent  par  le  point  considéré,  ces  deux  langentes  coïncident. 
Dans  .un  syslème,  de  coniques  homofocales,  il  y  en  a  donc  deux  qui  passent 
par  un  point  donné  du  plan,  et  elles  sont  tangentes  en  ce  point  aux  ravons 
doubles  du  faisceau  correspondant  {§  i8o,  5).  Mais  deux  rayons  conjugués  du 
faisceau  sonties  droites  qui  joignent  le  point  aux  extrémités  d'une  diagonale 
du  quadrilatère  des  tangentes  communes,  lesquelles  forment  une  conique  du 
système  réduite  à  deux  points.  Pour  une  de  ces  diagonales,  les  extrémités  sont 
les  poinis  cycliques  ;  d'où  il  suit  que  les  rayons  doubles  sont  conjugués  har- 
moniques par  rapport  aux  droites  isotropes,  c'est-à-dire  perpendiculaires.  On 
en  conclut  enfin  que  les  deum  coniques  d'un  système  homofocal  qui  passent  par  un 
point  du  plan  se  coupant  à  angh  droit. 

De  ces  deux  coniques,  l'une  est  une  dtipse  et  Vautre  une  hyperbole.  En  effet, 
la  nature  de  la  conique  (280)  dépend  de  la  réalité  de  ses  pointa  à  l'infini,  dont 
le  système,  par  corrélation  avec  l'ensemble  des  tangentes  menées  de  l'origine 
à  une  conique  en  coordonnées  ponctuelles,  se  représente  par  !'é<[uation 

4Cr(«,f,w)-r;;  =  o 

et  se  trouve  réel  ou  imaginaire  suivant  le  signe  de  l'expression 


|C(A  +  ;^)-  f;^l  rC(B  +  [i)-[F-'l  -  rC(H-i^cosO)-G[-l' 


laquelle,  au  facteur  G  près  qui  est  indépendant  de  |j.,  ne  diffère  pas  du  premier 
membre  de  (281).  D'aiUeurs,  par  corrélation  avec  l'équation  [211)  qui  exprime 
qu'une  droite  donnée  est  tangente  à  la  conique  générale,  on  exprimera  que  le 
point  {.v,y,  z)  est  sur  la  conique  (280)  en  écrivant  la  condition 

■X  H-i-icosD       G 


c'est-à-dire,  en  égalant  à  zéro  le  conlravarianl  de  T.  Il  faut  donc  faire  voir  que 
pour  chacune  des  racines  de  (284],  le  premier  membre  de  (281)  prend  des 
signes  différents;  ou  encore  que  les  racines  de  (aSi)  donnent  des  signes  diffé- 
rents au  premier  membre  de  (284}.  Mais  on  vérifie  aisément  que  la  condition 
pour  que  ce  premier  membre  qui  est  du  second  degré  en  .v,  y,  z,  soit  un  carré 
parfait  est  précisément  l'équation  [281}  [*),  et  alors  il  est  affecté  du  même 
signe  que  le  coefficient  de  l'un  des  carrés.  Or  le  coefficient  de  .^,-  est 

11  faut  donc  que  la  valeur  de  ;i.  qui  annule  cette  expression  soit  comprise 

OEiivwtuciutliéorÈni. 
RÈiic  du  second  degi'â  à  j/ 
fonction  bomosène  h  /i~x  ( 
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entre  les  racines  de  (a8i),  ce  qu'on  voit  facilement  puisqii'en  remplaçant  [i  par 

— 'IJi  dans  (ïSi),  on  obtient  le  résultat 

_i(/, -rtcosO)-' 

qui  n'a  pas  le  môme  signe  que  le  coefUcient  de  i^^. 

Ainsi,  par  chaque  point  du  plan,  passent  une  ellipse  et  une  hyperbole  du 
système  qui  se  coupent  à  angle  droit;  le  système  est  orthogonal  ù,  lui-môme 
(g  i34).  D'ailleurs,  deux  rayons  ilu  Taisceau  en  involution  dont  les  tangentes  h 
ces  deux  courbes  sont  tes  rayons  doubles,  sont  les  droites  qui  joignent  le  point 
donné  aux  deux  foyers  réels,  lesquels  sont  les  extrémités  d'une  diagonale  du 
quadrilatère  circonscrit  au  système  (a8oJ.  Ces  deux  droites  sont  donc  conju- 
guées harmoniques  par  rapport  aux  deux  (angentes;  comme  ces  tangentes  sont 
rectangulaires,  elles  sont  les  bissectrices  des  premières  ;  et  l'on  en  conclut  ce 
théorème  :  lorsqu'une  conique  est  définie  far  deux  foyers  /,  /  et  un  point  m,  la 
tangente  et  la  normale  au  point  m  sont  les  bissectrices  de  l'angle  des  rayons  vecteurs 
gui  joignent  ce  point  aux  foyers.  Il  est  évident  d'après  la  détermination  spéciale 
des  foyers  qui  a  été  faite  dans  l'ellipse  et  dans  l'hyperbole  {g§  160  et  )()5)  que 
dans  l'eUipse  la  tangente  est  la  bissectrice  de  l'angle  extérieur  des  rayons  vec- 
teurs, tandis  que  dans  l'hyperbole  c'est  le  contraire  [fig-  97)- 


Ce  théorème  peut  être  généralisé  ;  les  langenles  menées  du  point  donné  à 
une  conique  quelconque  du  système  sont  en  effet  deux  rayons  conjugués  du 
faisceau,  on  peut  donc  dire  que  8»  d'un  point  l'on  mène  deux  tangentes  à  une 
conique  dont  on  coimait  les  foyers  réels,  leurs  bissectrices  sont  les  tangentes  aux 
deux  coniques  du  système  qui  passent  par  ce  point,  par  suite  elles  soni  également 
inclinées  sur  les  rayons  vecteurs  menés  par  le  point  [angle  daf-^  angle  eaf) 
(flg.  98). 

Deux  àroitis  conjuguées,  issues  d'un  foyer  d'une  conique,  étant  conjuguées 
harmoniques  par  rapport  aux  tangentes  menées  de  ce  point,  qui  sont  isotropes, 
sont  rectangulaires  ;  et  réciproquement,  si  deux  couples  de  droites  conjuguées 
issues  d'an  point  sont  rectangulaires,  les  tangentes  menées  de  ce  point,  étant  con- 
juguées harmoniques  à  ces  deux  couples,  sont  isotropes  ;  par  suite  le  point  est 
foyei-  et  tous  les  autres  couples  de  droites  conjuguées  sont  rectangulaires. 
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Cette  propriété  peut  donc  servir  a  déterminer  les  fovers,  comme  ou  l'a  vu 
d'ailleurs  dans  l'étude  particulière  des  trois  coniques. 

Lorsque  deux  droites  sont  teUes  que  l'une  d'elles  passe  par  le  pùla  de  l'aulre, 
elles  sont  conjuguées  (g  i5i).  Si  doue  on  mène  une  droite  quelconque^»/  par 
le  foyer /(flg.  9S)  et  si  enjoint  le  fovei'  au  pôle  /'  de  cette  droite,  sur  la  direc- 


ig.  yS 


trice,  ces  deux  droites  sont  conjuguées;  comme  elles  sont  menées  par  le 
foyer,  elles  sont  rectangulaires.  On  a  donc  ce  théorème  :  la  polaire  d'un  point 
de  la  directnce  passe  par  le  fot/er,  et  est  perpendiculaire  à  la  droite  qui  joint  le  point 
au  foyer. 

Si  maintenant  d'un  point  a,  pris  arbitrairement  sur  la  droite  af,  on  mène 
des  tangentes  œc,  rtrf  à  la  conique,  les  rayons  vecteurs  c^/e,  c/A,  qui  joignent 
le  fover/aux  poinls  de  contact  de  ces  tangentes,  donnent  lieu  à  un  quadrangle 
cdeh,  inscrit  dans  la  conique,  dans  lequel  le  côte  cd,  polaire  de  a,  passe  le 
point  II,  parce  que  la  polaire  de  h  passe  par  a  ;  et  dans  lequel  le  côté  e/i  passe 
aussi  par  le  point  i  parce  que  les  droites  cd,e/i,  doivent  concourir  sur  la  polaire 
de/.  Par  conséquent,  //  est  un  point  diagonal  ;  sa  polaire  «/passe  par  le  troi- 
sième point  diagonal  k,  et  en  vertu  des  propriétés  harmoniques  du  quadrilatère 
complet,  les  rayons  vecteurs  fd,  fc,  sont  conjugués  harmoniques  par  rapport 
aux  droites /(/,,/'/'.  On  a  donc  ce  théorème  ;  s*  (Pun  point  a  l'on  mine  des  tan- 
gentes ao,  ad  à  une  conique,  les  rayons  vecteurs  fc,  fd,  qui  joignent  xm  foyer  f 
aux  points  de  c(mtact,  sont  conjugués  harmoniques  par  rapport  aux  droites  fa, 
fh  ;  d'ailleurs  ces  droites  sont  rectangulaires,  par  suite  les  rayons  vecteurs 
admettent  pour  bissectrices  les  droites  qui  joignent  le  foyer  a.u  point  n  et  au  point 
lïintersectioit  de  la  polaire  (k  a  avec  la  directrice. 

201.  Propriétés  focales  métriques.  —  Il  reste  à  démontrer 
la  propriété  des  rayons  vecteurs  qui  sert  de  définition  aux  foyers 
dans  la  théorie  des  courbes  usuelles.  Si  l'on  se  reporte  à  la  déter- 
mination des  foyers  de  l'ellipse  (§  160),  on  voit  que  les  foyers  réels 
s'obtiennent  en  portant  sur  le  grand  axe,  de  part  et  d'antre  du  cen- 
tre, une  longueur  c  qui  est  le  côté  d'un  triangle  rectangle  dont 
l'hypoténuse  est  lo  demi-grand  axo  et  don!  l'autre  eôté  est  le  demi- 
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petit  ase.  Leurs  polaires  respectives,  qui  si 
pondantes,  ont  pour  équations 


et  leurs  pieds  d  et  d'  sur  le  grand  axe  (iig.  99)  s'obtiennent  par  une 
troisième  proportionnelle. 


L'équation     (2.47)  de  l'ellipse   peut  s'éorire,  en  multipliant  tout 
par  h- 


(x-,.f+j>  =  î^(x-îî)' 


V(..--,f+,r'.^±- 


Si  l'on  eonsidôi'e  le  premier  uieinbre  comme  désignant  la  valeur 
absolue  de  la  distance  m/  d'un  point  m  de  la  courbe  au  foyer/,  le 
second  membre  doit  être  positif;  et,  comme  pour  tous  les  points  de 

la  courbe  l'abscisse  x  est  plus  petite  que  —,   le    second  membre 

doit  êlre  affecté  du  signe  +,  L'équation  est  ainsi  mise  sous  la  forme 
locale  (§  198)  ;  elle  exprime  que  le  rapport  constant  des  distances 
d'un  point  m  au  foyer/  et  à  la  directrice  correspondante  est  égal  à 

~  :  on  donne  quelquefois  à  ce  rapport  le  nom  A'excenlricité.  Elle 

même    temps   que,    pour  fout  |ioint  i^ic   la   courbe, 


expri 
on  a 


„,/=:--- 


l.îl 


y  Google 


PROPRIÉTÉS  DE   DEUX   CONIQUES.  497 

Coofor  m  liment  à  une  propriété  indiijuée  (§  iy8j,  la  distance  mf 
est  une  fonction  entière  et  linéaire  des  coordonnéos  du  point.  On 
trouverait  de  même 


On  en  conclut 

raf+,nf: 


c'est-à-dire  qne  la  somme  des  dislances  d'un  point  de  la  courbe  aux 
deux  foyei-s  réels  est  eonstante  et  égale  au  grand  axe. 

Si  l'on  transporte  l'origine  au  fojery,  l'expression  (a85)  de  la 
distance  d'un  point  de  la  courbe  à  ce  foyer  devient 


mf=a- 


<^^o) 


et  l'équation  de  la  courbe  en  coordonnées  polaires  est  alors 
_        c(pcosw-l-c) 


-iL-=._L-  (.86) 


e  est  l'excentricité,  p  est  l'ordonnée  de  la  courbe  correspondant  au 
foyer.  Si  la  courbe  était  rapportée  au  loyer/',  l'équation  serait 


(»87) 


Dans  tous  les  cas^  il  faut  remarquer  que  le  coefficient  (.'  est  plus 
petit  que  l'unité. 
Dans  l'hyperbole,  on  a 

Les  foyers  réels  s'obtiennent  on  rabattant  sur  le  grand  axe   fa 

PicQUKT,  Géoin.  allii/i/l.  ?-'i 
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portion  Oc  d'oiie  asymptote  comprise  entre  le  centre  ol  In  tangente 
au  sommet  {lig,  loo).  Si  dn  foyery  on  abaisse  nno  perpendicnliiire 


sur  l'asymptote,  les  triangles  rectangles  OAf,  Ofd  étant  égaux,  on  a 
Od  =  a,  et  abaissant  du  point  d  la  perpendiculaire  de  sur  l'axe 


La  droite  de  est  donc  la  directrice  correspondante  au  foyer  _/'. 
L'équation  (aSa)  de  l'hyperbole  peut  s'écrire,  en  multipliant  tout 
pnr  —  h^, 


{:r-cf+y^: 


y(^,— cj^+_T^=±^  r^y  " 


Le  premier  membre  désignant,  comme  plus  haut,  la  valeur  ab- 
solue de  la  distance  mf[i\g.  loo),  x  est  toujours  plus  grand  que  — 

s'il  s'agit  d'un  point  de  la  branche  de  droite,  et  plus  petit  dans  le 
cas  contraire  ;  il  faut  donc  prendre  le  signe  -h  dans  le  premier  cas 
et  le  signe  —  dans  te  second,  ce  qui  donne 


"./■= 


»;/-=-- 
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'■/"  ^ 


«/■==.,« 


»:/-"</'-" 


ce  qui  espriine  que  la  différence  etitre  le  plus  grand  et  le  plus  petit 
rayon  vecteur  d'un  point  quelconque  de  C hyperbole  est  constante  et 
égale  à  Caxe  transoerse.   On  voit  en  mémo  temps  que  le  rapport 

-  des  distances  d'un  point  de  la  courbe  à  un  foyer  et  à  la  directrice 

correspondante  est  plus  grand  que  l'unité. 
Si  l'on  transporte  l'origine  au  foyer  /",  on  obtient 


„/=p: 


_  c{x+c) 


l>'' 


P 


(.88) 


On  a  aussi,  pour  la  branche  de  giiucbe, 

ci-iCOSiù  +  c) 

?  =  ~^^, '^' 

d'où 

h' 


11  semble  donc  que  les  deux  branches  de  la  courbe  ne  sont  pas  re- 
présentées par  la  même  équation  :  mais  il  n'en  est  rien,  car  les 
deux  équations  se  transforment  l'une  en  l'autre,  si  l'on  change  p 
en  —  p  et  w  en  r.  +  tn  (§  5).  Leur  différence  essentielle  avec  les  équa- 
tions (286)  ou  {287)  (le  l'ellipse  consiste  en  ce  que  le  coefficient  e  esl 
plus  grand  que  l'unité.  On  trouve  de  même  que  l'équation  de  la 
courbe  rapportée  an  foyer/"  affecte  l'une  des  formes 
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qui  jicrmiilent  aussi  si  l'on  change  p  en  —  p  et  w  en  7:-l-(i),  et  oïl  U: 
coefficient  e  est  toujours  plus  grand  que  l'unilé  {'). 

202.  Paraboles  homofocales.  —  Si  l'on  suppose  dans  l'cquotion  générale 
{a8o)  que  la  conique  V  («,  i',  xv)  ==  o  soit  une  parabole,  c'est-à-dire  que  le  coeiïï- 
cient  C  soit  nul,  il  en  est  de  môme  de  foutes  les  coniques  du  système,  et  l'on  a 
un  faisceau  de  paraboles  homofocales,  faisceau  particulier  dans  lequel  deux 
tangentes  communes  coïncident,  puisque  deux  ombilics  communs,  les  points 
cycliques,  sont  sur  «ne  tangente  commune,  la  droite  de  l'infini.  C'est  le  cas 
particulier  [g  i88)  où  deux  racines  de  l'équation  en  p.  sont  égales;  l'on  trouve  en 
effet  qu'une  seconde  racine  est  infinie,  et  l'équation  (aSi)  se  réduit  au  premier 
degré.  Remplaçant  |a  par  sa  valeur  dans  (aSo),  on  oblient  pour  l'équation  tan- 
genlielle  du  système  des  foyers  correspondants 


{a- 


^h)  nu.. 


w)^A,(«'-., 


qui  se  décompose  en  deux  facteurs,  dont  l'un 
Fr  +  G«r.o 


représente  le  point  à  rinfiiil  sur  l'a^e,  puisque  s 
celles  du  centre,  et  dont  l'autre  peut  s'écrire 


]..-^s[-^ 


Les  coordonnées  du  foyer  sont  d 
coefficient  de  w  est  l'unité,  et  l'on  t 


.]   -iL" 


Elles  se  réduisent,  comme  cela  doit  Ctre  (g  iG8j,  à.rr^^,  j-  =  o  lorsque 
l'équation  de  la  parabole  est  j-'  —  ap^  =  o. 

Des  paraboles  homofocales  ont  non  seulement  même  foyer,  mais  aussi  même 
axe,  puisque  l'autre  foyer  est  à  l'inlini  sur  l'axe .  Les  théorèmes  généraux  dé- 
montrés dans  le  cas  des  coniques  ù.  centre  s'appliquent  avec  cette  seuie  modifi- 
cation que  l'on  doit  supposer  l'un  des  foyers  à  l'infini  sur  l'axe.  Ainsi  far  m. 
■point  du  plan  passent  deux  paraboles  orthogonales  ayant  un  foyer  donné  et  dont 
l'axe  est  donné. 

La  timgente  et  la  normale  e 


i  point  de  la  parabole  sent  les  bissectrices  de 


(*)  Pour  les  applications  do  la  tljéi 
par  la  géométrie  des  anciens,  noue  re 
tltulé  Courbes  usuniles. 
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l'angle  du  rayon  vccleiir  et  de  la  parallèle  à  l'axe  (anelo  i: 
fflg.  .01). 


tes  tanuentes  menées  d'un  point  à  une  parabole  sont  également  mclinées  sur  le 
rayon  vecteur  du  point  et  sur  la  parallèle  à  l'aœe  (angle  m//J  ^anglopl/n). 


SOS.  —  L'équation  (245)  àe  la  parabole  peut  s'écrire 


=    x+^ 


Elle  exprime  que  les  distances  d'ttn  point  de  la  courbe  au  foyer  et  à 
la  directrice  sont  égales;  ma^mf:  la  valeur  absolue  de  celte  tlis- 

.  Si   l'on   traiisporle  l'origine  au   foyer,  l'équation 


tance  est  x+'- 
devient 


Elle  affecte  la  même  forme  que  celles  de  l'ellipse  et  de  l'hyper- 
bole ;  mais  elle  s'en  distingue  en  ce  que  le  coefficient  e,  rapport 
des  distances  d'un  point  de  la  courbe  au  foyer  et  à  la  directrice, 
est  égal  à  l'unité. 

204.  Exercices.  —  1.  Lieu  des  pointa  d'où  l'on  peut  mener  à  la  parabole 
deux  normales  rectangulaires  :  il  est  MIangent  à  la  développée. 

a.  Lieu  des  points  tels  que  la  somme  des  carrés  dos  normales  1 
chacun  d'eux  à  la  parabole  est  constante. 
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3.  Trouver  la  normale  qui  intercepte  dans  la  parabole  une  corde  miiiima. 

4.  Équation  du  cercle  passant  par  les  pieds  des  normales  menues  par  un  point 
à  une  parabole. 

5.  Lieu  des  milieuK  des  cordes  normales  à  une  conique  donnée. 

6.  Lieu  du  point  d'intersection  avec  la  tangente  ou  avecla  normale  en  un  point 
variable  d'une  conique,  de  la  perpendiculaire  élevée  en  l'un  des  sommets  à  la 
droite  qui  joint  le  sommet  au  point  variable. 

7.  Lieu  des  centres  des  cercles  ayant  pour  diamètres  respectifs  les  segments 
interceptés  par  les  axes  sur  les  normales  de  l'ellipse.  Lieu  des  points  de  contact 
des  tangentes  de  ces  cercles  qui  sont  parallèles  à  une  droite  fixe. 

8.  Étant  donnés  un  point  P  et  une  conique,  trouver  les  coordonnées  do 
point  de  rencontre  M  des  normales  menées  à  la  courbe  aux  points  de  contact 
des  langentes  issues  du  point  P.  En  conclure,  en  supposant  le  point  P  sur  la 
conique,  la  position  limite  du  point  d'intersection  de  deux  normales  voisines  ; 
et  par  suile,  en  lui  faisant  décrire  la  courbe,  l'équation  de  la  développée. 

g.  Lieu  des  points  M  lorsque  Von  considère  toutes  les  coniques  d'un  système 
bomofocal.  Il  y  a  trois  points  P  du  plan  pour  lesquels  ce  lieu  est  le  même.  Lieu 
des  points  P  pour  lesquels  il  passe  par  un  point  donné. 

10.  Le  cercle  qui  passe  par  ies  pieds  de  trois  des  normales  menées  a  une 
conique  par  un  point  donné,  la  coupe  en  un  quatrième  point  qui  est,  dans  la 
conique,  diamétralement  opposé  au  pied  do  la  quatrième  normale. 

11.  Les  pieds  des  perpendiculaires  abaissées  d'un  sommet  d'une  conique  sur 
ks  quatre  normales  menées  d'un  point  sont  sur  un  même  cercle. 

12.  Lieu  des  points  d'où  l'on  peut  mener  à  une  conique  une  tangente  et  une 
normale  rectangulaires. 

i3.  Étant  données  deux  droites  rectangulaires,  trouver  l'équation  générale  des 
coniques  dont  le  centre  est  leur  point  d'intersection  et  normales  à  ces  droites, 
et  démontrer  que  par  un  point  du  plan  il  passe  en  général  trois  de  ces  courbes, 
à  savoir  deux  ellipses  et  une  hyperbole.  Points  pour  lesquels  cette  règle  est  eu 
défaut.  (École  polyteclinique.) 

14.  Lieu  du  point  de  rencontre  de  la  tangente  ou  de  la  normale  ta  un  pnmt 
d'une  parabole  avec  la  droite  qui  joint  les  pieds  des  deux  autres  uoimalesme 
nées  par  ce  point,  {École  polytechnique.) 

i5.  Le  lieu  du  centre  d'un  cercle  passant  pir  un  joint  ilxe  ji  dune  conique 
et  parles  extrémités  d'un  diamètre  variable  est  une  conique  pas-sant  par  k 
centre  0  de  la  première.  Par  ce  point  on  mène  deux  droites  reifangulauei  et 
en  leurs  points  d'inlersectiou  avec  la  seconde  tonique  on  lui  mène  des  tan 
gentes  qui  se  coupent  en  un  point  dont  le  î  eu  est  la  pcrp  ndiculaiie  élevée  sur 
le  milieu  de  Ow  'lYouver  l'équation  du  ceide  passant  pat  les  pieds  des  ti ois 
normales  menées  iu  point  0  a  la  seconde  conique,  normales  différentes  de  la 
normale  en  0  Lorsque  ia  conique  donnée  est  une  hyperbole  équilatère,  une 
seule  des  trois  noi  maies  e-'t  réelle  calculer  les  coordonnées  de  son  pied. 
{École  polytechnique  ] 

iC.  Lieu  des  sommels  et  lieu  du  pf  int  de  rencontre  des  hauteurs  d'un  triangle 
circonscrit  il  une  conique  et  dans  lequel  les  droites  qui  joignent  chaque  sommet 
au  point  de  contact  du  côté  opposé  sont  normales  à  la  conique.  On  distinguera 
les  cas  où  ces  droites  sont  normales  en  leur  point  d'intersection  avec  le  côio 
opposé,  ou  bien  en  leur  second  poinl  d'intersection  avec  lu  conique. 
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17.  Par  les  difl'éreiits  points  d'une  normale  à  une  conique  à  ceriire  on  mène 
les  trois  aulres  normales.  Le  lieu  du  centre  du  cercle  passan  t  par  les  pieds  de 
ces  trois  normales  est  une  droite  D.  La  droite  qui  joint  un  point  du  lieu  au 
point  correspondant  de  la  normale  fixe  passe  par  un  point  fixe  a.  Les  droites  qui 
joignent  les  pieds  des  trois  normales  enveloppent  une  parabole.  Si  la  normale 
donnée  varie,  trouver  l'enveloppe  de  la  droite  D,  le  lieu  du  point  a,  le  lieu  du 
foyer  des  paraboles  et  l'enveJoppe  de  leurs  directrices. 

18.  Lieu  des  centres  el  lieu  des  sommets  de  1  hyperbole  d'Apollonius  lorsque 
le  point  d'où  l'on  mène  les  normales  décrit  une  droite  donnée.  Le  second  lieu 
se  compose  de  deux  coniques. 

19.  Quel  est  le  nombre  des  normales  communes  il  deux  coniques  ?  Cas  où 
l'une  d'elles,  ou  Lien  toules  les  deux,  sont  des  paraboles. 

20.  Déterminer  les  normales  communes  5.  la  parabole  ^f' -ap.!- =  0  et  à 
l'hyperbole  équilalère  xy—  m-  =  o.  Expliquer  pourquoi  l'équation  aux  abscisses, 
ou  aux  ordonnées  des  pieds  de  ces  normales  s'abaisse  au  septième  degré,  et 
faire  voir  qu'elle  a  toujours  quatre  racines  imaginaires.  [École  folytechni- 
que.) 

21.  Lieu  du  point  d'intersection  des  normiles  menées  h  la  parabole  aux 
extromilés  de  toules  les  cordes  dont  les  pro;ection'*  oithogonales  sur  une  per- 
pendiculaire à  l'axe  ont  une  valeur  donnée  Mener  par  un  point  du  lieu,  et,  en 
particulier,  par  le  point  maximum  trois  normales  a  la  parabole.  Cas  où  la  pro- 
jection donnée  tend  vers  zéro.  {Èsole  polytechmque  ) 

22.  Vérifier  par  les  principes  de  dcconiposihon  des  déterminants  que  l'équa- 
lion  (278),  qui  représente  le  système  des  tangentes  menées  à  une  conique 
donnée  par  un  point  donné,  représente  un  système  de  deux  droites. 

a3.  L'équalion  du  système  des  tangenles  a  une  conique  donnée  en  ses  points 
d'intersection  avec  une  droite  donnée 

peut  s'écrire 

V{u,v,w)  f(.v,j;z)  +\,{u^  +  .'f  +  i^zy  =  0 

en  désignant  par  F(«,i',  w)  le  premier  membre  de  l'équation  langentielle. 
Vérifier  par  les  mêmes  principes  que  cette  équation  représente  un  système  do 
deux  droites;et  prouver  que,  si  l'on  y  considère  .r,j,  s  comme  les  coordonnées 
d'un  point  donné  el  u,';w  comme  des  variables,  elle  représente  en  coordonnées 
tangentielles  le  système  des  points  de  contact  des  tangentes  menées  par  le  point 
donné. 

24.  Le  lieu  des  projections  d'un  foyer  sur  les  tangentes  de  l'ellipse  ou  de 
l'hyperbole  est  le  cercle  ayant  pour  diamètre  l'axe  focal.  Cas  de  la  parahole. 
Si  les  lignes  projetantes  sont  des  obliques  également  inclinées  sur  les  tangentes, 
le  lieu  est  encore  un  cercle.  Traiter  le  cas  de  la  parabole,  et  Irouver  alors 
l'enveloppe  des  lieux  correspondants  ans  diverses  valeurs  de  l'angle  d'inclinaison 
des  obliques. 

23.  Le  produit  des  dislances  des  deux  foyers  réels  à  une  tangente  de  l'ellipse 
ou  de  rhyperbole  est  constant  et  égal  au  carré  du  demi-axe  non  focal. 

■Ali.  Construire  une  conique  connaissant  un  foyer  et  trois  points  ;  faire  voir 
que  le  problème  admet  quatre  solutions,  iJout  trois  sont  ioujours  des  hyper- 
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boles.  En  conclure  qu'il  y  a  quatre  coniques  passant  par  trois  points  et  tuiigentcs 
à  deux  droites. 

ji.-].  Construire  une  conique  connaissant  un  fover  et  trois  tangeules  ;  pourquoi 
la  solution  est-ello  unique? 

28.  Les  cercles  circonscrits  aux  quatre  triangles  formés  par  qualre  droites 
quelconques  ont  un  point  commun. 

29.  I,a  tangente  etia  normale  en  un  point  d'une  ellipse  ou  d'une  hyperbole 
sont  les  droites  qui  joignent  le  point  avec  les  points  d'intersection  avec  l'axe 
non  focal  du  cercle  passant  par  le  point  et  par  ]es  foyers  réels. 

30.  Lieu  des  foyers,  enveloppe  des  directrices  et  enveloppe  des  axes  des  para- 
boles osculatrices  en  un  point  donné  à  un  cercle  donné.  On  considère  deux 
de  ces  paraboles  dont  les  axes  soient  rectangulaires;  trouver  le  lieu  du  point 
d'intersection  de  leurs  axes. 

3i.  Le  lieu  des  foyers  des  ellipses  tangentes  au  petit  axe  d'une  ellipse 
donnée  au  centre  de  celte  ellipse,  et  ayant  pour  axes  la  normale  et  la  tan- 
gente en  un  point  de  cette  courbe  est  un  système  de  deux  cercles  concentriques 
à  l'ellipse  donnée. 

34.  Lieu  des  foyers  des  hyperboles  équilatères  dont  on  connaît  un  sommet 
et  les  directions  asymptotiques. 

33.  DeuK  axes  fixes  passent  par  le  foyer  /  d'une  conique  ;  une  tangente 
mobile  les  coupe  en  a  et  i  ;  par  ces  points  on  mène  les  tangentes  ao  et  hd  : 
trouver  le  lieu  de  ]eur  point  d'intersection.  Cas  où  l'angle  des  axes  fixes  est  nul 
ou  droit.  (ËCûie  nocainîe.) 

34.  L'enveloppe  de  la  perpendiculaire  menée  à  une  droile  tournant  autour 
d'un  point  fixe  par  le  pôle  de  cette  droite  par  rapport  aune  conique  donnée  est 
une  parabole  dont  on  peut  déterminer  neuf  tangentes.  Trouver  le  lieu  du  foyer 
et  l'enveloppe  de  la  directrice  de  cette  parabole  quand  le  point  fixe  décrit  une 
droite.  En  général,  si  le  point  décrit  une  courbe,  le  lieu  du  foyer  est  la  trans- 
formée par  rayons  vecteurs  réciproques  de  la  symétrique  de  cette  courbe  par 
rapport  à  i'axe  focal  de  la  conique  donnée. 

35.  Lieu  du  point  de  rencontre  des  tangentes  à  l'ellipse  en  deux  points  tels 
que  le  produit  ou  la  somme  des  rayons  vecteurs  de  ces  points  k  l'un  des  foyers 
soit  constant.  Lieu  du  milieu  et  enveloppe  de  la  corde  de  contact. 

36.  Les  projections  d'un  foyer  sur  deux  tangentes  et  leur  corde  de  contact  et 
le  pied  de  la  directrice  correspondant  à  ce  foyer  sont  sur  un  mSme  cercle  ;  le 
rapport  anharmooique  des  droites  qui  joignent  un  point  quelconque  du  cercle 
à  ces  quatre  points  est  harmonique.  Lieu  du  centre  de  ce  cercle  quand  le  point 
de  rencontre  des  tangentes  données  décrit  une  courbe  de  degré  donné.  Cas 
où  cette  courbe  est  le  cercle  décrit  de  l'autre  foyer  comme  centre  avec  le  grand 
axe  pour  rayon. 

37.  1/angle  sous  lequel  on  voit  du  foyer  commun  do  deux  coniques  ayant 
ce  point  pour  foyer  les  points  de  contact  d'une  tangente  commune  est  égal 
à  l'ongle  sous  lequel  se  coupent  les  cercles  ayant  pour  diamètres  leurs  axes 
focaux. 

38.  Lieu  des  centres  des  coniques  ayant  un  foyer  commun  et  tangentes  à  deux 
paraboles  ayant  le  même  foyer, 

39.  Lieu  des  centres  des  coniques  ayant  un  foyer  commun,  tangentes  à  une 
conique  ayantle  mûrae  foyer,  et  dont  le  grand  axe  est  donné. 
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40.  Lieu  des  centres  des  coniques  ayant  un  foyer  commun  et  passant  pur  deux 
points  donnés. 

41.  Lieu  des  intersections  des  tangentes  h  une  ellipse  et  aune  hïperbolo 
homofocales  en  leurs  points  de  contact  avec  une  conique  variable  bitangente  à 
l'une  et  h  l'autre. 

4a.  Lieu  des  pieds  des  normales  menées  d'un  point  fixe  à  un  système  de 
coniques  homofocales. 

43.  Enveloppe  des  tangentes  menées  aux  coniques  d'un  système  liomofocal 
aux  pieds  des  normales  menées  à  ces  coniques  paf  un  point  donné.  Lieu  des 
sommets,  lieu  des  milieux  des  diagonales  du  quadrilatère  formé  par  les  tan- 
gentes correspondantes  à.  chaque  conique  du  système. 

44.  Le  lieu  des  foyers  de  l'hyperbole  d'Apollonius  relativement  à  un  point 
fixe  et  à  un  système  de  coniques  homofocales  est  un  système  de  deux  coniques. 
Trouver  le  lieu  des  points  de  rencontre  de  ces  deux  courbes  avec  la  droite  qui 
joint  le  point  donné  au  centre  commun  des  coniques  homofocales  lorsque  ce 
point  décrit  un  cercle  donné. 

45.  Lorsqu'une  parabole  est  déterminée  par  quatre  tangentes,  on  peut  con- 
struire le  foyer  de  deux  façons  :  1°  en  traçant  la  droite  qui  joint  les  milieux  des 
diagonales,  lui  menant  des  parallèles  par  chacun  des  sommets  du  quadrilatère, 
et  traçant  par  chacun  de  ces  points  la  symétrique  de  cette  parallèle  par  rapport 
aux  bissectrices  de  l'angle  formé  par  les  côtés  du  quadrilatère  qui  se  coupent 
en  ce  point  ;  ces  six  droites  concourent  au  foyer  cherché  ;  a"  en  construisant 
les  cercles  circonscrits  aux  quatre  triangles  formés  par  les  quatre  tangentes  : 
ces  cercles  ont  un  point  commun  (§  i4o,  a6)  qui  est  le  foyer  cherché. 


APPLICATIONS  DIVERSES 

205.  —  Le  théorème  de  Desargues  exprime  qu'il  y  a  sur  toute  droile  deux 
points,  réels  ou  imaginaires,  conjugués  communs  à  toutes  les  coniques  d'un 
faisceau  ponctuel.  Réciproquement,  étant  donné  un  point  P  du  plan,  exiate-t-il 
une  droite  passant  par  ce  point,  telle  que,  sur  cette  droite,  le  point  donné  soit  un 
des  points  de  Desargues  7  Si  cela  est,  les  deux  points  seront  conjugués  à  toutes 
les  coniques  du  faisceau,  et,  par  suite,  les  polaires  de  P  par  rapport  fi  toutes 
CBS  coniques,  passeront  par  le  second  point.  Or,  si 

r,H-).C2=o  (259) 

est  l'équation  générale  des  coniques  du  faisceau 
sera  celle  de.^  polaires  du  point  P,  si 


représentent  les  mêmes  polaires  par  rapport  à  C,  et  C^.  Toutes  ces  polaires 
concourent  en  un  point  Q,  qui  est  déterminé  par  les  droites  P,  et  P^,  et  sui- U 
droite  PQ  les  points  P  et  Q  sont  les  points  de  Desargues. 
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SI  l'on  considère  quatre  coniques,  du  syslÈme,  par  exemple  les  coniques  C| 
et  Cj,  et  deux  autres  coniques  répondant  aux  valeurs  \  et  ?.,  du  paramètre  1, 
les  quatre  polaires  correspondantes  du  point  Psont 


!>i  =  o  V,+\P.  =  o. 

Klles  sont  coiicouraLiles,  et  leur  rapport  aiihjirmonique  ne  dépend  (g  4^)  que 
de  ï,  et  \  ;  il  est  absolumeat  indépendant  dn  point  P.  On  a  donc  ce  théorème  : 
étant  dcmnées  quatre  coniques  d'un  faisceau  'ponoluel,  le  rapport  anharmonique  des 
quatre  polaires  (concourantes)  d'un  pointdu  plan  reste  fiœe  lorsque  ce  point  est  va- 
riable. En  particulier,  le  rapport  anharmonique  des  quatre  tangentes  en  l'un  des 
points  communs  est  le  même  pour  les  quatre  points.  On  peut  dire  que  c'est  le  rap- 
port anharmonique  des  quatre  coniques  considérées. 

Corrélativement,  le  lieu  des  pôles  d'une  droite  par  rapport  avœ  oniques  d'un 
faisceau  tangentiel  es(  une  droite 

Étant  données  quatre  coniques  l  un  ft,  scec  u  tanyent  el  le  i  appo)  t  nnl  oi  momqu 
des  quatre  pôles  [en  lyne  djotte)  dune  d  otte  diiplai  /este  fixe  quind  li  d  oite 

Le  rapport  anh  rnoniiue  des  point 'i  le  rnnt  f  lelm  lest  qentes  vi  et, 
est  le  même  pow  les  qu  tre  tanjentes 

206.  —  Considérons  quatie  coniques  d  un  faisceau  ponctuel  dont  le  ripport 
anharmonique  soit  égal  a— i  qui  soient  par  conséquent  eu  jujiHs  harmoni 
ques. Soient  CjetCjdeuxcomquesconjuguee  el  t  /  c  /lespointsdmtersection 
avec  C08  deux  courbes  d'une  tangente  commune  aux  deux  autres  ;  les  polaires 
du  point  a,  formant  un  faisceau  harmonique,  coupent  la  droite  ab  en  quatre 
pointa  harmoniques:  en  ce  qui  concerne  les  coniques  C,  et  C3,  les  deux  points 
d'intersection  sont  le  pointa,  el  le  point  i' conjugué  harmonique  de  a  par  rap- 
port à  c  et  à  d;  pour  les  deux  autres,  ce  sont  leurs  points  de  contact  P  et  Q 
avec  la  droite  a/i,  c'est-à-dire  les  points  doubles  de  l'iuvolufion  déterminée  par 
cette  droite  sur  toutes  les  coniques  du  faisceau.  U  suit  de  là  que  les  points  a,  b, 
P,  Q  sont  harmoniques  ;  mais  les  points  a,  b\  P,  Q  le  sont  aussi  par  hypo- 
thèse, donc  b  coïncide  avec  b',  c'est-à-dire  que  la  droite  considérée  coupe  les 
deux  coniques  en  quatre  points  harmoniques.  Ainsi  lorsque  i^atre  coniques  d'un 
faisceau  ponctuel  sont  conjuguées  harmoniques,  une  tangente  commune  a  deux  <  om- 
ques  conjuguées  coupe  les  deux  autres  en  quatre  points  harmoniques 

Il  faut  ajouter  qu'il  y  a  nécessairement  des  éléments  imaginaires  dans  la 
figure.  Ainsi,  si  les  quatre  coniques  sont  réelles,  ainsi  que  la  tangente  com- 
mune considérée,  les  pointa  P  et  Q  sont  réels  ;  par  suite,  les  segments  nb,  id 
n'empiètent  pas  l'un  sur  l'autre;  et,  comme  ils  sont  harmoniques,  1  un  d  eux  au 
moins  est  imaginaire. 

207.  —  On  a  vti  (§  186)  que  l'expression  (2G6)  est  positive  et  que,  par  suite, 
les  racines  de  l'équation  <f;X)  =  o  sont  réelles,  toutes  les  fois  que  l'une  au  moins 
des  quantités  ab—li'  est  positive;  c'est-à-dire,  en  coordonnées  absolues,  si 
l'une  des  courbes  est  une  ellipse.  Or,  ces  valeurs  de  X  sont  celles  pour  lesquelles 
l'équation  (aSg)  représente  une  poraiwle.  11  passe  donc  deux  paraboles  par  les 
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points,  réels  ou  imaginaires,  communs  à  deux  coniques  ;  et  ces  paraboles  sont 
réelles  toutes  les  fois  que  l'une  des  coniques  au  moias  est  une  ellipse.  Il  est  clair 
qu'alors  le  quadrangle  dont  les  sommets  sont  les  quatre  points,  supposés 
réels,  est  convexe.  11  est  facile  de  voir  que  la  eonvexité  du  quadrangle  est  la  con- 
dition nécessaire  et  sufp.sante  pour  que  les  deux  paraboles  soient  réelles.  L'expres- 
sion [26G),  égalée  h  zéro,  exprime  en  effet  que  les  deux  coniques  ont  une  direc- 
tion asymptotique  commune  :  si  donc  on  suppose  que  l'un  des  quatre  points 
soit  mobile  dans  le  plan,  elle  changera  de  signe  lorsque  ce  point  traversera 
l'une  des  droites  qui  joignent  les  trois  autres  deux  à  deux,  ou  bien  lorsqu'il 
passera  à  l'infini  ;  c'est-à-dire  lorsque  le  quadrangle  passera  de  l'état  concave 
à  l'état  convexe.  La  réalité  des  paraboles  dépend  donc  de  celle  des  deux  formes 
qu'affecte  le  quadrangle  ;  et,  par  ce  qui  arrive  lorsque  l'une  des  courbes  est  une 
ellipse,  on  juge  que  c'est  lorsqu'il  est  convexe  que  les  paraboles  sont  réelles. 
Par  extension,  on  dira  qu'un  quadrangle,  dont  des  sommets  sont  imaginaires 
conjugués,  est  convexe  lorsque  les  paraboles  circonscrites  sont  réelles. 
Plus  généralement,  il  j  a  deux  coniques  du  faisceau  (aSg),  réelles  ou  imagi- 
a'  e  t  ngentes  à  une  droite  donnée.  C'est  un  résultat  évident  du  théorème 
d  Desargues  (g  73),  et  l'oo  a  déjà  remarqué  (g  ao8)  que  les  points  de  contact 
ont  les  po  t  doubles  de  l'involution  déterminée  sur  la  droite  par  toutes  les 
0  que  lu  sjst  ne.  Pour  s'assurer  que  le  problème  est  du  second  degré,  il 
suffit  de  e  pi  er  dans  l'équation  tangentielle  (210)  les  coefficienispar  ceux 
de  la   0    q  e  (aîi))  On  obtient  ainsi  l'équation 


qui  est  du  second  degi 


et  qui,  développée,  peut  s'écrire 
r„),'-i-r,„î.-t-r,  =  0. 


Los  coefficients  r,  et  r„  sont  les  premiers  membres  des  équations  taiigen- 
tielles  des  deux  coniques  ;  quant  au  coefficient  r,,,  les  principes  de  décompo- 
sition des  déterminanls  donnent  facilement 


11  est  du  premier  degré  par  rapport  aux  coefficients  de  chaque  conique  et  du 
second  degré  par  rapport  à  ceux  de  la  droite.  C'est  un  cootravariant  commun 
{g  3li)  aux  deux  coniques  ;  égalé  à  zéro,  il  exprime  une  propriété  invariante 
relalivcment  aux  deux  coniques  et  à  la  droite  ;  on  la  trouve  lacilement  en  re- 
marquant que,  lorsque  cette  expression  est  nulle,  les  deux  valeurs  de  X  sont 
égales  et  de  signes  contraires.  Par  suite,  les  deux  coniques  0|,  C^  et  les  deux 
coniques  cherchées  sont  harmoniques;  d'où  il  suit  (g  aoli)que  la  droite  donnée, 
qui  est  une  tangente  commune  au\  deux  coniques  cherchées,  coupe  harmoni- 
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quement  les  deux  coniques  données.  Ainsi  le  coefficient  (agi),  égalé  à  zéro, 
exprime  que  la  droite  (;(,  v,  lu)  coupe  har  m  uniquement  les  coniques  C|  et  C-,  ; 
c'est  l'équation  tangeolielle  de  l'enveloppe  des  droites  aalisfaisant  à  cette  con- 
dition: elle  est  du  second  degré  en  u,  i',w;  on  en  conclut  que  t enveloppe  des 
droites  qui  coupent  harmoniquement  deux  eonigves  données  est  une  conique.  On 
vérifie  aisément  que  les  tangentes  it  chacune  des  coniques  données  en  leurs 
points  d'intersection  satisfont  à  la  condition  demandée  ;  par  suite,  les  tangentes 
à  deux  coniques  en  leurs  points  d'intersection  sont  huit  tangentes  d'une  même 
conique. 

Si  les  deux  coniques  sont  des  cercles,  ces  énoncés  deviennent  :  l'enveloppe 
des  droites  qui  coupent  Mj-monlquement  deum  eercles  donnés  est  une  conique,  ayant 
pour  foyers  les  centres  des  deux  cei'cks  et  tangente  aux  quatre  tangentes  des  deux 
cercles  en  leurs  points  d'intersection. 

Cette  conique  est  une  ellipse  on  une  hyperbole,  suivant  que  le  carré  de  ïn 
distance  des  centres  est  plus  petit  ou  plus  grand  que  la  somme  des  carrés  des 
rayons.  S'il  lui  est  égal,  les  cercles  sont  orlhogonaux,  et  l'on  sait  alors  (g  i33) 
que  l'enveloppe  se  réduit  aux  deux  centres. 

Si  l'on  exprime  que  les  racines  de  l'équation  (291)  sont  égales,  on  obtient 
encore  un  contravariant  commun  aux  deux  coniques  ;  et  si  on  l'égale  à  zéro, 
on  obtient  l'équation 

ï',r,-rîj  =  o  (î<j3) 

qui  est  du  quatrième  degré  en  u,  v,  w  et  qui  représente  une  courlie  de  la  qua- 
trième classe,  enveloppe  des  droites  pour  lesquelles  les  points  de  Desargues 
sont  confondus.  Cette  enveloppe  n'est  autre  que  le  système  des  quatre  points 
communs  aux  deux  coniques  :  car  si  une  droite  passe  par  l'un  d'eux,  elle  est 
tangente  à  une  conique  du  système  passant  par  ce  point;  et  à  une  seule,  parce 
que  la  connaissance  de  la  tangente  en  ce  point  équivaut  à  celle  d'un  nouveau 
point  confondu  sur  la  tangente  avec  le  premier.  Ainsi,  l'équation  (agî)  repré- 
sente en  coordonnées  tannentielles  le  système  des  quatre  points  communs  et  le  pre- 
mier membre  est  décomposable  en  quatre  facteurs  linéaires. 


a08.  —  Corrélativement,  si  l'on  considère  r 
niques  sont  représentées  par  l'équation  génci 

r,  +  (ir,  =  o 


faisceau  langentiel  doi 


l-^£ 


il  y  a  deux  courbes  du  système  qui  passent  par  un  point  donné  (.c,  r,  i),  et  les 
tangentes  fi  ces  courbes  sontles  ravons  doubles  du  faisceau  en  involution  formé 
par  les  tangentes  menées  du  point  à  toutes  les  courbes  du  système.  Si  l'on 
exprime,  comme  au  S  aoo,  que  la  conique  (2G1)  donnée  par  son  équalion  liingen 
tielle  passe  par  le  point  {•*,  j  ,  s),  il  vient 


+-H.Ga 


,  qui,  développée,  peut  s'écrire 
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A,C..|A=-i-Ci->;i+i,C,^i). 


(^94) 


Le  coefficient  de  |i'  s'oblietil  en  remplaçant,  dans  l'équation  tangentielle  (aïo) 
dB  la  conique  Gj,  les  coefficionls  ponctuels  par  les  coefficients  tangentiela,  et 
te,  f,iD  par  .r,  j,  3  :  il  est  donc  égal  (§  149)  ài.Ca,  en  désignantparC*  le  pre- 
mier membre  de  son  Équation  ponctuelle  et  par  ij  son  discriminant  ;  de  même, 
le  terme  indépendant  est  égal  à  AjC|.  Quant  au  cocITiclont  de  [j.,  c'est  le  cova- 
riaot  commun 


X.2    H,     G, 
Hi    B|     Fi 

Gj    F,     C, 


lA,     H,    G, 


H| 


Il  est  du  second  degré  en  x,  r,  s,  et,  si  on  l'égale  k  zéro,  00  oblient  l'équa- 
lion  d'une  conique,  lien  dea  points  d'où  les  tangentes,  menées  aux  deux  coni- 
ques données,  forment  un  faisceau  harmonique.  C'est  ce  que  prouveraient 
les  considérations  corrélatives  de  celles  du  §  'j.oj.  Les  points  de  contact 
des  tangentes  communes  à  G,  et  G2  satisfont  évidemment  à  cette  condition,  et 
l'on  a  l'énoncé  suivant  :  le  Heu  des  points  d'où  l'on  peut  mener  à  deux  coniques 
des  tangentes  formant  un  faisceau  harmonique  est  une  conique  passant  par  les  huit 
points  de  contact  des  tangentes  communes. 

Enfin,  si  l'on  exprime  que  l'équation  [294)  a  ses  racines  égales,  on  obtient 
l'équation 

A^AjC|C2-G=,  =  o  (agj) 

qui,  pour  les  mêmes  raisons,  représente  le  système  des  quatre  tangentes  com- 
munes. On  voit  que  la  courbe  du  quatrième  degré  représentée  par  cette  équa- 
tion est,  comme  cela  doit  Sire,  tangente  à  chacune  des  coniques  données  en 
ses  points  d'intersection  avec  la  conique  covariante  0,2,  c'est-à-dire  aux  points 
de  contact  des  tangentes  communes, 

309,  Systèmes  linéaires  de  coniques.  —  La  considération  dos  invariants, 
coefficients  de  l'équation  en  À  {silo],  conduit  aisément  à  l'interprétation  de  ia 
relation  linéaire  la  plus  générale  entre  les  coefficients  d'une  conique.  On  a  vu 
(§  181)  que  l'invariant  ®,  peut  s'écrire 


»,^A,f,j- 


},  /',  +  G,  c,  +  2F^/,  +  îG,  ff~  -i-aH,  h. 


{^90) 


les  grandes  leitres  désignant  les  coefficients  tangentiels  de  l'une  des  coniques 
et  les  petites  les  coefficients  ponctuels  de  l'autre.  Si  on  l'égale  à  zéro,  et  si  l'on 
y  considère  les  uns  comme  des  variables  tandis  que  les  autres  sont  des  coeffi- 
cients numériques,  ii  est  clair  qu'on  pourra  toujours  identifier  l'équation  à  sis 
termes  ainsi  obtenue  avec  la  relation  linéaire  la  plus  générale  entre  ceux  des 
coefficients  qui  sont  considérés  comme  variables  ;  et  celle-ci  sera  interprétée  si 
l'on  connaît  la  signification  géométrique  de  la  condition 


11  peut  choisir  les  asus  que  l'on  voudra,  puisque  l'oipression 
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(29C)  est  un  invariant  :  prenons,  par  esemple,  le  point  (i  — o,  ,r=(>)  sur  Li 
seconde  conique,  et  supposons  que  la  droite  3  =  0  soit  la  polaire  de  ee  point 
par  rapport  k  la  première.  Alors,  on  a 


Comme  on  peut  toujours  supposer  c,  différent  de  zéro,  en  ne  choisissant  pas 
le  point  (j:  — i>,  _r=o)  à  la  fois  sur  les  deux  coniques,  on  voit  (§  142)  qu'elle 
exprînae  que  les  points  d'iolersection  de  la  droite  3^0  avec  les  deux  coniques 
sont  en  rapport  harmonique.  Ainsi,  l'évanouissement  de  l'invariant  <i,  enjprime 
que  la  polaire  d'un  point  quelconque  de  ta  seconde  conique  par  rapport  à  la  première 
coupe  les  deux  coniques  en  quatre  pomts  harmoniques.  Soient  a  le  point  considéré 
de  0-2,  et  6,  c  les  points  d'intersection  de  la  même  conique  avec  la  polaire  de  a 
parrapport  à  C,  :  le  théorème  précédent  exprime  que  le  triangle  aùc,  inscrit 
dansCj,  est  conjugué  à  G,,  quel  que  soit  le  pointa  de  C2.  Réciproquement,  si 
Ca  est  circonscrite  à  un  triangle  conjugué  de  C,,  on  peut  le  prendre  pour  trian- 
gle de  référence,  et  l'invariant  e,  est  nui  k  cause  èe, 

„,  =  i^  =  ,^=/,=.^,  =  /i,^o. 

Il  n'est  d'ailleurs  pas  nul  en  général  ;  on  en  conclut  qu'on  ne  peut  pas  en  gé- 
néral inscrire  dans  une  coniçue  un  triangle  conjugué  d'une  autre  conigite;  et  que, 
lorsque  cela  arrive,  il  existe  une  infinité  de  pareUs  triangles.  Car  alors  l'invariant 
est  nul  ;  et,  en  vertu  du  premier  théorème,  on  peut  se  donner  arbitrairement 
un  sommet  du  triangle  sur  la  conique  circonscrite:  on  dit  alors  que  la  première 
conique  de  l'énoncé  (qui  était  tout  à  l'heure  la  conique  C^)  est  harmoniquement 
circonscrite  k  l'autre,  et  leur  invariant  commun  0,,  du  premier  degré  par  rap- 
port aux  coefficients  ponctuels  de  l'une  (celle  qui  est  harmoniquement  circon- 
scrite), et  du  premier  degré  par  rapport  aux  coefficients  tangentiels  de  l'autre, 
s'annule. 

On  en  conclut  que  les  sommets  de  deux  triangles  conjugués  à  une  même  conique 
sont  sia;  points  d'une  même  conique.  Car  si  abc,  a'b'c'  sont  les  deux  triangles,  la 
conique  qui  passe  par  les  points  a,  h,  c,  a',  b'  est  harmoniquement  circonscrite 
à  l'autre,  parce  qu'elle  est  circonscrite  au  triangle  «fe  ;  par  suite,  la  polaire 
de  a  par  rapport  à  l'autre,  qui  est  la  droite  h'c,  les  coupe  en  quatre  points 
harmoniques  ;  donc,  le  second  point  de  cette  droite  sur  la  conique  abc  est  le 
point  c  conjugué  de  h'  par  rapport  à  l'autre  conique. 

Les  théorèmes  corrélatifs  sont  les  suivants  : 

Onne  peut  pas,  en  général,  cireonscrire  à  une  conique  vn  triangle  conjugué  d'une 
autre  conique;  et,  lorsque  cela  arrive,  il  existe  une  infinité  de  pareils  triangles. 

On  dit  alors  que  la  première  conique  est  harmoniquement  inscrite  àla  seconde  ; 
et  du  pôle  par  rapport  à  la  seconde  d'une  tangente  quelconque  de  la  première,  les 
tangentes  menées  aux  deux  courbes  foi-ment  un  faisceau  harmonique. 
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La  conditimi  nécessaire  et  suffisante  pom  qui.  cela  ait  heu  est  que  1  iniartunt  e,, 
dupremie)-  degré  par  rapport  aux  coefjkimts  tanjentiels  de  la  i.omque  kaimom 
quement  inscrite,  et  du  premier  degré  pa>  >  apport  aux  e  effi,  lents  ponctuels  de 
l'autre,  s'annule. 

Les  côtés  de  deux  triangles  roiijugués  à  une  même  conique  lont  six  tangmte':  d  une 
même  conique. 

La  comparaison  du  second  de  ces  énoncÈs  avec  les  résultats  précédents 
niontre  que,  lorsqu'un  des  invariants  0,  communs  à  deux  coniques,  est  nul, 
ceïle  dont  il  renferme  les  coefficients  ponctuels  est  harmonique  ment  circon- 
scrite à  l'autre,  tandis  que  celle  dont  il  renferme  les  coefficients  tangentiels  est 
en  même  temps  harmonique  m  eut  inscrite  à  la  première.  Ainsi,  lorsqu'une  conique 
est  harmoniquement  ciivonscrite  aune  autre,  celle-ci  lut  est  harmoniquement  inscrite, 
H  rénproquement. 

r  tt  p  priété  est  une  conséquence  du  théorème  général  du  §  112;  on 
p  t  I  j  rs,  en  effet,  ainsi  qu'on  l'a  déjà  remarqué,  identifier  !a  relation 
1    é        1  plus  générale  enfre  les  coefficients  ponctuels  d'une  conique  avec  la 

1  t  n  (  g)  ),  d'où  l'on  conclut  qu'elle  exprime  que  la  conique  est  harmoni- 
q  m  nt  conscrits  à  une  autre  dont  les  coefficients  tangentiels  sont  ceux  de 
1  1  t  n  tquiluiestharmoniquemeotinscrite.  De  méme,Iare!ationlinéaire 
l    pi      g    éraleentre  les  coefficients  tangentielsd'uneconique  exprime  qu'elle 

t  h         n  quement  inscrite  à  une  autre  dont  les  coefficients  ponctuels  sont 

d     1      dation,  et  qui  lui  est  harmoniquement  circonscrite.  Il  faut  donc, 

d'après  le  théorème  qui  vient  d'être  rappelé,  que,  si  une  conique  est  harmoni- 

quement  circonscrite  à  une  autre,  la  proprié  té  corrélative  existe  entre  la  seconde 

et  la  première. 

On  peut  d'ailleurs  le  vérifier  directement  ;  supposons,  en  effet,  que  l'inva- 
riant e,  soit  nul  et  que,  par  conséquent,  la  conique  Cj  soit  harm uniquement 
circonscrite  à  C).  Prenons  pour  sommet  (.c  —  o,j'—  o)  du  triangle  de  référence, 
le  pôle  par  rapport  h  C3  du  côté  opposé  {s  =  o),  qui  sera  lui-même  une  tan- 
gente de  C).  On  a  alors 

et  l'invariant  &.  se  réduit  à 


S'il  est  nul,  cela  exprime  que  les  deux  couples  de  points 
A,«'-f-aH,«.'  +  B,i'=  =  o 

dont  le  premier  est  formé  des  points  d'intersection  avec  3  =  0  des  tangentes 
menées  à  C,  par  le  point  (ie=o,  r-=  oj,  tandis  que  le  second  est  le  système  des 
points  d'intersection  de  C  avec  =0  forment  n  faisceau  harmonique.  Or, 
d'après  ce  qui  a  été  apec  fle  su  le  tr  angle  de  référence,  le  second  couple  est 
celui  des  points  de  contact  des  langenles  me  ees  du  point  (,e  —  o,  j=  o)  à  la 
conique  Cj;  les  couples  de  tange  te  n  e  ée  a  x  de  \  coniques  par  le  pôle 
d'une  tangente  de  f;,  f  r  ant  fa  e  1  n  q  (  (  est  harmonlquemcnt 
inscrite  à  C^, 
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310.  —  Ainsi  se  trouve  iiiterprélée  la  relation  linéaire  lapins  générale  entre 
les  cocfficienls  ponctuels  ou  entre  les  coefficients  tangentiels  d'une  conique. 
Elle  dépend  d'une  autre  conique,  c'est-ti-dire  de  cinq  paramètres,  comme  cela 
devait  être  ;  et  c'est  pour  cela  ^ue  les  conditions  linéaires  rencontrées  jusqu'à 
présent  ne  pouviùent  en  être  que  des  cas  particuliers.  Si  l'on  exprime,  par 
exemple,  qu'une  conique  passe  par  un  point  (.c,  jr,  *),  on  a  la  relation  linéaire 

Si  on  l'idenlific  avec  la  plus  générulc 

Art  +  B&-fGc'  +  aF/+2i;g-  +  ill/;=o  1297) 

on  aura,  pour  trouver  les  eoetflcients  tangentiels  de  la  conique  à  laquelle,  en 
vertu  de  la  condition  donnée,  la  conique  proposée  est  harmoniquement  circon- 
scrite, les  relations 


d'où  l'on  lire,  pai*  l'élimination  de  ,j-,  1 ,  3 

BC  -  F^  =  o        FG  -  OH  =  o        CA.  -  G^  -  o 

qui  sont  (g  147)  les  conditions  nécessaires  et  suffisantes  pour  que  la  conique 
cherchée  se  réduise  à  deux  points  confondus  ;  et  le  point  est  le  point  (j-,  y,  s), 
car  les  équations  (298)  sont  celles  que  l'on  obtiendrait  si  l'on  identifiait  l'équa- 
tion tangentielle  de  la  conique  avec 

Ainsi  lorsqu'on  exprime  qu'une  conique  passe  par  un  -point,  cela  revient  à  dire 
qu'elle  est  harmoniquement  circonscrite  à  une  conique  rédtdte  à  deux  points  confon- 
dus au  point  donné. 

Considérons  encore  la  relation  (218)  qui  exprime  qu'une  conique  est  conju- 
guée aux  deux  points  {.j:„j\,  a,),  (.î^îO'h  ^j)  '■  '^^^^  exprime  aussi  qu'elle  est 
harmoniquement  circonscrite  à  une  autre  conique  dont  les  coefficients  tangen- 
tiels sont  donnés  par  les  équations 

_A___B_^    C    _  F  _  K  _  H 


Celte  fois,  l'élimination  des  coordonnées  des  deu«  points,  qui  font  quatre 
paramètres,  ne  laisse  qu'une  relation  que  l'on  trouve  aisément,  savoir 


>t  qui  fisprimo  que  la  conique  chercliée  se  réduit  à  deux  points.  Ce  s 
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■„.!;,  ij),  car  les  équations  (29g)  sont  celles  qu{;  l'on  oblicn- 
it  son  équation  l^ingentielle  avec 

P.ir  suite,  lorsqu'on  exprime  qu'une  conique  est  conjuguée  d  deux  points,  cela  re- 
vient à  dire  qu'elle  est  harmoniquement  circonscrite  à  la  conique  réduite  à  ces  deu:e 
points. 

Ces  théorÈmea  sont  d'ailleurs  évidents  géométriquement,  et  leurs  corrélatifs 
sont  les  suivants: 

La  conique  Itarmoiiiquement  îm»cj  de  coi  !  espondant  d  la  1  dation  linéaire  tangeit- 
lieUe  qui  exprime  qu'une  emiique  est  tangente  a  wie  dioite  se  rCdml  à  deux  liroUes 
wnfoiidues  avec  tadroite  donnée 

Si  la  relation  exprime  qu'une  conique  est  conjuguée  A  d  ifc  di  ites,  la  conique 
/iarmoniquement  inucrite  se  réduit  à  (.ss  deux  di  oiics 

211.  IJLi  cas  spécialement  inttrcssant  est  cctui  ou  1  une  des  coniques  est 
un  cercle.  Si  c'est  la  coniqup  harmoniquement  mseiilo,  et  si  l'équation  du 
cercle,  en  coordonniies  cartésiennes,  a  la  roimc'iM),  les  cocflicionts  langen- 
licls  sont  alors 

A  s  .r'jsin'  0  -  !■'  F  -~  j-,  sin'  0 
lîs..rjsin'13-î-'  G^j-,sin=(l 
G  s^  siri'  0  II  s  .r.r,  sin'  0  -  r-  cosO. 

Substituant  ces  valeurs,  la  relation  linéaire  (^97)  devient,  en  désignant  pur 
/(.c,  r)  le  premier  membre  de  l'équation  de  l'autre  conique, 

Hin'n./V,,,.-|)  =  f=[rt-2/ycos')-i-ft).  (3(-(.) 

Ainsi,  lorsqu'un  cercle  est  harmoniquement  inscrit  à  une  conique,  les 
coordonnées  dn  centre  et  le  rayon  sont  liés  à  la  conique  par  la  relation  (3oo), 
d'où  l'on  conclut  les  théorèmes  sulvanis  : 

Le  lieu  des  centres  des  cercles  karmoniquimmt  iiucrits  et  dont  le  rayon  est  donné 
est  une  conique  concentrique  et  hoinoïkétpjwe  à  la  proposée. 

Ilyauit  cercle  et  un  seul  harmoniquement  inscrit  à  une  conique  dunnée,  ctoyant 
son  centre  en  unpoiid  donné. 

Le  carré  du  rayon,  ;',  est  égal  à 

û  — li/icosO-i-/'' 

Nous  dirons  que  lu,  longueur /■,  réelle  ou  imaginaire  suivant  que  le  contre 
est  dans  l'une  ou  l'aulro  dos  régions  que  la  conique  détermine  dans  le  plan, 
csllu  puissance  ■ponctuelle  du  point  par  rapport  à  la  conique.  Le  cercle  étant 
harmoniquement  insci-it  à  la  conique,  celle-ci  lui  est  harmoniquement  circons- 
crite, et  par  suite  circonscrite  aune  infinité  de  triangles  conjugués  au  cercle. 
Mais  le  cercle  conjugué  à  un  triangle  a  pour  centre  le  point  de  renconlre  des 
hauteurs  et  pour  rayon  la  puissance  du  triangle  fg  r^o,  m)  ;  il  suit  de  ]ù,  fe 
cercle  étant  unique,  que  tous  les  triamjles  ayant  pour  point  de  rencontre  den  hiiu  ■ 
l'icQUET,  Géom.  antdyi.  3  3 


y  Google 


SH 


LIVRE   ni.   —   CirAPlTBE  VI. 


rtejws  tilt  pûinl  do7iné,  et  inscrits  dans  une  conii/ue,  ont  mène  puissance  ;  c'est  la  jmis- 
ificmce  ponctuelle  du  point  par  rapport  à  la  conique.  Si  la  courbe  est  une  hyperbole 
'équilatôpe,  la  puissance  est  infinie  si  le  point  n'est  pas  sur  la  courbe,  indé- 
iterminée  dans  le  cas  contraire.  Cela  tient  (g  1G7,  11)  à  ce  qu'on  ne  peut  pas 
^inscrire  dans  une  hyperbole  équilatère  un  triangle  dont  le  point  de  rencontre 
'des  hauteurs  ne  soit  pas  en  mânie  temps  sur  la  courbe. 

3 1  S.  Si  le  cercle  est  la  conique  harmoniquement  circonscrite,  la  relation  (5.97) 
■devient,  en  supposant  le  cercle  pris  sous  la  forme  (168), 

«(A+'2HcosO+B>+'iG^-hiF/H-Cc-o. 

Elle  peut  s'écrire,  en  multipliant  tout  par  -  sin'  0 


-fG-i-FcosO) 
-(l^-t-GcosO) 
-[.-/(à-i-îHcosO-f-  IJ)  +  Cfl 


et,  sous  cette  forme,  elle  exprime  (§  i3i)  que  le  cercle  coupe  orthogonalement 
le  cercle  orthoptique  (îSy)  de  la  conique.  Par  suite,  lorsqu'un  cercle  est  harmo- 
niquement  circonscrit  à  une  conique,  il  coupe  m-thogonalement  le  cercle  orthoptique. 
II  y  a  donc  un  cercle  et  un  seul,  réel  ou  imaginaire,  ayant  pour  centre  un 
point  donné,  et  harmoniquement  circonscrit  à  une  conique.  On  dira  que  son 
ravon,quiestlalongue«r  delà  tangente  menée  du  point  au  cercle  orthoptique, 


est  la  puissance  tangentielie  du  point  par  rapport  à  la  conique.  On  peut  encore 
direqu'e(fe  est  égale  à  la  puissance  constante  de  tous  les  triangles,  ayant  pour  point 
de  rencontre  des  hauteurs  le  point  donné,  et  eirconserits  à  la  conique.  Ceci  résulte 
de  ce  que  la  conique  est  harmoniquement  inscrite  au  cercle.  On  voit  par  là 
que  le  dernier  théorème  peut  s'énoncer  ainsi  :  lorsqu'un  triangle  est  circonscrit 
à  une  conique,  te  cercle  eonjugui  est  orthogonal  au  cercle  orthoptique.  On  s'en  rend 
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compte  immodialemcnt  ainsi  qu'il  suit  1  soit  <î&c  un  triaugle 
conique  (fig.  loa)  Btfg/i  une  quatrièma  tangente  quelconque.  Par  rapport  au 
cercle  conjugué  à  alic,  a  est  le  pôle  de  lie,  donc  a  et /sont  deux  poinls  con- 
jugués ;  par  suite  (§  i33)  le  cercle  décrit  sur  af  comme  diamètre  coupe  ortho- 
gonalement  le  premier  cercle;  il  en  est  de  mËme  des  cercles  ayant  pour 
diamètres  lig  et  c/i.  Mais  ces  frois  segments  sont  les  diagonales  du  quadrilatère 
circonscrit  à  la  conique,  les  trois  cercles  ont  donc  même  axe  radical  (§  140,  i8j, 
et  le  cercle  orlhoptique  de  la  conique  passe  aussi  par  leurs  points  d'intersec- 
lion(g  178],  Par  suite  le  cercle  conjugué  au  triangle  «/'c,  qui  coupe  ù  angle  droit 
les  trois  premiers,  est  aussi  orthogonal  au  dernier. 

Si  la  courbe  est  une  parabole,  la  puissance  tangentielle  est  infinie  si  le  point 
n'est  pas  sur  la  directrice,  indéterminée  dansle  cas  contraire.  Cela  tient  (§  170,3] 
à  ce  qu'on  ne  peut  pas  circonscrire  à  une  parabole  ou  triangle  dont  le  point  de 
rencontre  des  hauteurs  ne  soit  pas  en  mûme  temps  sur  la  directrice . 

313.  L'équation  générale  d'une  conique  rcnTermant  cinq  paramétres,  toutes 
les  courbes  représentées  par  l'équation 

daiis  laquelle  les  î.  sont  des  paramètres  et  les  G  les  piemiers  membies  des 
équations  de  y)  4- i  coniques,  sont  indéterminées  puisque  leur  équation  ren- 
ferme/j  paramétres  variables;  et  si  l'on  ap<5,  elles  sitisfont  par  avance 
à  —5  p  conditions,  qui  sont  linéaires  parce  que  l'équation  (i54)  e=t  une  com- 
binaison linéaire  des  p  +  j  coniques  données,  test  donc  1  ensemble  des 
coniques  harmoniquement  circonscrites  à  5  —  /»  coniques  données.  Soient 


les  équations  tangeutielles  de  ces  coniques.  La  relation  qui  exprime  que  cha- 
cune des  ;;  +  r  coniques  données  leur  est  harmoniquement  circonscrite  est 
linéaire  par  rapport  aux  coefficients  de  ces  équations  ;  d'oii  il  suit  qu'elle  a  égale- 
ment lieu  entre  les  coefficients  tangentiels  de  la  conique 

^,r,  -f-;i^r^  + +;t5_„rj_„--<)  (ijj) 

dans  laquelle  les  [t  sont  des  paramètres  variatiles. 

Le  premier  système  est  un  système  linéaire  ponctuel  [§  ïi4),  le  second  est 
tangentiel  ;  toutes  les  coniques  du  premier  sont  harmoniquement  circonscrites 
il  toutes  celles  du  second  qui  de  leur  côté  leur  sont  harmoniquement  inscriles. 
L'ordre  du  premier,  qui  est  l'ordre  d'indétermination  des  coniques  qu'il  ren- 
ferme, est  égal  à./)  ;  celui  du  second  est  égal  à  4— p  ;  et  la  somme  des  ordres 
est  égale  à  4.  Ce  sont  deux  systèmes  contravariants  (§  114). 

Une  conique,  considérée  comme  système  ponctue!  d'ordre  zéro,  admet  pour 
système  contravariant  le  système  tangentiel  du  quatrième  ordre 

,iLi  r,  + 1±,  r.  -f  jtj  Tj  -h  II,  r,  +  ;i,  r.,  =  i> 

formé  de  toutes  les  coniques  harmoniquement  inscrites  à  une  conique  don  née 
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qui  est  la  proposée,  itsiiît  de  là  (g  aTi>)  que  tout  sysiéme  tungcntid  du  quatrième 
m-dt-e  udmut  mm  inHniié  deconiques  rifduUes  à  deux  points  ccnfondus,  dont  le  lieu 
estuneeoniqw:;  et  um  inpiité  de  coniques  réduites  à  deux  points  distincts,  qui  sont 
tous  tes  couples  depoints  conjugués  dune  mûme  conique.  Enfin,  if  renferme  aussi 
(§  an)  une  i'ifinité  de  cercles  dont  l'un  est  diterniiné  siins  umbiyuité  si  on  s'en 
donne  le  centre. 

De  mfimc,  une  conique  considérée  comme  système  tangeiUicl  d'ordre  zéro 
admet  pour  systèmo  conlravariiint  le  système  ponctuel  du  qutUrièmo  ordre 

formé  de  toutes  les  coniques  harmoniqucment  circonscrites  h  la  proposée. 
Par  suite,  tout  sysiéme  ponctuel  du  quatrième  ordre  contient  wiéinpiilé  de  coniques 
réduites  à  dettai  droites  confondues,  dont  l'enveloppe  est  une  conique  ;  une  infinité 
de  coniques  réduites  à  devx  di'oites  distinctes,  qui  sont  tous  les  cowplrs  de  droites 
conjuguées  d'uneméme  conique;  et  enfin  une  infiiiité  de  cercles  qui,  étitnt  nssujellis 
£i  deux  conditions  liuéuircs  déplus  qu'une  conique  du  système,  celles  de  passée 
parles  points  cycliques,  donnentlieuàon  réseau  (g  ii3);  c'est  celui  des  cercles 
qui  coupent  orthoijomdement  le  cercle  orlhoptique  de  la  proposée. 

214.  Considérons  de  mGme  le  l'aisceau  ponctuel 
il  admet  pour  système  contravarianl  le  système  tongenliel  du  troisitinu  ordre 

!',■',  -l-;-'i''^-i"f-.i'':i-l'IA,^<  =■""■ 

Les  coniques  du  premier  sont  assujetties  à  quatre  conditions  linéaires,  et  par 
suite  sont  harmoniqucment  circonscrites  à  quatre  coniques  données  qui  dcfl- 
nissent  le  système  tangentiel  contravariant.  Hais  on  suit  aussi  que  les  conique^ 
du  système  ponctuel  ont  quatre  points  communs  :  il  suit  do  là  (g  aïo)  que  le 
système  tangentiel  renferme  quatre  coniques  réduites  à  deux  points  confondus. 
11  renferme  aussi  une  infinité  de  coniques  réduites  à  deux  points  distincts,  qui 
sont  tous  les  couples  de  points  de  Desargues,  dont  un  couple  se  trouve  sur 
toute  droite  du  plan.  Enfin  il  renferme  une  infinité  de  cercles  ;  mais  on  ne  peut 
plus,  comme  dans  le  cas  précédent,  s'en  donner  arbitrairement  le  centre.  L,c 
lieu  do  leurs  centres  s'obtient  aisément  en  remarquant  que  tous  ces  cercles 
sont  harmoniqucment  inscrits  aux  coniques  du  faisceau  ponctuel  :  le  centre 
de  l'un  d'eux  a  donc  même  puissance  ponctuelle  (g  211)  par  rapport  à  ces 
courbes.  Or  si  l'on  écrit  qu'un  point  jouit  de  cette  propriété  par  rapport  à  C, 
et  ù  C3,  on  trouve  le  lieu 


l'indice  des  coeffîcients  désignant  la  courbe  à  laquelle  ils  se  rapportent.  Cette 
courbe  est  une  hyperbole  équilatcro  et  appartient  au  faisceau;  d'où  il  suit  que 
le  lieu  des  points  d'égale  puissance  ponctuelle  par  rapport  à  deux  coniques  est 
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l'hyperbole  éi(Uïiuléi-e  qui  pusse  pw  leurs  points  d'intersection  :  elle  est  la  même  par 
rapport  à  toutes  les  coniques  qui  passent  par  ces  points  :  ou  encore,  le  Heu  des 
centres  des  cercles  d'un  système  tangevtiel  du  troisième  ordre  est  Fkyperbolc  équl- 
latiJre  du  faisceau  ponctuel  eonlravarbmt.  I.c  rajoii  de  l'ua  d'eux  est  alor« 
la  puissoiico  tiommnnc  de  son  ccntro  pai-  rapport  il  toutes  les  courbes  du 
faisceau. 

215.  Coiiaidôrous  enfin  le  faisceau  langL'ntiel 

.i,r,  +  i.,r,  =  e 

composé  de  toutes  les  coniques  inscrites  dans  un  quadrilatère.  Son  svsièuie 
coLitravariant  est  le  svstÈmc  ponctuel  du  troisième  ordre 

>.,C|+À,C2  +  À/.3  +  >.,C,=0. 

Ce  dernier  renferme  par  conséquent  quatre  coniques  réduites  à  deux  droites 
confondues,  qui  sontlos  tangentes  communes  des  courbes  du  faisceau  ;  et  une 
infinité  de  coniques  réduites  fi  deux  droites  distinctes;  par  chaque  point  du 
plan,  on  peut  mener  deux  droites  d'un  pareil  couple  qui  senties  rayons  doubles 
du  faisceau  eninvolution  formé  parles  latigentes  menées  do  ce  point  aux  coiirlies 
du  Taisceau.  11  contient  aussi  une  infinité  do  cercles  qui,  étant  par  là  assujettis 
à,  deux  conditions  linéaires,  ont  mfimo  axe  radical.  Ils  doivent  d'ailleurs  (^  aia) 
couper  à  angle  droit  les  cercles  orthoptiques  de  toutes  les  coniques  du  faisceau, 
lesquels  (§  178)  ont  môme  axe  radical.  Ce  sont  donc  les  cercles  du  système 
orlhogonalau  faisceau  des  cercles  orthoptiques.  Le  lieu  do  leurs  centres  est 
l'axo  radical  de  ces  derniers,  c'est-i-dire  (§  180,  8)  la  directrice  de  la  parabole 
du  faisceau.  Quatre  d'enlre  eux  sont  les  cercles  conjugués  aux  quatre  triangles 
obtenus  en  combinant  trois  à  trois  les  quatre  tangentes  communes. 

La  condition  d'ûtre  une  hyperbole  èquilaière  est  linéaire;  par  suite  tout  système 
ponctuel  renferme  une  infinité  d'hyperboles  cquiiatères  formant  système  ponc- 
tuel d'ordre  inférieur  d'une  unité,  ù.  moins  que  toutes  les  courbes  du  système 
ne  satisfassent  déjà  àla  condition  et  ne  soient  toutes  des  hyperboles  équilatéres, 
Dans  ce  cas,  les  points  cycliques  font  partie  du  système  controvariant  comme 
conique  réduite  à  deux  points.  Ainsi  si  l'on  considéra  le  faisceau  tangcnliel 
formé  d'un  système  de  coniques  homofocales  (§  aoo),  le  système  du  troisième 
ordre  coniravariant  ne  renferme  que  dos  hyperboles  équilatéres. 

216.  Exercices.  —  i.  Le  lieu  des  pùlos  d'une  droite  par  rapport  au\ 
coniques  d'un  faisceau  ponctuel  est  une  conique,  tin  peut  en  dêtcrniiiier 
à  priori  le  centre  et  orna  points.  Celte  conique  est  en  même  temps  le  lieu 
dos  poiuts  de  concours  des  polaires,  par  rapport  aux  coniques  du  laiscoau, 
d'un  point  variable  de  la  droite  donnée.  Trouver  les  droites  poiw  Icsquelies 
cette  conique  est  une  parabole, 

2.  Pour  que  la  conique,  lieu  des  points  d'où  l'on  peut  mener  à  deux  coniques 
données  des  tangentes  formant  un  faisceau  harmonique,  soit  un  cercle,  il  faut 
et  il  suffit  que  les  quatre  foyers  rccis  des  deux  coniques  soient  sur  un  mémo 
cercle,  et  que  ic  rapport  unharmonique  des  droites  qui  joignent  un  jioint  de  eu 
cercle  aux  quatre  fovcrs  soit  harmonique. 
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3.  La  lieu  des  pieds  dos  perpendiculaires  abaissées  d'un  point  sur  les  cordes 
d'une  coiiique  vues  de  ce  point  sous  un  angle  droit  est  un  cercle;  construire 
son  centre.  La  longueur  de  la  tangente  menée  du  point  k  ce  cercle  est  la  puis- 
sance ponctuelle  (§  211]  du  point  par  rapport  it  la  conique.  Enveloppe  des 
cordes.  Cas  où  le  point  est  sur  la  conique. 

4.  Pour  toutes  les  coniques  d'un  faisceau  ponctuel  et  pour  le  môme  point, 
ces  cercles  ont  mSme  axe  radical.  Pour  celles  d'un  réseau,  lisent  mOme  centre 
radical. 

5.  La  puissance  ponctuelle  est  moyenne  proportionnelle  entre  les  segments 
comptés  à  partir  du  point  jusqu'aux  points  d'intersection  avec  la  conique 
d'une  perpendiculaire  menée  par  le  point  à  l'une  ou  à  l'autre  asymptote.  Cas  de 
la  parabole. 

0.  Lorsqu'une  hyperbole  équilalère  est  harmoniquement  circonscrite  à  un 
cercle,  ou  inversement,  celle  des  deux  courbes  qui  est  harmoniquement  circons- 
crite passe  par  le  centre  de  l'autre. 

7.  Le  lieu  des  centres  des  coniques  inscrites  dans  un  triangle  et  dont  la 
somme  des  carrés  des  axes  est  constante  est  un  cercle.  Cas  où  elle  est  nulle. 

B.  Les  points  communs  aux  cercles  du  système  orthogonal  aux  cercles 
orlhopliques  dos  coniques  d'un  faisceau  tangentiel  .sont  les  centres  des  deux 
hyperboles  équilalères  du  faisceau.  Ils  sont  par  conséquent  réels  ou  imaginaires 
en  môme  temps  que  les  sommets  orthoptiques  (g  178)  du  faisceau  sont  ima- 
ginaires ou  réels.  Expliquer  ce  fait  à  prioi-i. 

g.  Lorsqu'une  conique  divise  harmoniquement  les  deux  diagonales  d'un 
quadrilatère,  elle  divise  aussi  harmoniquement  la  droite  qui  joint  les  points  de 
concours  des  eûtes  opposés. 

10.  Les  coniques,  enveloppes  respectives  des  droites  qui  coupent  harmo- 
niquement une  conique  fixe  et  une  conique  variable  d'un  faisceau  ponctuel,  sont 
les  coniques  d'un  faisceau  tangentiel. 

11.  Étant  donnés  un  triangle  et  une  conique,  le  triangle  formé  des  polaires 
des  sommets  du  premier  (triangle  polaire  du  triangle  donné),  et  celui-ci  sont 
homologiques.  Le  centre  et  l'axe  d'homologie-  sont  pôle  et  polaire  par  rapport 
à  la  conique. 

l'i.  Lorsquune  conuiue  passe  par  trois  ponits  et  est  hiimoniquement  cir- 
conscrite à  une  conique  donnée,  elle  pas^e  par  un  quatrième  point  fixe,  qui 
est  le  centre  dhomologie  du  triangle  des  trois  points  et  de  son  iiian^le  polaire 
par  rapport  à  la  conique  donnée  Cas  ou  li  conique  donnée  se  léduil  a  deux 
points  et  en  partiLuher  au\  points  cycliques 

i3.  En  concluie  la  constiuction  linéaire  de  la  conique  qui  passe  pir  trois 
points  et  qui  est  harmoniquement  circonscrite  i  deu\  conique",  données  pur 
cinq  points  ou  cinq  tangente* 

14.  Cas  ou  luue  des  coniques  ou  tculi'- la  Jl  \=en,luii[[  1  dfu\  point? 
distincts. 

i5.  Construire  linéairement  cinq  points  de  la  conique  qui  passe  par  un  point 
donné  dans  le  plan,  et  par  les  quatre  points  communs  à  deuic  coniques  dcter- 
minées  chacune  par  cinq  points.  (Une  droite  quelconque,  passant  par  le  point 
donné,  coupe  la  conique  cherchée  en  un  autre  point  que  l'on  peut  obtenir  par 
lelhéorèmede  Desargues  au  moyen  du  compas;  mais  le  problème  est  essen- 
tiellement linéaire;  et  la  construction  demandée,  quoique  moins  simple  que  la 
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prccédenle,  n'exige  que  l'emploi  de  la  règle.  On  s'appuiera  sur  lu  théorème  (i, 
§  iSo.) 

II).  Déterminer  effeclivement,  à  l'aide  de  la  règle  seule,  cinq  conditions 
linéaires  autres  que  des  points,  auxquelles  satisfasse  la  conique  qui  est  conjuguée 
à  un  couple  de  points  et  qui  passe  par  les  points  dintersedion  de  deux  coniques 
déterminées  chacune  par  cinq  points  ou  cinq  tangentes.  (Il  est  clair  que  l'on 
ne  peut  exiger  la  détermination  linéaire  d'aucun  point  de  cette  conique;  car  si 
l'algèbre  du  premier  degré  suffît  à  la  recherche  de  son  équation,  elle  ne  suffit 
pas  pour  déduire  de  cette  équation  !ea  coordonnées  d'un  seul  point  de  la  courbe, 
à  moins  que  l'un  d'eux  ne  soit  donné.  On  s'appuiera  sur  le  théorème  6,  g  i8o.) 

17.  Goiisiruire  linéairement,  dans  le  problême  précédent,  cinq  points  de  la 
conique  cherchée  lorsqu'on  connaît  l'un  des  points  d'intersection  des  deux 
coniques  données. 

i3.  Conslruire  linéairement  :.  i"  cinq  points  de  la  conique  qui  passe  par  deux 
points  et  qui  est  conjuguée  à  trois  couples  de  points  ;  a"  cinq  points  de  la 
conique  qui  passe  par  un  point  et  qui  est  conjuguée  ft  quatre  couples  de  points. 
(A  l'aide  du  problème  17,  on  ramènera  le  second  cas  au  premier,  et  le  premier 
au  problème  i4-) 

19.  Construire  linéairement  ;  1°  cinq  points  delà  conique  qui  passe  par  deux 
pointa  et  qui  est  harmoniquement  circonscrite  à  trois  coniques  données; 
i"  cinq  points  de  la  conique  qui  passe  par  un  point  et  qui  est  harmoniquement 
circonscrite  à  quatre  coniques  données.  On  supposera  les  coniques  données 
linéairement  par  cinq  pointa  ou  cinq  tangentes.  (On  ramènera  chacun  de  ces 
problèmes  au  cas  correspondant  du  problème  18.) 

ao.  Construire  la  conique  harmoniquement  circonscrite  à  cinq  coniques 
données,  (Pour  les  mûmes  raisons  qu'au  problème  i(i,  la  construction  des  points 
de  cette  conique  ne  peut  pas  s'effectuer  linéairement.  La  conique  est  déter- 
minée linéairement  en  ce  sens  qu'à  l'aide  des  cinq  coniques  données,  on  peut 
déterminer  linéairement  autant  de  coniques  que  l'on  voudra  auxquelles  la 
conique  donnée  est  harmoniquement  circonscrite;  par  exemple,  autant  de 
couples  de  points  conjugués  quel'on  voudra.  Pour  cela,  à  l'aide  du  problème  10, 
on  construira,  en  s'en  donnant  un  point,  deux  coniques  harmoniquement  cir- 
conscrites à  qualredesconiques  données,  et  l'on  pourraensuile  par  le  théorème  G, 
§  180,  trouver  quatre  couples  de  points  conjugués  à  ces  coniques  e!  par  suite 
à  la  conique  cherchée.  Un  cinquième  couple  ne  serait  pas  distinct  des  pre- 
miers, mais  on  fera  servir  pour  cela  la  cinquième  conique  avec  trois  des  quatre 
autres.  Si  l'on  veut  ensuite  des  points  de  la  conique  cherchée,  le  théorème  de 
Desargues  appliqué  a  toutes  les  coniques  conjuguées  aux  quatre  premiers 
couples  en  donnera  deux  à  l'aide  de  la  règle  et  du  compas  sur  la  droite  qui 
porte  le  cinquième.) 

21.  Problèmes  corrélatifs. 


217.  Courbes  polaires  réciproques.  —  Théorème.  — Le  lieu 
des  pâles  des  tangentes  d'une  cmirhepur  rapport  à  une  conique  donnée 
est  identique  avec  Penveloppe  des  polaires  par  rapport  à  la  même 
conique  des  points  de  la  courbe. 
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Co  Ihéorùmi;  se  dumonln;  aiséiiifiot  à  l'aitic  do  coiisidéralioiis. 
gooméU'iqiics  iiifinitcsimalcs.  Pour  lo  vérifier  par  le  calcul,  soient 

/(x..r,=)  =  o        l-V,J,--)=" 

lus  équations  de  la  conique  et  de  la  courLe  données. 

Soient  .Ti,^!,,  =,  les  coordonnées  d'un  point  du  lieu  des  pôles  ; 
la  polaire  de  ce  point  par  rapporta  la  conique,  polaire  dont  l'équa 
tion  est 

doit  cire  tangente  à  la  courbe  donnée.  Elle  doit  donc  s'idcntilier 
avec  la  droite 

:rl';^H-j)F;„  +  3F;  =  o 
ce  qui  donne 

On  a,  d'aillcdrs,  le  point  de  contact  étant  sur  la  courbe 

et  le  lieu  s'obtiendra  par  l'élimination  de  ^\„j(,7  =,-,  entre  les  équa- 
tions (3oi)  et  (3oa). 

D'autre  part,  la  polaire  de  (j^ui  Jo»  =o)  P>^^  rapport  à  la  conique 
a  pour  équation 

Elle  renferme  deux  paramètres  variables  liés  par  l'équation  de 
la  courbe.  Son  enveloppe  s'obtiendra  donc  (§  nji)  en  éliminant 
^fl,j(i,;:fl  entre  l'cqualion  (3o3)  de  la  droite  variable, l'équation  (3oa), 
et  la  suivante 

qui  exprime,  en  supposant  s=i,  l'égalité  des  rapports  des  dérivées, 
par  rapport  aux  paramètres,  de  l'équation  de  la  droite  mobile  et 
de  celle  qui  relie  les  paramètres.  Si  l'on  multiplie  les  deux  termes 
du  premier  des  rapports  (3o4)  par  .r,^,  les  deux  termes  du  second 
par  j^,  et  si  l'on  ajoute;  on   voit,  eu  égard  à  l'équation  (3o3)  et  à 
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(^■ilc  (le  hi  courbe,  que  ces  deux  rapports  sont  aussi  uymix  u  -^^ 

sorte  que,  (iiiaicmeiit,  l'enveloppe  s'obtient  parla  même  élimina- 
tion que  le  lieu. 

Cette  nouvelle  courbe,  qui  se  définit  ainsi  de  deus  façons  diffé- 
rentes, s'appelle  la  polaire  réciproque  de  la  courbe  donnée  par 
rapport  à  la  conique.  Cette  dénomination  se  justifie  si  l'on  remar- 
que que,  puisqu'elle  est  le  lieu  des  pôles  des  tangentes  de  la  pro- 
posée, celle-ci  est  l'enveloppe  des  polaires  de  ses  points  ;  et,  par 
suite,  eo  vertu  de  la  double  déflnition,  se  déduit  de  la  seconde 
comme  la  seconde  de  la  première.  Il  est  clair  que  si  la  première 
a  un  point  sur  une  droite  donnée,  la  seconde  aura  une  tangente 
qui  passe  par  le  pôle  de  cette  droite,  et  inversement  [§  i5o);  de 
sorte  que,  si  l'une  est  du  degré  m  et  de  la  classe  c,  l'autre  est  de 
classe  m  et  du  degré  c  :  les  points  de  l'une  sont  les  transformés 
des  tangentes  de  l'autre,  et  l'une  des  courbes  peut  être  regardée 
comme  la  transformée  de  l'autre  par  voie  de  dualité.  La  chose  est 
encore  évidente  si  l'on  remarque  que  l'équation  taogentielle  de 
la  courbe  donnée  s'obtient  (§  85)  en  éliminant  x,,,  j'^,,,  s^  entre  les 
équations 


K 


~'K.  "K 


qui  nediflerent  des  équations f^oi)  et  (3oft)  qu'en  ce  que  les  dérivées 
de  l'équation  de  la  conique  y  sontremplacées  paru,  v,îu.  Ainsi /'e'jHa- 
tionde  lapolaire  réciproque  d'une  courbe  s'obtient  en  remplaçant  dans 
son  équation  tangmitielle  les  vai'iaÔles  21,  c,  w  par  les  dérivées  de 
l'équation  de  la  conique  directrice.  Mais  si  l'on  remplace  u,  c,  îy 
par  jr,  j,  s  dans  l'équation  tangentielle  d'une  courbe,  on  obtient 
(§  40}  l'équation  ponctuelle  d'une  transformée  par  voie  de  dualité; 
il  suit  de  là  que  la  polaire  }'écip7'oqUe  d'une  courbe  n'est  autre 
qu'une  transformée  bomographique  d'une  corrélative  de  cette 
courbe,  ou  plus  simplement  une  corrélative  de  cette  courbe. 

Si  l'on  suppose  qu'il  s'agisse  d'une  conique,  et  si  l'on  fait  l'éli- 
mination, on  trouve,  par  conséquent,  pour  l'équation  de  la  polaire 
réciproque 
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et  si  l'on  choisit  pour  conitiiie  directrice  la  courbe 


qui  est,  en  coordonnées  cartésiennes  rectangulaires,  un  cercle  ayiint 
son  centre  à  l'origine,  on  a  précisément  l'équation  tangentielle 
aux  \ariables  près. 

11  suit  de  là  que  la  Uiéoric  des  polaires  réciproques  ne  diffère  pas 
lie  celle  qui  élaljlit  le  principe  de  dualité  el  la  loi  de  corrélation 
des  figures;  c'est  même  souvent  la  seule  que  l'on  emploie  pour 
démontrer  cette  propriété.  Mais  ce  procédé  a  le  tort  de  fiiire  dé- 
pendre un  des  plus  importants  principes  qui  régissent  l'étendue 
d'une  lliéorie  particulière  sans  laquelle  il  existe  encore,  et  celui 
Lien  plus  grave  de  n'en  pas  permettre  l'application  dès  le  début 
de  la  géométrie.  L'usage  constant  qui  en  a  été  fait  jusqu'à  présent 
permet  d'énoncer  sans  plus  de  détails  les  théorèmes  suivants. 

La  polaire  réciproijtie  d'une  conique  est  une  conique  dons  laquelle 
les  tangentes  menées  par  le  ceit're  de  la  conique  dii-ecirice  sont  les 
traiisformécs  des  points  à  l'infini  de  la  conique  donnée. 

Par  suite,  c'est  mie  ellipse  ou  une  hyperbole  suivant  que  le 
centre  de  la  conique  directrice  est  intérieur  ou  extérieur  à  la  conique 
donnée  (§    1Î2).   Si  ce  point  est  sur  la  conique  donnée,    c'est  une 


Si  la  conique  directrice  est  un  cercle,  les  transformées  des  points 
cycliques  sont  les  droites  isotropes  menées  parie  centre  du  cercle, 
et  l'angle  de  deux  droites  est  égal  à  l'angle  sous  lequel  leurs  pôles 
sont  vus  du  même  point;  on  en  conclut  aisément  les  théorèmes 
suivants. 

La  polaire  réciproque  d'un  cercle  par  rapport  à  un  cercle  est  une 
conique  ayant  jjour  foyer  le  centre  de  la  conique  directrice. 

La  polaire  réciproque  d'tine  hyperbole  éqnilatère par  rapport  à  un 
cercle  est  une  conique  vue  sous  tni  angle  droit  du  centre  de  la  conique 
directrice. 

lï  suit  de  là  que  si  l'on  suppose  les  coordonnées  cartésiennes  et 
rectangulaires,  auquel  cas  l'équation  tangentielle  devient,  par  la 
permutation  de  u,  c,  w  en  x,  y,  z,  celle  de  la  polaire  réciproque, 
par  rapport  à  un  cercle,  les  relations  obtenues  en  substituant  les 
coefficienis  tangentiels  aux  coerficienis  ponctuels  dans  celles  qui 
expriment  que  la  courbe  est  un  cercle  ou  une  hyperbole  équilatère, 
exprimeront:  la  première,  qu'elle  a  pour  foyer  l'origine,  centre  du 
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cercle  directeur  ;  la  seconde,  qu'elle  est  vue  de  ce   point  sons   un 
angle  droit  :  c'est  ce  qu'il  est  l'acile  de  Yéritier, 

Si  les  coordonnées  sont  obliques,  la  chose  n'est  plus  vraie,  car 
l'équation  tangentielle  des  points  cycliques  est 

u-  —  'j.uvcosli-hs'-  —  o  (3o6) 

et  la  condition  pour  que  la  conique  soit  vue  do  l'origine  sous  un 
angle  droit  s'écrit 

A  +  5HcosO  +  B  =  o. 

La  première  n'affecte  la  forme  circulaire  qu'au  signe  près  du 
ternie  en  tiv,  et  la  même  différence  de  signe  se  reproduit  dans  la 
seconde,  lorsqu'on  la  compare  à  la  condition  qui  exprime  qu'une 
conique  est  une  hyperbole  équilatère  ;  ce  qui  tient  à  ce  que  son 
premier  membre  est  l'invariant  commun  au  premier  membre  de 
(3o(j)  et  à  l'ensemble  des  termes  du  second  degré  en  u  et  c  dans- 
l'équation  tangentielle  ;  de  même  que 

a  -a/icosO-h/' 

est  l'invariant  commun  à 

:t:--\-:>.XJ   COsO  +  J  ' 

et  à  l'ensemble  des  termes  du  second  degré  dans  l'équation  ponc- 
tuelle. 

318.  Exercices,  —  i.  Lieu  des  pôles  des  normales  d'une  conique. 

■1.  Lorsque  ia  conique  directrice  est  un  cercle,  on  peut,  en  substituant  à  la 
polaire  récipi'o que  d'un  cercle  le  cercle  ayant  pour  diamèlre  le  gruiid  axe  de 
cette  polaire  i'i^ciproque,  transformer  un  cercle  en  un  autre  cercle.  Démontrer  par 
ce  moyen  le  théorème  suivant.  On  aLaisse  d'un  point  fixe  des  perpendiculaires 
sur  les  côtés  d'un  triangle  conjugue  variable  d'une  tonique  fixe,  et  on  fait 
passer  un  cercle  par  les  pieds  de  ces  perpendiculaires  :  tous  ces  cercles  ont 
même  centre  radical. 

3.  L'enveloppe  des  côtés  d'un  triangle  inscrit  (iaiis  un  cercle  et  dont  le  point 
de  concours  des  hauteurs  est  donné,  est  une  conique;  déterminer  les  foyers 
de  celle  conique- 

4.  Lorsqu'une  conique  est  harmoniquement  circonscrite  k  une  auiro,  l'enve- 
loppe des  côtés  des  Iriangles  inscrits  dans  la  première  etconjuguos  à  la  seconde 
est  une  conique.  Trouver  les  tongentes  menées  à  cette  conique  par  les  points 
communs  aux  deux  premières. 

r>.  Problème  corrclalil'. 
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219.  TiiioiiÈME.  —  Si  par  tin  point  fixe,  cl  ?rspeclivi'inent  pm-  Ivs 
points  eCintci'section  de  trois  coniques  prises  deux  à  deux,  on  fait 
passer  trois  coniques,  ces  trois  courbes  ont  quatre  points  communs, 
réels  Oïl  imaginaires. 

Soient 

C,  =  o      C.^o      C,^û  (3o7) 

les  équations  des  trois  coniques  données,  et  C,,,  Co,,  C„,  les  ré- 
sultats des  subslitii lions,  dans  les  premiers  membres,,  des  eonr- 
donnécs  dti  point  donné. 

Les  trois  coniques  de  l'énoncé  ont  alors  poni'  équations 

et  ont  manifestement  les  infimes  points  d'înfcrseclion. 

On  peut  encore  remiirquer  qu'étant  données  dcuv  couiipuis 
quelconques  du  réseau  linéaire  ponctuel 

/.,C,  +  /.,C,-i-/.,C,  =  o  (3o8) 

qui  se  compose  (§  2i3)  do  l'ensemble  des  coniques  assujetties  à 
trois  conditions  linéaires  communes,  toutes  les  coniques  qui 
passent  par  les  points  d'intersection  de  ces  deux  courbes  satis- 
font (§  2i4)  à  toutes  les  conditions  linéaires  communes  à  ces  deux 
coniques,  et  l'ont  alors  partie  du  réseau  (3o8),  Par  suite,  les  trois 
coniques  de  l'énoncé  font  partie  du  l'éseau  (3o8);  d'ailleurs,  elles 
passent  par  le  point  donné,  elles  satisfont  donc  à  quatre  conditions 
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linéaires  cominiuies,  et  jiar  siiilc  (§  ai.'j)  ont  quatre  points  coni- 
iiinns,  réels  on  imaginairos. 

Ce  théorème  donne,  par  la  solution  répétée  du  probltiiiic  i5 
(g  216),  celle  du  suivant: 

Déterminer  linéairement  le  faisceau  linéah'c  composé  des  coniques 
d'un  réseau  qui  passent  par  un  point  donné  duplan,  le  réseau  étant 
supposé  d'ailleurs  délini  par  trois  de  ses  coniques,  tléterininées 
chacune  par  cinq  points.  En  faisant  varier  le  point  dans  le  plan, 
on  aura  toutes  les  coniques  du  réseau.  Si  ensuite  l'on  se  donne  uli 
second  point  dans  le  plan,  on  aura,  par  le  moyen  du  môme  pro- 
blème, résolu  le  suivant  : 

Déterminer  linéairement  la  conique  d'un  réseau  linéaire  qui  passe 
par  deux  points  donnés  du  plan. 

S30.  Réseau  linéaire  de  coniques.  —  Système  de  deux  réseaux  con- 

travariants.  —  Ces  considérations  mènent  à  l'éludo  liu  réseau  liiiéuiro  (3i>!l) 
dont  réqualion  rcnrermc  deux  papiimùlres  variables  et  dont  les  coiii'bes,  0»  l'a 
dûjà  remarqué,  satisfont  à  trois  conditions  lioéaires  et  par  suite  sont  harmoni- 
quement  circonscrites  à  trois  coniques  données. 
Soient 

r,  =  t)     r,  =  o     r,  =  o  (Sog; 

les  équiilions  Eangenlielles  de  ces  trois  coniques.  Ou  sait  qu'alors  îes  cour- 
bes (3o8)  sont  aussi  harmoniquemcnt  circonscrites  à  toutes  les  coniques  dont 
l'équalioti  tangentielle  générale  est 

[i,r,-i-[i,r,-i-u.,r,  =  o  {:(io) 

dont  le  système  forme  le  réseau  tangentiel  contravarianl  du  réseau  (îoS),  ot 
qui  offre  en  même  temps  ceci  de  particulier  qu'il  est  son  corrélalii'. 

Il  est  clair  qu'en  général  les  trois  coniques  (So?)  n'ont  aucun  point  commun, 
il  n'existe  donc  (g  210)  dans  le  système  (3io)  aucune  conique  réduite  à  deux 
points  confondus  :  corrélativement,  il  n'y  a  en  général  dans  le  réseau  ponctuel 
aucune  conique  réduite  à  deux  droites  confondues 

Au  contraire,  le  réseau  (3io)  renferme  évidemment  une  infinité  de  coniq  e 
réduites  à  deux  points  distincts,  puisqu'une  "^eule  cond  lion  «ufùt  pour  qu  m  f 
conique  se  réduise  à  cette  variélé,  et  le  réseau  (îob)  renferme  une  inlinilL  d 
coniques  réduites  à  deux  droites  distinctes  mais  on  no  puut  p  11  dire  qu  il  y 
ait  un  des  couples  de  points  sur  toute  droite  du  p!i  1  ni  qu  on  pui'i^e  mener 
un  des  couples  de  droites  par  tout  point  du  phn  Les  droULS  qui  lenferment 
un  des  couples  de  points  enveloppent  «ne  couibe  C  et  les  points  par  ou  l  on 
peut  mener  un  des  couples  de  droites  décrivent  une  autre  courbe  II  I  une  et 
l'autre  présentent  le  plus  grond  intérêt. 

l'our  commencer  par  k  première,  sa  classe  s'obUont  sans  difficulté.  Tous 
les  couples  de  points  qui  font  partie  du  réseau  (Jio)  sont  en  elfct  {%  -no)  tous 
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les  couples  de  points  conjugues  à  la  fois  aux  coniques  du  réseau  (3o8].  Les 
droites  qui  les  renferment  sont  par  conséquent  celles  qui  coupent  ces  dernières 
suivant  des  points  en  involution;  mais  il  suffit,  pour  qu'une  droite  remplisse 
cette  condition,  qu'elle  coupe  suivant  six  points  en  involution  trois  courbes  du 
réseau  n'appartenant  pas  à  un  mËme  faisceau  ;puisqii'alors  ces  trois  courbes 
sontconjuguées  à  deux  points  fixes,  ce  qui  est  une  condition  linéaire,  d'où  ii  suit 
que  la  propriété  a  également  lieu  pour  toutes  les  courbes  du  réseau.  Soit  donc 
a  un  point  du  plan  que  l'on  peut  toujours  supposer  sur  la  conique  C,  puisqu'il 
passe  par  ce  point  «ne  infinité  de  courbes  du  réseau;  pour  qu'une  droite  issue 
de  ce  point  coupe  les  coniques  (307)  suivant  six  points  en  involution,  il  faut  et 
il  suffit  que  ses  deux  points  d'intersection  avec  C,  soient  sur  une  conique  du 
faisceau  (Ca,  G3);  l'un  d'eux  étant  le  point  a,  l'autre  sera  donc  l'un  des  points 
d'intersection  ave    C  d    1  'que  de  ce  f^ sceau  qui  passe  en  a,  lesquels, 

abstraction. faite  du  p  nt  rt  t  au  nombre  de  trois  :  ce  qui  fait  voir  que  les 
tangentes  menées  dpi  In  eloppè  eherohie  sont  les  droites  qui  joignent  ce 
point  aure  trois  ai  (  p  t  î  l  squels  passent  toutes  les  coniques  du  réseau 
ponctuel  qui  passent  p  1  pomt  a  C'est  donc  une  courbe  de  la  troisième  classe; 
elle  porte  le  nom  de  C  jlffi/  nne  [  )  de  l'un  ou  de  l'autre  des  deux  réseaux  con- 
travariants  (3o8)  et  (3  )  0  t  en  même  temps  que  les  droites  dont  elle  est 
l'enveloppe  sont  t       1  pi     de  sécantes  communes  des  divers  faisceaux  du 

réseau  ponctuel,  p  u  t  t  1  couples  de  droites  qui  font  partie  de  ce  ré- 
seau, à  titre  de  con  q  dégén  é  .  Ainsi  iPs  'hoites  qm  portent  Jeç  i,ouples  de 
points  faisant  partie  d'un  réseau  tangentiel  ou  encore  qm  coupent  suivant  des 
points  en  involution  toutes  les  coniques  du  1  éseau  ponctuel  contravanant,  sont  les 
droites  des  divers  couples  auxquels  peuvent  se  téduire  les  eomques  du  7  (--eau  ponc- 
tuel, et  leur  enveloppe  est  une  courbe  de-  la  troisième  cias^e 

Corrélativement,  Jes  poi'nis  d'oà  ion  peut  mener  des  couples  de  droites  faisant 
partie  d'un  réseau  ponctuel,  ou  encore  d'où  les  tangentes  menées  aux  courbes  du 
réseau  tcmgentiel  contravariant  sont  en  involution,  sont  les  points  des  divei  s  couples 
auxquels  peuvent  se  réduire  les  coniques  du  réseau  tangentiel,  et  feur  keu  est  une 
courbe  du  troisième  degré  dont  les  trois  points  d'interseotton  avec  une  d>  oite  donnée 
sont  les  trois  pomts  d'intersection  de  cette  droite  avec  les  trois  auttes  droites  du  plan 
auxquelles  sont  tangentes  toutes  les  coniques  du  réseau  tangentiel  qui  sont  tangentes 
à  la  droite  donnée  :  c'est  la  Hessienne  (")  du  syslèmo  des  deux  réseaux. 

231.  —  Les  équations  de  la  Hessienne  et  de  la  Cayleyenne  s'obtiennent  sans 
difficulté.  Soient  en  efi'et  {^,y,  s)  lés  coordonnées  d'un  point  quelconque  de  la 
première  et  (.r,,  j-,,  s,)  celles  du  point  delà  courbe  qui  lui  correspond,  c'est-à- 
dire  qui,  avec  le  premier,  constitue  une  conique  du  réseau  (3io),  Ces  deux 
points  étant  conjugués  par  rapport  aux  coniques  (307),  on  a  (g  i5i) 

j^,C',^+j,C',^,-)-î,C',_  =  o 
j;,C'g^-i-j,C'3^+s,C'a.  =  0 

(*)  Da  géomùtra  aiigkia  Gayley  qui  en  a,  le  premier,  étudié  les  propriétés. 
(")  Oo  verra  plus  loin  qaeU  sont  les  rapports  que  préseine  cette  courbe  avec  la  Hes- 
sienne (§  gS)  d'ane  courbe  dutroisiÈma  degré. 
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foni'  avoir  l'ôquation  tangenlielle  de  la  Cayloycniie,  il  faut  esprimer  que  1: 
dfoile 


coupe  hi  conique  C;(  suivant  deux  points  situés  sur  une  conique  du  faisceau 
(C„  Cj),  c'est-à-dire  qu'une  certaine  conique 

passant  par  ces  deux  points,  appartient  au  faisceau  ;  et  est  identique  à.  une  co- 
nique de  la  forme 

À.C,  i-X.Cj-'O 

L'identification  donne,  en  alfectant  les   coeflieieiits  de  chaque  conique  de 
l'indice  correspondant, 


+  \a,     \h,+XJj.^      X,c 


■H\j,^Kf,)     ^{hs.+\g^y 


On  en  conclut,  en  traitant  chaque  rapport  avec  le  dernier 

m'^  -(-    l.fift,-*-    X,{ib.-t-    abl^o 

U)«),+    \^c^+    \^ol+    ac,  =  o 

W>^,+  r'«),+2i,,p/,  +2Xip/,-i-2a/,  =  0 

Éliminaat  enfin  les  coordonnées  auxiliaires  h,,  ",,  w,  ainsi  que  les  paramè- 
tres l,p,X,p,  o,  il  vient 


équation  qui  est  du  troisième  degré  en  «,  v,  w. 
Ces  équations  supposent  le  système  défini  parles  coniques  (307)  :  n 
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c'ûst  le,  roseau  tangciiticï  (îio)  qui  est  douiié  par  Irois  ile  ses  cui 
les  équations  langeulioîlcs  sont  les  équalious  (Soi)),  les  calculs  cort 
noront  pour  la  Ilcssienne  et  la  Cayleyonno  les  équations 


■■il']      aG, 


222.  —  Les  déGnilions  des  courbes  C  et  II  conduisent  immédiatement  à  une 
foule  de  propriétés  intéressantes  dont  il  coiivieut  d'exposer  les  plus  simples. 
Si  i'oji  considère  un  couple  de  points  conjugués  à  toutes  les  coniques  du  réseau 
poncluel  |3o8),  ces  points  sont  en  particulier  conjugués  h  tous  les  couples  do 
droites  du  réseau  qui  sont  les  tangentes  de  la  Cayleyemic.  Donc  si  le  eoup'e 
varie  sur  les  dii>ei-ses  tangentes  de  la  Cayleyenne,  le  conjugué  Iiarmonique,  pm-  rap- 
port avx  points  du  couple,  de  celui  où  la  tangente  variahli'  qui  la  porte  rencontre 
une  tangente  fixe,  défait  une  ligne  droite,  qui  est   cil    qu  fo   n  l    t     ge  t 

fixe  une  conique  du  réseau  ponctuel,  ou  sa  c   jugué 

Si  la  tangente  variable  se  rapproche  iadéfl  n  nt  d  1  ta  g  t  fl  1 
point  où  elle  la  rencontre  devient  le  conjugu    har         qu      P  PP    t 

points  du  couple,  de  celui  où  elle  rencontre  sa       jugé    P  t     l  p     ti 

eontaet  <£une  tangente  de  la  Cayleyenne  est  le       jujué  lian    nq     i  PP    i 

aux  deux  points  conjugués  situés  sur  elle  de  celti  II  t  }  g 

Ce  sont  là  quatre  points  remarquables,  en  p  j.  t  n  ha  mon  que  dechaqu 
tangente  de  la  Cavlevenne,  dont  l'un  est  le  p  t  d  nt  t  t  d  t  fe  t  w 
autres  sont,  en  vertu  de  la  double  dôlinition  de  la  Hessienne,  les  trois  points 
d'intcrsecfion  ni'eu  la  Hessienne  de  la  tangente  considérée  de  la  Cayleyenne. 

Corrélativement,  si  l'on  considère  les  divers  couples  de  divites,  issus  de  citaque 
point  de  la  Hessienne  et  formant  conique  du  réseau  ponctuel,  la  caitjuguêe  harmo- 
nique, par  rapport  auai  droites  du  couple  variable,  de  celle  qui  joint  leur  point  d'in- 
tersection à  un  point  fixe  de  la  courbe  passe  par  un  point  fixe,  qui  est  le  conjugué 
du  premier. 

La  tangente  en  un  point  de  la  Hessienne  est  la  conjuguée  harmonique,  par  rap- 
port aux  deux  droites  conjuguées  issues  de  ce  point,  de  celle  qui  joint  ce  point  à  son 


Les  trois  tangentes  menées  à  la  Cayleyenne  d'un  point  de  la  Hessienne  sont  les 
deux  droites  conjuguées  issues  de  ce  point  et  la  droite  qui  joint  ce  point  à  son  con~ 
jugui}. 

323.  —  Soit  m  un  point  d'intersection  de  la  Hessienne  et  de  la  Caïlejenne; 
la  tangente  de  la  seconde  courbe  en  ce  point  coupe  la  première  en  deux  autre-s 
poiuls  a  et  ù,  et  l'on  vient  de  voir  que  deux  des  trois  points  m,  notl/  sont  deux 


y  Google 


PHOPftlÉTÉS  DE  TROIS  CONIQUES.  bSO 

points  conjugues,  tandis  que  le  troisième  est  celui  où  la  tangente  rencontre  sa 
conjuguée.  D'ailleurs  m,  étantle  point  de  contact,  est  conjugué  harmonique  du 
troisième  par  rapport  aux  deux  premiers;  on  en  conclut  aisément,  en  toute 
hypothèse,  c'est-à-dire  que  m  soit  l'un  des  deux  points  conjugués  ou  non,  que 
l'un  des  points  «  et  6  se  conrond  avec  le  point  m,  ou  que  les  deux  courbes 
sont  tangentes  en  ce  point. 

Il  est  facile  de  calculer  le  nombre  des  contacts;  pour  cela,  il  faut  connaître  le 
degré  de  la  Cajlejenne  ou,  ce  qui  revient  au  même,  la  classe  de  la  Hessienne. 
Or  on  voit  aisément  que  celle-ci  ne  peut  avoir,  en  général,  de  point  double, 
car,  si  elle  en  avait  un,  il  proviendrait  de  la  superposilioti  de  deux  points  con- 
jugués ou  non.  Dans  le  premier  cas,  le  point  serait  commun  à  toutes  les  co- 
niques du  réseau  ponctuel  ;  dans  le  second,  le  point  aurait  deux  conjugués  dis- 
tincts, et  par  suite  la  droite  qui  les  joindrait  serait  sa  polaire  par  rapport  à  toutes 
les  coniques  du  réseau.  Or  il  n'arrive  pas,  en  général,  que  ces  courbes  aient  un 
point  commun,  ni  qu'un  point  ait  par  rapport  à  elles  la  même  polaire;  il  suit 
de  Hx  que  la  Hessienne  n'a  pas  en  général  de  point  double,  ni  à  fortiori  de 
point  de  rebroussement;  et  que,  par  conséquent,  cette  courbe,  étant  du  troi- 
sième degré,  est  de  la  sixième  classe.  Corrélativement,  la  Cayleyenne  est  du 
sixième  degré  et  l'on  prévoit  que  les  deux  courbes  ayant  dix-huit  points  d'in- 
tersection, ont  neuf  contacts,  réels  ou  imaginaires  ;  mais  il  faut  prouver  qu'ils 
sont  en  général  distincts. 

Dès  l'instant  que  la  Hessienne  n'a  ni  point  double  ni  point  de  rebrou  s  sèment, 
les  formules  de  Plucker  lui  assignent  neuf  points  d'inflexion  réels  ou  imagi- 
naires (')  et  autant  de  points  de  rebrousse  ment  à  la  Gaylejenne.  Si  l'on  consi- 
dère maintenant  un  point  de  rebroussement  réel;-(fig.  loSjde  la  Caïlevenne  et 


Fig.  ,o3. 

la  tangente  en  ce  point,  cette  droite  rencontre  la  Hessienne  en  trois  points, 

dont  d             t            l        j  "u's  etl'autret  est  celui  où  elle  rencontre  sa  con- 

jugu      Mi           tè     d  p     t  d       b          ment  est  que,  si  la  tangente  en 

ce  p      t       l       fl    m     t  p  1        urb     1   point  de  contact  reste  le  même. 

Alor   Ipt            dpi  t            tp           rla  Hessienne,  et  la  droite  qui 

joint         d        pt  jédlt     génie  de  rebroussement,  est  la 

lang     t                 1    H  L  tt    d           él    it  conjuguée  de  la  tangente  de 

rebr                 t,                  t  ^     t    à  1    C  ^1  y     ne  ;  c'est  donc  une  tangente 

(*) ,  On  doit  ajouter  que  sur  les  neuf  points  d'inflexion  que  ces  formules  assignent  à  toute 
courbe  du  troisième  degré  et  de  la  sisifiina  classe,  six  sont  toujours  imaginaires  et  les 
trois  autres  toujours  réels. 

PicQUF.T,  Géoin.  (inabjt.  34 
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m  oufe  tangente  de  re- 

et  a  pour  conjuguée 

m  m  n  de  la  Ressienne  est 

gu  contact.  Par  suite,  il 

d  ement  '■  de  la  Cay- 

n  H  3)  ;  et  l'on  peut  re- 

d      p  itits  de  conlact  des 

g  H  exion;  points  qui, 

m  h  me  dogré,  sont  les 

p  )  Il  des  poinls  sexlacti- 

q  rbe  de  la  troisième 

e  par  ses  tangentes 
d 

D  H  ar  chacun  des  neuf 

pomts  d  infleïdon,  on  peut  lui  mener  trois  langentei^  ditlerenles  de  la  tangente 
d'inflexion;  elle  a  donc  pour  chaque  point  d'inflexion  trois  points  sextactiques, 
en  tout  vingt-sept,  et  l'un  des  trois  est  le  point  de  contact  f ,  correspondant  au 
point  d'inflexion  i  considéré.  Pour  savoir  où  sont  les  deux  autres,  il  est  néces- 
saire de  démontrer  le  théorème  suivant  :  les  tangentes  en  deute  poinls  conjugués 
de  la  Hrssienne  se  coupent  sur  cette  courbe  en  un  point  dont  le  conjugué  esf  le  troi- 
sUme  point  d'intersection  avec  elle  de  la  droite  qui  joint  les  deux  po 


Soient  en  elTet  a  al  b  deux  points  conjugués  (flg.  104]  ;  soient  ade,  afg  et 
bdf,  heg  les  deux  couples  de  droites  conjuguées  issues  de  ces  points.  D'après 
le  corrélatif  du  théorème  de  Hesse  {g  216,  g),  les  droites  crf,  ce  sont  également 
conjuguées  par  rapport  au\  coniques  du  réseau  ponctuel  ;  par  suite  le  point  e 
est  sur  la  Hessienne.  et  c'est  le  point  de  rencontre  des  tangentes  en  a  elb, 
parce  que  les  droites  ao,  bc  sont  respectivement  conjuguées  harmoniques  de 
ab  par  rapport  aux  couples  de  droites  conjuguées  issues  de  ces  points. 

Ainsi  les  tangentes  en  o  et  i  se  coupent  sur  la  Hessienne  :  pour  achever  de 
démontrer  le  théorème,  il  suffit  alors  de  prouver  que  le  conjugué  h  du  point  c 
est  le  troisième  point  d'intersection  de  la  droite  ab  avec  cette  courbe.  C'est  ce 
qui  est  évident,  car  les  points  c  et  h  doivent  être  conjugués  par  rapport  à  cha- 
cun des  couples  de  droites  issues  des  points  a  et  //. 
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II  suit  de  là,  si  l'on  revient  ù  îu  figure  to3,  et  si  l'on  désigne  par  t,  el  f,  les 
tteux  points  conjugués  situÉs  sur  la  tangente  de  robroussement  de  la  Cay- 
leyenne,  que  les  tangentes  en  ces  deux  points  se  coupent  au  conjugué  de  .v,, 
c'est-ù-dire  au  point  d'inflexion  î;  et  que,  par  conséquent,  les  points -r^  et  s^ 
sont  les  deus  autres  points  de  contact  des  tangentes  menées  à  ta  Hessienne  par 
le  point  i,  c'est-ù-dire  les  deuir>  autres  points  sexlacHques  con-espondani  au  point 
d'inflexion.  Corrélativement,  m  outre  du  point  de  rebroussement,  la  tangente  de 
rebrmissement  renconlre  la  Cayleyenne  en  lr<ns  autres  points  qui  sont  sextactiques. 
L'un  d'eux  est  le  point  de  contact,  les  deuai  autres  sont  sur  les  deux  droites  conju- 
guées issues  du  point  d'infles'ion  correspondant. 

Réciproquement,étant  donnée  une  courbe  du  troisième  degré,  ou  peut  se  de- 
mander si  elle  peut  toujours  être  considérée  comme  la  Hessienne  d'un  système 
de  deux  réseaux  contra  va  riants.  Ceci  résulte  du  Ihéorème  suivant  : 

Si  d'un  point  de  la  Hessienne  on  mène  quatre  tangentes  à  la  eaurbe,  les  quatre 
points  de  contact  sont  deux  couples  de  points  conjugués,  et  les  droites  qui  renfer- 
ment les  deux  couples  sont  les  deux  droites  conjxiguées  issues  du  •point  conjugué  du 
point  considéré. 

On  sait  en  effet  que  les  tangentes  à  la  Hessienne  en  deus  points  conjugués  a 
et  /'  (flg.  104)  se  coupent  en  un  pomt  c  de  la  courbe,  con|Ugue  du  troisième 
point  /i  de  la  courbe  situé  sur  ah  La  droile  al /i  est  donc  une  des  deux 
droites  conjuguées  issues  de  /i  pour  la  seconde  de  (.es  droites,  les  tan- 
gentes aux  deux  points  conjugués  Loncourent  égtiement  au  point  c  conju- 
gué de  // ;  donc  le  théorème  est  irai  pour  le  point  c  de  la  Hessienne  II  est 
vrai  pour  tous  les  points,  car  si  le  couple  donné  «/'  varie,  le  point  t  décrit  la 
courbe. 

11  suit  de  lit  que,  si  une  courbe  du  troisième  degré  dannce  doit  Ôlrc  la  Hes- 


sienne d'un  réseau,  on  mènera  d'un  point  arbitriiirc/i  de  la  coui'be  (lig.  lo.'i) 
les  quatre  tangentes;  soient  «,  i,  c,  d,  les  poinis  de  conlacl  1  le  conjugué  dep 
sera  alors  l'un  des  centres  e,  /,  g,  des  trois  couples  de  sécantes  auxquels 
donnent  lieu  ces  quatre  poinis.  La  théorie  des  courbes  du  troisième  degré 
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apprend  d'ailleurs  que  ceslroia  points  sont  sur  la  courbe.  Soit  e  ce  polul,  inter- 
section des  droites  nb,  cd;  le  réseau  supposé  sera  alors  défini  par  les  trois 
couples  de  points  conjugués  ali,  cd,  pe,  et  il  reste  à  savoir  si  sa  Hessienne  est 
bien  la  courbe  donnée.  Or  la  première  passe  comme  la  seconde  par  les  six 
points/?,  a,  b,  c,  d,  e;  de  plus,  elles  passent  l'une  et  l'autre  par  les  points/ 
et  g,  la  première  en  vertu  de  la  Ihéopie  des  courbes  du  troisième  degré  (g  a34), 
1a seconde  en  vertu  du  théorème  de  Hesse  [g  ai6,  9);  enfin  elles  sont  toutes  les 
(Icus  langenles  en  chacun  des  points  a,  h,  c,  d,  h  la  droite  qui  le  joint  au 
point /If  la  courbe  proposée,  par  définition,  et  la  Hessienne  en  vertu  de  la 
construction  de  la  tangente  en  un  de  ses  points:  la  tangente  en  «,  par  exemple, 
est  en  elTet  la  conjuguée  de  la  droite  al/e,  qui  joint  le  point  a  à  son  conjugué, 
dons  le  faisceau  en  involulion  dont  deux  couples  de  rayons  sont  ac,  ad  et 
ap,ac;  c'est  donc  la  droite  a/i.  Tout  ceci  est  plus  que  suffisant,  eu  égard  [§  iia) 
nu  nombre  des  conditions  qui  déterminent  une  courbe  du  troisième  degré,  pour 
{|ue  les  deux  courbes  coïncident.  On  conclut  de  là  que  toute  courbe  du  tivisième 
degré  peut  être  de  trois  façons  différentes  considérée  comme  laHessienne  d'tm  système 
de  deuie  réseaux  eontravariants. 

Sur  les  trois  points  e,  /,  g,  dont  on  peut  assigner  l'un  comme  le  conjugué 
d'un  point  donné  p  de  la  courbe,  l'un  au  moins  est  toujours  réel,  parce  que 
l'un  au  moins  des  sommets  du  triangle  diagonal  du  quadrangle  a/icd  dont 
les  sommets  sont  réels  ou  imaginaires  conjugués  deux  à  deux,  est  toujours 
réel. 

rorrélativemenl,  fouie  courbe  de  la  troisième  classe  peut  être  de  trois  façons  diffc- 
sentes  cotibidérée  comme  la  Cayleyenne  d'un  système  de  deux  réseaux  oontrava- 

Enfin  une  dernière  conséquence  estla  suivante  :  puisque  la  Hessienne  est  la 
courbe  générale  du  troisième  degré,  eUe  a  en  général  neuf  points  d'Inflexion 
distincts,  par  suite  les  points  de  contact  avec  la  Cayleyenne,  qui  leur  correspon- 
dent un  1  un,  sont  aussi  distincts  et  sont  au  nombre  de  neuf:  six  sont  tovjours 
tmajtmi  es,  et  les  trois  autres  toujours  réels. 

234.  —  Apres  avoir  étudié  les  propriélés  des  couples  de  points  cl  droites 
conjugués  d'un  système  de  deux  réseaux  eontravariants,  il  reste  à  examiner 
quelques  courbes  particulières  de  chaque  réseau. 

Si,  par  les  points  d'intersection  deux  à  deux  des  coniques  (307),  on  fait  passer 
respectivement  trois  hyperboles  équilatères,  ces  courbes  appartiennent  au  ré- 
seau ponctuel  et,  par  suite,  satisfont  d'ailleurs  à  trois  conditions  linéaires,  en 
tout  quatre.  Elles  ont  donc  (g  214)  quatre  points  communs  qui  sont  (g  197)  les 
sommets  d'un  triangle  et  le  point  de  concours  des  hauteurs  :  toutes  les  courbes 
qui  passent  par  ces  quatre  points  sont  des  hyperboles  équilatères  (§  11)7)  et 
appartiennent  au  réseau  (§  219).  Il  n'en  renferme  pas  d'autres,  parce  que  toutes 
les  hyperboles  équilatères  du  réseau,  satisfaisant  tt  quatre  conditions  hnéaires 
communes,  ont  quatre  points  communs.  On  peut  donc  énoncer  les  théorèmes 
suivants  ; 

Si,paT  lespoinls  d'intersection  de  trois  coniques  deux  à  deux,  on  fait  passer  reS' 
pectivement  trois  hyperboles  équilatàres,  ces  trois  courbes  ont  quatre  joints  communs, 
réels  ou  imaginaires. 

Si  trois  coniques  définissent  un  réseau  ponctuel,  les  trois  hyperboles  équilatères 
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si  obtenues  au  moyen  de  ces  trois  coniques  définissent  le  faisceau  des  hyperboles 

'S  du  réseau. 

Si  l'on  observe  (g  214)  que  l'hjperliole  équilatère  (l'un  faisceau  ponctuel  est 
le  lieu  des  poiiils  d'égale  puissance  ponctuelle  par  rapport  à  toutes  les  coniques 
du  faisceau,  on  en  conclut  que  les  quatre  points  communs  auï  hyperboles 
équilaières  d'un  réseau  ponctuel  sont  les  points  d'Égale  puissance  ponctuelle 
par  rapport  à  toutes  les  coniques  du  réseau.  Les         1      dé     1     d  p    nie 

conime  centres,  respectivement  avec  la  puissance  p     d     t    p  jon, 

sontles  cerclesdu  réseau  contravarianl(§  211).  P  l  é         t     jentiel 

renferme,  en  général,  quatre  eei'cies  dont  les  centres  t  1  omm  t  d  t  yle 
et  le  point  de  rencontre  des  hauteurs.  Un  cas  d'ex    pt  t      1  1      co- 

niques (307)  sont  toutes  les  trois  des  hyperboles  éq    1  lé  1         1  l  de 

même  de  toutes  les  coniques  du  réseau,  et  elles  n      t         gé        1  point 

commun.  Dans  ce  cas,  un  couple  dépeints  conjus;  é  t  f  m  p  1  1  nts 
cycliques,  et  la  Hessienne  du  système  est  le  lieu  d      f  y        d  q        du 

faisceau  tangenliel  dont  deux  courbes  sont  les  deux  autres  coniques  qui,  avec 
le  couple  des  points  cychques,  définissent  le  réseau  tangentiel  :  la  Caylejenne 
est  l'enveloppe  des  axes  de  ces  coniques. 

Revenant  au  cas  général,  on  voit  que,  si  un  réseau  tangenliel  est  défini  par 
trois  de  ses  cercles,  le  quatrième  en  est  une  conséquence.  Son  centre  est  le 
point  de  renconire  des  hauteurs  du  triangle  des  trois  centres  donnés  :  son 
rayon  résulte  des  considérations  qui  vont  suivre. 

11  y  a  en  géner-kl  dans  le  réseau  ponctuel  un  cercle  et  un  seul  qui  est  (§212) 
le  centre  orthogonal  au\  cercles  orthoptiques  dos  con  ques  (îog)  et  dont  te 
centre  est  le  point  d  tgale  puis  ance  tangent  elle  pu  npporl  aux  coniques  du 
réseau  tangenliel  11  coupe  également  ù.  angle  droit  les  cercles  07t'i  ptijues  de 
ioutPS  hs  comjuis  lu  >és  au  ta  jenttel  qui  [ar  suite  ont  même  centre  ladtcal 
En  particulier  il  coupe  à.  angle  dioit  tous  les  cercles  ijont  pour  diamètres 
respectifs  les  segments  formes  pir  les  couples  de  po  nts  conjugués  ainsi 
que  les  cercles  orthoptiques  des  quatre  cercles  du  ré*ieau  tingenliel  qm  Icui 
sont  respectivement  concentrique  ivec  des  rayons  augmentes  dins  li  propor 
tion  do  I  à  Va.  Par  suite  le  quatrième  cercle  du  veseau  tangenliel  dcfini  par 
trois  de  ses  cercles  s'obtiendra  de  la  façon  suivante  :  on  augmentera  les  rayons 
des  trois  cercles  donnés  dans  la  proportion  de  1  à  v'^,  tout  en  conservant  les 
mêmes  centres,  et  l'on  décrira  le  cercle  orthogonal  commun,  qui  sera  le  cercle 
du  réseau  ponctuel.  Le  cercle  cherciié  a  pour  centre  le  point  de  concours  des 
hauteurs  du  triangle  dont  les  sommets  sont  les  centres  des  trois  cercles  donnés, 
et  son  cercle  orthoptique,  qui  lui  est  concentrique,  coupe  à,  angle  droit  le  cercle 
du  réseau  ponctuel,  qui  vient  d'être  construit-  On  en  conclut  le  cercle  cherché 
en  décrivant  du  point  de  concours  des  hauteurs  comme  centre  le  cercle  ortho- 
gonal_  au  cercle  du  réseau  ponctuel  et  réduisant  le  rayon  dans  le  rapport 
de  V*  à  '-  O1  P6ut  donc  énoncer  le  théorème  suivant: 

Lorsqu'une  conique  est  harmoniquement  circonscrite  à  trois  cercles,  elle  est  aussi 
harmoniquement  circonscrite  à  un  quatrième  cercle,  dont  le  CKiilre  est  le  point  de 
concours  des  hauteurs  du  triangle  dont  les  sommets  sont  les  centres  des  trois  centes 
dormes,  et  dont  le  rayon  est  tel  que  les  quatre  cercles  concentriques  aux  ti-oïs  cer- 
cles donnés  et  au  cercle  cherciié,  et  dvnl  les  rayons  sont  aux  leurs  da?is  la  propor- 
tion de  V2  à  I,  coupent  àangle  droitun  même  cercle. 
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Enfin  il  y  a  dans  le  réseau  tangenliol  un  Faisceau  langentiel  de  paraboles; 
car  les  paraboles  de  ce  réseau  salisfont  à  quatre  conditions  linéaires  tangcn- 
tiellcB.  Elles  ont  d'ailleurs  une  tangente  commune  à  l'infini,  elles  ont  donc  trois 
tangentes  eontmuiies  à  dUtame  finie.  Chaque  sommet  du  triangle  formé  par  ces 
tangentes  appartient  il  la  Hessienne,  et  a  pour  conjugué  le  point  situé  à  l'infini 
sur  le  côté  opposé  ;  d'où  il  suit  que  les  côtés  de  ce  triangle  sont  parallèles  aux 
asymptotes  delà  Hessienne,  et  que  lés  droites  menées  par  chaque  sommet 
parallèlement  au  côté  opposé  sont  trois  tangentes  de  la  Cayleyenne.  Le  point  de 
rencontre  des  hauteurs  du  triangle  des  trois  langentes,  point  de  concours  des 
directrices  des  paraboles,  est  le  centre  du  cercle  du  réseau  ponctuel  {§  212) 
d'où  il  ne  faudrait  pas  conclure,  qu'étant  harmoniquement  circonscrit  aux  pa- 
raboles du  réseau  tangentiel,  il  coïncide  avec  le  cercle  conjugué  à  ce  triangle  ; 
puisque,  dans  le  cas  de  la  parabole,  il  y  a  une  infinité  de  cercles  harmonique- 
ment circonscrits  avant  pour  centre  un  point  de  la  directrice. 

Le  système  de  deux  réseaux  contravariants  donne  lieu  à  de  nombreux  cas 
particuliers  qu'il  suffit  de  signaler  et  dont  l'étude  sa  fera  sans  difficulté  par  la 
résolution  des  problèmes  qui  suivent. 

225.  Exercices.  —  1 .  Les  di\-huit  cordes  commune»  à  trois  coniques  quel- 
conques, prises  deu)t  à  deux,        t  tt    g     t         u       mm  b    d    1     t 
sièmo  classe.  Leurs  dix-huit  0    bl          mm              tu  b    d 
troisième  degré. 

a.  Si  les  trois  coniques  ont         p      t  1  f        d 

qui  ne  passent  pas  parle  point         t  t     g     t  n  fim  q        &     Il 

ont  une  tangente  commune,  1  t        b!  m    un    qu    n  tp 

cette  tangente  appartiennent  à  q 

3.  Lorsque  trois  hyperbole      q    1  t  nt  d         P      t        mm  a      l     t 

droite  perpendiculaire  a  la  co  d  u      1         up  t        p      L 

ïolution. 

4. 11  ï  a  trois  droites  qui 
points  en  iovolution;  ce  soit 
points  d'où  on  peut  leur  raenei 
diagonaux  d'un  quadrangle. 

5.  Le  lieu  des  centres  des  coniques  d'un  réseau  tangentiel  dont  la  somme 
des  carrés  des  axes  est  constante  est  un  cercle  concentrique  au  cercle  du 
réseau  ponctuel  conlravariant.  Cas  où  la  somme  des  carrés  des  axes  est  nulle. 

ti.  Étant  donnés  trois  couples  de  droites,  chacune  des  six  droites  donne  lieu 
à  une  involution  dont  deux  couples  sont  ses  points  d'intersection  avee  les  deux 
couples  dont  elle  ne  fait  pas  partie.  Les  six  cercles  ayant  pour  diamètres  les 
segments  formés  par  les  points  doubles  de  ces  six  involutions  ont  même  centre 
radicaL 

7.  Si  l'on  trace  leur  cercle  orthogonal  commun,  et  si  l'on  construit  neuf 
autres  cercles  de  la  même  façon  en  combinant  trois  £1  trois  cinq  couples  donnés 
de  droites,  les  dix  cercles  ainsi  obtenus  ont  même  centre  radicaL 

8.  11  y  a  quatre  coniques  harmoniquement  circonscrites  à  trois  coniques 
données  et  ayant  pour  foyer  un  point  donné  ;  les  quatre  directrices  correspon- 
dantes forment  un  quadrilatère  dont  le  point  donné  est  un  sommet  ortho- 
pliquo  {g  i;^;. 


p     tq     t 

q        q     t       q                   t  d 

l        1    g       l 

d  u     q     d   1  tè       11  y       t 

des  tangentes 

en  involution,  ce  senties  pomts 
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y.  Si  les  cuiiiqucs  d'un  réseau  pontluel  ont  un  poiat  commun,  la  Cav- 
lejenne  se  réduit  ù.  ce  point  et  à  une  conique,  et  la  Hessîeime  a  un  point  double 
en  ce  point  :  déterminer  les  deux  tangentes  eu  ce  point.  Problème  corrélatif. 

10.  Si  les  coniques  d'un  réseau  ponctu  I      td       p     t  n        11 
lejenne  se  réduit  it  trois  points,  et  la  He                             4       t         d     t 
Il  y  a  alors  un  point  et  une  droite  qili  sot  t  p61     t  p  1        p         PP    t 
niques  du  réseau  tangentiel  contravariant  P    blè 

11.  Le  lieu  des  foyers  des  coniques  in       t      d  i 
courbe  du  troisième  degré  passant  par  le   p     ts   j  1  q 
communs,  par  les  pieds  des  hauteurs  du  t       ^ 
loyer  singulier  {§  g4).  L'asymptote  réelle     t    ; 
port  à  la  droite,  lieu  des  centres  des  con  qu      â 
la  courbe  on  voit  tous  les  couples  de  foy 
les  bissectrices  sont  fixes. 

12.  L'enveloppe  des  axes  des  coniques  t 
courbe  de  la  troisième  classe  tangente  à  1     d 
des  centres  des  coniques  du  faisceau,  aux  d    g 
hauteurs  du  triangle  de  ces  diagonales  et    u    L 
mes  par  deux  côtés  quelconques  du  quad    1  të 


I  tf 
qu  d   1 


u  D 


IP 


du  qu  d  1  tè 
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CONSTRUCTION    DES    COURDKS.  —  NOTIONS  SUR    LES   COURBES 
DU   TROISIÈME  OU    DU    QUATRIÈME  DEGRÉ. 


236.  Construction  des  courbes.  —  Il  reste  à  indiquer  quel- 
ques principes  qui  permettront  de  construire  ceux  des  lieux,  soin- 
lions  des  exercices  proposés,  qui  dépassent  le  second  degré  ;  plus 
généralement,  toute  courbe  donnée  par  son  équation.  Leur  appli- 
cation à  quelques  courbes  du  Iroisième  et  du  quatrième  degré 
conduira  à  l'exposition  de  notions  générales  sur  ces  êtres  géomé- 
triques. On  supposera  les  coordonnées  cartésiennes. 

Le  but  de  la  théorie,  ici  comme  dans  beaucoup  d'autres  cas,  est 
de  faire  voir  qu'il  existe  une  méthode  générale  à  laquelle  on  pourra 
toujours  recourir,  chaque  fois  que  la  forme  particulière  de  l'équa- 
tion ou  les  propriétés  connues  de  la  courbe  n'inspireront  pas  un 
mode  de  procéder  plus  simple.  Supposons  donc  que  l'on  ait  une 
équation  en  x  et  y  ;  et  que,  par  les  moyens  indiqués  dans  la  théorie 
générale  des  courbes,  on  ait  construit  les  asymptotes  de  la  courbe 
qu'elle  représente,  lesquelles  en  dessinent,  pour  ainsi  dire^  l'ossa- 
lure;  supposons  que  l'on  ait  aussi  déterminé  les  points  singuliers 
desquels  dépendent,  ainsi  qu'on  l'a  vu,  des  propriétés  si  essentielles 
du  lieu,  et  les  tangentes  en  ces  points.  Si  l'on  donne  alors  à  l'une 
des  variables  une  valeur  numérique  déterminée,  et  s'il  n'entre 
dnns  l'équation  aucun  puramèlre  algébrique,  on  obtient  pour  l'autre 
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inconnue  une  équation  numérique  dont  on  peut  déterminer  les  ra- 
cines avec  l'approximalion  que  l'on  veut  ;  en  faisant  varier  la 
valeur  numérique  choisie,  on  obtient  ainsi  les  diverses  branches  de 
!a  courbe,  limitée  ou  non,  suivant  que  l'équation  donne  pour  la 
seconde  variable  des  valeurs  réelles  dans  un  intervalle  limité  ou 
non;  celle-ci  restant  d'ailleurs  toujours  finie,  sans  quoi  la  courbe  est 
illimitée.  La  considération  de  la  tangente  en  chaque  point,  celle  des 
points  d'inflexion  et  par  suite  l'observation  du  sens  de  la  convexité 
de  la  courbe,  enfin  le  degré  et  la  classe  qui  donnent  le  maximum 
du  nombre  des  points  réels  sur  une  droite  ou  des  tangentes  réelles 
par  un  point,  achèveront  d'indiquer  le  tracé  définitif  de  la  courbe. 
S'il  entre  dans  l'équation  des  paramètres  algébriques,  c'est  qu'il 
s'agit  alors  d'une  famille  de  courbes  dont  on  construira  l'une  en 
donnant  à  ces  paramètres  des  valeurs  numériques  déterminées.  Il 
y  aura  lieu  de  voir  comment  varient  ces  courbes  par  suite  de  la 
variation  des  paramètres.  La  méthode  s'applique  d'ailleurs  avec  peu 
de  modifications,  si  les  coordonnées  sont  trilinéalres. 

Elle  est,  dans  tous  les  cas,  peu  pratique  :  mais  elle  le  devient  si 
l'équation  peut  se  résoudru  par  rapport  à  l'une  des  variables.  La 
construction  de  la  courbe  revient  alors  à  la  discussion  d'une  fonc- 
tion d'une  seule  variable,  que  l'algèbre  enseigne,  et  dans  laquelle 
la  considération  de  la  dérivée  joue  le  plus  grand  rôle. 

Un  autre  procédé,  qui  réussit  souvent,  consiste  à  exprimer  les 
coordonnées  d'un  point  de  la  courbe  en  fonction  d'un  paramètre 
variable,  dont  l'élimination  entre  les  valeurs  de  x  et  jr  reproduit 
l'équation  de  la  courbe.  La  construction  de  celle-ci  revient  alors 
a  la  discussion  simultanée  de  deux  fonctions  de  la  même  variable. 
On  a  déjà  vu  un  exemple  de  cette  façon  d'exprimer  les  coordonnées 
d'un  point  d'une  courbe,  dans  le  cas  où  celle-ci  est  unicursale  (§  ii6) 
et  où  les  expressions  de  ces  coordonnées  en  fonction  du  paramètre 
sont  rationnelles.  On  a  vu  qu'alors,  pour  les  obtenir,  il  faut  faire 
passer  par  am  — 3  points  fixes  de  la  proposée,  une  courbe  variable 
du  degré  m—i,  admettant  pour  point  multiple  d'ordre  i— i  tout 
point  multiple  d'ordre  îde  cette  dernière.  Pratiquement,  l'opéra- 
tion réussit  encore,  et  donne  par  conséquent  des  résultats  plus 
simples,  au  moyen  d'une  courbe  du  degré  m  — 2  passant  par  m—'.i 
points  fixes  de  la  proposée,  et  admettant  toujours  pour  point  mul- 
tiple d'ordre  i—  i  tout  point  multiple  d'ordre  i  de  celle-ci.  Ainsi, 
si  une  courbe  du  quatrième  degré  a  trois  points  doubles,  il  sera 
|dus  simple  de  faire  passer  une  conique  variable  par  ces  trois  points 
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el  par  un  point  fixe  do  la  courbe,  que  de  se  servir  d'une  courhe  du 
troisième  degré  passant  par  les  mêmes  points  el  par  cinq  points 
fixes  de  la  courbe.  Dans  tous  les  cas,  on  connaît  tous  les  points 
d'intersection,  sauf  un,  des  deux  courbes,  ce  qui  résout  le  problème. 
Si  la  courbe,  au  lieu  d'être  du  genre  zéro^  est  du  genre  un,  c'est- 
à-dire  si  elle  a  un  point  double  de  moins  (§  1 15),  on  peut  encore 
facilement  exprimer  ses  coordonnées  en  foncfion  d'un  paramètre 
variable,  mais  non  plus  en  fonction  rationnelle.  Il  suffira  pour  cela 
de  faire  passer  une  courbe  variable  du  degré  m  — a  par  les  points 
doubles  de  la  proposée  et  par  m  — 2  autres  points  fixes.  Son  degré 
d'indétermination  est  le  même  que  plus  haut;  carsi,parmiles  points 
qui  la  déterminent,  il  y  a  en  moins  un  point  double  de  la  proposée, 
il  y  a  en  plus  un  autre  de  ses  points.  Mais  comme  ce  dernier  est 
simple  au  lieu  d'être  double,  le  nombre  des  points  d'intersection 
connus  des  deux  courbes  est  diminué  d'une  unité;  par  suite  le 
nombre  des  points  inconnus  est  égal  à  deux  ;  et  l'équation  aux  abs- 
cisses ou  aux  ordonnées  des  points  d'intersection,  se  réduisant  au 
second  degré,  pourra  toujours  être  résolue.  Si,  par  exemple,  une 
courbe  du  quatrième  degré  a  deux  points  doubles,  et  si  l'on  fait 
passer  par  ces  deux  points  et  par  deux  autres  points  fixes  de  la 
courbe  une  conique  -variable,  on  connaîtra  six  points  d'intersection 
des  deux  courbes:  par  suite,  l'équation  en  x  résultant  de  l'élimi- 
uation  de  j  se  réduira  au  second  degré  et  pourra  se  résoudre,  ce  qui 
donnera  .ar  en  fonction  irrationnelle  du  paramètre  variable  de  l'équa- 
tion de  la  conique. 

Quoi  qu'il  en  soit,  x  et  j'  étant  ainsi  exprimés  sous  la  forme 

on  cherchera  les  valeurs  particulièrement  intéressantes  de  la  va- 
riable t,  par  exemple  celles  qui  annulent  .c  ou  j,  ou  qui  les  rendent 
infinis,  et  l'on  fera  varier  i  entre  chacune  d'elles.  On  aura  la  tan- 
gente en  chaque  point,  en  remarquant  que  son  coefficient  angulaire 
qui  est  la  dérivée  de  j- par  rapportât,  peut  s'écrire,  en  vertu  du 
théorème  des  fonctions  de  fonctions, 

Si  l'on  veut  ensuite  la  dérivée  seconde  de  f  par  rapport  à  ,*■,  afin 
de  déterminer  les  points  d'inflexion,  on  aura 
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On  obtiendra  donc  les  [joiiits  d'inflexion,  par  l'équaliori 


Les  applications  qni  vont  suivre  complu  le  ro  ni.  Tcxposé  de  ces 
principes  généraux. 

COUHBES   DU   TROISIÈME  DEGRÉ. 

227.  Cissoïde  do  Dioclès.  —  Les  courbes  tes  plus  simples 
après  les  coniques,  sont  les  courbes  du  troisième  degré,  ou  cubiques. 
Elles  peuvent  être  de  la  sixième,  de  la  quatrième  on  de  la  troisième 
classe,  suivant  qu'elles  n'ont  pas  de  point  multiple,  ou  bien  qu'elles 
ont  un  point  double,  ou  un  point  de  rebroussement  :  dans  ces  deux 
derniers  cas,  elles  sont  iinicursales,  puisqu'une  cubique  ne  peut 
avoir  plus  d'un  point  double  sans  se  décomposer.  On  a  déjà 
vu  (§  igî)  un  exemple  de  cubique  à  point  de  rebroussement,  et  par 
suite  de  la  troisième  classe,  dans  la  développée  de  la  parabole.  On 
en  trouve  un  second  exemple  dans  la  cissoïde  deDioclès,  courbe  déjà 
étudiée  par  cet  ancien  géomètre  à  propos  du  problème  de  la  re- 
chercbe  de  deux  moyennes  proportionnelles  entre  deux  longueurs 
données,  et  qui  se  définit  de  la  façon  suivante:  un  rayon  mobile 
0«  {fig.  io6)  tourne  autour  d'un  point  fixe  0  d'un  cercle  donné,  et 
on  porte  sur  ce  rayon  une  longueur  Om  égale  à  la  portion  ab  du 
rayon  comprise  entre  le  cercle  et  la  tangente  au  point  c  du  cercle, 
diamétralement  opposé  au  point  0,  Si  la  sécante  variable  Om  se 
rapproche  du  diamètre  Oc,  la  longueur  ab,  et  par  suite  la  longueur 
Om,  tendent  vers  zéro  :  le  point  m  se  rapprochant  indéfiniment  du 
point  0,  il  suit  de  là  que  la  droite  Oc  est  tangente  en  0  à  l'arc  Om; 
mais  la  courbe  est  évidemment  syméirique  par  rapport  à  l'axe  Oc, 
elle  a  donc  un  point  de  rebroussement  en  0  :  d'ailleurs  sur  toute 
droite  Om  issue  du  point  0,  il  y  a,  outre  ce  point,  un  seul  point  m 
de  la  courbe  ;  elle  est  donc  du  troisième  degré.  Elle  passe  évidem- 
ment par  le  point  situé  à  l'infini  sur  OT;  elle  passe  aussi  par  les 
points  cycliques;  car,  si  Om  est  une  droite  isotrope,  la  longueur  ab 
est  indéterminée,  et  le  point  cyclique  est  sur  cotte  droite  le  seul 
dont  la  distance  au   point  0  le  soit  aussi  ;  pour  tous  les  autres,  la 
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dislance  au  point  0  est  nulle.  Elle  passe  encore  par  les  points  d 
et  e  du  cercle  pour  lesquels  la  tangenle  est  parallèle  à  Oc  :  toutes 
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raisons  pour-  lesquelles  on  prévoit  l'éqiialion  de  la  courbe  rappor- 
tée auK  axes  OX,  OY 

:r{x'+f)-iry  =  o  {3i5) 

à  laquelle  on  arrive  aussi  facilement  en  parlant  de  la  définition,  si 
l'on  désigne  par  r  le  rayon  du  cercle  donné. 

Pour  construire  la  courbe  au  moyen  de  cette  équation,  il  suffit 
de  résoudre  par  rapport  àj 


■^=**V'ï^ 


ce  qui  donne  la  courbe  de  la  fif^ure  io6,  située  lout  entière  entre 
les  droites  :c=o,  x^zr,  puisque  y  n'est  réel  que  pour  les  valeurs 
de  X  intermédiaires  ;  et  asymptote  à  la  droite  a-— a/-.  Les  formules 
de  Plucker  lui  assignent  un  seul  point  d'inflexion  ;  il  est  à  l'infini 
sur  l'asymptote,  ce  qui  ressort  (§  92)  de  la  façon  dont  la  courbe 
est  située  relativement  à  celle-ci. 

228.  Podaire  de  parabole.  —  Lapodaire  d'une  courbe  par 
rapport  à  un  point  est  le  lieu  des  pieds  des  perpendiculaires  abais- 
sées du  point  sur  les  tangentes  de  la  courbe.  Il  est  facile  d'en  trouver 
le  degré  en  fonction  de  la  classe  de  la  courbe  :  soit  m  un  point  du 
lieu  (fig.  107);  sa  propriété  caractéristique  est  que  la  perpendicu- 
laire élevée  en  ce  point  à  la  droite  Om  qui  le  joint  au  point  donné  0 
est  tangente  à  la  courbe  donnée.  Si  donc  on  veut  trouver  quels  sont 
les  points  du  lieu  situés  sur  une  droite  arbitrairement  choisie,  il 
faut  chercher  l'enveloppe  des  perpendiculaires  ainsi  déduites  de 
tous  les  points  de  la  droite  ;  les  tangentes  communes  à  cette  enve- 
loppe et  à  la  courbe  donnée  correspondent  aux  points  cherchés  sur 
la  droite.  Or  l'enveloppe  ainsi  définie  est  évidemment  (§  ao4,  M) 
une  parabole  ayant  pour  foyer  le  point  0  et  la  droite  pour  tangente 
an  sommet  ;  c'est  une  courbe  de  la  seconde  classe,  dont  les  tan- 
gentes communes  avec  la  courbe  donnée  sont  au  nombre  de  ac,  si 
l'on  désigne  par  c  la  classe  de  cette  courbe  :  le  degré  de  la  podaire 
est  donc  égal,  en  général,  au  double  de  la  classe  de  la  proposée. 

229.  — 11  y  a  cependant  exception  si  la  droite  de  l'infini  est  tangente  simple 
ou  multiple  de  la  proposée,  parce  qu'elle  est  aussi  tangente  à  la  parabole  ;  si 
l'ordre  de  multiplicité  estjo,  autant  de  tangentes  communes  sont  absorbées. 
Si  les  droites  isotropes  menées  par  le  point  0  sont  ç  fois  tangentes,  il  y  a  égale- 
ment lieu  de  retrancher  le  nombre  iq  du  degré  trouvé,  parce  que  ces  droites  sont 
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perpendiculaires  à  eiles-mflmes,  et  que  chacune  d'elles  fjiit  parlio  -;  fois  du  lieu 
cherché;  de  sorle  que  finalement  ce  degré  est  égal  à  ac- — p^->,ij.  Ainsi  la  déve- 
loppée de  l'ellipse  est  de  la  qualrième  classe  et  admet  la  droite  de  l'infini  pour 
tangente  double  ;  sa  podaire,  c'est-à-dire  le  lieu  des  pieds  des  perpendiculiiîres 
abaisséesd'un  point  sur  les  normales  de  l'ellipse,  est  du  sixième  degré  ;  le  mûme 
lieu  pour  la  parabole  serait  du  qualrième  degré,  si  l'on  observe  que,  la  droite  de 
l'infini  étant  tangente  d'inflexion  de  sa  développée,  p  est  égal  à  a  :  dans  les 
mêmes  circonstances,  si  le  point  donné  est  un  foyer  de  la  conique,  lequel 
(§  94)  est  en  même  temps  fojer  de  la  développée,  le  degré  s'abaisse  de 
deux  unités,  de  sorte  que  le  lieu  des  pieds  des  perpendiculaires,  a  baissées  d'un 
Tover  de  l'eUipse  sur  les  normales  est  du  quatrième  degré  ;  pour  la  parabole, 
il  est  du  second. 

Le  point  0  est  un  point  multiple  de  la  podairo  ;  car  si  la  tangente  variable  de 
la  proposée  vient  à  passer  par  le  point  0,  le  pied  de  la  perpendiculaire  s'ap- 
proche indéfiniment  de  ce  point  ;  il  y  a  donc  une  branche  de  la  podaire  qui 
vient  ï  passer  et  pour  laquelle  la  tangente  est  la  perpendiculaire  à  la  tangente 
menée  du  point  à  la  proposée  :  si  donc  la  courbe  est  de  la  classe  c,  l'ordre  de 
multiplicilé  du  point  0  pour  la  podaire  est  égal  à  c.  Si  cependant  les  droites 
isotropes  menées  par  le  point  0  sont  q  fois  tangentes  à  la  proposée,  elles  font 
q  fois  partie  de  la  podaire  ;  ce  sont  autant  de  branches  passant  par  le  point  0 
qu'il  ne  faut  pas  compter  ;  l'ordre  de  multiplicité  de  ce  point  est  donc  €■ — ■s.q. 

Les  points  cycliques  Tont  partie  du  lieu  ;  car  si  on  joint  l'un  d'eux  au  point  0 
par  une  droite,  toute  droite  parallèle  lui  est  perpendiculaire,  et,  en  particulier, 
les  tangentes  de  la  proposée  qui  sont  parallèles  à.  cette  droite  :  en  général,  il  y 
a  c  tangentes  parallèles  k  cette  droite,  leur  ordre  de  multiplicité  est  donc  égal  à 
c;  si  cependant  la  droite  de  l'influi  est/)  fois  tangente  à  la  proposée,  on  ne 
peut  plus  lui  mener  que  ^ — p  tangentes  parallèles  à  une  direclion  donnée.  Si 
les  droites  isotropes  menées  par  le  point  0  sont  q  fois  tangentes  à  la  proposée, 
on  a  vu  que  chacune  d'elles  fait  q  fois  partie  du  lieu,  ce  qui  absorbe  q  des 
branches  du  lieu  passant  à  chaque  point  cyclique.  Définitivement  l'ordre  de 
multiplicité  de  ces  points  est  égal  à  e^p  —  q. 

.  On  vérifie  facilement  tout  ce  qui  précède  au  moyen  de  l'équaiion  de  la 
podaire,  qui  s'obtiendra  de  la  façon  suivante.  Soit 

l'équation  tangentielle  de  la  courbe  proposée  ;  l'équaiion  d'une  tangente  quel- 
conque sera  alors 

et  celle  de  la  perpendiculaire  abaissée  du  point  0  pris  pour  origine  pourra 
s'écrire 

Klimiuaiil  alors  h  et  i'  enlre  les  trois  équations,  il  vient 

THÉoRteE.  —  La  tangente  en  unpoint  m  da  la  podaire  (lig,  107]  es(  la  pei-pendi- 
culaire  mt  à  la  droite  qui  joM  le  point  m  au  milieu  h  du  segment  dmt  ks  extrf-- 
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mités  sont  le  point  0  et  le  point  de  coirtaet  a 
donnée. 
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lu  tangente  a 


En  effet,  les  coordonnées  du  point  de  contact  de  la  tangente  (m,  >•,  w]  sont 
(g  85)  f;,,K',  f;^  ;  celles  du  point  S  sont  alors  -F'^,  ~F'^,F'^.  Les  coordon- 
nées du  point  i/i  étant.):',  etj  ,,  l'équalio 


n  de  la  droite  ml'  est  alors 


Celle  de  la  tangente  â  la  courlie  (3i(j)  est  d'ailleurs 


ou,  en  leiiant  compte  de  la  façon  don!  le.=  coordonnées  .r,  et  r,  entrent  dans 
l'équation  (3i()|, 


■rlKr 


r,¥'J+j(F'-v;F'J  + 


qui  est  précisément,  eu  égard  aux  valeurs  de  '(,  i',  iv,  en  fonction  de  .r,  et  j,, 
celle  de  la  perpendiculaire  menée  au  point  m  à  la  droite  mlr. 

On  peut  remarquer  que  cela  revient  &  dire  que  ia  podm-e  admet  ta  même  tan- 
gente au  point  m  que  le  cercle  décrit  s,ur  Om  comme  diam^re.  On  peut 
en  conclure  les  points  multiples  de  la  podaire,  difl'érents  du  point  0  et  des  points 
cycliques.  Ces  points  correspondent  en  elfetaux  tangentes  multiples  ;  et,  d'après 
la  construction  de  la  tangente  en  un  point,  les  tangentes  en  ces  points  seront 
distinctes,  si  les  tangentes  multiples  correspondantes  ont  leurs  points  de  con- 
tact distincts.  Si  l'on  suppose  que  la  proposée  n'ait  que  des  tangentes  doubles 
et  des  tangentes  d'inflesion,  aux  premières  correspondront  des  points  dou- 
illes, aux  autres  des  points  de  rebroussemcnt  de  ta  podaire.  On  peut  alors 
calculer  le  genre  de  la  podaire  qui  est  (§  ii5),  en  tenant  compte  de  toutes  ses 
singularités, 
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--■p~i'}-l}-~{c-2q)(€-'j.>}-l)-(e-p-q){,;-p- 


expression  dans  laquelle  (  désigne  le  nombre  des  tangentes  doubles,  et  ( 
des  tangentes  d'inflexion  :  elle  se  réduit  à 


ce  qui  est  précisément  {§  117)  l'expression  du  genre  de  la  courbe  proposée  ;  car 
il  TnuE  observer  qu'elle  possède,  en  outre  des  t  tangentes  doubles  ci-dessus 
spéciiiées,  une  tangente  multiple  d'ordre  p  à  l'infini,  et  deux  iangentes  mul- 
tiples d'ordre  q  qui  sont  les  droites  isotropes  menées  parle  point  0.  Ainsi, 
la  fodaire  a  le  mime  genre  que  la  courbe  proposén,  ce  qui  devait  être  (g  1 17),  puis- 
qu'elle lui  correspond  pointa  par  tangentes. 

230.  11  suit  de  ce  qui  précède  que  la  podaire  d'une  parabole  par 
rapport  à  un  de  ses  points  est  une  cubique  passant  par  les  points 
cycliques,  ou  cubique  circulaire,  ayant  au  point  donné  {-^1,^^)  un 
point  de  rebroussement  pour  lequel  la  tangente  est  la  normale  de 
la  parabole  en  ce  point.  Si  l'on  transporte  l'origine  en  ce  point,  l'é- 
quation tangcnlielle  de  la  parabole 

devient 

et  par  suite  la  podaire  a  pour  équation 

2x[x^-hj-  +  xXt+jjf)  +  pj^~o.  (317) 

On  vérifie  aisément,  en  tenant  compte  de  ce  que  la  parabole  passe 
à  la  nouvelle  origine,  que  les  tangentes  de  la  podaire  eu  ce  point 
coïncident  avec  la  normale  à  la  parabole.  Pour  construire  la  courbe, 
il  suffira  de  poser 


ce  qui  revient  à  la  couper  par  une  droite  passant  à  l'origine; 
comme  celle-ci  est  un  point  double,  on  en  conclut  pour  x  une  senle 
valeur 

a(i  +  t')  a;<(i+l')  '       ' 
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[mis  011  fcfa  vni'ier  /,  entre  les  valeurs 


(]iii  sont  rangées  fiar  ordro  do  grandeur  si  l'on  suppose,  coimni! 
dans  la  figure,   ri>o-  Pour  (=— ot,  on  a  x~  —  -,C'i  qui   donne 

l'asymptote  nli;  t  variant  de  -    w  à  —  — ,  j;  est  négatif  et  \arie 

(le  —-à  Jîéro,  tandis  que_7  est  positif  et  varie  do  +  c/;  à  zéro,  ce  qui" 

donne  la  branche  Oa  ffig.  io8j.  Si  t  varie  ensuite  de  —  —  à  zéro, 

l> 

X  reste  négatif  et  varie  de  zéro  à  —  ^,,  tandis  que/-  varie  de  zéro  à 

zéro  par  des  valeurs  positives;  on  a  ainsi  la  LranclieOc;  pourf  =  o, 

on  a  le  point  c  qui  est  le  pied  de  la  perpendiculaire  abaissée  dn 

pointO  sur  la  tangente  au  sommet  de  la  parabole.   On   trouve  de 

môme  de  t--=o  à  j=r —,  valeur  qui  correspond  à  la  tangente  de  la 

parabole  en  0,  labrancbe  cd  ;  et  pourf=i^,  le  point  d  où  cette  tan- 
gente vient  rencontrer  la  directrice,  qui  est  elle-même  tangente  à  la 
podaire  en  t/  :  ce  point  devait  appartenir  à  la  podaire,  parce  qu'il 
est  le  sommet  de  l'angle  droit  Ot/e  circonscrit  à  la  parabole;  et  l'on 
voit  facilement,  en  appliquant  la  construction  de  la  tangente  à  la 
podaire  {§  229),  que  la  tangente  en  ce  point  est  en  effet  la  directrice. 

Enfin  de  t=^  —  kt=+  od,  on  trouve  la  branche  db. 

Si  l'on  décrit  le  cercle  ayant  pour  centre  le  point  d  et  passant 
enO,  son  diamètre  Qd  le  coupe  en  un  second  point/';  et  si  de  ce 
point  00  mène  une  seconde  tangente//;  à  la  parabole,  le  pied  de  la 
perpendiculaire  abaissée  du  point  0  sur  cette  tangente  est  évidem- 
ment le  point  g  situé  sur  le  cercle.  La  podaire  passe  donc  au 
point^,etla  tangente  en  ^  est  le  rayon  dg  du  cercle,  ce  qui  tient 
à  ce  que  le  cercle  décrit  sur  Qk  comme  diamètre  coupe  le  premier 
orthogonalement  en  0,  et  par  suite  en  ^  :  on  verra  d'ailleurs  plus 
loin  qu'une  propriété  importante  de  ce  cercle  consiste  en  ceqvCim 
quelconque  de  ses  diamèti'es  coupe  la  podaire  en  deux  points,  diffè- 
PiCQUET,  Ciéom.  (mulyl.  3  S 
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rents  du  point  â,  qui  sont  conjugues  harmoniques  par  rapport  à  ses 

extrémités,  d'où  résulte  encore  la  propriété  de  la  tangente  en  g. 

La  cubique  est  de  la  troisième  classe  et  n'a  qu'un  point  d'inflexion 


qui  est  sur  la  branche  dg.  Enfin  on  p<iut  encore  remarquer,  comme 
conséquence  de  la  construction  de  la  tangente  en  un  point  quel- 
conque de  cette  courbe,  qu'elle  est  bitangente  à  la  parabole  aux 
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pieds,  imaginaires  sur  la  figure,  dos  normales  menées  à  celte  courbe 
par  le  point  0  et  différentes  de  la  normale  en  0. 

Si  le  point  donné  est  le  sommet  de  la  parabole,  on  a  alors 
x,^^^,— o,  et  l'équation  de  la  podaire,  rapportée  à  l'axe  de  la  para- 
bole et  à  la  tangente  au  sommet,  devient 

On  reconnaît  là  l'équation  (3i5)  de  la  cissoïde,  à  la  condition  de  dé- 
terminer le  diamètre  a/-  du  cercle  générateur  par  la  relation 


On  en  conclut  que  (oiile  cissoïde  est  la  podaire  d'une  parabole  par 
rapport  à  son  sommet  :  le  sommet  et  la  directrice  de  cette  parabole 
sont  le  point  de  rebroussement  et  l'asymptote  de  la  cissoïde.  Qa  tire  de 
là  la  construction  de  la  tangente  en  un  point  quelconque  m  de  la 
cissoïde  (flg,  io6)  :  on  joindra  Om,  au  point  m  on  mènera  la  per- 
pendiculaire my  qui  sera,  d'après  ce  qui  précède,  une  tangente  de  la 
parabole;  la  droite  OY  étant  la  tangente  au  sommet  de  celte  para- 
bole, le  point  de  contact  g-  de  m/ s'obtiendra,  d'après  la  propriété 
delà  sous-tangente,  en  prenant _/g-=y7j  ;  et,  d'après  la  construction 
de  la  tangente  à  la  podaire,  la  tangente  en  m  sera  la  perpendicu- 
laire m.t  à  la  droite  mk  qui  joint  le  point  m  au  milieu  k  de  0,^.  On 
pourra  encore  simplifier  cette  construction  en  remarquant  que  la 
droite  /A  est  parallèle'à  l'axe  OX  et  égale  à  la  moitié  de  Oh.  Après 
avoir  tracé  la  droite  mf,  il  suffira  donc  démener  par  le  point/où 
elle  rencontre  l'axe  OY  une  parallèle  à  OY  sur  laquelle  on  prendra 

fk^-Oh,  pour  déterminer  le  point  k  qui  appartient  à  la  normale 

en  Ttt  à  la  cissoïde.  Enfin  si  l'on  observe  que  la  droite  ,/S  passe  par 
lepoinlA,  on  pourra  aussi,  pour  n'avoir  pas  à  tracer  la  droite  OY, 
mener  par  le  point  b  une  parallèle  à  l'axe  OX  sur  laquelle  on 
prendra,  à  partir  du  point/où  cette  parallèle  rencontre  la  droite /«/', 
la  longueur  /it  égale  à  la  moitié  de  Oh. 

231.  —  Si  le  point  donné  n'est  pas  supposé  sur  la  parabole,  la 
podaire,  dont  l'équation  est  toujours  Véquatlon  (317),  a  au  point 
donné  un  point  double  dont  les  tangentes  sont  perpendiculaires  aux 
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langenfes  menées  du  même  point  à  la  parabole.  On  diîciilfira  celte 
équation  par  le  même  procédé,  seulement  le  numérateui'  de  la  va- 
leur (3i8)  de  x  n'est  plus  un  carré  parfait.  On  cherchera  les  valeurs 


(i  et /^  qui  annulent  ce  numérateur,  qui  sont  tes  coefficients  angu- 
laires des  perpendiculaires  aux  tangentes  menées  du  point  0  à  la 
parabole,  et  on  les  intercalera  entre  les  quantités 
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pour  fyire  ensuite  vai'icr  ï  de  l'une  à  l'autre.  On  obtiendra  ainsi  la 
courbe  de  la  figure  109. 

Cette  courbe  est  tangente  à  la  parabole  aux  pieds  des  normales 
issues  du  point  0.  Un  seul  de  ces  points,  m,  est  réel  sur  la  figure  ; 
les  points  remarquables,  outre  le  point  double,  sont  le  point  c,  pied 
de  la  perpendiculaire  abaissée  du  point  0  sur  la  tangente  au  sommet, 
et  les  points  p  et  9  oij  les  tangentes  menées  du  point  0  à  la  para- 
bole rencontrent  la  directrice  :  elle  est  de  la  quatrième  classe,  et 
possède  trois  points  d'inflexion  dont  deux  sont  imaginaires  ;  l'asym- 
ptote est  toujours  la  droite  2.x-^p^o.  Par  chaque  point  de  la 
courbe,  on  peut,  indépendamment  de  la  tangente  en  ce  point,  lui 
en  mener  deux  autres  ;  par  suite  on  peut  lui  mener  deux  tangentes 
parallèles  à  OY,  dont  les  points  de  contact  £?  et  e  se  déterminent 
facilement  par  une  équation  du  second  degré.  Le  cercle  décrit 
de  l'un  de  ces  points  comme  centre,  du  point  â  par  exemple,  et 
passant  par  le  point  0,  jouit  toujours  de  la  même  propriété  :  il 
coupe  la  podaire  en  six  points,  deux  â  l'infini,  deux  confondus  en  0; 
et  aux  deux  autres  points  g  et  /,  qui  sont  sur  les  tangentes  menées 
du  point/à  la  parabole,  il  est  orthogonal  à  la  podaire. 

Réciproquement,  toute  cubique  circulaire  à  point  double  peut  être 
regardée  comme  une  podaire  de  parabole,  par  rapport  au  point  dott- 
ble.  Si  l'on  prend  en  effet  pour  axes  de  coordonnées  deux  droites 
rectangulaires  passant  par  ce  point,  l'axe  OY  étant  parallèle  à  l'a- 
symptote réelle,  l'équation  de  la  courbe  aura  la  forme  générale 

Si  on  l'identifie  avec  {3i7),  il  \ient 


relations  qui  déterminent  le  sommet  et  le  paramètre  de  lu  para- 
bole, dont  l'ase  est  d'ailleurs  perpendiculaire  à  l'asymptote  réelle. 
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On  saura  (]on<!  toujours,  d'après  ce  qui  précède,  consfriiiro  la  lan- 
gente  on  un  point  d'une  cubique  circulaire  à  point  double.  Si,  par 
exemple,  on  en  connaît  le  point  double  et  quatre  points,  les  per- 
pendiculaires élevées  en  chacun  de  ces  derniers  à  la  droite  qui  le 
joint  au  point  douille  sont  quatre  tangentes  de  la  parabole.  On  sait 
en  construire  le  point  de  contact,  par  le  théorème  de  Brianchon  ; 
on  pourra  alors  appliquer  à  la  cubique  la  construction  de  la  tan- 
gente à  la  podairo, 

233.  Strophoïde.  —  La  strophoide  se  définit  de  la  i'açon  sui- 
vante :  étant  donnés  un  point  a  et  une  droite  fixe  0/'  (fig.  i  lo),  sur 


un  rayon  mobile  autour  du  point  a  on  prend  à  partir  du  point  l-  où 
il  rencontre  la  droite  fixe  des  longueurs  bm,bp,  égales  à  la  dis- 
tance 0&  du  point  variable  b  au  point  fixe  0  de  la  droite  ;  la  stro- 
phoïde est  alors  le  lieu  des  points  m  et  p.  Sur  le  rayon  variable  ab, 
la  courbe  possède  les  deux  points  m  et  p  :  elle  passe  aussi  par 
le  point  a;  il  suffit  pour  cela  qu'il  y  ait  une  position  de  la  droite  ab 
pour  laquelle  ab^Ob,  ce  qui  suppose  le  point  h  sur  la  perpen- 
diculaire élevée  au  milieu  de  Ort,  d'où   il  suit  que  le  point  n  est 
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11(1  point  simple  de  la  courbe.  La  courbe,  ayant  trois  points  sur 
tout  rayon  tel  que  ub,  est  une  cubique;  elle  a  d'ailleurs  un  point 
double  en  0,  car  si  le  rayon  mobile  nb  tend  vers  le  rayon  «0,  les 
points  m  et  p  tendent  l'un  et  l'autre  vers  le  point  0  ;  et  cela  dans 
des  direcfîons  perpendiculaires,  caries  droites  OmtO;»  joignant  le 
pointO  aux  extrémités  du  diamètre  mp  du  cercle  décrit  du  point  b 
comme  centre  avec  Oè  pour  rayon,  sont  constamment  perpendicu- 
laires. C'est  donc  une  cubique  unicursale;  on  voit  aisément  qu'elle 
passe  par  chaque  point  cyclique  dont  la  distance  à  tout  point 
d'une  droite  isotrope  correspondante  est  indéterminée,  par  suite 
c'est  une  podaire  de  parabole  par  rapport  au  point  0  (§  aSi).  Il  suf- 
fira donc,  si  l'on  sait  déterminer  cette  parabole,  de  se  rapporter  au 
paragraphe  précédent  :  or,  le  troisième  point  de  la  cubique  à  l'infini 
est  évidemment  sur  Ob  ;  de  plus,  les  tangentes  en  0  de  cette  courbe, 
et  par  suite  leurs  normales  qui  sont  (§  aag)  les  tangentes  menées  de 
ce  pointa  la  parabole,  sont  rectangulaires;  la  droite  Oh  est  donc  la 
directrice.  Si  le  rayon  mobile  tourne  autour  du  point  a  jusqu'à 
devenir  parallèle  à  Qb,  la  position  limite  du  point  />  est  le  pied  <; 
de  la  perpendiculaire  abaissée  du  point  Osur  le  rayon  mobile,  on 
en  conclut  que  la  droite  ac  est  tangente  à  la  parabole,  et  comme 
elle  est  parallèle  à  la  directrice,  c'est  la  tangente  au  sommet.  Enfin 
on  construit  aisément  les  tangentes  en  0  à  la  strophoïde  qui  sont 
aussi  les  tangentes  à  la  parabole;  étant  donnée  une  droite  quelcon- 
que 0™,  menée  par  le  point  0,  le  point  m  de  la  strophoïde  sur  cette 
droite  s'obtient  en  menant  par  le  point  a  la  droite  am  telle  que  l'an- 
gle amO  soit  égal  à  l'angle  mùb  :  on  en  conclut  que  les  tangentes 
en  0  sont  les  bissectrices  de  l'angle  aUb;  d'où  il  suit,  d'après  les 
propriétés  focales  de  la  parabole,  que  la  droite  iia,  symétrique  de 
la  directrice  par  rapport  aux  tangentes  menées  du  point  0,  passe 
par  le  foyer/,  qui  est  d'ailleurs  symétrique  de  la  directrice  Ob  par 
rapport  à  la  tangente  au  sommet  ac,  pour  lequel  on  aura  par  consé- 
quent Oa  =  af.  Ainsi  totite  strophoïde  est,  par  rapport  au  point 
double,  une  podaire  de  parabole  dont  la  directrice  est  la  droite  fixe 
et  dont  le  foyer  est  symétrique  du  point  double  par  rapport  ate 
point  fixe. 

Réciproquement,  toute  podaire  de  parabole  par  rapport  à  un 
point  0  de  la  directrice  est  une  strophoïde,  dont  le  point  fixe  est  à 
l'intersection  de  la  tangente  au  sommet  avec  la  droite  qui  joint  le 
point  0  au  foyer.  Pour  le  prouver,  il  faut  faire  voir  que  si,  d'un 
point  quelconque  A  de  la  directrice,  avec  Ob  pourrayon ,  on  décrit  un 
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cércfe^Ja  droifc  qui  joint  les  deiis  {joints  me!  /j,(]ilîérents  dupoîiitO 
(!t  des  points  cycliques,  où  ce  cercle  rencontre  la  podaire,  passe  par 
un  point  fixe  a,  milieu  de  0/.  Or  ces  points  sont  tels  qu'en  les  joi- 
gnant au  point  0,  les  perpendiculaires  élevées  en  chacun  d'eux. 
sur  les  droites  ainsi  obtenues  sont  tangentes  à  la  parabole;  mais 
ces  perpendiculaires  passent  par  le  point  d  diamétralement  oppose 
au-  point  0;  ils  sont  donc  sur  les  tangentes  dg,dh,  menées  du 
pointcZà  la  parabole.  Si  maintenant  on  joint  df\  on  a,  en  vertu  des 
propriétés  focales  delà  parabole, 

angle /-//«-=  angle /;<«)  -  angle  Omè. 

Les  droites  mp,  (-(/sont  donc  parallèles  ;  par  suite,  le  point  b  étant 
le  milieu  de  Orf,  le  point  a  est  le  milieu  de  0/.  C.Q.F.D. 

La  conslruction  de  la  tangente  en  un  point  quelconque  m  de  la 
strophoïde  résulte  de  ce  qui  précède.  Par  le  point  donné  a.  on  mè- 
nera une  perpendiculaire  au  rajon  am,  et  par  le  point  b  une  per- 
pendiculaire à  Om.  Ces  deux  droites  se  coupent  en  un  point  e,  mi- 
lieu du  segment  Og  qui  joint  le  point  0  an  point  de  contact  avec  la 
parabole  de  celle  de  ses  tangentes  qui  est  perpendiculaire  à  Om  : 
le  point  e  appartient  h.  la  normale  en  m. 

Lorsque  les  droites  Oa,,iib  ne  sont  pas  rectangulaires,  la  stro- 
phoïde est  dite  oblique;  sinon  elle  est  droite.  Il  est  clair  qu'alors  le 
point  0  devra  être  choisi  sur  l'axe  de  la  parabole,  d'oii  l'on  conclut 
que  la  podaire  dhine  parabole  par  rapport  au  pied  de  la  directrice  sur 
taxe  est  une  strophoïde  droite. 

233.  Cubique  unlcursale.  —  Toutes  les  cubiques  unicursales  étudiées  jus- 
qu'à présent  sont  circulaires  et  se  distinguent  par  conséquent  en  ce  que  les 
points  cycliques  jouent  un  certain  rôle  dans  leur  définition.  On  aura  la  cubique 
unicursule  >a  plus  générale  en  transformant  homographiguemeiit  la  cubique 
unicursale  circulaire,  de  façon  que  les  points  cycliques  deviennent  deux  points 
quelconques.  Projetant  ainsi  la  podaire  de  parabole,  on  aura  pour  la  cubique 
unicursale  la  plus  générale  la  définition  suivante  :  étant  donnés  une  conique  et 
deux  points  fl\es  situés  sur  une  tangente  ab  de  cette  conique  [fig.  m),  on  cou- 
sidÈre  une  tangente  variable  cd  coupant  la  tangente  fixe  au  point  c,  et  par  un 
troisième  point  lise  0  on  mène  une  droite  Oh;  passant  parle  conjugué  har- 
monique du  point  c  par  rapport  aux  deux  points  donnés  sur  ab  ;  le  point  m  où 
la  droite  Om  rencontre  la  tangente  variable  décrit  une  cubique,  avant  ua  point 
double  en  0.  Les  tangentes  en  Osent,  dans  le  faisceau  involutif  dont  ce  point 
est  le- sommet  et  dont  les  rayons  doubles  vont  passer  par  les  points  donnés  sur 
«/-,  les  raj'ons  conjugués  des  tangentes  menées  (le  ce  point  à  la  conique.  Les 
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points  de  la  courbe  sur  la  tangente  fixe  al>  sont  les  deux  points  donnés  sur  cette 
droite  et  le  point  è,  conjugué  du  point  de  contact  «. 

La  tangente  en  m  s'obtiendra  en  joignant  Od  qui  coupe  lu  tangente  fixe  en  e, 
prenant  le  conjugué  harmonique/ de  e  par  rapport  à  Od,  joignant/™  qui  coupe 
la  tangente  fixe  en  g,  et  joignant  le  point  m  au  point  /;  conjugué  de  g. 

Réciproquement,  toute  cubique  unicursale  peut  se  déduire  ainsi  d'une  in- 


finité de  coniques,  dont  chacune  est  définie  par  tangentes  lorsqu'on  se  donne 
les  deux  points  fixes  sur  lu  cubique  ;  et  qui  sont  toutes  trois  l'ois  tangentes  à  la 
cubique,  en  trois  points  dont  deux  peuvent  être  imaginaires  conjugués. 

Pour  donner  un  exemple  de  la  construction  d'une  courbe,  lorsqu'au  lieu  d'a- 
voir son  équation,  on  connaît  les  propriétés  géométriques  qui  lui  servent  de 
définition,  supposons  que  la  conique  donnée  soit  un  cercle  (flg.  m),  et  que  les 
deux  points  donnés  sur  la  tangente  fixe  «isolent  les  points  d'intersection  de 
cette  droite  avec  les  droites  isotropes  issues  du  point  0,  auquel  cas  deux  points 
conjugués  sont  vus  du  point  0  sous  un  angle  droit.  Pour  avoir  une  nouvelle 
forma  de  cubique,  cherchons  à  choisir  la  tangente  fixe  de  façon  que  ses  trois 
points  à  l'inflni  soient  réels.  On  voit  facilement  que  les  directions  asymptotiques 
sontdonnéespar  les  tangentes  telles  que  Id  pour  lesquelles  l'angle  Okl  est  droit, 
et  correspondent  par  conséquent  aux  points  d'intersection  de  la  tangente  fixe 
avec  la  podaire  du  cercle  par  rapport  au  point  0,  points  différents  du  point  u. 
Cette  podaire  est  du  quatrième  degré  (g  229)  :  ces  points  sont  donc  au  nombre 
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de  trois  ;  et,  euûgard  à  la  forme  do  celte  podiire  {g  ïSg),  si  l'oii  prend  pour 
tangente  lixe  une  droite  telle  que  ai',  inclinée  à  45°  sur  la  droite 0;',  et  qui  lii 
rencontre  alors  entre  le  point  0  et  le  ceicle,  ils  sont  tous  réels.  On  les 
déterminera  par  latonnemenls  en  i,  p  et  q,  ce  qui  donnera  les  directions 
asymptotiques  kl,  pr  et  qt  Appliquant  à  ces  trois  points  à  l'infini  la  construc- 
tion de  la  tangente  en  un  point  quelconque,  on  aura  les  (rois  asymptotes  for- 
mant le  triangle  a^y-  Faisant  ensuite  varier  successivement  le  point  de  contact 
de  la  tangente  sur  les  arcs  II,  tr  et  ri,  on  aura  les  trois  branches  hyperboliques 
de  la  courbe  dont  les  points  remarquables,  outre  les  points  déjà  connus,  sont  ; 
le  pied  II  de  la  perpendiculaire  abaissée  du  pointOsurlatangente  parallèle  à  la 
tangente  fixe,  le  point  s  où  la  perpendiculaire  à  0;  rencontre  celle  des  tangentes 
perpendiculaii'es  à  la  tangente  fixe  qui  la  coupe  sur  Ot ,  et  le  point  d'intersection 
de  Oi  avec  la  seconde  tangente  menée  parlepoint  où  la  tangente  donnée  coupe 
la  perpendiculaire  à  0;.  On  remarquera  que  chaque  asymptote  rencontre  la 
courbe  en  un  point  à  distance  iinie  ;  on  observera  que  les  trois  points  ainsi 
obtenus,  5,  E,  i],  soient  en  ligne  droite,  comme  il  sera  démontré  plus  loin. 

234,  Cubique  générale.  —  La  cubique  la  plus  générale  est 
susceptible  de  plusieurs  modes  de  génération.  Un  des  plus  lumi- 
neux, dû  à  Mactaurin,  est  le  suivant.  Considérons  le  lieu  des  points 

de  conlact  des  tangenles  menées  d'un  point  fixe  P  à  toutes  les  co- 
niques d'un  l'aiseeau  ponctuel 

1,C,+),C,  =  ...  (3..)) 

Les  points  de  contact  sont  à  l'intersection  de  la  courbe  avec  la 
polaire  du  point  P  dont  l'équation  est 

),,P,-H>.,P,  =  <.  (:i:.o) 

en  désignant  pai' 

P,  =  u  P,==o 

les  équations  des  polaires  du  point  P  par  rapport  aux  coniques 

C,  =  o  C,  =  o. 

Kiiininant 7,|  et  À^  entre  (^19)  et  (Sao),  il  vient 

C,P,-C,P,-=o  (321) 

qui  est  l'équation  d'une  cubique.  On  pourrait  s'en  assurer  d'ailleurs 
en  remarquant  que  le  lieu  peut  encore  être  défini  comme  lieu  des 
couples  de  points  conjugués  communs  à  toutes  les  courbes  du 

faisceau  (3ig),  points  situés  sur  les  droites  issues  de  P  ;  et  que  la 
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courbe  passe  une  fois  par  le  point  P,  parce  qu'il  j'  a  une  conique 
du  faisceau  [^ig)  et  une  seule  passant  par  ce  point  :  il  y  a  donc  trois 
points  du  lieu  sur  toute  droite  menée  par  le  point  P.  De  cette 
double  façon  d'envisager  le  lieu,  il  résulte  aussi,  par  des  considé- 
rations élémentaires,  qu'il  passe  par  les  quatre  points,  réels  ou 
imaginaires,  communs  à  toutes  les  courbes  du  faisceau;  pour  ces 
points,  la  tangente  passe  par  le  point  P;  il  passe  aussi  parles  trois 
points  diagonaux  du  quadrangle  des  quatre  points,  pour  lesquels 
la  tangente  passe  par  le  point  de  concours  Q  des  polaires  de  P  par 
rapport  aux  coniques  du  faisceau,  point  qui  est  également  sur  la 
cubique,  et  d'où  l'on  peut  lui  mener  une  quatrième  tangente  qui 
passe  en  P.  Des  points  P  et  Q  de  la  cubique,  on  peut  lui  mener 
quatre  tangentes;  elle  est  donc  de  la  sixième  classe.  C'est  la  cu- 
bique la  plus  générale,  et  l'on  démontre  aisément  que,  réciproque- 
ment, toute  cubique  est  le  lieu  des  points  de  contact  des  tangentes 
menées  d'un  point  fixe,  arbitrairement  choisi  sur  elle,  à  toutes  les 
coniques  passant  par  les  points  de  contact  avec  la  cubique  des  quatre 
tangentes  qiCon  peut  lui  mener  de  ce  point. 

Supposons  en  effet  que  la  cubique  soit  donnée;  et  du  point  P, 
arbitrairement  choisi  sur  elle,  menons  les  quatre  tangentes  à  cette 
courbe  qui  la  louchent  en  a,  b,c,d  :  considérons  ensuite  le  lieu 
des  points  de  contact  des  tangentes  menées  du  point  P  à  toutes  les 
coniques  qui  passent  par  ces  quatre  points.  C'est  une  cubique  qui 
passe  par  le  point  P  et  qui  est  tangente  en  a,  b,  c,  d  aux  droites  qui 
joignent  ces  points  au  point  P;  elle  a  donc  neuf  points  communs 
avec  la  proposée.  Pour  démontrer  qu'elle  coïncide  avec  la  propo- 
sée, rappelons  {§  i  la)  que  neuf  points  détei'minent  une  cubique  et 
une  seule,  à  moins  que  ces  neuf  points  ne  soient  les  points  d'intersec- 
tion de  deux  cubiques,  auquel  cas  l'un  d'eux  résulte  des  huit  au- 
tres (§  ii3)  :  ils  servent  alors  de  base  à  un  faisceau  de  cubiques. 
Si  donc  on  assujettit  une  cubique  à  passer  par  le  point  P  et  à  être 
tangente  en  a,  b,  c,  d  aux  droites  P«,  ?b,  Pt,  Prf,  elle  est  détermi- 
née d'une  façon  unique,  ou  bien  il  y  en  a  une  infinité  dont  l'iiidé- 
termination  est  du  premier  ordre.  Mais  ce  dernier  cas  est  impos- 
sible, car  on  pourrait  alors,  pour  achever  de  déterminer  la  courbe, 
s'en  donner  arbitrairement  un  point  i  or,  si  l'on  choisit  ce  point 
sur  la  droite  Pu,  par  exemple,  celle-ci  ayant  quatre  points  sur  la 
cubique  en  ferait  partie  ;  et  il  resterait  une  conique  a  laquelle  on 
pourrait  mener  du  point  P  trois  tangentes,  ce  qui  est  impossible. 
La  cubique  est  donc  unique,  et  c'est  la  proposée  ;  ce  qui  démontre 
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le  mode  de  génération  annoncé,  dans  lequel   lu  point  P  est  arbi- 
traire sur  la  cubique. 

On  en  conclut  le  théorème  général  suivant,  déjà  utilisé  (g  223)  : 
Si,  par  un  point  d'tme  cubique,  on  lut  mène  quatre  tangentes,  les 
centres  des  trois  couples  de  droites  qui  passent  par  les  points  de  con- 
tact sont  sur  la  cubique,  et  les  tangentes  en  ces  points  concourent  au 
troisième  point  d'intm'section  avec  la  cubique  de  la  tangente  à  cette 
courbe  an  point  donné. 

335.  —  Proposons-nous,  par  exemple,  de  construire  la  courbe 
lorsque  le  faisceau  de  coniques  est  le  système  des  cercles  passant 
par  deux  points  fixes,  a  al  b  (fig.  112).  On  pourrait  facilement, 
comme  plus  haut,  tracer  ce  lieu  en  s'appuyant  sur  sa  seule  défini- 
tion; on  peut  aussi  raisonner  d'après  son  équation.  Si  l'on  prend 
pour  axe  X'OX  la  droite  des  centres  des  cercles,  et  pour  axe  Y'OY 
leur  axe  radical,  et  si  Ton  désigne  par  ±  r  l'ordonnée  des  points  a 
et  b,  et  par  x^,y\  les  coordonnées  du  point  P,  on  trouve  sans  peine 
que  l'équation  (Bai)  du  lieu  devient 

x{x--\--f-)  —  x^x^  —  'j.y\xj  -^  x^y^  -k-r'[.T  —  X  ^)^o .      (322) 

Les  points  à  l'infini  sont  :  d'une  part  les  points  cycliques,  qui 
font  partie  du  lieu  parce  que  ce  sont  deux  des  points  communs  aux 
courbes  du  faisceau;  d'autre  part,  le  point  à  l'infini  sur  l'axe  radi- 
cal, qui  fait  partie  du  lieu  parce  que  c'est  l'un  des  sommets  de  leur 
triangle  conjugué  commun.  On  sait  que  les  tangentes  aux  deux 
premiers  passent  par  le  point  P;  ce  point  est  donc  le  foyer  singu- 
lier (§  94)-  La  tangente  au  troisième,  qui  est  l'asymptote  réelle, 
passe  par  le  point  de  concours  des  polaires  de  P  :  on  le  détermine 
facilement  en  0,  sur  la  droite  .r  +  j7,  =  o,  qui  est  la  symétrique  de 
P  par  rapport  à  Taxe  radical,  ou  polaire  de  P  par  rapport  au  cercle 
de  rayon  infini  qui  fait  partie  du  faisceau.  C'est  ce  que  l'on  vérifie 
facilement  sur  l'équation  ;  elle  est  du  second  degré  en  j,  et  le  coef- 
ficient Asj^  qui,  égalé  à  zéro,  donne  l'équation  de  l'asymptote,  est 
X-  +  X,.  Si  l'on  résout  par  rapport  à, r,  i'  vient 
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et,  pour  construire  la  courbe,  il  suffira  de  faire  varier  x  an  —x'  i\ 
+  eo  ,  chaque  valeur  de  x  donnant  deuK  valeurs  pour  _;)•-.  Pour  quej 
soit  réel,  il  faut  que  la  quantité  qui  est  sous  le  radical  soit  posi- 
tive; or  cette  expression  est  bicarrée  en  x,  et  l'on  voit  sans  peine 
que,  Tune  des  valeurs  de  x^  étant  négative,  deux  racines  de  ce 
trinôme  sont  toujours  imaginaires  et  les  autres  sont  toujours 
réelles.  Elles  sont  égales  et  de  signes  contraires  ;  et  les  substitutions 
+  00  ,  —X,.  -i-.x^  et  +00  font  voir  que  la  racine  négative  est  plus 
petite  que  —  x,  et  la  racine  positive  plus  grande  que  .r,  ;  soient  Oc 
et  Orf  ces  deux  valeurs  de  x;  y  ne  sera  réel  que  lorsque  x  variera 
entre  Oc  et  (id,  parce  que  le  terme  x^  sous  le  radical  est  affecté  du 
signe  —,  et  la  courbe  sera  tout  entière  comprise  entre  les  parallèles 
à  Y'OY  menées  par  c  et  d.  Pour  .r  =  Oc,  les  deux  valeurs  de  j  sont 
égales,  et  positives  si  l'on  suppose,  comme  dans  la  figure,  x^  et  j)', 
positifs  :  soit  e  le  point  ainsi  obtenu,  en  ce  point  la  tangente  est  pa- 
rallèle à  Y'OY;  d'ailleurs ,7^  ne  peut  changer  de  signe  qu'en  passant 
par  zéro  ou  par  l'infini;  or  pour  jr=o,  l'équation  (Saa)  donne  les 
valeurs  imaginaires  x^=±r  \/— i  et  la  valeur  réelle  x^x^,  et  j 
n'estinfini  que  pour  .a;  =  —  .r,.  Il  suit  de  là  qu'une  valeur  de  jr  ne  peut 
changer  de  signe  que  pourx=±x,  :  les  deux  valeurs  j-  sont  donc 
positives  de  x  =  Ocà^  =  — x^;  l'une  d'elles  augmente  indéfini- 
ment, ce  qui  donne  la  branche  ef  asymptote  à  la  droite  g'Q,  et 

l'autre  diminue  jusqu'à  devenir  égale  à— ' ,  valeur  positive  qui 

donne  en  Q  le  point  de  concours  des  polaires  de  P  par  rapport  aux 
cercles  du  faisceau  :  la  tangente  en  ce  point  s'obtient  facilement, 
c'est  la  polaire  de  P  par  rapport  au  cercle  du  faisceau  qui  passe  au 
point  Q  :  on  a  ainsi  la  branche  eQ.  Dex  =  — x,  à  x— o,  les  valeurs 
de  j  sont  de  signes  contraires;  la  valeur  positive  variant  de  ^Q  à 
+  r,  et  la  valeur  négative  de  —  co  k  —  r,  ce  qui  donne  les  branches 
Qma,/b  ;  en  «  et  i,  on  sait  que  les  tangentes  sont  les  droites  Va,  Pi, 
De  x  =  o  à  x^x,,  les  valeurs  de^T"  conservent  les  mêmes  signes  que 
précédemment,  l'une  d'elles  variant  de  /■  à  j-,,  ce  qui  donne  l'arc 
rtP,  et  l'autre  de  —  /•  à  zéro,  ce  qui  donne  l'arc  hh  :  on  sait  que  la 
tangente  en  P  est  la  droite  PQ.  Enfinde  x  — x,  à  x=Orf,  les  deux 
valeurs  de  y  sont  positives,  et  pour  x  :^  Or/,  la  courbe  a  sa  tangente 
parallèle  à  Y'OY  en  k. 

Il  y  a  quatre  tangentes  parallèles  à  Y'OY,  parce  que  le  point  à 
l'infini  sur  OY  appartient  à  la  courbe  :  deux  d'entre  elles  sont  ima- 
ginaires;  elles  seraient  toutes  réelles,  si  les  points  tt  et  l>  étaient 
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imaginaires,  auquel  cas  il  faudrait  affecter  r^  du  signe  —,  et  la 
courbe  se  composerait  de  deux  parlies  séparées  dont  l'une,  com- 
plètement fermée,  n'aurait  aucun  point  à  l'infini.  11  y  a  six  tan- 
gentes parallèles  à  X'OX  dont  les  points  de  contact  s'obtiennent 
en  égalant  à  zéro  la  dérivée  de  j  par  rapport  à  .x  :  deux  d'entre 
elles  seulement  sont  réelles  sur  la  figure, 

236.  —  La  cubique  générale  est  de  la  sixième  classe  ;  les  six  points  de 
contact  des  tangentes  issues  d'un  point  donné  sont  les  points  d'intersection  de 
la  courbe  et  d'une  conique,  qui  est  (g  87)  la  première  polaire  du  point  : 
les  premières  polaires  de  tons  les  points  du  plan  forment  un  réseau  poncluel. 
La  Hessienne  de  ce  réseau  est  en  môme  temps  (§  109)  k  Hessienne  de  la  cu- 
bique considérée,  puisqu'elle  est  le  lieu  des  points  do  1 1  de  p  "  po 
laires  qui  en  sont  douées.  Réciproquement,  l'on  dém  t  e  que  toute  b  qu 
est  la  Hessienne  de  trois  auti'es  cubiques  ayant  les  mêm  p  ts  d  tl  n 
qu'elle-même;  cliacune  de  ces  cubiques  donne  lieu  à  é  d        n  q 

polaires  ;  ce  sont  les  trois  réseaux  (g  aa3)  dont  elle  est  la  H         nne 

On  démontre  aussi  que,  sur  les  neuf  points  d'inflex    n  que  p      èd    une    u 
bique  de  la  sixième  classe,  six  sont  toujours  irtiaginai      ,  tand     q  e  1      t 
autres  sont  toujours  réels.  On  en  voit  deux  en  a  et  p  sur  la  figure  112  ;  le  troi- 
sième est  en  dehors  des  limites  de  l'épure  sur  la  branche  ef,  et  sur  la  droite 
ttp  en  vertu  d'un  théorème  déjà  démontré  (§  1 18). 

On  a  vu  que  neuf  points  déterminent  une  cubique  et  une  seule,  à  moins  que 
le  ne  =!Oient  les  neuf  points  communs  à  toutes  les  cubiques  d'un  faisceau, 
auquel  cas  le  neuvième  résulte  linéairement  des  huit  autres  :  on  tire  de  ce 
théorème  de  nombreuses  conséquences.  Il  a  déjà  permis  [g  174)  de  démontrer 
le  théorème  de  Pascal.  Supposons  actuellement  qu'une  conique  coupe  la 
cubique  aux  six  points  1,2,  3,  4,  5,  (i,  et  que  l'on  trace  les  droites  la,  34,  56:  ta 
première  coupe  la  cubique  en  un  nouveau  point  n,  la  seconde  au  point  b  ;  et 
loutes  les  cubiques  qui  passent  par  les  huit  points  i,  a,  3,  4,  5,6  a,  h  ont  un 
neuvième  pomt  commun  Or,  le  système  des  droites  la,  34,  56,  passe  par  ces 
huit  points  le  neuvième  point  est  donc  le  troisième  point  d'intersection  de  lu 
cubique  avec  I1  droite  5()  il  en  résulte,  en  considérant  la  conique  donnée  et  la 
droite  ab  comme  une  troisième  cubique  passant  par  les  huit  points,  que  si  l'on 
fait  pusseï  tiens  ibmtes  par  les  points  d'intersection  d'une  conique  et  d'une 
cubique  tes  troisièmes  points  d'tnterseetimi  de  ces  droites  et  de  la  cubique  sont 
en  ligne  droite.  En  particulier,  si  la  conique  se  réduit  k  deux  droites  con- 
fondues, et  si  l'on  désigne  sous  le  nom  de  tangeritiel  d'un  point  de  la  cubique 
le  troisième  point  d'intersection  avec  la  courbe  de  la  tangente  en  ce  point,  les 
tangentiels  de  trois  pùints  en  ligne  droite  sont  en  ligne  droite.  Si  la  droite  est 
rejetée  àl'inflni,  les  points  d'intersection,  d  distance  finie,  de  chaque  asymptote  avec 
la  courbe  sont  en  ligne  droite  :  c'est  la  droite  S't  de  la  figure  i  i  1 ,  Si  la  conique, 
sans  se  réduire  à  une  variété,  est  trois  fois  tangente  à  la  cubique,  tes  tangentiels 
des  trois  points  de  contact  d'une  conique  ti  tlangtnle  sont  en  ligne  droite.  Si  elle  lui 
est  tangente  en  un  point  et  que  les  quatre  autres  points  d  intersection  soient 
confondus,  en  d'autres  termes,  si  une  conique  est  en  m^mn  temps  tangente  et 
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surosculatrice  ft  une  cubique,  ta  tangente  au  tangentieldu  point  de  sitrosmthUion 
va  passer  par  le  tangentiel  dupoàif  de  contact.  Si  les  trois  points  de  contact  sont 
confondus  en  un  point,  qui  alors  est  aextaelique  (§  gS),  la  tangente  en  un  point 
se^actiqae  va  passer  par  un  point  d'inflexion. 

Réciproquement,  les  points  de  contact  des  tangentoa  menées  par  chaque 
point  d'inflesion  sont  80\tactiques  ;  car  si  l'on  considère  la  conique  ayant  en 
l'un  d'eux,  a,  un  conlact  du  quatrième  ordre  avec  3a  cubique,  c'est-ù-dire  pas- 
sant par  cinq  points  de  la  cubique  confondus  f^n  a,  elle  la  coupe  en  un  sixième 
point  b  :  et,  d'après  les  théorèmes  précédents,  la  tangente  au  tangentiel  de  «, 
c'est-à-dire  l'une  des  tangentes  d'inflexion,  coupe  do  nouveau  la  courbe  en  son 
troisième  point  d'intersection  avec  ah.  Mais  puisque  c'est  une  tangente  d'in- 
flexion, le  point  où  elle  coupe  de  nouveau  la  courbe  est  le  point  d'inflexion 
lui-même,  donc  la  droite  ab  passe  par  le  point  d'inflexion,  c'est-à-dire  que 
b  coïncide  avec  a  :  donc  il  y  a  vingt-sept  points  seajtactiqjtes  qui  sont  les  points 
lie  contact  des  tangentes  menées  par  les  points  d'infieœion.  Trois  d'entre  eux  au 
moins  sont  réels  (un  pour  chacun  des  points  d'inflexion  réels),  et  neuf  au  plus. 

Il  résulte  d'un  théorème  démontré  (g  ii3)  que  toute  courbe  du  degré  m  qui 
passe  par  3(«  —  i  points  d'une  cubique,  la  coupe  en  un  autre  point  fixe  :  les 
3m  points  d'intersection  de  la  cubique  avec  une  courbe  du  degré  m  ne  sont 
donc  pas  arbitraires.  Considérons  3^—  i  courbes  du  degré  m  coupant  chacune 
la  cubique  en  3im  points  numérotés  de  i  il  3m  ;  par  les  3p  —  i  points  ajant  le 
même  numéro,  faisons  passer  arbitrairement,  une  courbe  du  degré  p  ;  quelle 
qu'elle  soit,  elle  coupe  la  cubique,  d'après  ce  qui  précède,  en  un  dernier  point 
lixe.  On  obtient  ainsi,  en  faisant  varier  le  numéro  de  i  à  3m,  Zni  derniers 
points  gui  soïit  sur  une  courbe  du  dejjré  m,  ce  qui  est  un  théorème,  puisqu'ils 
sont  en  même  temps  sur  la  cubique.  Jl  se  démontre  en  appliquant  celui  qui 
vient  d'être  rappelé  (§  1 1 3)  aux  points  d'intersection  de  la  cubique  avec  les  deux 
courbes  du  degré  iinp  formées,  la  première  des  3p —  i  courbes  du  degré  m 
données  et  d'une  courbe  quelconque,  du  mônie  degré,  passant  par  3m  —  i  des 
3m  derniers  points,  la  seconde  des  im  courbes  du  degré />,  chacune  desquelles 
joint  les  points  qui  ont  le  même  numéro.  C'est  la  généralisation  du  premier 
des  théorèmes  précédents,  et  l'on  peut  en  tirer  également  de  nombreuses  con- 


QUELQUES   EXEMPLES   DE   COUlîiiES   nU   QUATRIEME   DEGRE 

237.    Hypocycloïde    à.    trois   rehroussements.  —    Les 

courbes  du  quatrièmu  degré,  ou  fjuartiques,  sont  en  général  delà 
douzième  classe.  Leur  classe  peut  s'abaisser  d'après  la  l'ormLile  {i5o) 
jusqu'à  la  troisième,  lorsqu'elles  admettent  des  points  doubles, 
dont  le  nombre  maximum  (§  ii5)  est  égal  à  trois:  elles  peuvent 
aussi  avoir  un  point  triple. 

Proposons-nous,  par  exemple,  de  construire  la  courbe 

{.r;--'+j)=}-^  +  8/>,r«-a4;',7;)--4-i8/-{x--bj^}-:7.7/-i=:o.     t;^■li) 
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Son  uquaLion  est  bicarrée  eaj,  ce  qui  permetlrait  de.  la  résoudre 
par  rapport  à  cette  variable,  mais  il  est  plus  simple  de  la  transfor- 
mer en  coordonnées  polaires,  ce  qui  donne 

p'  +  8rp'  cos  (i)  (4  cos^oj  —  3)  +  1 8ï-*p^  —  iiyf''=  o. 

On  remarque  alors  sans  peine,  en  résolvant  par  rapport  à  cosw,  que 
pour  une  valeur  de  p,  cosu  n'est  réel  que  si  pest  compris  entre  r  et 
3r,  on  bien  entre  —  /■  et  —  3r,  de  sorte  que  la  courbe  est  tout  enlièro 
comprise  entre  les  deux  cercles 


D'ailleurs,  l'équation  ne   cbange   pas   si  l'on  change  m  en  û>+^; 

il  suffira  donc  de  considérer  celle  des  valeurs  de  cos  u,  correspondante 

à  une  \aleur  de  p  comprise  entre  r  et  3r,  qui  varie  de à  +  -. 

Cette  valeur  fournit  la  branche  de  courbe  ac,  normale  en  «  et  c  au 
cercle  de  rayon  3/\  et  tangente  en  h  au  cercle  de  rayon  /■:  on  en. 
conclut  le  reste  de  la  courbe  {fig,  1 13).  La  courbe  a  trois  rebrous- 


sements,  elle  est  par  suite  de  la  troisième  classe  ;  c'est  Vhypoaj- 
cloïde  engendrée  par  le  mouvement  d'un  point  d'un  cercle  de 
rayon  /■  roulant  sans  glisser  sur  le  cercle  de  rayon  3r  et  à  son  inté- 

PicoMET^  Géom.  onatyt.  îG 
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rient'  ;  oMa  est  déliiiie  par  la  condition  are  de  —arc  dm.  On  la  ren- 
contre aussi  en  cherchant  l'enveloppe  de  la  droite  qui  joint  les 
pieds  des  perpendiculaires  abaissées  d'un  point  du  cercle  circons- 
crit sur  les  côtés  d'un  triangle  {§  126},  lorsque  le  point  décrit  le 
cercle  circonscrit.  Elle  c!st  bitangente  à  la  droite  de  l'infini  aux 
points  cycliques, 

238.  Podaire  négative  d'ellipse  ou  d'hyperbole.  —  Les  quarliques  de 
la  Iroisième  classe  sont  les  corrélatives  des  cubiques  de  la  quatrième  classe, 
par  suite  des  cubiques  à  point  double.  On  peut  donc  en  donner  un  mode  de 
génération,  coprélatiC  du  modo  général  indiqué  (g  a33)  pour  ces  dernières. 
Celles-ci  ayant  un  point  double,  les  premières  ont  une  tangente  double  :  si 
l'on  suppose  que  ce  soit  la  droite  de  l'infini,  et  si  l'on  fait  correspondre  aux 
deux  points  fixes  de  la  cubique  deux  tangentes  isotropes  do  la  quartique,  ce 
mode  âe  génération  devient  parUculièrement  intéressant  ;  l'on  voit  ainsi  que 
toute  quartique  à  trois  rebnussements  bitangente  à  la  droite  de  l'infini  est  l'enve- 
loppe de  fa  pei-pendieulaire  Élevée  à  l'extrémité  du  rayon  tariable  qui,  parlant  du 
foyer  de  la  courbe,  aboutit  en  un  point  variable  d'une  certaine  conique  passant  par 
le  foyer,  d'où  il  suit  que  la  conique  est,  par  rapport  au  foyer  considéré,  la  po- 
daire de  la  quartique,  ce  qu'on  exprime  encore  en  disant  que  la  quartique  est 
\Apodaire  négative  de  la  conique.  On  trouve  en  effet,  d'après  les  formules  du 
§  229,  que  la  podaire  d'une  courbe  de  la  troisième  classe,  bitangente  à  la  droite 
de  l'infini,  par  rapport  !i  son  fojer,  est  une  eOipse  ou  une  hyperbole  passant 
par  ce  point.  On  démontre  aussi  que  la  podaire  négative  d'une  ellipse  ou  d'une 
hyperbole  par  rapport  ù,  l'un  de  ses  points  est  une  quartique  à  trois  rebrousse- 
ments  bitangente  à  la  droite  de  l'inllnî  et  ayant  le  point  pour  foyer.  On  peut 
racilemeiit  la  construire  d'après  sa  définition,  et  l'on  a  ainsi  un  nouvel  exem- 
ple de  la  quartique  à  trois  rebroussements. 

L'énoncé  précédent  suppose  que  la  quartique  a  un  foyer  ;  elle  en  a  un  et  un 
seul,  c'est  Ce  qui  ressort  {g  94)  de  ce  qu'elle  est  de  la  troisième  classe  et  bitan- 
gente à  la  droite  de  l'inlini.  Si  cependant  les  points  de  contact  sont  les  points 
cvcliques,  comme  dans  l'hypocycloïde  à  trois  rebroiÂSsomenis,  elle  n'a  plus  de 
foyer  et  le  mode  de  génération  ne  s'applique  plus. 

S39.  Podaire  d'ellipse  ou  d'hyperbole.  Limaçon  de 
Pascal.  Cardioïde.  —  11  résulte  des  formules  du  §  229,  que  la 
podaire  d'une  ellipse  ou  d'une  hyperbole  est  une  quartique  uni- 
cursale.  dont  les  trois  points  doubles  sont  le  point  donné  et  les  points 
cycliques.  Le  premier  est  de  rebroussement  s'il  est  choisi  sur  la 
conique  ;  quant  aux  derniers,  cela  ne  peut  arriver  que  si  la  coni- 
que est  un  cercle.  L'équation  de  la  podaire  est  en  effet  (§  229),  en 
supposant  la  conique  définie  par  l'équation  tangentielle  (211} 
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et  l'on  trouve,  en  appliquant  la  formule  (i4^),  <ltie  roquation  du 
système  des  tangentes  en  l'un  des  points  cycliques,  par  exemple 
celui  dont  la  direction  est  définie  par 

J^-+J\/-i  —  o 
est 

Pour  qu'elles  soient  confondues,  il  faut  avoir 

0(A  +  -.,[îv'~-R]-(G  +  Fv/^f^n 

d'où  l'on   conclut 

AC  -  G'  -^  (BG  -  F')  rB  \,{  h  -  n)  =0, 
HC-GF=M,  =  o. 

Comme  A3  n'est  pas  supposé  nul,  el  les  coordonnées  étant  rec- 
tangulaires, la  conique  donnée  est  un  cercle. 

Si  donc  la  conique  n'est  pas  un  cercle,  el  si  le  point  donné  n'est 
pas  sur  la  conique,  aucun  des  points  doubles  de  la  podaire  n'est  un 
point  de  rebroussement,  et  elle  est  de  la  sixième  classe. 

Si  le  point  est  sur  la  conique,  il  est  de  rebroussement  pour  la 
podaire,  et  sa  classe  s'abaisse  d'une  unité.  Si,  la  conique  étant  un 
cercle,  le  point  donné  n'est  pas  sur  le  cercle,  les  points  cycliques 
sont  des  points  de  rebroussement  et  la  podaire  est  de  la  quatrième 
classe  :  enfin,  si  le  point  est  sur  le  cercle,  il  est  aussi  de  rebrous- 
sement pour  la  podaire,  dont  la  classe  s'abaisse  alors  à  la  troisième. 

Examinons  le  cas  du  cercle  :  les  axes  de  coordonnées  rectangu- 
laires passant  par  le  point  donné,  et  le  centre  du  cercle  étant  sup- 
posé sur  l'axe  X'OX,  on  trouve,  en  cherchant  les  coefficients  tan- 
gentiels  du  cercle,  que  l'équation  de  la  podaire  est  la  suivante  : 

{x-+f^  —  x^xf  —  r-(.T^-i'j'^)  —  o.  (325) 

Si  on  la  transforme  en  coordonnées  polaires,  il  vient,  en  divisant 

par  p-, 


(3.5) 
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ce  qui  prouve  que,  si  la  courbe  est  la  podaire  de  l'origine  par  rap- 
port au  cercle  dont  le  centre  est  en  a,  au  point  de  l'axe  X'OX  qui 
a  pour  abscisse  x,  (fig.  n4),  elle  s'obtient  encore  en  décrivant  le 


cercle  ayant  pour  diamètre  0«,  et  portant  sur  chaque  rayon  Op  de 
ce  cercle,  de  part  et  d'autre  du  point  p,  une  longueur  constante 
égale  an  rayon  du  premier  cercle.  La  nouvelle  équation  (3a6)  de  la 
courbe,  jointe  à  ses  deux  définitions,  dispense  de  toute  discussion  : 
elle  a  la  forme  indiquée  (fig.  1 14),  c'est  le  limaçon  de  Pascal.  La 
seconde  définition  résulte  facilement  de  la  première;  car  si  l'on 
considère  le  rayon  Om  du  limaçon,  perpendiculaire  surla  tangente 
mb  du  premier  cercle,  il  rencontre  le  second  cercle  au  point/»,  et 
la  droite  ap,  étant  perpendiculaire  à  Om,  est  parallèle  à  mb  ;  par 
suite  la  longueur  mp  est  égale  au  rayon  ab. 

Si  le  point  0  est  sur  le  cercle  de  centre  a,  la  podaire  a  un  re- 
broiissement  en  0  ;  sa  classe  s'abaisse  à  la  troisième,  et  elle  prend 
alors  le  nom  de  cardioîde. 

240.  Qnartiqiie  à  point  triple.  —  Les  (rois  points  doubles  d'ane  quarlique 
peuvent  éire  remplacés  |g  ii5)par  un  point  triple.  Si  l'on  prend  ce  point  pour 
origine,  et  si  l'on  suppose  d'abord  que  les  trois  tangentes  au  point  triple  sont 
confondues,  l'équation  do  la  courbe  aura  la  forme 
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dans  laquelle  ç^  est  une  fonction  homogène  du  qualrième  degré,  en  a-  et  j. 
On  peut  toujours  prendre  la  tangente  £k  l'origine  pour  axe  Y'OY  ;  l'équation 
devient  alors 


r  la  Hessienne  (g  38)  l'équation 


(:i'7) 


li  suit  de  là  que,  en  dehors  de  l'origine  qui  absorbe  vingt-deux  points  d'in- 
flexion, la  courbe  n'en  possède  que  deux,  réels  ou  imaginaires  ;  l'étude  de  la 
première  polaire  d'un  point  apprend  d'ailleurs  qu'elle  est  de  la  qualrième  classe. 
Enfin  si  l'on  élimine  3  enfre  l'équation  (îay)  de  la  courbe  cl 


et  si  l'on  écrit  les  conditions  pour  que  ie  résultant  soit  au  carré  parfait,  ou 
trouve  un  système  unique  de  valeurs  ;  ce  qui  prouve  que  la  courbe  a  toujours 
une  tangente  double  réelle.  Supposons  que  ce  soit  la  droite  de  l'infini,  et  que 
les  points  de  contact  soient  les  points  cvcliques,  ce  qu'on  peut  toujours  obte- 
iiir  au  moyen  d'une  transformation  homographîque,  l'équation  prend  alors  la 
forme  simple 


Si  l'on  coupe  par  la  droite  variable  j  ~  t. 


Il  trouve  pour  .'.'  et_>- 


f  ai.Hunt  ensuite  varier  t  entre  les  valeurs  —  00 ,  o,  +  co  ,  on  trouve  la  courbe 
représentée  (fig.  1 15),  dont  le  point  triple  à  l'origine  ne  parait  présente!'  aucune 
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X'      0 

V^^^_^ 
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^ 

singularité,  ainsi  que  cela  a  été  expliqué  {§  io3),  et  dont  les  points  de  contact 
des  tangentes  parallèles  à  l'axe  X'OX  sont  en  a  et  ^  à  l'intersection  de  la  droite 


y  Google 


566  DVflE   IV.   —   CIUPITIIK   I. 

et  du  cercle 

341.  —  Si  deux  tangentes  au  point  triple  sont  confondues,  la  troisième 
étant  distincte,  une  étude  analogue  à  la  précédente  montre  que  la  courbe  est 
de  la  cinquième  classe,  et  qu'elle  a  deux  tangentes  doubles,  réelles  ou  imagi- 
naires. 

Si  l'on  prend  pour  axe  Y'OY  la  tangente  qui  est  la  superposition  de  deux  tan- 
gentes au  point  triple,  et  la  troisième  pour  axe  X'OX,  l'équation  de  la  courbe 
aura  la  Terme 

On  trouve  pour  la  Hessienne,  abstraction  faite  du  facteur  .e^,  l'équalion 

Éliminant  j.^j  entre  les  deux  équations,  on  trouve  une  équation  homogène 
et  du  quatrième  degré  en  .c  et, r,  qui  représente  le  sjslème  des  droites  joignant 
le  point  tnplc  aux  points  d'infleston  :  ceux-ci  sont,  par  conséquent,  au  nom- 
bre de  quatre 

Si  1  on  suppose  que  l'une  des  tangentes  doubles  est  la  droite  de  l'infini,  et 
que  les  pomti  do  contact  sont  les  points  cycliques,  on  aura  à  construire  la 

On  LOuptTj  (  lu  ui  e  par  la  droite  j  —  i.v,  et  on  trouvera  la  courbe  représentée 


(fig.  ii6),  dont  les  points  d'inflexion  sont  imaginaires  sur  les  droites 
et  dont  la  seconde  tangente  (îouble  est  la  droite  réelle 
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qui  louche  la  courbe  eu  deux  points,  situés  sur  les  bisseelrices  de  l'angle 
des  ases. 

342.  —  Enfin  si  les  trois  tançtntrs  sont  diilinctes,  on  sait  (g  iio)  que,  au 
point  de  vue  de  la  classe  et  du  noml)re  dei  points  d'inflexion,  c'est  comme  si 
la  courbe  avait  trois  points  doubles  distincts  elle  est  donc  de  la  sixième  classe 
et  elle  possède  six  points  d'inflexion  elle  a  aussi  quatre  tan  génies  doubles, 
réelles  ou  imaginaires. 

Si  l'on  suppose  encore  que  l'une  des  t)n?eiites  doubles  est  à  l'infini  et  touche 
la  courbe  aux  points  cycliques,  et  «i  les  tangentes  k  l'origine  sont  les  bissec- 
trices de  i'angle  des  axes  et  l'axe  \0\  1  tjuition  prend  la  forme 

On  construira  la  courbe  par  le  niSnie  procédé,  et  l'on  trouvcca  qu'elle  a  lu 
forme  représentée  (fig.  117)  ;les  trois  tangentes  doubles  difi'éreutes  do  la  droili; 


de  l'infini  sont  manifestes  sur  la  figure,  l'une  d'elles  est  la  droite  j  =  -3;  et  les 

six  points  d'inflexion  sont  imaginaires. 

S43.  Ovales  de  Descartes.  —  Toutes  les  quartiques  étudiées  jusqu'à  pré- 
sent sont  unicursales  :  un  type  des  plus  simples,  parmi  celles  qui  ne  le  sont 
pas,  est  celui  des  ovales  de  Descaries.  Ces  courbes  se  définissent  par  la  proprié- 
té suivante  :  il  existe  une  même  relation  linéaire  entre  les  rayons  vecteurs  qui  joi- 
gnent tin  point  quelconque  de  laeowbe  à  deux  points  fixes.  De  cette  définition, 
on  conclut  sans  difficulté  l'équation  de  la  courbe  qui  est  du  quatrième  degré 
et  qui  admet  les  points  cycliques  pourpoints  derebroussements.  La  droite  qui. 
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joint  les  deux  points  fises  est  un  axe  de  la  courbe  ;  celle-ci  ne  peut  donc  avoir 
d'autre  point  double  que  les  poinis  cycliques,  car  elle  admettrait  alors  ie  symé- 
trique par  rapport  à  l'ase,  ce  qui  est  impossible,  puisqu'étant  du  quatrième  de- 
gré elle  ne  peut  avoir  plus  de  trois  points  doubles.  Exceptionnellement,  elle 
peut  en  avoir  un  sur  l'axe  ;  elle  dégénère  alors  en  limaçon  de  Pascal,  Il  suit 
de  là,  par  les  formules  de  Plucker,  qu'en  dehors  de  ce  cas  elle  est  de  la  sixiè- 
me classe,  et  qu'elle  possède  huit  points  d'inflexion  réels  ou  imaginaires,  et 
une  tangente  double.  Son  équation  en  coordonnées  polaires,  rapportée  à  l'axe 
et  à  l'un  des  points  fixes,  a  la  forme 

;-'—  '}.{a+h  cos  m)  p  +  f'  =  i>. 

C'est  au  moyen  de  cette  équation  qu'il  est  ie  plus  simple  de  construire  la 
courbe  ;  si  l'on  donne  aux  paramètres  a,h,c,  des  valeurs  numériques  et  si 
l'on  veut  construire,  par  exemple,  la  courbe  dont  l'équation  polaire  est 


2(24-5C0Slu)p-l- 


(3..8) 


on  résoudra  par  rapport  à  p  et  on  fera  varier  m  de  —  j;  à  -i-  ^.  11  est  clair  en 
etfet  qu'il  suffit  de  faire  varier  m  dans  un  intervalle  de  2^  puisque  cet  angle 
n'entre  dans  l'équation  que  par  ses  lignes  trigonométriques.  D'ailleurs  si  l'on 
change  m  en  —  (o,  p  ne  change  pas  ;  la  courbe  est  donc  symétrique  par  rap- 
port à  l'axe  polaire  et  il  suffira  de  faire  varier  lu  de  -  jt  à  zéro  pour  avoir  en- 


suite, par  symétrie,  le  reste  de  la  courbe.  On  oblient  ainsi  la  courbe  de  la  li- 
gure 1 18  :  les  tangentes  menées  du  pfile  sont  les  droites  isotropes,  et  les  droi- 
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tes  réelles  On,  0/>,  Oc,  Od,  qui  font  avec  l'axe  des  angles  dont  les  cosinus  sont 
±  T  et  ±  —  ;  on  les  trouve  en  égalante  zéro  le  radical  de  l'équalion  (3a8]  ré- 
solue. La  courbe  se  compose  de  deux  ovales,  qai  se  réunissent  lorsque  le 
terme  constant  c  est  nul,  auquel  cas  on  a  un  limaçon  de  Pascal. 

L'origine  est  un  foyer  ;  on  démontre  que  l'autre  point  fixe  est  également  un 
foyer  et  qu'un  troisième  foyer  est  en  ligne  droite  avec  les  deux  premiers  : 
deux  quelconques  d'entreeux  peuvent  servir  à  définir  la  courbe  par  la  propriété 
des  rayons  vecteurs.  11  y  a  aussi  un  foyer  singulier,  point  de  rencontre  des 
tangentes  de  rebroussement  à  chaque  point  cyclique. 

Réciproquement,  on  démontre  que  si  une  quartique  admet  les  points  cjcli- 
ques  pour  points  de  rebroussement,  de  ses  trois  foyers  sont  en  ligne  droite,  et 
que,  si  ces  foyers  sont  réels,  elle  peut  être  définie  par  leur  moyen  comme  les 
ovales  de  Descartes. 

Ces  courbes  ont  été  étudiées  par  un  grand  nombre  de  géomètres  ;  elles  jouis- 
sent de  propriétés  curieuses,  dont  une  des  plus  importantes,  qui  résulte  immé- 
diatement de  leur  équation  polaire,  est  la  suivante  ;  la  somme  algébrique  des 
distances  d'un  foyer  aux  quatre  points  d'intersection  d'une  droite  queleimque  avec 
la  courbe  est  constante.  On  trouvera  également  (§  249)  plusieurs  modes  de  gé- 
nération des  ovales  de  Descaries. 

244.  Ovale  de  Casslni.  Lemniscate  de  Bernouilli.  —  Le  lieu  des 
points  tels  que  le  produit  de  leurs  distances  à  doux  points  fixes  est  constant 
est  aussi  une  quarlique  dont  ces  points  sont  deux  foyers  :  elle  porte  le  nom 
û'ovale  de  Cassini.  Son  équation,  qui  s'établit  aisément,  est  la  suivante 

Elle  admet  les  points  cycliques  pour  points  doubles,  et  csf,  en  général,  do  la 
huitième  classe.  Dans  le  cas  particulier  où  l'on  a  c  —  «,  l'origine,  qui  est  le 
point  milieu  du  segment  des  foyers,  est  aussi  un  point  double.  La  courbe  est 
alors  la  lemniscate  de  Bernouilli,  déjà  étudiée  (§  m)  :  elle  est  unicursale. 
L'équation  se  discute  sans  peine  en  résolvant  par  rapport  à  j,  ou  bien  en 


transformant  en  coordonnées  polaires,  et  la  figure  1 19  montre  les  différentes 
formes  que  peut  affecter  la  courbe  suivant  que  a  est  plus  grand  ou  plus  petit 
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(]ue  c.  Dans  le  premier  cas,  elle  se  compose  d'une  Lranche  unique,  dans  le 
second  de  deux  ovales  distincles.  La  lemniscate,  qui  a  un  point  double,  corres- 
pond au  cas  intermédiaire,  où  a  =  c. 

345.  Quartique  à.  wn  point  double.  —  Considérons  un  faisceau  ponc- 
tuel de  coniques 

c,+Àa=o 

et  un  faisceau  do  couples  de  droites  en  involuUon,  issues  de  l'origine 


dans  l'équalion  duquel,  par  conséquent,  A^   et  A^  sont  homogènes  et  du  se 
cond  degré  en  -i:  et  j.  Établissons  entre  X  el  [t  une  relation  homograpliique 


et  éliminons  ï,  et  \>.  entre  ces  trois  équations:  nous  aurons  !e  lieu  du  point 
d'intersection  d'un  couple  du  second  faisceau  avec  la  conique  correspondante 
du  premier.  L'équation  du  lieu  est 

(f(A,  -  /Ma)  C,  =  (tA,  -  dA-2)  Cn. 

Elle  représente  une  quartique  dont  l'origine  est  un  point  double,  et  qui 
passe  par  les  points  qui  servent  de  base  au  faisceau  de  coniques.  Les  tangentes 
jt  l'origine  ont  pour  équation,  en  désignant  par  c,  et  c,  les  termes  constants 
dans  les  équations  des  coniques  C;  et  &>, 

(«A,  -  fiAjjf,  =  (cA,  -  dX2)c.,. 

Chacune  d'elles,  en  dehors  du  point  double,  coupe  la  quartique  en  un  qua- 
trième point  qui,  satisfaisant  aux  deux  équations  précédentes,  satisfait  aussi 
à  la  suivante 


laquelle  représente  ta  conique  du  faisceau  qui  passe  par  l'origine. 

Réciproquement,  on  démontre  que  toute  quartique  à  an  point  double  peut  être 
ainsi  engendrée  d'une  infinité  de  manières  ;  on  peut  se  donner  arbitrairement  sur  la 
quartique  devx  des  points  gui  servent  de  base  au  faisceau  des  coniques.  Les  deux 
autres  s'obtiennent  alors  en  faisant  passer  une  conique  par  les  deux  premiers, 
par  le  point  double  et  par  les  quatrièmes  points  d'intersection  avec  la  quartique 
des  tangentes  au  point  double  ;  ee  sont  les  deux  derniers  points  d'intersection 
de  la  conique  et  de  la  quartique  ;  et  chaque  conique  du  faisceau  ainsi  défini 
coupe  alors  la  quartique  en  quatre  nouveaux  points  situés  sur  deux  droites 
conjuguées  d'un  faisceau  en  involution  dont  le  sommet  est  le  point  double  de 
la  quartique. 

Une  quartique  à  un  point  double  est  do  la  di'vitNic  classe  ;  oj]  peut  doue  lui 
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mener  du  point  double  sis  tangentes;  on  démontre  que  les  points  de  contact  de 
ces  six  tangentes  sont  sw  une  même  conique.  L'enveloppe  des  droites  qui  coupent 
harmoniquement  cette  conique  el  la  conique  variable  du  faisceau  poncluel  qui 
vient  d'fitre  détermiaé  est  (§  aie,  lo)  la  conique  variable  d'un  faisceau  tangen- 
tiel  :  on  démontre  également  que  le  faisceau  en  invotution  qui  sert  à  la  généror 
tion  de  la  quartique  est  le  système  des  tangentes  menées  de  l'origine  à  toutes  les  co- 
niques du  faisceau  tangentiel. 
Considérons,  comme  application,  la  quartique  à  nœud 

(..,"+J-'  +  4)(.r--r')-^5,r(a^'-a7'}  =  o.  {3a<j) 

Dans  cet  exemple,  les  tangentes  à  l'origine  sont  les  droites 

.r^-j'^<,  (33o) 

parallèles  en  mûme  temps  aux  bissectrices  de  l'auglo  des  axes  et  aux  deux 
asymptotes  réelles.  Leurs  quatrièmes  points  d'intersection  avec  la  courbe  sont 
donc  à  l'infini  sur  ces  droites,  et  l'une  des  coniques  qui  déterminent  le  fais- 
ceau ponctuel  sera,  par  exemple,  l'hyperbole  équilatére 

qui  passe  par  ces  points  et  par  le  point  double.  Elle  coupe  la  quartique  en  qua- 
tre autres  points,  qui  servent  de  base  au  faisceau  :  une  seconde  conique  du 
faisceau  s'obtiendra  en  éliminant  ^^  —j-  entre  les  équadons  (Sag)  et  (33o),,  ce 
qui  donne  en  divisant  par  .r 

et  l'équation  générale  des  coniques  du  faisceau  est  alors 

.v-fj  -tl]  -  j'{8  +X)  -  aXic  +  8  =  o.  (33 1  j 

On  verra  d'ailleurs  plus  loin  {g  247)  que  les  points  de  contact  des  six  tangen- 
tes menées  de  l'origine  à  la  quartique  sont  sur  le  cercle 


Si  l'on  exprime  qu'une  droite  coupe  harmoniquement  la  conique  l33i)  et  h 
ccrcSe  (332),  on  trouve  en  appliquant  la  condition  (1*92) 


qui  est  l'équalion  tangentielle  d'un  faisceau  tangentiel  de  coniques. 

Si  l'on  y  fait  w  =  o,  on  obtient  le  faisceau  des  tangentes  menées  par  i'origine 
à  ces  coniques 

5(a«-.^)  +  M«=-.>^)  =  o 

ou,  en  coordonnées  ponclueltes,  par  suite  do  l'climinalion    de  «  et  i'  entre 
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l'équation 

el  la  précédenle, 


5(.E=-aj')+).(^'-j')  =  o. 


Si  l'on  Élimine  maintenant  )>  entre  celte  équation  et  l'équation  (33i),  ou 
trouve  l'équation  (Sag)  de  la  quartique,  ainsi  que  c'était  a 


Fig,  ,.0 
Pour  construire  la  courbe  (33()),  posons  j  =  (.c  ;  on  en  conclut 
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L'expcession  sous  le  radical  est  du  sixième  degré  et  hicubique  en  £  ;  si  l'on  j 
eonsidère  f-  comme  l'inconnue,  on  voit  sans  peine  qu'elle  a  trois  racines  posi- 
tives séparées  par  o,  -,  i,  et  +  «  ;  des  substitutions  intermédiaires  montrent 

qu'elles  sont  très  voisines  de  z>  ï  et  G,5;d'oùil  suit  que  les  six  valeurs  de  rsont 


réelles  et  voisines  de  ±  0,35?  ;  ±  o,8i5;  et  ±  a, 55.  Lésignons-les  par  ±  (,, 
±;,,±(j.  L'expression  sous  le  radical  n'est  positive,  et  par  suite  .k  et  j  ne  sont 
réels,  que  pour  des  valeurs  de  t  comprises  entre  —  r,  et—  t^,  entre  —  (,  et 
+  f,,  et  entre  +  (,  et  -+-  (,  ;  d'ailleurs  à  chaque  valeur  de  t  correspondent  deux 
systèmes  de  valeurs  pour  -x  et  j.  Ainsi  pour  t  —  —  t^,  ces  deux  valeurs  sont 
égales  ;  x  est  négatif,  j  est  positif,  el  l'on  obtient  un  point  a  de  la  courbe  pour 
lequel  la  tangente  est  la  droite  j-  =  -  t^x  ;  t  variant  ensuite  de  -  ïj  à  —  t,  l'une 
des  valeurs  de.rfournitia  brancbe  abc  (fig.  lao),  qui  passe  ùl'înfinipour  ;=  - 1, 
et  l'autre  la  branche  «Oc  qui  passe  à  rorigine  pour  la  même  valeur  de  t  ; 
au  point  c  la  courbe  est  tangente  à  la  droite  y  —  —  t^.x.  De  —  î,  à  +  ï,,  on  a 
de  même  l'ovale  defg  tangente  aux  droites  j  =  ±  t,jc  et  coupant  l'axe  X'OX 
aux  points  .v  =  —  i,  ,c  =  —  4.  Enftn  (  variant  de  (,  à  t^,  on  a  la  branche  lihlO 
symétrique  de  la  première  par  rapport  à  l'axe  X'OX, 

Les  points  à  l'inflni  sont  les  points  cycliques  et  les  points  à  l'infini  sur  les 
bissectrices  de  l'angle  des  axes  :  à  ces  derniers  correspondent  deux  asymptotes 
réelles,  que  l'on  trouve  par  la  formule  du  §  90,  et  dont  les  équations  sont 

Elles  se  coupent  au  point  «  de  l'axe  X'OX  dont  l'abscisse  est  égale  à  '-. 


TilANSFOliMATION   ['Ali   RAYOKS  VECTELHS   RÉCIPROQUES 

246.  —  L'étude  des  courbes  du  quatrième  degré  amené  à  dire 
quelques  mots  d'une  transformation  très  importante,  à  laquelle  on 
a  donné  le  nom  de  transformation  par  rayons  vecteurs  réciproques 
et  qui  consiste,  étant  donnés  un  pôle  0  et  une  courbe  quelconque,  à 
transformer  tout  point  m  de  la  courLe  situé  sur  le  rayon  vecteur 
Om  suivant  le  point  m,  du  môme  rayon  vecteur  tel  que  l'on  ait 


Om.O, 
Le 


point  0  est  le  pôle,  et  la  longueur  /'  est  \ç, paramètre  de  Ja  trans- 
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formation  :  on  voit  que  les  points  m  et  Jn^  sont  conjugués  harmo- 
niques par  rapport  aux  extrémités  du  diamètre  intercepte  par  le 
rayon  Om  sur  le  cercle  de  centre  0  et  de  rayon  /■,  qu'on  appelle 
cercle  àHnversion.  Deux  courbes  transformées  sont  dites  inoerses 
l'une  de  l'autre. 

Les  relations  qui  lient  les  coordonnées  {oc,j)  du  point  m  aux 
coordonnées  (jT^j^T))  d"  point  m^  s'obtiennent  aisément  ;  ce  sont 


ElJes  sont  réciproques,  et  l'on  en  tire 


comme  cela  devait  être  puisque  le  point  m  se  déduit  du  point  m, 
comme  celui-ci  du  premier.  C'est  une  transformation  rationnelle 
du  second  ordre  (§  117),  symétrique,  et  dont  les  trois  points  princi- 
paux sont  le  pôle  0,  et  les  points  cycliques.  Les  formules  du  §  117 
montrent  alors  que  l'on  a  entre  le  degré  m  de  la  courbe  proposée,  le 
degré  de  multiplicité  j?  du  pôle  0  et  le  degré  de  multiplicité  </  des 
points  cycliques  relativement  à  cette  courbe,  et  les  nombres  ana- 
logues m,  //,  7'  relativement  à  la  transformco,  les  formules 

m',-T3m-~/^-a'/  ;/  =  m -■>,-/  ,f  -_,m-p-q,     (333) 

Ainsi  une  droite  se  transforme  en  un  cercle  passant  par  le  pôle, 
un  cercle  quelconque  en  un  cercle  quelconque,  et  une  conique  en 
une  cubique  circulaire  ayant  un  point  double  à  l'origine,  si  elle- 
même  y  passe  ;  sinon  en  une  quartique  bicirculaîre,  c'est-à-dire  ad- 
mettant les  points  cycliques  pour  points  doubles. 

La  transformation  par  rayons  vecteurs  réciproques  jouit  de  la 
propriété  curieuse  de  conserver  les  angles;  elle  se  démontre  im- 
médiatement en  considérant  les  tangentes  en  l'un  des  points  d'in- 
tersection de  deux  courbes,  et  leurs  cercles  transformés  qui  se  cou- 
pent au  pôle  sous  le  même  angle  que  ces  tangentes. 

Cette  transformation  se  rencontre  dans  une  foule  de  problèmes  : 
on  en  a  vu  un  exemple  (§  204,  34)  ;  on  en  trouve  un  autre  dans  l'é- 
tude des  podaircs.  Il  est  clair  que  si  l'on  prolonge  la  perpendicu- 


y  Google 


CONSTRUCTION  DES  COURBES.  hTo 

laire  0/»  abaissée  du  point  0  sur  une  tangente  variable  d'une 
courbe  donnée,  jusqu'en  un  point  p  tel  que  l'on  ail 

Om.Opr=," 

le  point }}  est  par  rapport  au  cercle  d'inversion  le  pôle  de  lu  tan- 
gente variable,  et  par  suite  {§  217)  décrit  la  polaire  réciproque  de 
la  proposée  par  rapport  au  cercle  d'inversion.  Ainsi  toute  podaire 
est  rinverse  de  la  polaire  réciproque  de  la  proposée  par  rapport  à 
tout  cercle  ayant  pour  centre  f  origine  des  rayons  vecteurs.  Pour  la 
même  raison,  toute  podaire  négative  (§  288)  est  la  polaire  réciproque, 
par  rapport  à  tout  cercle  ayant  pour  centre  l'origine  des  rayons  vec- 
teurs, de  l'inverse  de  la  proposée  par  rapport  au  même  cercle,  pris 
pour  cercle  d'inversion.  Le  premier  de  ces  énoncés  permet  d'écrire 
immédiatement  les  formules  (333)  au  moyen  des  formulesdu  g  229, 
relatives  aux  podaires  ;  car,  en  vertu  de  celte  propriété,  le  degré 
d'une  podaire  ou  d'une  inverse,  et  l'ordre  de  multiplicité  de  l'origine 
ou  des  points  cycliques,  dans  l'une  ou  dans  l'autre,  s'expriment  de 
la  même  façon,  pour  la  podaire,  en  fonction  de  la  classe  de  la  pro- 
posée, de  l'ordre  de  multiplicité  de  la  droite  de  l'iûflni  ou  des 
droites  isotropes  menées  par  l'origine  ;  pour  la  seconde,  en  fonction 
des  quantités  corrélatives. 

11  suit  de  ce  qui  précède  et  de  l'étude  qui  a  clé  faite  des  podaires 
de  coniques  que 

L'inverse  d'une  cissoïde  par  rapport  au  point  de  rebroussement  est 
une  parabole  passant  par  ce  point. 

L'inverse  d'une  stropkoïde  par  rapport  au  point  double  est  une 
conique  passant  par  ce  point. 

L'inverse  dun  limaçon  de  Pascal  par  rapport  an  point  double  est 
une  conique  ayant  ce  point  pour  foyer. 

En  général,  l'inverse  d'une  podaire  de  conique  par  rapport  au 
point  double  est  une  conique. 

S47,  Courbes  anallagmatîqaBa.  —  Lorsqu'il  oxisle  un  ou  plusieurs  cercles 
d'inversion  tels  que,  tout  point  d'une  courhe  se  transformant  en  un  autre  point 
de  la  courbe,  celle-ci  se  transforme  en  clle-mônie,  on  dit  que  la  courbe  est 
anallagmatique. 

Pour  toute  valeui"  donnôe  du  degr6  de  la  courbe,  il  y  a  plusieurs  espèces 
de  courbes  anallagmaliques.  Parmi  les  courbes  àa  second  degré,  on  trouve 
tout  cercle  du  plan  qui  se  transforme  en  lui-même,  chaque  fois  que  le  cercle 
d'inversion  psl  un  cerclf  qui  lui  est  orthogonal;  ceci  rÉsultc  du  thcorcme  du 
S  )33. 
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S'il  s'agitd'unccubique.lepôle  de  transformation  doit  ûtre  sur  la  courbe.  Toute 
droite  issue  du  pôle  doit,  en  effet,  dans  le  cas  d'une  courbe  (Quelconque,  la  cou- 
per en  un  certain  nombre  de  couples  de  points,  différents  du  polp,  qui  se  cor- 
respondent dans  chaque  couple  ;  et  dont  le  nombre,  ajouté  au  degré  de  multi- 
plicité du  pôle,  doit  reproduire  le  degré  de  l'équation.  Dans  le  cas  d'une 
cubique,  il  faut  donc  que,  le  pQle  étant  sur  la  courbe,  les  dent  autres  points 
d'intersection  de  tout  rayon  vecteur  avec  la  cubique  soient  dewL  points  conju- 
gués. Soit  alors 

..(.<7,.r)+5.,(*,j)  +  ?,(»,j)  =  o 

l'équation  de  la  courbe  rapportée  au  pôle  pris  pour  origine  ;  si  on  la  coupe  par 
la  droite 


les  p  des  points  d'intersection  sont  donnés  par 

p^93(COS  a,  COS  [î)  -+-  p  9,(C0S  K,  COS  (s)  +  ip,(cos  a,  COS  l'i)  =  o. 

Pour  que  lo  produit  des  racines  soit  constant  et  égal  à  '",  il  faut  et  il  suffit 
que  l'on  ait 

et  l'on  voit  que  le  pôle  doit  être  choisi  sur  la  courbe,   de  telle  sorte  que  son 
éi][uation  soit 

(■«•+j-')9,(«,  j)+7,(',  j)  +  >■'  f.i'.r)  -  ■>■ 

Les  trois  points  il  l'infini  sont  les  points  cvcliques  et  le  point  à  î'iafini  sur  la 
tangente  à  l'origine.  En  d'autres  termes,  pour  qu'une  cubique  soit  anallagma- 
tique,  il  faut  et  il  suffit  qu'elle  passe  par  les  points  eycliques  :  les  cercles  d'inversion 
ont  pour  centres  les  poinis  de  contact  des  tangentes  parallèles  à  l'asymptote  réelle. 
Il  est  clair  qu'alors  les  points  de  contact  des  tangentes  menées  à  la  courbe 
par  le  pôle  sont  sur  le  cercle  d'inversion. 

Si  l'on  revient  sur  les  cubiques  qui  ont  été  étudiées,  on  voit  que  la  cissoïde, 
quoique  passant  par  les  points  cycUques,  n'est  pas  anallagmatique,  parce  que 
le  pôle  d'inversion  serait  à  l'infini.  Dans  la  podairo  de  lap-uabole  par  lapport  à 
un  de  ses  points  (lîg.  io8),  il  y  a  un  point  d  pour  lequel  la  tangente  est  parallèle 
à  l'asymptote  réelle  ;  c'est  donc  le  centre  d'un  cercle  d  inversion  qui,  d  ailleurs, 
passe  évidemment  par  le  point  double,  où  il  est  normal  a  la  parabole  et  où  il 
coupe  la  podaire  en  trois  poinis.  Il  la  coupe  encore  aux  points  cvcliques,  et  en 
un  sixième  point  g  où  la  tangente  h  la  podaire  est  le  rayon  vecteur  'jf 

Dans  la  podaire  de  la  parabole  par  rapport  à  un  point  quelconque  [fig.  109), 
il  y  a  deux  pôles  d'inversion  d  et  e  ;  les  cercles  d'inversion  passent  encore  au 
point  double,  et  chacun  d'eux,  le  premier  par  exemple,  coupe  encore  la  courbe 
en  deux  points  §■  et  /  pour  lesquels  la  tangente  passe  au  point  d.  C'est  aussi  le 
cas  de  la  strophoïde  (flg.  1  ro). 

Enfin,  dans  le  cas  de  la  cubique  circulaire  la  plus  générale,  qui  est  de  la 
sixième  classe  (fig.  112),  parle  point  réel  à  l'infini  on  peut  mener  à  la  courbe 
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quatre  Inngenles,  dont  deux  sont  réelles  sur  la  tigure  et  ont  leui's  points  do 
contact  cil  û  et  k.  Vaa  de  ces  points,  !<  par  exemple,  jouit  de  la  propriété  que 
les  quatre  laugeotes  menées  de  ce  point  à  la  courbe  ont  la  môme  longueur  : 
deux  d'entre  elles, >/:»?  et  /.■«,  sont  réelles  sur  la  figure,  et  le  cercle  dont  le  centre 
est  en  k  et  qui  passe  par  les  points  m  et  «  est  un  cercle  d'inversion. 

S'il  s'agil  d'une  quartique,  on  voit  comme  plus  haut  que,  si  elle  est  anallag- 
malique,  son  équation,  rapportée  au  pôle  pria  pour  origine,  doit  avoir  l'une  des 
formes 

{.,'-+jY  +  [.r^+y)^,{.T,y)  +  ^,{.v,y)  +  ry,{.^,r)  +  r^^o  (334) 

{..:■  +.1-=)  W-',.r)  +  9,i^O-)  +  '■'9Â''^.y)  -  û.  (335) 

Dans  chacun  des  cas,  eu  effel,  l'équation  correspondante  eu  p  est  réciproque 
suivant  le  module  r,  c'est-à-dire  que  toute  racine  p  enlraîne  la  racine  —  . 

Il  y  a  donc  deux  espèces  d'onallagmatiques  du  quatrième  degré.  Les  premières 
sont  les  q«artiquesi)i  circulaire  s  ;  telles  sont  les  podaires  de  coniques,  et  en  par- 
ticulier le  limaçon  de  Pascal,  les  ovales  de  Descartes,  les  ovales  de  Casaini, 
etc..  La  condition  est  nécessaire  et  suffisante,  parce  qu'alors  les  termes  du 
quatrième,  du  troisième  et  du  second  degré  ont  la  mOme  forme  que  dans  l'é- 
quation (334)  ;  et  on  peut  ensuite  disposer  de  l'origine  de  façon  qu'il  y  ait  entre 
les  termes  du  troisième  et  du  premier  degré,  et  le  terme  constant,  les  nlémes 
relations  que  dans  cette  ëquauen.  Le  nombre  des  pôles,  solutions  de  la  question, 
qui  peuvent  d'ailleurs  être  rejetés  Èi  l'infini,  comme  cela  arrive  lorsque  la  courbe 
a  un  axe  de  syméirie,  varie  suivant  la  classe  de  la  courbe.  Si  l'on  considère  la 
quartique  bicirculaire  la  plus  générale,  c'est-à-dire  celle  qui  est  de  la  huitième 
classe,  on  trouve  pour  cette  courbe  quatre  cercles  d'inversion,  réels  ou  imagi- 
nanes  Chicun  des  centres,  pôle  d'inversion,  est  k  l'intersection  de  deux  tan- 
gentes doubles.  Quatre  des  points  d'intersection  du  cercle  d'inversion  avec  la 
quartique  sont  en  effet  confondus  deux  par  deux  aux  points  cycliques;  les  quatre 
autres,  réels  ou  imaginaires,  sont  à  distance  finie  ;  et,  par  suite  do  la  transfor- 
malioii  même,  chacun  d'eux  est  le  point  de  contact  de  l'une  des  tangentes  me- 
nées h  la  courbe  par  le  pôle.  Mais  la  courbe  est  de  la  huitième  classe  ;  on  peut 
donc  lui  mener  par  le  pôle  quatre  autres  langenles,  dont  les  points  de  contact 
doivent  des  lors  Otro  conjugués  deux  à  deux  par  rapport  au  cercle  d'inversion  ; 
ce  qui  exige  que  le  centre  soit  le  point  d'intersection  de  deux  tangentes  doubles. 

La  seconde  espèce  d'analiagmaliques  du  quatrième  degré  est  également 
remarquable  :  ce  sont  des  qnartiques  circulaires  à  point  double.  L'équation  (335) 
fait  voir  que  le  point  double  est  le  pôle  et  que  les  quatrièmes  points  d'intersec- 
tion avec  la  courbe  des  tangentes  en  ce  point  sont  les  points  ù.  l'infini,  diffé- 
rents des  points  cycliques.  La  courbe  de  la  figure  iso  satisfait  ù  ces  conditions  ; 
le  cercle  d'inversion  coupe  la  courbe  en  six  points  à  distance  finie  qui  sont  les 
six  points  de  contact,  «,  o,  d,f,  h,  l,  des  tangentes  menées  de  ce  point  à  la 
courbe.  Toute  quartique  à  point  double  peut  être  considérée  commeune  trans- 
formée homographique  de  la  précédente,  à  la  condition  de  faire  correspondre 
aux  points  cycliques  les  deux  autres  points  d'intersection  avec  la  courbe  de  la 
droite  qui  joint  les  quatrièmes  points  d'intersection  ave£  elle  des  tangentes  au 
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point  (Ioh1)!o.  C'est  de  là  qu'on  peut  conclure  que  les  s'ixpo'mU  de  contaet  des  tan- 
gentes venées  par  le  'point  double  à  une  quarlique  à  point  double  sont  sur  une 
même  conique. 

On  trouve  de  même,  pour  chaque  valeur  donnée  m  du  degré  d'une  courbe, 
autant  d'espèces  d'iinallognialiques  qu'il  y  a  d'eutiera  de  mflme  parité  que  m  et 
inférieurs  h  m,  y  compris  zéro.  L'ordre  de  multiplicité  /.■  des  points  cycliques 

varie  alors,  suivant  les  cas,  de  i  ii  —  ou  — ; — ,  suivant  la  parité  de  m.  Cet 

ordre  de  multiplicité,  qu'on  appelle  aussi  l'indice  de  l'an  alla  g  m  al  iquo,  est  égal 
au  nombre  des  couples  de  points  conjugués  situés  sur  toute  droite  issue  du  p 51e. 
Enfin  l'on  démonire  que  toute  courbe  analiagmatiqite  est  l'enveloppe  d'une  séné 
de  cereles,  cotipant  ortkoQonalement  te  cercle  d'inversion,  et  dont  te  centre  déetit  une 
courbe  qu'où  appelle  la  déférente.  Celte  courbe  est  de  la  classe  m—k,  du  degré 
k(^m  —  M—f),  et  elle  am—^tk  contacts  à  l'inflni.  Par  exemple,  la  quarlique 
anallagmalique  à  un  point  double  a  pour  déférente  une  courbe  du  quatrième 
degré  et  de  'a  rroisif  me  classe,  bitangento  i\  la  droite  de  l'infini. 


UNE  flOUIllSH    1)1!    ll|!(iliE   SUI'l 


S48.     -  Soil,  (■omnii',  dernier  o^ininplo,  à  consiniii' 


Celle  courbe  csldii  dogrô  m-^i  ;  ello  a  un  imiot  à  l'iiiliiii  sur  ht 
bissectrice  de  l'angle  XOY  (fig.  i^i)  ;  tous  les  autres  sont  l'éiinis  à 
l'infini  sur  l'ase  Y'OY.  Si  l'on  fait  dnns  l'oqiialinn 

on  trouve  une  éqnatioa  dn  degré  m  en  x,  qui  se  réduit  au  degré 
m—\  pour  A=o  ;  l'asymptote  est  donc  la  bissectrice  elle-même, 
comme  on  le  verrai!  du  reste  en  appliquant  l'équation  du  §  90,  et 
le  pointàl'inlini  est  simple  ;  d'où  i!  suit  que  la  courbe  est  de  part  et 
d'autre  de  l'asymptote.  La  différence  entre  l'ordonnée  de  la  courbe 
et  celle  de  la  bissectrice  tend  vers  zéro  lorsque  x  augmente  indéti- 
nimenl  ;  son  signe  dépend  du  signe  de  ^  ;  si  ^  est  supposé  positif, 
elle  est  de  même  signe  que  x  ;  ce  qui  correspond  à  la  disposition 
de  lu  ligure. 

Si  l'on  dérive,  il  vient 
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i_^_j^_il£_  i!il__î_r  ,"-+■ 


-]■ 


En  égalant  la  parenthèse  à  zéro,  on  obtient  une  équation  du 
degré  m+i,  dans  laquelle  manquent  ?»  — 4,  termes  consécutifs 
entre  les  deux  derniers  termes.  Supposons  m  pair  ;  alors  il  y  a, 
d'après  le  théorème  des  lacunes,  au  moins  autant  de  rjcines  imagi- 
naires ;  si  l'on  suppose  en  outre  d>o,  toutes  hypothèses  faites  dans 
la  figure,  sur  les  cinq  racines  restantes,  qui  peuvent  être  réelles, 
les  racines  négatives  sont  en  nombre  pair,  et  les  racines  positives 


en  nombre  impair;  l'iiue  de  ces  dernières,  au  moins,  est  réelle. 
Supposons,  comme  dans  la  figure,  que  les  quatre  autres  soient 
réelles  et  négatives:  alors,  lorsque^  variera  de —«j  à  0,^-- variera 
de  — co  à-t-co  ,  à  cause  de  t^>  o;  et  !a  courbe,  étant  d'abord  asym- 
ptote à  la  bissectrice  et  en  dessous  de  celle  droite,  à  cause  de<ï  >  a. 
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présentera  quatre  masimas  ou  uiiaimas,  puis  (levionth'a  asymptote 
à  l'axe  OY,  à  gauche  :  x  prenunt  ensuite  des  valeurs  positives, 
_r  demeure  infini  sans  changer  de  signe,  à  cause  de  m  pair;  puis 
diminue,  passe  par  un  minimum  ponrla  valeur  de  j?,  racine  positive 
de  la  dérivée,  et  augmente  de  nouveau  jusqu'à  +co  ,  ce  qui  donne 
la  branche  de  courbe  située  à  droite  de  l'ase  OY. 

Si  l'on  cherche  les  points  de  la  courbe  sur  l'asymptote  ou  sur 
l'axe  X'OX,  on  trouve  des  équations  qui  ne  peuvent  avoir  que  trois 
racines  réelles,  dont  une  est  négative  à  cause  def?>o.  Quant  au 
pointa  l'infini  sur  l'axe  Y'OV,  on  voit,  en  le  ramenant  à  distance 
finie  (§  gn)  parla  transformation 


que  c'est  un  point  multiple  d'ordre  m,  pour  lequel  toutes  les  tan- 
gentes sont  confondues  en  une  seule.  C'est  un  point  de  rebrousse- 
ment,  ou  bien  un  point  sans  singularité  apparente,  suivant  que  m 
est  pair  ou  impair:  on  trouve  qu'il  diminue  la<;la.«sedeîu^— i  unités; 
la  courbe  est  alors  de  la  classe  m+  i,  comme  on  le  voit  d'ailleurs 
par  le  moyen  de  la  dérivée. 

349.  Exercices,  —  i.  Trouver  Véqualion  du  lieu  des  points  de  conlact  des 
tangentes  menées  d'un  point  au\  coniques  fiingentesù  quatre  droites.  Construire 

■)..  Construire  le  f'olium  de  llesearles 


3.  Étant  donnés  un  diamèn-e  fixe,  et  une  corde  conjuguée  variable  d'une 
conique,  par  leurs  quatre  points  d'intersection  avec  la  conique  ou  fait  passer  les 
deux  autres  couples  de  sécantes  et  on  joint  leurs  centres.  Trouver  et  construire 
le  lieu  (les  points  d'intersection  de  la  droite  qui  les  joint  avec  les  paraboles  qui 
passent  par  les  quatre  points. 

4.  Trouver  l'équation  de  la  conohoide  de  momêde,  ou  lieu  des  points  obtenus 
en  portant  sur  cliaque  rayon  vecteur  issu  d'un  point  fixe,  de  part  et  d'autre  de 
son  point  d'intersection  avec  une  droite  ii\e,  une  longueur  constante  :  trouver 
sa  classe  et  la  construire. 

5.  Si,  autour  d'un  point  pris  sur  lu  droite  des  centres  de  doux  cercles  donnés, 
on  fait  tourner  une  droite,  le  lieu  des  points  d'intersection  des  couples  de 
rayons  menés  des  centres  des  deux  cercles  à  leurs  points  de  rencontre  avec  la 
droite  est  une  ligne  aplanétique  (système  de  deux  ovales  de  Descartes , 
comprises  dans  la  nit^mo  équation),  dont  deux  foyers  sont  ios  centres  des  deux 
cercles. 
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li.  Si  l'on  joint  par  une  droite  un  point  fi\e  à  un  point  variable  d'un  cercle 
donné,  et  si,  sur  la  droite  symétrique  de  celle-ci  pnr  rapport  ii  un  axe  fixe  passant 
par  le  point,  un  porte  à  partir  du  point  lise  un  segment  proportionnel  au  carré 
du  rayon  vecteur  ainsi  obtenu,  Je  lieu  de  l'extrémité  du  segment  est  une  ligne 
aplanétique  dont  un  foyer  est  ie  point  fi\e. 

7.  Si  deux  groupes  de  paraboles  ont  le  mûme  Toyer,  et  si  les  unes  passent 
par  un  point  fixe,  et  les  autres  par  un  second  point  fixe,  le  lieu  des  points  d'in- 
tersection d'une  parabole  du  premier  groupe  avec  les  paraboles  du  second 
groupe  dont  l'axe  fait  avec  l'axe  de  la  première  un  angle  donné  est  une  ligne 
aplanétique. 

8.  Trouver  Téguation  du  lieu  obtenu  en  joignant  un  point  fî-ie  à  un  point 
variable  d'un  cercle  donné,  et  prenant  le  point  d'intersection  de  celle  droite 
avec  le  rayon  du  cercle  qui  est  perpendiculaire  à  celui  qui  passe  parle  poiul 
variable.  Construire  le  lieu. 

9.  Étant  donnés  deux  points  fixes  et  une  conique  fixe,  on  Joint  les  deux  points 
h  «n  point  variable  de  la  conique,  et  l'on  élève  en  chacun  des  points  une  per- 
pendiculaire au  rayon  correspondant.  Trouver  et  construire  le  lieu  du  point 
d'interseclion  de  ces  perpendiculaires.  Cas  où  la  conique  est  un  cercle. 

10.  Une  ellipse  étant  considérée  comme  la  projection  du  cercle  ayant  pour 
diamètre  son  grand  axe  et  dont  le  plan  a  tourné  d'un  angle  convenable  (§  iSg), 
on  envisage  les  différents  triangles  inscrits  dans  l'ellipse  qui  sont  la  projection 
de  triangles  équilatéraux  inscrils  dans  le  cercle.  Démontrer  que  les  cercles 
circonscrits  à  ces  triangles  ont  même  centre  radical  ;  trouver  et  construire  le 
lieu  de  leurs  centres  et  leur  enveloppe. 

11.  On  donne  un  cercle  et  un  point  ti  :  trouver  le  iieu  des  centres  des 
byperboles  équilatères  passant  par  ce  point,  et  bitangentes  au  cercle  donné. 
Construire  et  discuter  la  courbe  pour  les  différentes  posîtioas  du  point  «,  et 
démontrer  qu'en  général  les  points  de  contact  des  tangentes  menées  à  la  courbe 
par  le  point  a  sont  sur  un  même  cercle.  (Ecole  polytechnique.) 

(î.  Étant  donné  un  triangle,  construire  et  discuter  le  lieu  du  point  tel  que  les 
axes  des  deux  paraboles  circonscrites  au  triangle  et  passant  par  ce  point  fassent 
un  angle  donné.  {Ecole  polytechnique.) 

i3.  Le  lieu  des  sommets  des  paraboles  dont  on  connaît  le  foyer,  et  qui  passent 
par  un  point  donné,  est  un  limaçon  de  Pascal. 

14.  Le  lieu  des  centres  des  hyperboles  équilatères  bitangentes  à  une  parabole 
en  ses  points  d'intersection,  avec  la  tangente  variable  d'un  cercle  est  une  hyper- 
bole. Trouver  et  construire  le  lieu  des  sommels  de  cette  hyperbole,  lorsque  le 
rayon  du  cercle  varie  ;  et  le  lieu  de  ses  foyers,  lorsque  le  paramètre  de  la  para- 
bole varie. 

i5.  Lieu  des  sommets  des  paraboles  circonscrites  à  un  triangle  rectangle. 

16.  La  longueur  de  la  tangente  menée  d'un  point  de  la  parabole  à  tout  cercle 
bitangent  est  égale  h.  la  distance  du  point  â  la  corde  de  contact.  Trouver  l'anal- 
lagmatique  complète  dont  la  défércnic  est  une  parahotc  donnée,  le  cercle  d'in- 
version élaut  un  cercle  bllangont. 
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350.  Tangente  en  corâonnées  polaires.  —  Sous-tan- 
gente et  sous-normale.  —  On  a  trouvé  (§  3(i)  l'équation  en 
coordonnées  polaires  de  la  ligne  droite  qui  passe  par  deux  points 
donnés.  Si  l'on  suppose  que  le  second  point  (p.-uj  soit,  sur  une 
courbe  donnée,  le  point  voisin  du  premier,  et  qu'il  ait  pour  coor- 
données p,  +Ap,  et  w,-i-i!iw,,  l'équation  devient 


cos(w,- 


sm(„,  +  d„0 


ou  bien,  en  remplaçant  les  termes  de  la  troj 
sultats  obtenus  en  retranchant  chacun  d'ei 
dant  de  la  seconde  et  divisant  par  ùiu,,  pu 


hAp, 

isicme  ligne  paries  ré- 
X  du  ferme  correspon- 
s  en  passant  à  la  limite 


-•  a 


C'est  l'équation  de  la  tangente  à  la  courbe  donciée  au  point(p,,(,), 
Si  on  la  développe,  elle  devient 
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!  La  valeur  absolue  de  I 
e  polaire  avec  la  direc 
surcetle  droite  est  égale 
iw,  c'est-à-dire  que  l'on 


(33t>) 


La  tangente  de  la  valeur  absolue  de  l'angle  «  que  fait  la  direc- 
tion OX  de  l'axe  polaire  avec  la  direction  de  la  perpendiculaire 
abaissée  du  pôle  surcetle  droite  est  égale  au  rapport  des  coefficients 
de  sinw  et  de  cosw,  c'est-à-dire  que  l'on  a 


en  désignant  par  V  un  angle  défini  par  sa  tangente  ainsi  qu'il  suit  : 


IgVr.- 


(338) 


Mais  l'un  des  deux  angles  supplémentaires  que  fait  la  tangente 


avec  le  rayon  vecteur  passant  par  le  point  considéré  sur  la  courbe, 
l'angle  ima  (fig.  laa),  est  égal  àf  +  a— w,  ;    c'est  donc  l'un  des 
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imgles  V  de  l'équation  {'^'i~)  :  d'où  l'on  coiicliiL  ([lie  l'angle  V,  ainsi 
distingué  de  son  supplément,  que  fait  la  tangente  avec  le  rayon  vec- 
teur, satisfait  à  la  formule  (338). 

Ou  peut  y  arriver  plus  directement  si  l'on  ne  cherche  pas  l'équa- 
tion (336)  de  la  tangente.  Si  l'on  décrit  en  effet  du  pôle  comme 
centre  avec  un  rayon  égal  au  rayon  vecteur  Om,  du  point  m,  infi- 
niment voisin  du  point  m,  un  ai'c  de  cercle  qui  rencontre  en  b  le 
rayon  vecteur  Om,  on  a,  dans  le  triangle  curviligne  bmm^,  rec- 
tangle en  6, 

d'où  l'on  conchit,  en  passant  à  la  limite  et  remarquant  que  les  ac- 
croissements Ap,  et  i\(D|  sont  de  signes  contraires,  la  formule  (338). 
251. —  Si  l'on  élève  au  point  0  une  perpendiculaire  sur  le 
rayon  vecteur  Om,  la  portion  0(  de  cette  perpendiculaire  comprise 
entre  le  pôle  et  la  tangente  est,  en  coordonnées  polaires,  la  sotis- 
tangente;  et  le  segment  0/*  de  la  même  droite  compris  entre  le  pôle 
et  la  normale  est  lu  sous-normate .  On  trouve  facilement,  dans  le 
triangle  rectangle  Omu 

Mais  si  l'on  convient  de  considérer  comme  direction  jjositîve  do 

la  sous-normale  et  de  la  sous-tangente  la  direction  ij,  -h~,  on  voit 

sur  la  figure  que  la  sous-norniale  0»  est  négative,  et  que  par  suite 
son  expression  est  la  dérivée  de  p  regardé  comme  l'onction  de  to, 
dans  laquelle  on  remplacera  p  et  w  par  p,  et  w,.  On  aura  ensuite, 
en  remarquant  que  la  sous-normale  et  la  sous-taugente  ont  des 
directions  opposées 

0/.0/i=--  fi 
d'où 


252.  Asymptotes  en  coordonnées  polaires.  —  Pour  oble- 
nir  les  asymptotes  d'une  courbe  en  coordonnées  polaires,  on  cher- 
chera d'abord  les  points  à  l'inlini  ;  ces  points  correspondent  aux 
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valeurs  <iow  pour  lesquelles  p  est  in  fi  ni.  Si,  par  exemple,  l'équalionest 
résolue  par  rapport  à  p,  et  si  le  numéraleur  ne  peu  [pas  devenir  infini, 
les  valeurs  cliefcliées  de  o)  s'obtiendront  en  égalant  à  zéro  le  déno- 
minateur. Si  l'équation,  sans  être  résolue,  est  algébrique  en  p,  il 
suffira  d'égaler  à  zéro  le  coelTicient  de  la  plus  haute  puissance  de  p. 
Soit  donc  w,  »ine  valeur  de  hi  pour  laquelle  p  est  infini,  pour 

laquelle  on  a  par  conséquent  —  =  o.  L'équation  (IS36)  do  la  langentL- 
en  ce  point  devient 


"(^): 


Eu  égard   aux  i'ormulcs   de  transformation  (212' 
|>our  équation  en  coordonnées  reclilignes 


et  par  suite  (§  ao)  les  coordonnées  polaires  (a,  p)  du  pied  de  la  per- 
pendiculaire abaissée  de  l'origine  sur  la  droite  sont  données,  a\ec 
le  signe  que  l'on  voudra,  par  les  équations 


h<l 


COS  X—  iSinm,       SlUï  ---  rtCOSlil,. 

Les  signes  supérieurs  et  les  signes  inférieurs  donnent  en  ellet  le 
lïième  point  :  si  l'on  prend,  par  exemple,  les  signes  supérieurs,  on 
voit  que  la  longueur />,  distance  de  l'origine  à  l'asymptote,  doit  être 

portée  dans  la  direction  w,  +-,  et  qu'elle  est  égale  à  la  limite  vers 

laquelle  tend  la  sous-tangente  lorsque,  w  tendant  vers  w,,  p  grandit 
indéliniuient;  c'est-à-dire  ([u'elle  est  précisément  égale  à  la  limite 
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dfi  la  sous-tangenle  on  j^randeur  ot  en  direction,  ce  (jui  esL  évidenl 

à  priori. 

Pau  ce  moyen,  la  distance  p  peut  toujours  se  calculer,  mémo  lors- 
que l'équation  n'est  pas  résolue  par  rapport  à  p;  il  suffira  en  effet 
de  poser 


l'équation  de  la  courbe  devient  alors 


d'où 


f. 


ce  qui  donne  l'inverse  de  lasous-langente  en  un  poiot  quelconque, 
et  en  particulier  la  distance  du  pôle  à  l'asymptote. 
Si  l'équation  est  résolue  sous  la  forme  générale 


FM 


a- 


F  (»)/'(' 


F'(„) 


,  f(i<\)  étant  nulj 


formule  qui  est  souvent  utile. 

Il  convient  de  remarquer  que  la  longueur  de  la  perpendicu- 
laire abaissée  du  pôle  sur  l'asymptote  est  aussi-,  la  limite  vers 
laquelle  tend  la  projection  du  rayon  vecteur  sur  la  direction  de 
cette  perpendiculaire,  lorsque  w  tend   vers  w,    :   la  longueur  Oc 

(fig.  123),  portée  dans  la  direction  w,  —  -,  est  en  effet  la  limite 

de  la  projection  Oa  du  rayon  Om,  lorsque  le  point  m  s'éloigne 
indéfiniment  sur  la  branche  de  courbe  mh.  Or  le  triangle  Qctm 
donne 
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0«  =  0m. sin Oma  =  ?  sin (w, -..,) 

d"OLI 

Oc  ^lim.psin((o,-ù,). 

Mais  si  l'on  convient,  comme  plus  haut,  d'évaluer  la  longueur  de 
cette  perpendiculaire,  suivant  la  direction  w,  +  -i  elle  doit  èlre alors 
changée  de  signe,  et  l'on  a 

,,  =  lim.psin(„-,„,),  (34a) 

de  sorte  que,  pourw  =  (o,,  deux  fonctions  différentes  de  w,  la  sous- 
tangente  d'une  part,  et  la  projection  du  rayon  vecteur  sur  la  per- 


pendiculaire à  l'asymptote,  évaluée  comme  elle  vient  de  l'être,  ont 
la  même  limite.  C'est  ce  qu'il  est  facile  do  vérifier  dirccteraent  ; 
on  tire  en  effet  de  (!î4a) 


Le  premier  facteur  du  second  membre  a  pour  limite  l'unité  ;  et  le 
second,  à  cause  de  — — o,  est  le  rapport  de  l'accroissement  de  la 

fonction -à  l'accroissement  de  sa  variable,   lorsque  co  passe  de  la 
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valeur  u  h  la  valeiii'u)  ;  on  un  conclut 


Ht)^ 


qui  i!st  la  vol  eu  f  dcja  trouvée,  suivant  la  direction  o),+  -■ 

Cette  nouvelle  l'açon  de  considérer  la  longueur  />  l'ournil  un  pro- 
cédé pour  reconnaître  de  quelle  l'açon  la  courbe  est  située  par 
rapport  à  son  asymptote.  Il  suffira, pour  cela,  de  chercher  de  quelle 
façon  la  fonction  psin(w— w,)  tend  vers  sa  limite;  onsanra  alors  de 
quel  côté  de  l'asymptote  se  projettent  les  points  de  la  branche  de 
courbe  considérée.  Supposons,  par  exemple,  comme  plus  haut,  qui; 
l'équation  soit  résolue  sous  la  l'orme 

Il  fuut  alors  éllidiei'  la  i'onclion 

F(e)sin(u_„0 

/M 

lorsque  (i)  UmuI  vers(U|.  Pour  cela,  [U'enons  la  dérivée;  il  vient 
^[./■(,„)F-(c.)!.n(»-,.,)+y(»)K(»)cos(,„  -„,,)-,/'MF(,.,)sin(,o-»,)] 

Lorsqne  w  tend  vers  w,,  cette  expression  prend  une  l'orme  indéter- 
minée, à  cause  de  /(ù),)  — o.  Prenant  alors  le  rapport  des  dérivées, 
on  trouve,  après  avoir  divisé  les  deux  termes  par  /(o),  puis  fai- 
sant <0=(i), 

1       r    ,„,     >_-"/      ]■     F(M)sin(i.j  — w,)  I 

Si  l'on  remplace  maintenant  la  limite  qui  est  dans  la  parenllièse 
par  sa  valeur  {3.ii)  trouvée  plus  haut,  cette  expression  devient 


3[..n»,)-/7»,)if^]-  {:M:i) 
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Elle  a  une  valeui-  dctenninoe,  et  l'examen  de  son  signe  apprcndi-a 
si  la  projection  du  rayon  vecteur  sur  la  perpendiculaire  à  l'asymp- 

lote,  projeclion  comptée  dans  le  sens  oj|  +  ~,  est  croissante  ou  décrois- 
sante. Elle  est,  en  général,  dillerente  de  zéro;  ce  qui  prouve, 
comme  on  le  sait,  qu'il  y  a  en  général  une  branche  de  courbe  de 
chaque  côté  de  l'asymptote.  Si  elle  est  nulle,  la  projection  passe 
par  un  maximum  ou  par  un  minimum  ;  alors  la  courbe  est  toujours 
du  même  côté  do  l'asymptote,  et  le  point  considéré  à  l'infini  est 
d'inflexion. 

S53.  Points  d'inflexion.  —  Si  l'on  considère  une  droite  cou- 
pant une  courbe  donnée  en  un  point  donné,  il  est  clair  que,  pour 
i-A)  point,  ];i  dilTi'renco 


dans  laquelle  f  désigne  le  rayon  vecteur  de  ia  courbe,  et  /•  celui  de 
la  droite,  est  nulle.  Si  la  droite  n'est  pas  tangente,  la  dérivée  de 
cette  différence  n'est  pas  nulle,  parce  que  la  différence  entre  les 
rayons  vecteurs  est  du  même  ordre  que  l'accroissement  de  l'angle  ; 
si  au  contraire  elle  est  tangente,  cette  dérivée  est  aussi  nulle.  On  a 
en  effet  (§  ;>.5o) 

^-^-^-^-^C03(«--«,)-(^|^sin(<,.^.,,) 
d'où 

et,  pour  p^p,  et  u^u^,  le  second  membre  est  nul.  Mais  la  dérivée 
seconde  n'est  pas  nulle  en  générai,  car  on  a 

expression  qui,  pour  p—p,  et  w  =  (,),,  se  réduit  à 
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Il  suit  (le  là  que,  en  général,  la  dci'ivée  première  (344)  est  nulle 
sans  que  la  dérivée  seconde  le  soit  ;  la  différence  des  rayons  vecteurs 
passe  donc  par  un  maximum  ou  par  un  minimum,  et  par  consé- 
quent, comme  on  le  sait  déj^,!a  tangente  ne  traverse  pas  la  courbe. 
Mais  si  la  dérivée  seconde  (345)  s'annule  pourp=p,  et  u  — w,,  il 
n'y  a  plus  ni  maximum' ni  minimum;  la  tangente  traverse  la 
courbe  et  le  point  est  (Tinflexion  :  par  suite,  les  valeurs  de  tù  corres- 
pondantes s'obtiendront  en  égalant  à  zéro  l'expression  (34î). 
Si  le  point  est  à  l'inlini,  la  condition  se  réduit  à 

Si  l'équation  est  résolue  sous  la  forme 

_f>) 

'   /M' 

on  en  lire,  pour  (,)=r(o^,y((0|}  étant  nul 

ce  qui  prouve  encore  que  le  point  considéré  à  l'infini   est  un  point 
d'inflexion  lorsque  l'expression  (343)  s'annule. 

S54.  Courbes  en  coordonnées  polaires.  —  La  métliode 
générale  pour  discuter  une  courbe  en  coordonnées  polaires  consiste, 
comme  en  coordonnées  rectilignes,  à  donner  différentes  valeurs  à 
l'une  des  variables,  et  à  étudier  les  valeurs  correspondantes  de 
l'autre.  L'application  en  est  simple  lorsqu'on  peut  résoudre  l'équa- 
tion par  rapport  à  l'une  d'elles  ;  généralement  on  résout  par  rapport 
à  p.  Il  faut  alors  faire  varier  tù  depuis  — a?  jusqu'à  -t-oo  ,  en  exii- 
minant  spécialement  certaines  valeurs  intéressantes,  par  exemple 
celles  pour  lesquelles  p  est  nul  ou  infini. 

On  peut  souvent  fixer  des  limites  entre  lesquelles  il  suffit  de  faire 
varier  p  pour  avoir  toute  la  courbe.  Si  u  n'entre  dans  l'équation 
que  par  des  lignes  trigonométriqucs,  ces  lignes  pourront  porter  sur 
des  multiples  et  des  sous-multiples  de  w  :  dans  ce  cas,  on  pourra 
se  bornera  faire  varier  w  entre  deux  valeurs  dont  la  différence  soit 
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^.Ict,,  k  étant  le  plus  petit  commun  multiple  des  dénominalours  des 
soiis-miilliplcs.  11  est  clair  en  effet  que,  pour  ces  deux  valeursde  (•), 
chaque  ligne  trigonométrique  reprenant  la  même  "valeur,  p  reste  le 
même  ;  et  qu'alors,  la  direction  étant  d'ailleurs  la  même,  on  repro- 
duira, en  continuant  à  faire  varier  w,  des  branches  de  courbe  déjà 
trouvées.  Si  les  lignes  trigonomé triques  ne  portent  que  sur  u  et  ses 
multiples,  il  suffira  d'après  cela  de  faire  ■varier  «  de  o  à  21:, 

On  peut  encore  quelquelois  limiter  davantage  les  valeurs  de  w; 
si,  par  exemple,  dans  les  mêmes  circonstances,  j>  change  de  signe 
lorsqu'on  change  w  en  r.-¥u>,  deux  valeurs  de  m  différentes  de  r, 
donnant  le  même  point,  il  suffit  de  faire  varier  w  dans  cet  inter- 
valle. Ainsi,  s'il  s'agit  de  la  courbe 


qui  est  un  cercle,  il  suflit  de  faire  varier '.i  de  —  -  à  +-  '■  si  le  cer- 
cle a  pour  équation 

p-=2«sinw, 

on  se  bornera  à  faire  varier  u  de  zéro  à  t.. 

11  peut  aussi  arriver  que,  dans  l'intervalle  considéré,  la  symétrie 
de  la  courbe  par  rapport  à  un  point,  ou  par  rapport  à  une  droite,  per- 
mette de  déduire,  des  branches  de  courbe  déjà  tracées,  les  branches 
symétriques.  Ainsi,  dans  le  premier  des  exemples  cités,  la  portion 

de  courbe  correspondante  â  la  variation  de  u  entre  zéro  et  -  est 

symétrique  par  rapport  à  l'axe  polaire  de  celle  qui  correspond  aux. 

valeurs  de  (,>  comprises  entre —-et  zéro,  parce  que,  si  l'on  changea 

en  —  u,  p  ne  change  pas  :  il  suffit  donc,  pour  connaître  la  courbe,  de 

faire varierwdezéroà-.  Dans  le  second,  il  suffit  de  le  faire  varier 
2 

dans  le  mémo  intervalle,  parce  que,  si  l'on  change  u  en  7:  — w,  p  ne 
change  pas  ;  la  courbe  est  donc  symétrique  par  rapport  à  la  perpen- 
diculaire élevée  au  pôle  à  l'axe  polaire.  En  général,  si  dans  l'inter- 
valle dans  lequel  on  a  reconnu  qu'il  faut  faire  varier  (o  pour  avoir 
toute  la  courbe,  on  trouve  une  valeur  de  k  telle  que  p  ne  change 
pas  lorsqu'on  change  iù  en  aA-c  — ù),  ou  telle  que  p  change  de  signe 
lorsqu'on  change  to  en  (2A-1- i)-  — w,  la  courbe  est  symétrique  par 
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i'a|iporl  à  r.ixc  polaire.  Do  inèinc,  si  l'on  trouve  iiiic  \aloLir  do  /', 
toile  que  pne  change  paslorsqii'onchange(den(aA-+i)-^  —  u,  ou  telle 
que  p  change  de  signe  lorsqu'on  change  w  en  'ihr.  —  m,  la  courbe  est 
symétrique  par  rapport  h  la  perpendiculaire  élevée  an  pôle  à  l'axe 
polaire.  Enfin,  s'il  y  a  une  valeur  de  /i,  telle  que  p  ne  change  pas 
lorsqu'on  change  w  en  [ik-\-i)T.  +  iii,  ou  telle  que  p  change  de  signe 
lorsqu'on  change  la  en  a^'-  +  ù),  la  conrbe  est  symétrique  par  rap- 
port au  pftle.  Dans  chacun  de  ces  cas,  l'intervalle  peut  être  réduit 
de  moitié. 

Si  les  lignes  tri  go  nom  étriqués  ne  portent  que  sur  des  multiples 
de  w,  à  fortiori  Anvd.-\,-oa  toute  la  courbe  en  faisant  varier  w  de  zéro  à 
a^:  ;  mais  lorsque  ces  multiples  ont  des  facteurs  communs,  la  symé- 
trie permet  de  déduire  toutes  les  autres  portions  de  la  courbe  de 
celle  qui  correspond  à  une  variation  plus  réduite  de  l'angle  (,>. 
Ainsi  si  la  courbe  a  pour  équation 

p  i^ rt  +  Z'  sin py.(,>  +  c  cos  (/Ml , 

l>  et  '/  étant  premiers  entée  eux,  p  reprend  la  même  valeur  pour  ta 
et  pour  w+— ,  do  telle  sorte  que  la  courbe  se  reproduit  dans 


marquerait  la  fractioo  de  circonférence  dans  laquelle  il  faut  faire 
varier  u  pour  connaître  toute  la  courbe. 

Lorsque  l'équation  ne  renferme  que  des  lignes  trigonométriques 
des  multiples  ou  sous- multiples  de  «,  il  est  clair,  eu  égard  aux  for- 
mules de  transformation  (22),  que  la  courbe  est  algébrique;  et 
réciproquement,  si  la  courbe  est  algébrique,  son  équation  ne  ren- 
ferme (1)  que  trigonométriquement  :  c'est  ce  que  l'on  a  déjà  vu  en 
étudiant  l'hypocycloïde  à  trois  rebroussements,  Je  limaçon  de  Pas- 
cal, les  ovales  de  Descartes.  Dans  le  cas  contraire,  qui  se  présente 
dans  les  exemples  qui  suivent,  la  courbe  est  transcendante. 

255.  Spirale d'Archiméde.  —  Une desplussimplesque l'on  ait 

à  considérer  ost  la  spirale  dWrchiméde.  dont  l'équalion  est 
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courbe  est  donc  symélrique  par  rapport  à  la  perpendiculaire  à  l'axe 
polaire,  et  il  suffira  de  faire  ■varier  w  de  zéro  à  +<x> .  Pour  w  — o, 
pest  nul,  tgV  l'est  aussi  (§  aSo);  la  courbe  part  donc  du  pôle  tangen- 
tiellement  à  l'axe  polaire  (fig.  124)-  Si  w  augmente,  p  est  toujours 
positif  et  augmente  en  même  temps;  et  la  courbe  décrit  autour  dn 


pôle  des  circonvolutions,  telles  que,  sur  toute  droite  menée  par  ce 
point,  les  points  de  la  courbe,  en  nombre  infini,  donnent  lieu  aune 
progression  arithmétique  dont  la  raison  est  za-r:.  En  faisant  varier 
(,)  de  zéro  à  —  co  ,  on  obtient  la  portion  symétrique  par  rapport  à  la 
perpendiculaire.  La  tangente  en  un  point  fait  avec  le  rayon  vecteur 
et  dans  le  sens  convenable  (§  aSo),  un  angle  dont  la  tangente  est 

PiCQUET,  Gêom.  analyt.  3  S 
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égale  à  <.>.  Mais  on  la  construit  plus  simpleinenl  en  rotnai-quant  que 
la  sous-noniiale  est  constante,  puistiiie  Von  a 

?:.----«■  (347) 

On  ilécrira  donc,  ou  pôle  cooinic  centre,  un  cercle  ayant  pour 
rayon  n  ;  et,  pour  yvoir  la  tangente  en  m,  an  mènera  le  rayon  ■vec- 
teur Om,  et,  dans  la  direction  w  +  -,  le  rajon  perpendiculaire  On- 

jusqu'en  son  point  de  rencontre  avec  te  cercle.  Le  point  ti  appar- 
tient à  la  normale  en  m. 

Réciproquement,  on  déduit  de  la  condition  ÇH")  l'équation  gé- 
nérale des  conriies  dont  la  sous-normale  est  constante,  qui  est 


i  étant  une  constante  quelconque.  Ces  courbes  se  déduisent  de  la 
spirale  d'Arcliimède  en  ajoutant  à  chaque  rayon  "vecteur  une  cons- 
tante donnée  :  ce  sont  des  conchoïdes  (§  ^49,  4)  de  spirale  d'Archi- 
mède  (*).  Si  p  est  un  point  d'une  de  ces  courbes,  situé  sur  la 
direetion  Om,  comme  elle  a  même  sous-normale  que  la  proposée, 
le  point  «  appartient  aussi  à  la  normale  enp  àlaconcboïde,  d'oùl'on 
déduit  la  tangente  en  p.  Il  en  est  de  même  pour  une  courbe  quel- 
conque :  la  tangente,  en  un  point  quelconque  d'nne  conchoïde  de 
cette  courbe  se  déduit  de  la  même  façon  de  la  tangente  au  point 
correspondant  de  la  proposée,  parce  que  toutes  les  courbes 

?=,/■(»)+*. 

quelle  que  soit  la  constante  b,  donnent  lieu,  pour  une  valeur  don- 
née de  (0,  à  la  même  valeur  pour  la  dérivée  p\ 

356.  Spirale  logarithmique.  —  La  spirale  logarithmique  a 
pour  équation 

p:3.,,„"-.  (348) 

Pour  la  construire,  il  faut  faire  varier  w  de  —go  à  +00   :  pour 

(•)  Ces  courbes  aont  aussi  des  spirales  d'ArcIûmÈde,  car  leur  équation  peut  s'écrire 

n  faisant  tourner  l'ase  polaire,  autonr  du  pCle,  de  l'aiiglc    ,  elle  de- 

.e  spirale  d'Arcliimëde  est  à  elle-mËmo  sa  con- 


=.K). 
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w=^o,  p  est  égal  il  a  (fig.  Kij),  il  augmente  ensuite  avec  w  et  devient 
infini  avec  lui;  la  courbe  décrit  donc  encore  autour  du  pôle  une  in- 
finité de  circonvolutions.  Si  w  prend  des  valeurs  négatives,  p  dimi- 
nue de  plus  en  plus  et  tend  vers  zéro  en  même  temps  que  w  aug- 


mente indéfiniment;  la  cûurbe  tourne  donc  autour  du  fiole,  en  s'en 
rapprochant  sans  jamais  l'atteindre. 

Pour    obtenir    la  tangente    en   un   point,   on    remarquera    que 
l'on  a 


L'angle  de  la  tangente  avec  le  rayon  vecteur  est  donc  constant;  sa 
tangente  est — .Réciproquement,  pour  toute  courbe  satisfaisant  à 
cette  condition,  on  a 
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La  spirale  logarithmique  est  donc  la  seule  courbe  cjiii  répoQde  à 
la  question. 

S57.  Spirale  hyperbolique.  —  La  spiraie  hyperbolique  est  la 
courbe  dont  la  sous4angente  est  constante.  Pour  trouver  son  cqua- 
tion,  on  lire  de  la  définition  (§  ?,5i) 


Faisant  ensuite  tourner  l'axe  polaire,   dans  le  sens  positif,  d'un 
angle  égal  à  —  rC,  la  constante  C  disparaît  et  il  reste 


(349) 


p  devient  infini  pour  oi  :--~o  ;  la  distance  du  pôle  à  l'asymptote,  distance 

comptée  dans  la  direction  -,  est  égale  d'après  la  formule  (34i)  a  r 

on  sait  d'ailleurs  qu'elle  est  la  limite  de  la  sous-tangente  pourw  =  o 
or,  ici  la  sous-tangente  est  toujours  égale  à  /■  :  on  conclut  de  là 
l'asymptote  ab  (iig.  ia6).  La  courbe  est  symétrique  par  rapport  à 
la  perpendiculaire  à  l'axe  polaire,  il  suffit  donc  de  faire  varier  w 
de  oà+t».  Pour  (0  =  0,  p  est  infini,  et  diminue  à  mesure  que 
(0  augmente,  ce  qui  donne  lieu  à  la  branche  de  courbe  bc,  située 
au-dessous  de  l'asymplote  :  celle-ci  a  en  effet  pour  équation 


et  l'on  a  toujours,  pour<n>o 
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Pour  10  = -,  on  a  p=— ,  ce  qui  donne  !e  point  e  :  w  àugmen tant  en- 
suite, p  (liiiilniit!  loiijours  et  la  courbe  tourne  autour  cUi  pôie,  en  st 


rapprochant  de  ce  point  sans  jamais  l'atteindre.  Les  valeurs  néga- 
tives de  w  donnent  la  portion  symétrique  par  rapport  à  la  perpen- 
diculaire à  l'axe  polaire, 

La  tangente  en  un  point  m,  correspondant  à  l'angle  (o,,  se  cons- 
truit par  la  propriété  de  la  sous-tangente.  On  décrira  le  cercle  de 
rayon  r,  ayant  le  pôle  pour  centre  ;  on  joindra  Om,  et  l'on  mènera 

dans  la  direction  61, +- la  perpendiculaire  Oi   qui  rencontrera  le 
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cercle  au  point  t,  lequel  appartient  à  toutes  les  tangentes  aux  divers 
points  de  ]a  courbe,  situés  sur  le  rayon  Om,  qui  correspondent  aux 
directions  w^-hzkr:.  Les  tangentes  aux  points  correspondants  aux 
directions  w^  +  {'ik+i)T.  passent  par  le  point  u  diamétralement 
opposé  sur  le  cercle. 

258.  —  Proposons-nous,  comme  dernier  exemple,  de  construire 
la  courbe 

(35o) 


^        au  —  \i  COS  <•> 

[Ecole  polytechnique.) 

11  faut  l'aire  varier  w  de — m  à  4-ao  :  considérons  d'abord  les 
valeurs  positives  de  «.  Pour  {û  =  o,  le  dénominateur  est  négatif;  il 

est  positif  pour  (d  =  ~:  d'ailleurs,  dans  cet  intervalle,  il  va  toujours 

en  croissant  ;  il  s'annule  donc   une  fois,  et   une  seule.    Soit  ù),    la 
valeur  correspondante  de  m  ;  des  substitutions  montrent  qu'elle  est 

comprise  entre -|^  et  ^,   ou   mieux  entre  ôa"  et  53";   d'ailleurs  p  ne 

devient  infini    pour   aucune  autre  valeur  positive  de  i»,  car  entre 

r      3t  'ir 

-et  — ,cosw  est  négatif;  et  au  delà  de  ~,     c'est    évidemment    le 

terme  aw  qui  donne  son  signe  au  dénominateur.  L'asymptote  cor- 
respondant à  la  valeur  ùj,  s'obtiendra  (§   aSa)  en   portant  dans  la 

direction  u,  h-  -,  une  longueur  égale  à 


a  +  Jsinw,  ^ 

qui  diffère  peu  de  o,i8  :  son  équation  est 
.    ,  ,  sinw 

Lorsque  w  varie  de  oà  w,,p  est  négatif  et  varie  de  o  à— «o  :  la  courbe 
part  donc  du  pôle,  tangentiellement  à  l'axe  polaire,  et  s'approche 
indéfiniment  de  l'asymptote  dans  le  troisième  quadrant  (fig.  137). 
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Four  savoir  de  <|iiel   côté  di;  J'asyiiiptoli; 
l'expression  (■i4^)î  on  trouve  facilement 


?sl  située,    foi'nioiis 


cos(o,(4  +  3sin  (,>,) 


expression  <]ui  est  évidemment  positive.  On  en  conclut  que  la  projd 


tion  du  rayon  vecteur  sur  l'asymptote,  comptée  dans  le  sens  0«,  va  en 
croissant  lorsque  w  lend  vers  w^  :  w  conlinuanl  à  augmenter,  p  cliange 
de  signe  et  passe  de  ~oo  à  +x  ;  la  courbu  passe  de  l'autre  côté  de 
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l'asymptote,  et  pour  (a=-oii  a  p= -.  Celte  valeur  (!st  plus  grande 
(|ue  l'ordonnée  correspondante  Ol>  de  l'asymptote;  on  a  en  effet, 
(U|  étant  plus  petit  que- 


Mais  2w^  est  égal  à  iScosiu,,  par  suite 


'.1+  ': 

isinoj^  ^ 

"''       S'"'". 

sin.«, 

, 

j  +  3sin(ù, 

COSW, 

Eu  égard  à  la  valeur  (35i)  de  la  perpendiculaire  On,  le  premier 
membre  est  précisément  égal  à  l'ordonnée  Ob  de  l'asymptote, 
laquelle  est  par  conséquent  inférieure  à  l'ordonnée  Oc  delà  courbe. 

Si  (i)  augmente  de  -  à  x,  p  varie  de  -  à  o  ;  et  la  courbe,  partant  du 

pointe,  revient  toucher  l'axe  polaire  au  pôle,  en  traversant  l'asymp- 
tote. Lorsque  w  continue  à  croître,  le  dénominateur  est  toujours 
positif;  quant  à  sinu,  il  est  positif  de  2^:7;  à  (2.k  +  i)r.,  et  négatif  de 
{aA-i-i)^  à  s^k+i)-?:;  dans  chacun  de  ces  intervalles,  p  varie 
de  zéro  à  zéro  ;  et,  eu  égard  au  signe  de  sin  w,  la  courbe  est  toujours 
au-dessus  de  l'axe  polaire,  se  composant  de  boucles  qui  lui  sont 
toutes  tangentes  au  pôle  et  qui  tendent  à  se  confondre  avec  ce  point, 
parce  que  pour  une  direction  donnée  w  +  a^r,  les  valeurs  corres- 
pondantes de  p  diminuent  de  plus  en  plus,,  à  mesure  que /î  aug- 
mente. 

On  trouve  de  même,  pour  les  valeurs  négatives  de  w,  p  ne  deve- 
nant jamais  infini,  une  infinité  do  boucles  situées  au-dessous  de 
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l'ase  polaire,  tangentes  à  cette  droite  au  pèle,  et  teodant  à  se  con- 
fondre avec  ce  point  lorsque  lo  croît  indériniment  par  des  valeurs 
négatives. 

Pour  construire  la  tangente  en  un  point,  prenons  la  dérivée 


ao)  COS  < 

j  — asin» 

o~.i 

(2uy 

--^cosw) 

(2(„ 

—  3  COS  w 

.)sinw 

i„         2(oCOS(i>— ftSlOùi 


Si  0)  est  positir,  a  p'.^  une  racine  comprise  entre  (/[/i—  i)-  et  afe, 

et  une  autre  comprise  entre  a/i-  et  (/i/i-Hi)-;    on    s'en    aperçoit 

immédiatement  en  substituant  ces  quantités;  il  n'y  en  a  qu'une, 
parce  que  la  dérivée  du  numérateur  de  p'„,  qui  est  — ausinw,  est 
toujours  positive  dans  le  quatrième  quadrant,  toujours  négative 
dans  le  premier  :  dans  chacun  d'eux,  p^  ne  peut  donc  s'annuler 
qu'une  fois.  On  voit  de  même,  en  substituant  (aA-H-i)i:,  et  à  cause  du 
signe  constant  de  la  même  expression  dans  chacun  des  deux  autres 
quadrants,  que  p'  ne  s'annule  jamais  lorsque  u  varie  dans  ces 
deux  quadrants.  D'ailleurs,  les  valeurs  de  w  pour  lesquelles  p'^  est 
nulle  correspondent  aux  points  pour  lesquels  la  tangente  est  per- 
pendiculaire au  rayon  vecteur,  c'est-à-dire  aux  sommets  de  chaque 
boucle.  On  conclut  de  là  que  celles  des  boucles  situées  au-dessus 
de  l'axe  polaire,  pour  lesquelles  p  est  négatif,  qui  sont  celles  qui 
correspondent  à  des  valeurs  de  u  comprises  dans  le  troisième  el  ie 
quatrième  quadrant,  ont  leur  sommet  dans  le  second  quadrant,  el 
les  autres  dans  le  premier.  On  trouve  de  même  que  les  boucles 
situées  au-dessous  de  l'axe  polaire  ont  alternativement  leur  sommet 
dans  le  troisième  et  dans  le  quatrième  quadrant. 

Si  l'on  transforme  l'équation  de  la  courbe  en  coordonnées 
rectilignes,  on  réconnait  aisément  qu'elle  ne  diffère  pas  de  celle 
qui  a  déjà  été  étudiée  (§  82,  2),  etl'on  en  conclut  que  les  tangentes 
aux  divers  points  situés  sur  un  même  rayon  vecteur,  passent  alter- 
nativement par  l'un  ou  l'autre  de  deux  points  fixes,  situés  sur  le 
rayon  symétrique  par  rapport  à  l'axepoJaire  du  rayon  vecteur  con- 
sidéré. 
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On  démontre  que  la  niéine  propriété  a  iiea  relativciinirit  à  loutes 
]cs  courbes  comprises  dans  l'équation 


dans   laquelle   les     l'onctions    F(wl   et   /'(«)   sont   assujetties   à    la 
seule  condition 

F  (o>  +  r,  A-^)  =  F  (,.)        ,/  (o,  +  ^  A::)  =f{^) . 
Enfin,  si  l'on  l'orme  l'expression 


on  reconnaît  immédiatement  qu'elle  change  de  signe  lorsque  w  va- 
rie de  w,  à-  ;  d'où  l'on  conclut  que  la  courbe  a  un  point  d'intlexion 

sur  la  branche  infinie  qui  aboutit  en  c 

259.  Exercices.  —  Construire  les  courbes  : 


sin'iu— cos'fu 


0)  — sni-=  i> 


.(„.=) 


y  Google 


COORDONNÉES  POLAIBES. 


FI.N    DE   LA    l'REMElîBE   PAIITIE. 
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ERRATA 


!  7!i,  le  second  ferme  de  la  seconde  ligne  du  déterminant,  au  lieu  de  cosu,, 


2d     ajoutez 


H,  -  W'î  —  Âi-L-Wi 
ditances  —  distances 
Ce  théorème  important  est  di 


—  226  —      27    aulieude     t'z  =  -C,-  lisez  f'g-  —  r^ 
_  226  —  29  —         /=-i         —      fi^—i 

—  245  —        3  — ■  yaleu  —      valeur 

—  246  —  dern.      —         fi,,  —     /,;, 

—  24S  —      21     le  coefficient  de  j"'  doit  être/Jj 

—  "  —       "  —  ■^r^    —     fv.=. 


- 

_ 

t.zx- 

_ 

À.. 

—   dern.  au 

.  lieu  <U 

n 

lisez 

/=. 

—      11 

— 

YO'Y 

—. 

Y'OY 

—       16 

— 

tangente 

— 

tangenle 

—       27 

_ 

élcïéà 

_ 

élevé  à 

—      18 

— 

cinq 

— 

quatre 

—        3 

— 

épuatioHS 

équations 

—      20 

— 

h 

_ 

k 

à  la  fin  de  îa  î 

igné  n 

,  ajoutez  est 

ligne  dernière 

QMfeudecete 

lisez 

cette 

flg.  T7    ajoutez  la  lettre  B'  à  l'extrémité  du  pelit  a: 
r;  r; 

ligne  20     au  Ueit  de—?  lisez  ~ 

—  10  —        {aji,-/t,y-     lisez     {a,b^-l,\ 

—  îï  ^       j-,  lisez    j; 

13  —       MO  déduit  du  point   m,     lii 


à  M.  Laguerrc. 
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